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D.07.07.01. KOLIZJE | OSWIETLENIE ULICZNE

1. WSTEP

1.1.PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej § wymagania

dotyczice wykonania i odbioru robét zgaanych z wykonaniem ,Rozbudowy

drogi gminnej nr 117530E Wiely Turow gmina Wiela ,,

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST.

Specyfikacja szczegobtowa jest stosowana jako doktipreetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w p 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBUYCH SST

Niniejsza SST obejmuje swym zakresem opracowaninig¢@e kolizji linii

energetycznych z projektowanym zagospodarowanisznuiebudowy drogi.
Projekt obejmuje swoim zakreseNg; trasie projektowanego uktadu

drogowego znajdygjsic kolidujgce odcinki kablowej linii niskiego nagmia

oraz zhcza kablowe znajdgge s¢ w pasie drogowym.

A.- Przebudowa odcinkow istniggej linii kablowej Nn wraz ze gtzem

kablowym nn.

Usuniecie kolizji energetycznych polega na..

- przet@enie kabla niskiego nagria z terenu projektowanej jezdni w pobocze

pasdrogowego

- przet@enia —przesurycia istniegcych zgczy kablowych do granicy pasa

drogowego z prywatnymi dziatkami.

- zabezpieczenia istnigggych kabli nn. pod jezdpdrogi praz wjazdami na

dziatki poprzez zalenie rur ochronnych.

1.4. OKRELENIA PODSTAWOWE.

Okreslenia podane w niniejszej SS3 zyodne z obowgujacymi normami,

oraz z SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania ogolne”

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTY@ZZE ROBOT

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j@koobot oraz za zgodsé z

dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogoblne wymagania dotygee robot podanegsv SST D-M-00.00.00.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca zgtosi fakt przysénia do robot do

Urzedu Miejskiego w Wieluniu Pl. Kazimierza 1 w celstalenia wsfpnego

harmonogramu rob6t i uzyskania pozwolenia nackajpasa drogowego. Fakt

przystpienia do robdét nafsy zgtost rowniez do Rejonu Energetycznego w celu

uzgodnienia wygczen i zapewnienia nadzoru nad wykonywaniem robét w

poblizu czynnych urzdzea — linii energetycznych kablowych i ustalenia

ewentualnych wyjczen spod napicia, polecé na pra¢ lub nadzoru.

2. MATERIALY

2.1.Wymagania ogolne

Wymagania ogolne podano w SST D-M-00.00.00.

2.2. Stosowane materiaty:

2.2.1.Piasek do uktadania kabli w ziemi i wykonywania famdamentowych




powinien odpowiadawymaganiom BN-87/6774-04.

2.2.3. Woda powinna I8y,odmiany 1” zgodnie z wymaganiami PN-88/B-32250
Woda wodocigowa mae by uzywana bez badalaboratoryjnych.

2.2.4. Folia kalandrowana z uplastycznionego PQ\bgici 0,5mm gat. |
koloru niebieskiego.

Folia powinna spetntawymagania normy BN-68/6353-03.

2.2.5. Przepusty kablowe powinnydyykonywane z materialéw niepalnych z
tworzyw sztucznych, wytrzymate mechanicznie, chemiei odpornych na
dziatanie tuku elektrycznego. Przepusty kablowedmnie z dokumentag;j
projektows: z rur AROTA typu DVK i A-PS zgodnie z wymagamanormy
PN-80/C-89205. Rury izolowane na przepusty kabloalezy przechowywéa
na utwardzonym placu w nie nastonecznionym miejaabezpiecz§ je przed
uszkodzeniem.

2.2.6. Kable elektroenergetyczne istaogj w izolacji i powtoce polwinitowej
wg wykonane wg PN-93/E-90401 oraz PN-93/E-90400 typKXS 4 x
120mm.

2.2.7. Bednarka stalowa ocynkowana 25 x 4mm wg/BM-92325.
2.2.8.Zhcza kablowe istnigfe przestawiane na nowe miejsca.

3. SPRZET.

Wykonawca przyspujac do wykonywania robot — wykonywania usgsia
kolizji kabli winien wykazé si¢ mozliwosciag korzystania z nagbujacych
maszyn i sprgu gwarantujcego widciwg jakas¢ robot :

- Samochodu towarowego 6t.

- Koparki do rowow kablowych

- wibromtot elektryczny

- ciagnik kotowy

Sprzt powinien by zgodny z ustaleniami SST D-M-00.00.00

4. TRANSPORT

Wykonawca przyspujacy do wykonywania usuwania siecvaetleniowej
winien wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacych srodkdw
transportu:

- Samochdod skrzyniowy do 5t

- Samochdod dostawczy.

Nasrodkach transportu przewone materiaty i elementy powinny oy
zabezpieczone przed ich przemieszczeniem, ukiadpodnie z warunkami
transportu wydanymi przez wytwardla poszczegoélnych elementow.
Transport powinien odpowiadavymaganiom SST D-M-00.00.0

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne.

Wymagania ogolne podano w SST D-M-00.00.00.

Wykonawca zapewni dfgia do posesji na wiasny koszt

Prace zwjzane z wykonaniem przektadki linii kablowych oramontazem —
przestawianie istniggych zhczy kablowych wymagajwytaczenia spod



napkcia oraz nadzoru energetycznego przy prowadzedtprzy czynnych
kablach NN 1-kV.

Wstepny i Zasadniczy harmonogram prac , Wykonawca i@ keszt uzgodni
w RE Belchatow , ustali terminy wykonywania robéarunki techniczne,
wymagania bezpiecastwa pracy, termin gotowoi linii kablowych
rozdzielczych do wyiczenia i zajczenia i ewentualne inne szczegoty i zasady
wspOtpracy i sporgzi protokot z ustale

Przy planowaniu harmonograméw prac maatych uwzgédni¢ przepisy
wynikajace z Rozporgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpn@2r w
sprawie szczegotowego zakresu i formy planu bezphstwa o ochrony
zdrowia oraz szczegotowego zakresu rodzajow robdobwlanych,
stwarzagcych zagraenie bezpieczestwa i zdrowia ludzi.

Przed przysipieniem do wykonywania robot ziemnych ,Wykonawceaipgen
zapozna sie z przebiegiem ugdzen podziemnych, wysgpujacych na odcinku
prowadzonych robot. Przebieg tych adzen Wykonawca oznaczy trwale w
terenie za pomacznakow, zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.
Zabezpieczenie skrzgwan wykopu z urgdzeniami podziemnymi, powinno
by¢ wykonane w sposob uzgodniony z/tkownikiem tych uradzei i powinno
by¢ uwzgkdnione w stawce jednostkowej robot.

W odlegtaci 2m z kadej strony urzdzenia podziemnego Wykonawcy nie
wolno prowadzt rob6t ziemnych za pomesprztu mechanicznego, nawetle
ustalona gibokas¢ istniegcych przewoddw podziemnych jest poza granicami
robot w ptaszczinie pionowej. Wykonawca nie me bez zgody Inspektora
Nadzoru przekroczyustalonej granicy prowadzenia robot w ptaszory
poziomej.

5.2. Zakres wykonywania robot.

5.2.1. Wykonywanie wykopow

Przed rozpoaxiem robét ziemnych natg wytyczy istniegce i inne
ewentualne uzbrojeni oraz dok@én@dpowiedniego oznakowania, aby nie
doprowadzt do jego uszkodzenia. Wymiary wykopow powinny lzgodne z
dokumentag projektows .

Szczegoblp uwag: nalezy zwrdcic na gebokas¢ wykopu, ktéra powinna lagy
zgodna z dokumentagcprojektows i powinna uwzgjdnia rzedng terenu
projektowan z tolerancy _+ 3cm.

Odchylenia odlegkxi krawedzi wykopu na dnie od ustalonej z planie i osi
wykopu nie powinno przekrac&a+0,05m.

Wykonujc wykop naley zachowa naturala struktug gruntu dna wykopu.
Nadmiar ziemi — gruntu stanowi wiasiidNVykonawcy i powinien by usuwany
sukcesywnie poza Teren Budowy.

Rowy kablowe — wykopy jamiste przy skeoywaniu i wzdhi wykopow pod
kable energetyczne , najewykonywa szczegOlnie ostémie - recznie pod
nadzorem Inspektora Nadzoru , zwrgcajwag na uzbrojenie podziemne (



patrz wymagania ogolne). W przypadku zéhia — naley odsuné kable z
ewentualnécia zatlazenia ruch ochronnych dzielonych.

Przegcia kablem pod nawierzchpdrogi projektowanej naky wykonywa
przekopem otwartym naggokasci minimum 1,0m od rginej projektowane]
nawierzchni drogi .Jako rury ochronne przy pdaiejch pod drog stosowa rury
izolowane ,AROTA” typu SRS110;

5.2.7. Uktadanie kabli .

Kable naley uktad& zgodnie z normmPN-76/E-05125

Kable uktada w rowie kablowym na podsypce z piasku grdo®,1m. Utaone
kable przykrg¢ warstwy piasku 0,1m i warstgvgruntu rodzimego o grukol
0,25m, naley przykry je folig ostrzegawcgkoloru niebieskiego i zasypa
gruntem rodzimym, zagzczajc poszczegolne warstwy — protokot
zagszczenia . Kable powinny byitozone w wykopie lim falista z zapasem 1-
3% dtugaci wykopu, wystarczapym na skompensowanie atiovych
przesung¢ gruntu. Na kable co 10m, przyeku , rurach ochronnych i
wprowadzaniu kabli do g¢zy kablowych, Wykonawca zatp opaski
informacyjne o tréci przyktadowej w projekcie. Ostatecgties¢ opaski nalgy
ustalic ze shiba eksploatacyjm RE Betchatow.

6. KONTROLA JAKGSCI ROBOT.

Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w SST D-M-00.00.00.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca uzyska od producentawyiteaty
zgodndci i bezpieczastwa stosowanych materiatow i gdzen.

Po wykonaniu wykopu natg sprawdzt jego lokalizag} — sprawdzenie trasy, i
czy pod wzgtdem ksztattu i wykaczenia odpowiada wymaganiom wg p.5
niniejszej SST i dokumentaciji projektowe,.

W czasie wykonywania i po zakczeniu robo6t kablowych nate
przeprowadz nastpujace pomiary:

- gtebokas¢ zakopania kabla z toleragdcm.

- grubas¢ podsypki piaskowej nad i pod kablami z toleraricgm

- koloru i odlegtdci folii od kabla z tolerangj5cm,

- rezystancji izolacji i cigtosci zyt kabla

- prawidlowaici zatazenia opasek kablowych

Pomiary naley wykonywa co 10m budowanej linii kablowej za vaykiem
pomiarow rezystywngei i ciggtosci zyt, ktore naley wykona dla kazdego
odcinka linii kablowej.

Ponadto naley sprawdzt stopieh zagszczenia gruntu nad kablami.

Ztacza kablowe po ich przestawieniu - montgpodlegaj sprawdzeniu pod
katem:

- doktadndci ustawienia

- jakasci podhczen kabli i przewodow

- nie dopuszcza siuszkodzé mechanicznych

Po wykonaniu uziomow ochronnych natevykona pomiary ich rezystanciji.
Otrzymane wyniki nie magby¢ gorsze od wartei podanych w dokumentacji .



Wszystkie wyniki pomiarow ochronnych najezamigci¢ w protokole

pomiarowym ochrony przeciwparaniowe;.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodle wymagania dotygeze obmiaru robét podano w SST —D-M-00.00.00.

Jednostl obmiaru jest:

- 1mb - dla rowdéw kablowych, rur ochronnych, kapthdsypki z piasku,
uziomow,

- 1 . — wykopy jamiste

- 1 km— montakabli i przewodow

- 1 szt. — oznaczniki kablowegeka itp.

Zgodnie z dokumentagcprojektows nalezy wykona:

Przedmiar rob6t na stronie nr : 8,9,10,11,12

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne wymagania dotygee odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00.

Przy przekazywaniu do eksploatacji drogi Wykonawohowpzany jest

dostarczy Inzynierowi nas¢pujagce dokumenty:

- aktualry powykonawcz dokumentagj projektowg

- geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg

- protokéty z dokonanych préb i pomiarow

- protokdéty pomiaréw skutecz®a ochrony przeciwpotaniowej

- protokoty odbioru robét zanikagych — krytych

- protokot odbioru robot z RE Betchatow

9. PODSTAWA PLATNGCI

Ogoblne wymagania dotygee ptatnéci podano w SST D-M-00.00.00.

Ptatn@¢ na podstawie jednostek obmiaru wg p.7 zgodnieziaiem i ocen

jakasci wykonanych robét.

10PRZEPISY ZWHZANE.

10.1PN-76/E — 05125 Elektroenergetyczne i sygnajine linie kablowe.

Projektowanie i budowa.

- PN-92-/E-05009 — Ochrona zapewn@g bezpieczestwo.

- PRAWO BUDOWLANE - Ustawa z dnia 7 lipca 1994r

10.2. Inne dokumenty

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budmvd- montaowych,
czes¢ V — Instalacje elektryczne wyd.1988r

- Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow
Budowlanych w sprawie bezpiedztwa i higieny pracy przy wykonywaniu
robét budowlano — montawych i rozbiérkowych. Dz. U. nr 13 z 10.4.1972r

- Plan zagospodarowania terenu — projekt drogowy

Opracowat :

MgrzinrMaciej Wojterski



