ZAKLAD NADZORU BUDOWLANEGO
“INBUD” Kazimierz Bigos

os. Stare Sady 19A

98-300 Wielun
Tel.(043)8438266
Tel.kom.0603878925
e-mail: kaziu_bigos@wp.pl

*nadzory budowlane *handel materiatami budowlanymi *obstuga proceséw budowlanych *
*ustugi projektowe *ustugi ogélnobudowlane *kosztorysowanie

*ocena i badanie stanu technicznego — budynkéw i budowli

— przewodoéw kominowych i wentylacyjnych

Inwestor :

Faza :

Temat :

Czesé:

Gmina Wielun

Plac Kazimierza Wielkiego 1,
98-300 Wielun

PROJEKT WYKONAWCZY

Rozbudowa i przebudowa
Szkoty Podstawowej w Kurowie (ob. kat. IX)
dz. nr geod. 834/4, obreb Kuréw, gmina Wielun

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Autorzy opracowania:

tech. bud. Kazimierz Bigos

IV 2021 r.

STR. 1



CZESC OGOLNA
0.0. INFORMACJE WSTEPNE.
0.1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest specyfikacja techniczna
wykonania i odbioru rob6t budowlanych przewidzianych do realizacji w
ramach zamierzenia inwestycyjnego p.t.: ,Rozbudowa i przebudowa Szkoty
Podstawowej w Kurowie”. Zakres opracowania jest zgodny z
Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdtowego zakresu
i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego.

0.2. Podstawa opracowania.

Niniejszg specyfikacje opracowano w oparciu o:

umowe zawartg pomiedzy Inwestorem, a Projektantem inwestycji

- projekty wykonawcze z przedmiarami robot obejmujgce wszystkie
niezbedne branze opracowane w firmie ZNB “INBUD” Kazimierz Bigos z
Wielunia

- katalog pt. Wspdlny Stownik Zamowien

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004 r w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej , specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno — uzytkowego. (Dz. U. z dnia 16.09.2004 r)

1.0. INFORMACJE SZCZEGOLOWE.
1.1. Nazwa zaméwienia nadana przez Inwestora.

Inwestor projektowanego zamierzenia budowlanego nadat nastepujgca
nazwe: ,,Rozbudowa i przebudowa Szkoty Podstawowej w Kurowie”

1.2. Przedmiot i zakres robé6t budowlanych.
W zakres projektowanej inwestycji wchodza:

a) Roboty budowlane:

- wykonanie rob6t ziemnych,
- wykonanie rob6t fundamentowych,
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- wykonanie robo6t zelbetowych,

- wykonanie rob6t murowych,

- wykonanie posadzki na gruncie,

- wykonanie izolacji przeciwwilgociowej oraz cieplnej,

- wykucie otworéw w Scianach zewnetrznych oraz dziatowych,
- zamurowanie otworéw drzwiowych

- wyburzenie scianek dziatowych

- wymurowanie $cianek dziatowych

- wykonanie tynkow wewnetrznych

- wykonanie gtadzi gipsowej wraz z malowaniem $cian i sufitéw
- wymiana posadzek

- wymiana okien

- wymiana docieplen

b) Roboty instalacyjne elektryczne:

- demontaz istniejgcego oswietlenia, gniazd wtykowych oraz przewodow
elektrycznych

- wykucie bruzd pod przewody elektryczne oraz ich montaz

- montaz gniazd wtyczkowych i przetgcznikow

c) Roboty instalacyjne sanitarne:

- demontaz przybordw sanitarnych oraz orurowania
- wykonanie podejs¢ pod przybory
- montaz przyborow sanitarnych

Roboty tymczasowe obejmuja:

1. Ogrodzenie placu budowy i terenu zaplecza — nalezy do obowigzku
Wykonawcy.

2. Postawienie obiektéw kubaturowych zaplecza biurowo — socjalnego na
okres budowy — nalezy do obowigzkow Wykonawcy.

1.3. Informacje o terenie budowy

1.4.1. Dane dotyczgce lokalizacji inwestyciji.

Prace budowlane przebiega¢ bedg na terenie budynku szkoty
podstawowej i w jego najblizszym otoczeniu (teren przedmiotowej dziatki).
1.4.2. Organizacja robét budowlanych i inzynieryjnych.

Wykonawca robét przed realizacjg winien opracowac plan BIOZ.

CZESC OGOLNA
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2.0. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT
(wymagania wspélne dotyczace wszystkich robét budowlanych
objetych przedmiotem zaméwienia)

DZIAL ROBOT

45110000-1 Roboty przygotowawcze-rozbidérkowe
45000000-7 Roboty budowlane

45450000-6 Roboty wykonczeniowe pozostate

B.01.00. WYMAGANIA WSPOLNE

1. WSTEP.
1.1.Przedmiot ogdlnej specyfikacji technicznej.
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Przedmiotem ogolnej ST sg wymagania wspodlne dotyczgce wykonania i odbioru robot
Rozbudowa i przebudowa budynku Szkoty Podstawowej w Kurowie, gmina
Wieluh.
1.2.Podstawa opracowania
Ogdlng specyfikacje techniczng opracowano na podstawie umowy zawartej z
Inwestorem.
1.3. Okreslenia podstawowe.

Zgodne i zawarte w obowigzujgcych PN, przepisach prawa budowlanego, atestach ,
Swiadectwach dopuszczenia, aprobatach technicznych, wytycznych wykonania i odbioru
robét budowlano— montazowych, literaturze technicznej.

1.4. Wspdélne wymagania dotyczace robét.
1.4.1. Przekazanie placu budowy i dokumentacji.
1.4.1.1. Inwestor przekazuje Wykonawcy plac budowy w catosci lub w takich
fragmentach, ktére sg niezbedne do realizacji zadania zgodnie z przyjetym
programem realizacji.
1.4.1.2. Inwestor przekazuje Wykonawcy w dwéch egzemplarzach :
e dokumentacje projektowa,
1.4.2.0bowigzki Wykonawcy.
1.4.2.1.Wykonawca jest zobowigzany do wykonania robét zgodnie z projektem.
1.4.2.2.Wykonawca opracowuje i przedktada do akceptacji Inwestorowi kompleksowy
program realizacji robét (harmonogram).
1.4.2.3. Wykonawca ponosi petng odpowiedzialnos$¢ za utrzymanie placu budowy w
zadowalajgcym stanie i porzgdku od momentu przyjecia do czasu odbioru

koncowego. W miare postepu robét plac budowy i jego otoczenie powinno by¢é

uprzatane z nadmiaru materiatéw, konstrukcji, zbednego sprzetu i zanieczyszczen.
1.4.2.4. Wykonawca jest odpowiedzialny za bezpieczenstwo robot.

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca :

® umieszcza tablice zawierajgce podstawowe informacje o budowie. Tresé
informacii i lokalizacje tablic Wykonawca ustala wedtug zarzadzenia (1)

e uzgadnia z Inwestorem zabezpieczenie robot w okresie trwania budowy.
Instaluje tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak : ogrodzenia
1.4.2.5. Wykonawca przestrzegac bedzie zasad ochrony srodowiska na placu budowy i
poza jego obrebem. W szczegolnosci Wykonawca powinien podjgé odpowiednie
Srodki zabezpieczajgce przed :
e zanieczyszczeniem Sciekdbw wodnych i gleby pytami, paliwem, olejami,
materiatami bitumicznymi, chemikaliami i innymi szkodliwymi substancjami,
e zanieczyszczeniem powietrza, gazami i pytami,
e przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
e mozliwoscig powstania pozaru,
e niszczeniem drzewostanu przylegtego do terenu budowy.
1.4.2.6. Wykonawca ponosi petng odpowiedzialno$¢ za opieke nad wykonanymi robotami,
przygotowanymi do budowy materiatami oraz zgromadzonym na placu budowy
sprzetem w okresie od przyjecia placu budowy do odbioru kohcowego robat.
1.4.2.7. Wykonawca zobowigzany jest do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wiasnosci publicznej lub prywatne;j.
1.4.2.8. W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe lub majgce wartos¢
archeologiczng Wykonawca ma obowigzek powiadomic Inwestora i wtadze
konserwatorskie i przerwac roboty do czasu dalszych decyz;ji.
1.4.2.9.Podczas realizacji zadania budowlanego Wykonawca powinien zapewnic
zatrudnionemu na budowie personelowi odpowiednie urzgdzenia socjalne i
sanitarne i nie dopuszczac do pracy w warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla
zdrowia.
2.0. MATERIALY.
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Wszystkie uzyte do wykonania robdt materiaty powinny posiada¢ krajowg deklaracje
zgodnosci z Polskg Normg Wyrobu lub aprobatg techniczng. Producent wyrobow
sktada takg deklaracje na swojg odpowiedzialnos¢.

Wykonawca jest zobowigzany do sktadowania i przechowywania materiatdw w sposéb

zapewniajgcy ich wtasciwg jakosc¢ i przydatnosc do robot.

Materiaty powinny by¢ sktadowane oddzielnie — wg asortymentu, z zachowaniem wymogow

bezpieczenstwa i z mozliwoscig pobrania reprezentatywnych probek. Szczegodlne zasady

obowigzujg dla sktadowania i przechowywania cementu, bituméw, materiatdw chemicznych i

paliw.

Materiaty ktorych jakos¢ nie zostata zaakceptowana lub do ktérych zachodzi watpliwosc pod

wzgledem jakosci, powinny by¢ sktadowane oddzielnie. Dostawy tych materiatow nalezy

przerwac.

3.0. SPRZET | MASZYNY

Dobér sprzetu i maszyn do wykonania robodt przewidzianych w kontrakcie powinien
gwarantowa¢ jakosC¢ robot okreslong w dokumentacji projektowej, PN , warunkach
technicznych i ST.

4.0. TRANSPORT.

4.1. Szczegolng uwage nalezy zwroci¢ na dobor sSrodkow transportu do przewozu srodkow
chemicznych, paliw, cementu luzem, styropianu, wetny mineralnej. Srodki transportu
powinny posiada¢ wyposazenie specjalne w zaleznosci od rodzaju przewozonego
tadunku.

4.2. Ograniczenia obcigzenia osi pojazdow.

Wykonawca powinien dostosowac sie do obowigzujgcych ograniczen obcigzen osi
pojazdow podczas transportu materiatdw po drogach publicznych poza granicami placu
budowy a takze w jego granicach.

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Wszystkie roboty objete kontraktem powinny by¢ zgodne z obowigzujgcymi PN,
dokumentacjg projektowa, wymaganiami technicznymi i ST dla poszczegolnych rodzajow
robét wyszczegdlnionych w projektach wykonawczych i przedmiarach robat.

Wykonawca ponosi petng odpowiedzialno$¢ za jakos¢ wykonania wszystkich elementow

i rodzajow robét wchodzacych w skfad zadania budowlanego.

Wykonanie kazdego rodzaju robo6t powinno byé odnotowane w  dzienniku  budowy,

ewentualnie w protokole odbioru, w dokumentach badan i pomiaréw.

5.1. Dokumenty budowy.

W okresie realizacji kontraktu Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia,
przechowywania i zabezpieczenia nastepujgcych dokumentow budowy :

e dziennika budowy,

e dokumentéw badan i oznaczen labolatoryjnych,

o certyfikatow i aprobat technicznych wbudowanych elementéw budowlanych,

e protokotéw odbioru robot.

Pomiary i wyniki badan muszg by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach i

podpisane przez Wykonawce i Inwestora.

5.1.1. Dziennik budowy jest to zeszyt opatrzony pieczecig Inwestora z ponumerowanymi
stronami, stuzgcy do notowania wydarzen zaistniatych na budowie w czasie
wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw
robét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy
Inwestorem , Wykonawcg i Projektantem.

Zapisy w dzienniku budowy powinny by¢ dokonywane na biezgco i chronologicznie
w odniesieniu do wystepujgcych na budowie przypadkéw wymagajgcych
odnotowania.

Kazdy zapis w dzienniku budowy powinien by¢ zaopatrzony w date i podpis osoby
dokonujgcej zapisu z podaniem imienia i nazwiska stanowiska stuzbowego oraz
nazwy instytucji, ktérg reprezentuje.

Prawo do dokonywania zapiséw w dzienniku budowy przystuguje réwniez :

e przedstawicielom panstwowego nadzoru budowlanego,
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e o0sobg wchodzagcym w sktad personelu Wykonawcy, ale tylko w zakresie
bezpieczenstwa wykonywania robét budowlanych.
Prowadzenie dziennika budowy nalezy do obowigzkow Kierownika Budowy.
6.0. KONTROLA | BADANIE WYROBOW | ROBOT.
6.1. Ogdolne wymagania dotyczgce jakosci robét.
Za jakos¢ zastosowanych materiatdow i wykonanych rob6t oraz ich zgodnos¢ z
wymaganiami odpowiedzialny jest Wykonawca robot.
6.1.1. Do obowigzkéw Wykonawcy w zakresie jakosci materiatow miedzy innymi nalezy :

e wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materiatdw odpowiedniej jakosci,

e przestrzeganie takich warunkéw transportu i przechowywania materiatéw ktore

zagwarantujg zachowanie ich jakosci i przydatnosci do planowanych robét,

e okreslenie i uzgodnienie takich warunkow dostaw (wielko$ci i czestotliwosci), aby

mogta by¢ zapewniona rytmicznos¢ robodt,

e prowadzenie systematycznej kontroli jakosci otrzymywanych materiatéw,

e zgromadzenie na sktadowiskach przed rozpoczeciem robét takiej ilosci materiatéw,

ktéra pozwoli zrealizowac je w sposob ptynny.

Wszystkie wykonane roboty i uzyte materiaty powinny by¢ zgodne z projektem,
Polskimi Normami (aprobatami technicznymi), warunkami technicznymi i specyfikacjg
technicznag.

6.2. Koszty badan kontrolnych.

Jezeli wyniki dostarczonych przez Wykonawce badan zostang uznane prze Inwestora za
niewiarygodne, to moze on zazgdac¢ powtorzenia badan.
Jezeli wyniki sie potwierdzg i spetnig wymagania PN to koszty tych badan ponosi Inwestor.
W przeciwnym razie koszty ponosi Wykonawca.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Przedmiar robét wykonano wg zasad podanych w odpowiednich Katalogach
Naktadéw Rzeczowych.

Obmiar robo6t polega na wyliczeniu i zestawieniu rzeczywistej ilosci wykonanych robot i

wbudowanych materiatow.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca.

Obmiar robét obejmuje roboty ujete w kontrakcie oraz dodatkowe i nieprzewidziane.

Roboty podane sg w jednostkach wg przedmiaru robét.

7.1. Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

7.2. Obmiar robot ulegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

7.3. Obmiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci powinny by¢ uzupetnione
szkicami w ksiedze obmiaréw lub dotgczonego do niej w formie zatgcznika.

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.

Odbiodr robét jest to ocena robdt wykonanych przez Wykonawce przeprowadzona

przez Inwestora.
8.1. Podzial odbioréw.
8.1.1. Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.
Jest to finalna ocena ilosci i jakosci wykonanych roboét, ktére w dalszym procesie
realizacji zanikajg lub ulegajg zakryciu.
8.1.2. Odbidr czesciowy.
Jest to ocena ilosci i jakosci wykonanych robdt, stanowigcych zakonczony
odrebny element konstrukcyjny , budowlany itp. wymieniony w kontrakcie.
8.1.3. Odbidr konncowy.
Jest to ocena ilosci i jakosci catosci wykonanych robét, wechodzgcych z zakres
zadania budowlanego, wraz z dokonaniem korncowego rozliczenia finansowego.
8.1.4. Odbidr ostateczny (pogwarancyjny).
Jest to ocena zachowania wymaganej jakosci elementow robét w okresie
gwarancyjnym oraz prac zwigzanych z usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.
8.2. Dokumenty do odbioru robét.
8.2.1. Wykonawca przygotowuje do odbioréw czesciowych i odbioru koncowego
nastepujgce dokumenty:
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dokumentacje projektowag i ST,

dziennik budowy

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,

certyfikaty , aprobaty techn. wbudowanych elementéw konstrukcyjnych i

budowlanych

e dokumentacje powykonawcza,

8.3. Badania i pomiary w odbiorach robét.

8.3.1. Podstawe do oceny jakosci i zgodnosci odbieranych robét z dokumentacjg
projektowg sg badania i pomiary wykonywane zarbwno w czasie realizacji jak i po
zakonczeniu robot oraz ogledziny podczas dokonywania odbioru.

8.3.2. Podstawe do odbioru sg ogledziny oraz badania techniczne i ewentualne pomiary
dokonywane przez laboratorium, zaakceptowane przez Inwestora oraz dokonywane
przez komisje odbioru.

8.4. Zgtoszenia do odbioru Wykonawca dokonuje zapisem do dziennika budowy.

8.5. Odbioru koncowego dokonuje komisja powotana przez Inwestora. Jakos¢ i ilosc

zakonczonych rob6t komisja stwierdza na ocenie wizualnej. Komisja sprawdza zgodnos¢

wykonania robot z dokumentacjg projektowg i ST.

8.6. Jezeli komisja stwierdza, ze jakos¢ wykonanych robo6t nieznacznie odbiega od

wymaganej w dokumentacji projektowej i ST z uwzglednieniem tolerancji lecz nie ma

wiekszego wptywu na cechy eksploatacji obiektu, to dokonuje potrgcen jak na wady trwate.

8.7. Jezeli komisja stwierdzi, ze jako$¢ robot znacznie odbiega od wymaganej dokumentacji

projektowej i ST, to wytgcza te roboty z odbioru.

9.0. PRZEPISY ZWIAZANE - PODANE W SPECYFIKACJACH TECHNICZNYCH
ASORTYMENTOWYCH.

1) Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15.12.1994 r
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjne;.

2) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dn. 21.02.1995
r. w sprawie rodzajow i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz
czynnosci geodezyjnych obowigzujgcych w budownictwie.

3) Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15.12.1994 r
w sprawie rodzajéw obiektdéw budowlanych przy ktérych realizacji jest wymagane
ustanowienie inspektora nadzoru inwestorskiego.

4) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie sposobow deklarowania zgodnosci
wyroboéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U.

nr 198, poz. 2041).

5) Poradnik majstra budowlanego. Wyd. Arkady W-wa 2003 - 2004 .
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CZESC SZCZEGOLOWA

1.0. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH.

1.0. ROBOTY MUROWE

1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru konstrukcji Scian fundamentowych, parteru i pietra.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czes¢ dokumentaciji technicznej
przy realizacji i odbiorze rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja techniczna.
Roboty obejmujg nastepujgce elementy:

- Sciany z bloczkéw betonowych gr. 24 cm

- Sciany z pustakow ceramicznych gr. 25 cm

- §ciany z pustakéw ceramicznych gr. 12 cm

2.0. MATERIALY.
Bloczki betonowe, pustaki ceramiczne, zaprawa cementowo - wapienna M30.

3.0. SPRZET I MASZYNY.

Pion murarski, fata murarska, poziomica uniwersalna, tata
kierujgca warstwomierz narozny, sznur murarski, przecinak murarski,
skrzynia do zaprawy, kielnia murarska, czerpak blaszany, rusztowania
warszawskie; kielnie, mieszadta, packi, strugi, prowadnice katowe, mtotki
gumowe, tgczniki i gwozdzie.

4.0. TRANSPORT.
Samochody skrzyniowe, palety drewniane z zawiasami.

5.0. WYKONANIE ROBOT
Mury wykonywa¢ warstwami z zastosowaniem prawidtowego wigzania i grubosci
spoin mozliwie rownomiernie na catej dtugosci. Bloczki oraz pustaki winne by¢ czyste i wolne
od Kurzu i zanieczyszczen, przed utozeniem alternatywnie nalezy je zamoczy¢ w wodzie.
Roboty prowadzi¢ w temperaturze powyzej 0°C. Grubos$¢ spoin 12 mm pozioma, 10
mm pionowa z murowaniem na tzw. puste spoiny.

6.0. KONTROLA, BADANIE WYROBOW | ROBOT.

Sprawdzenie bloczkow i pustakow: wymagana klasa, wymiary i ksztatt, liczba szczerb i
pekniec, odpornos¢ na uderzenia, sprawdzenie przetomu ze zwréceniem uwagi na
zawartos¢ margla, nasigkliwosc.

Zaprawa winna by¢ przygotowana mechanicznie, stosowac piasek rzeczny lub
kopalniany.

Skfad objetosciowy zaprawy dobiera¢ doswiadczalnie, konsystencja wg stozka
pomiarowego 6 + 8. Cement portlandzki kl. 25. Dopuszczalne odchytki wymiaréw dla
murdéw nalezy przyjac z tablicy 10-37. ,Warunkdéw technicznych wykonania i odbioru robét
budowlano - montazowych”.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wedtug wymagan wspolnych.
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8.0. SPOSOB OBMIARU ROBOT
Roboty objete ST odbiera inspektor na podstawie dokumentacji projektowej i przepiséw
zwigzanych.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH
Nie wystepuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-68/B-10020 Roboty murowe z ceglty. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-12050:1996 Wyroby budowlane ceramiczne. Cegty budowlane
PN-65/B-14503 Zaprawy budowlano-cementowe

PN-74/B-3000 Cement portlandzki.

2.0. ROBOTY RUSZTOWANIOWE
1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wyko-
nania i odbioru rusztowan budowlanych przysciennych z rur stalowych. Rusztowania te sg
przeznaczone do wykonania robot blacharskich, murowych i dociepleniowych.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czes¢ dokumentaciji technicznej
przy realizacji i odbiorze robot wymienionych w p. 1.1

2.0. MATERIALY.

Stojaki stalowe, ptyty pomostowe znormalizowane, stezenia stalowe pionowe i poziome,
daszki ochronne, odbojnice, drabiny, urzgdzenia piorunochronne, podktady pod stojaki,
zakotwienia.

3.0. SPRZET.
Ztgcza wzdtuzne, klucze do Srub.
4.0. TRANSPORT.

Samochodowy.
5. WYKONANIE ROBOT.

Podktady pod stojaki uktadaé na przygotowanym podtozu prostopadle do Sciany budynku,
dopasowac ich uktad do siatki konstrukcyjnej ,ciezkiej” dla ktérej rozstaw stojakéw wynosi 2,0
m w kierunku podtuznym i 1,35 m w kierunku poprzecznym. Wysokos¢ kazdej kondygnacji
rusztowania winna wynosi¢ 2,0 m wyjgtkowo 1,80 m. Stezenia poziome nalezy rozmieszczac¢
na catej dtugosci rusztowania w sposob zapewniajgcy nieprzesuwnos¢ weztdw. Pierwsze ste-
zenie poziome zakfada sie pod pierwszg kondygnacje nad podtozem , nalezy je montowac
bezposrednio do stojakéw rusztowania. Zewnetrzne stojaki rusztowan nalezy tgczy¢ steze-
niami pionowymi na catej wysokosci rusztowania. Liczba stezenh pionowych nie moze by¢
mniejsza od 2 na kazdej kondygnacji rusztowania a odlegtos¢ miedzy polami stezen nie
moze by¢ wieksza niz 10 m. Konstrukcja rusztowania winna by¢ kotwiona do sciany budynku
W sposoOb zapewniajgcy statecznosc¢ i sztywnosc¢ konstrukcji. Wielkos¢ sity odrywajgcej rusz-
towanie przypadajgca na 1 kotwe nie moze by¢ mniejsza niz 2,50 kN. Zakotwienia nalezy
umieszczac symetrycznie na catej powierzchni rusztowania, przy czym odlegtoS¢ miedzy ko-
twieniami w poziomie nie powinna przekraczac¢ 5,0 m, a w pionie na wysokosci wienca. Do-
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puszczalne odchytki wymiarowe zmontowanego rusztowania nie powinny przekraczac wiel-
kosci podanych w ,Warunkach technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazo-
wych”, Wyd. Arkady W-wa 1989 r. Pomosty robocze powinny mie¢ szerokos¢ nie mniejszg
od 1,0 m. Plyty pomostowe i bale nalezy uktadac szczelnie, aby uniemozliwi¢ spadanie ja-
kichkolwiek przedmiotéw na nizsze pomosty. Kazda konstrukcja winna mie¢ utozone co naj-
mniej dwa pomosty tj. pomost roboczy i pomost zabezpieczajgcy. Konstrukcja rusztowania
powinna by¢ uziemiona w sposob podany w PN na wykonywanie urzgdzen odgromowych.

6.0. KONTROLA, BADANIE WYROBOW | ROBOT.

Kontrole jakosci - kierownik budowy lub upowazniony do tych czynnosci pracownik
techniczny.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymagan wspolnych.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT.

Roboty odbiera inspektor nadzoru na podstawie zapiséw w dzienniku budowy.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH.
Nie wystepuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-71/B-50510 Rusztowania robocze, stojakowe z rur stalowych, ztgcza. Ogdlne wymagania
i badania.

PN-71/B-50505 Rusztowania robocze, stojakowe z rur stalowych, ztgcza. Ogdlne wymaga-
nia, badania i eksploatacja.

3.0. ROBOTY DOCIEPLENIOWE (z wyprawa tynkarska)

1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wyko-
nania i odbioru zwigzane z dociepleniem scian obiektu (Sciany istniejgce).

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czes¢ dokumentaciji technicznej
przy przygotowaniu realizacji i odbiorze robot wymienionych w p. 1..

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja techniczna.
Roboty obejmujg nastepujgce czynnosci :
e przygotowanie scian przez zmycie scian czystg wodg pod cisnieniem.
¢ Umocowanie listwy cokotowej i katownika rozdzielajgcego cokot i Sciane

e przyklejenie ptyt styropianowych grub. 15cm (Sciany), 3cm(oscieza) typu FS (samoga-
sngce) frezowanych o gestosci objetosciowej 20kg/m3

e pokrycie styropianu warstwg zbrojgcg z masy klejgcej z zatopiong siatkg z wiékna
szklanego, do wys 2 m druga warstwa siatki.

e Wtopienie naroznikbw ochronnych otworow
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e wykonanie tynku nawierzchniowego silikatowego na scianach, na cokole tynku zywicz-
nego.

e Malowanie elewaciji farba silikatowag

2.0. MATERIALY.
Wetna mineralna grubosci: 15 cm i 25 cm, masa klejgca , siatka z
widkna szklanego, tynk silikatowy, farba silikatowa, tynk zywiczny,
narozniki ochronne, listwa cokotowa.

3.0. SPRZET | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze, wzorniki, taty, mieszatka do zapraw.

4.0. TRANSPORT.
Reczny.
5.0. WYKONANIE ROBOT.

Szczegobtowy opis robot zawarty jest w instrukciji ITB nr 334/96 "Ocieplenie Scian ze-
wnetrznych budynkow metodg lekkg”.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Sprawdzenie stanu jakosci Scian, zaakceptowanie istniejgcych odchytek scian przez
Inwestora. Pozostate wymagania wg instrukcji ITB 334/96.

7.0. OBMIAR ROBOT
Wg. wymagan wspolnych.
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie uzgodnio-
nego zakresu robat.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH.
Roboty rusztowaniowe ujete w oddzielnej pozycji.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-B-20130: 1999 Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Wetna mineralna (PS-E) In-
strukcja ITB nr 334/96 "Ocieplenie scian zewnetrznych budynkow metodg lekkg” Aprobata
techniczna ITB AT-15-3662/99

4.0. ROBOTY TYNKOWE (wewnetrzne)

.0. WSTEP.
1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru zwigzane z tynkami uzupetniajgcymi.

1
1

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czes¢ dokumentaciji technicznej
przy przygotowaniu realizacji i odbiorze rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja techniczna.
Roboty obejmujg nastepujgce czynnosci :
e sprawdzenie wykonania robot instalacyjnych podtynkowych, zamurowania przebic i
bruzd oraz obsadzenia oscieznic drzwiowych i okiennych
e mur winien by¢ wykonany na niepetne spoiny ( 10+15 mm od lica muru)
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e oczyszczenie podtoza z kurzu szczotkami, usuniecie plam z rdzy i substanc;ji ttustych
( przez zmycie 10% roztworem szarego mydta)

e nadmiernie suchg powierzchnie muru zwilzy¢ wodg bezposrednio przed naniesieniem
zaprawy

e stosowac zaprawe cementowo-wapienng o konsystencji 9+11 (obrzutka z zaprawy
cementowej 1:1 grub. 3+4 mm)

2.0. MATERIALY.
Materiaty wg PN-90/B-14501.

3.0. SPRZET I MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze, stoliki tynkarskie , wzorniki , taty , mieszatka do zapraw.

4.0. TRANSPORT.
Reczny.

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Proces technologiczny obejmuje w zasadzie nastepujgce grupy czynnosci :
wyznaczenie lica powierzchni tynku na $cianach

wykonanie obrzutki $cian

wykonanie narzutu na powierzchnie $cian

wykonanie gtadzi wraz z zatarciem

wykonanie oscieznicy , wyskokow , wnek

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Obrzutka z zaprawy cementowej 1:1 grub. 3+4 mm. Narzut powinien by¢ nanoszony
po zwigzaniu zaprawy obrzutki. Podczas wyrownywania nalezy warstwe narzutu dociska¢
pacg przesuwang stale w jednym kierunki.

Zaprawa dla narzutu: cementowo-wapienna 1:1:5 Gtadz nalezy nanosic¢ przed zwigzaniem
zaprawy narzutu.

Stosowac zaprawe cementowo-wapienng 1:1:2 o konsystencji 7+10 cm ,zsp” z drobnym
piaskiem przesiewanym o uziarnieniu 0,25+0,5 mm. Zatarcie na gtadko packg drewniang.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymagan wspolnych.

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie dokumentacji
oraz wpisow do dziennika budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH.
Nie wystepuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-65/B-14503 Roboty tynkowe. Zaprawy budowlane cementowo-wapienne.
PN-79/B-06711 Roboty tynkowe. Piasek do tynkéw zwyktych.

5.0. DRZWI (wewnetrzne)
1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)
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Przedmiotem specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce drzwi wraz z ich osadzeniem
w scianach.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czes¢ dokumentaciji technicznej.
przy przygotowaniu, realizacji i odbiorze rob6t wymienionych w p 1.1

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja techniczng

—

. Roboty obejmujg nastepujgce czynnosci:

wykucie starych drzwi

e wykonanie pomiaru pozostatych otworéw drzwiowych z odpowiednim ich oznakowa-
niem

e zakup drzwi

e przewiezienie elementéw na plac budowy

e zamontowania drzwi i okien w istniejgcych otworach

e uszczelnienie styku ramy ze Sciang

e montaz skrzydet drzwiowych i okiennych z ich regulacjg
2.0. MATERIALY

Drzwi petne drewniane zewnetrzne trwatos¢ uzytkowa: 10 000 cykli otwarcia — za-
mkniecia skrzydta.

3.0. SPRZET | MASZYNY

Sprzet specjalistyczny do montazu drzwi.
4.0. TRANSPORT

Samochodowy, reczny.

5.0. WYKONANIE ROBOT

Drzwi dostarcza sie na budowe w stanie ostatecznie wykonczonym. Na czas wykony-
wania uszczelnieh oraz podczas prowadzenia robét malarsko — tynkarskich powinny by¢
ostoniete folig ochronng lub tadmg malarskg. Do zamontowania o$cieznicy w osciezu stoso-
wac rozpierane kotwy lub wkrety zabezpieczone antykorozyjnie. Minimalna dtugosc¢ zagtebie-
nia tgcznika wynosi 120 mm - dla $cian z cegty.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Etap | — na zgodnos¢ elementow z aprobatg techniczng

Etap Il — roboty ulegajgce zakryciu , podparcie progdw, zamontowanie oscieznic, uszczelnie-
nie luzéw

Etap Il — cechy geometryczne oécieznicy - niezmienne, brak trwatych zabrudzen ram, szyb i
okué, zamykanie skrzydet bez zacie¢, brak samoczynnego zamykania sie lub otwierania
( pod ciezarem wtasnym), zamkniete skrzydta winny dolega¢ do oscieznicy rownomier-
nie.

7.0. OBMIAR ROBOT
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Wg. wymagan wspolnych.
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie wpiséw do
dziennika budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH
Nie wystepujg roboty tymczasowe i prace towarzyszgce
10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

Odpowiednie aprobaty techniczne.

6.0. INSTALACJA ODGROMOWA
1.1 Wstep.

1.1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wymiang przewodow instalacji odgromowe.

1.1.2 Zakres robét objetych specyfikacja techniczng

Zakres robot swoim zakresem obejmuje wymiane przewodow instalacji odgromowej z
preta fi 8mm w ciggu pionowym

Roboty obejmg nastepujgce czynnosci :
e demontaz starych przewodéw instalacji odgromowej na Scianach
e demontaz wspornikow starych
e montaz rur karbowanych na uchwytach na Scianie przy dociepleniu $cian
e wciggniecie do rur przewoddw instalacji odgromowej
e zamontowanie skrzynek ztgcz instalacji odgromowej
e pomiary instalacji odgromowe;j
1.1.3 Materialy.

e pret fi 8mm, rury karbowane, uchwyty, ztgcza uniwersalne, ztgcza kontrolne, skrzynki
ztagcz

1.1.4 Sprzet

Wiertarki , szlifierki , spawarka.
1.1.5 Transport

Samochod dostawczy do 0,9 t

1.1.6 Wykonanie robét
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Zakres prac zwigzanych z wykonaniem instalacji odgromowej obejmuje wymiane in-
stalacji odgromowej poziomej i pionowej oraz zainstalowanie nowej. Wszystkie roboty wyko-
na¢ zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano - montazo-
wych, cz. Vi instalacje elektryczne”, oraz obowigzujgcymi normami i przepisami.

1.1.7 Kontrola jakosci robét
Nalezy przeprowadzi¢ kontrole wykonania robot w nawigzaniu do obmiaru.
1.1.8 Obmiar robét .
Jednostkami obmiaru s3 :
dla uchwytéw, ztgcz, skrzynek ztgcz — szt.
dla uktadanych przewoddw, rur — mb.
1.1.9 Sposéb odbioru robét
Odbioru robot dokonuje Inspektor na podstawie obmiaru robot.
1.1.10 Przepisy zwiagzane .
PN-IEC 60364-6 — instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — sprawdzenie zgodnosci
Z przepisami.
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano - montazowych, cz. Vi instalacje

elektryczne”.

7.0. ROBOTY BLACHARSKIE
1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wyko-
nania i odbioru robét blacharskich.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czes¢ dokumentaciji technicznej
przy przygotowaniu , realizacji i odbiorze rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja techniczna.
- utozenie izolacji z papy pod parapety
- wymiana parapetow na parapety z blachy powlekanej z kohcowkami

- wymiana obrébek blacharskich ogniomuréw, pasa nadrynnowego, pasa podrynno-
wego na obrdbki z blachy powlekanej

- przetozenie rynien i czesciowa wymiana rur spustowych
2.0. MATERIALY.

Papa termozgrzewalna gr.4,7mm, roztwor asfaltowy gruntujgcy, obrobki blacharskie z
blachy gr. 0,6 mm ocynkowana i zabezpieczona warstwami ochronnymi: warstwa pasywna,
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warstwg farby gruntowej i warstwg zewnetrzng kilkupowtokowg z plastisilu o tgcznej grub.

175 um, uchwyty rynien i rur spustowych, parapety gr. 0,7mm z blachy powlekanej z kohcow-
kami.

3.0. SPRZET | MASZYNY

Sprzet dla robot dekarskich z blachy.
4.0. TRANSPORT.

Reczny.

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Papa termozgrzewalna nawierzchniowa gr. 4,7mm uktadana pod parapety po zagrun-
towaniu podtoza srodkiem gruntujgcym, klejona metodg termozgrzewalng na catej po-
wierzchni. Wszystkie obrobki wykonuje sie z blachy. Gérna czesé obrobki musi byé zabez-
pieczona przed przeciekaniem wody za pomocg tzw. wydry lub za pomocg obrébki dwudziel-
nej. Demontaz rur spustowych i rynien oraz ich montaz. Wymiana obrébek paséw nadrynno-
wych, obrébek kominéw, montaz nowych paséw podrynnowych z blachy powlekane;.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Sprawdzenie materiatow nalezy przeprowadzi¢ na podstawie zapiséw w dzienniku bu-
dowy i zatgcznikdw wg wymagan wspélnych.

Sprawdzenie umocowania blachy.
Sprawdzenie obrébek blacharskich.
7.0. OBMIAR ROBOT

Wg. wymagan wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na
podstawie wpisow do dziennika budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH
Roboty rusztowaniowe ujete w oddzielonej pozycji.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowe;j.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

8.0 ROBOTY MALARSKIE

1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t malarskich wewnetrznych farbami emulsyjnymi
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czes¢ dokumentaciji technicznej
przy przygotowaniu, realizacji i odbiorze rob6t wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robét objetych specyfikacja techniczna.

Roboty obejmujg nastepujgce czynnosci:
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1. sprawdzenie zakonczenia wszystkich robot instalacyjnych
2. zeskrobanie starej farby

3. przygotowanie powierzchni

4. wykonania zagruntowania i pierwszego malowania

5. wykonanie drugiego malowania .

2.0. MATERIALY.

Farba emulsyjna wewnetrzna, srodek gruntujgcy, gips szpachlowy
3.0. SPRZET | MASZYNY

Gtadzik do tynku, szczotki druciane, skrobaczka, zaciernice stalowe, pedzle,
odkurzacz, tawkowiec, agregat do natryskiwania farby: reczny i mechaniczny, aparaty
elektromagnetyczne, drabiny.

4.0. TRANSPORT.
Reczny i mechaniczny
5.0. WYKONANIE ROBOT.

Malowanie po uprzednim przygotowaniu podtoza wykonuje sie dwukrotnie naktadajgc
krzywo cienkie warstwy za pomocg pedzla, watka malarskiego lub pistoletu natryskowego.
6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Powierzchnie powtok powinny by¢ bez uszkodzen, smug, przeswitow, plam i sladow
pedzla. Nie dopuszcza sie pekania, tuszczenia sie powtoki, odstawania od podtoza oraz
widocznych tgczen i poprawek. Dopuszcza sie chropowatosci powtoki odpowiadajgcyg
rodzajowi faktury pokrywanego podtoza. Powtoki powinny by¢ odporne na tarcie tkaning i
dawac¢ matowy wyglad pomalowanej powierzchni.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Wg. wymagan wspaolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie wpiséw do
dziennika budowy.

- sprawdzenie materiatdw na podstawie zatgczonych deklaracji zgodnosci

- sprawdzenie wygladu zewnetrznego jak w p. 6

- sprawdzenie zgodnosci barwy powtoki z wzorcem

- sprawdzenie potysku

- sprawdzenie przyczepnosci powtok
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH
Nie wystepuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi
farbami emulsyjnymi

9.0. INSTALACJE ELEKTRYCZNE

3.1 Wstep
3.1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru roboét
zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych .

3.2 Zakres robét objetych specyfikacja techniczna

Roboty obejmg nastepujgce czynnosci:

demontaz czesci instalacji oraz osprzetu
wykucie bruzd

utozenie przewoddéw w bruzdach
otynkowanie bruzd
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— przygotowanie podtoza pod tgczniki

— montaz tgcznikow

— przygotowanie podtoza pod wentylatory

— podfgczenie wentylatorow

— podtgczenia kabla na tgczéwkach

— badania stanu izolacji utozonych przewodow
— pomiary instalacji elektrycznej

3.3.Materiaty
Przewody o izolacji polwinitowej 750 V, osprzet instalacyjny , wentylatory
3.4 Sprzet
Wiertarka , szlifierka , wkretaki , spawarka transformator.do 500A, mierniki uniwersalne dla
instalacji elektrycznych
3..5 Transport
Samochod dostawczy 0,9 T
3.6 Wykonanie roboét
wytyczy¢ miejsca montazu wentylatorow, wyznaczy¢ miejsca mocowania osprzetu
instalacyjnego, wytyczy¢ trasy przewodow uktadanych w bruzdach, utozy¢ przewody w
bruzdach, dokonac¢ montazu elementow instalacji, dokonac potgczen w instalacjach wg
dokumentacji w stanie beznapieciowym, dokona¢ pomiaréw w stanie napieciowym, pomiary
zawrze¢ w protokotach dla poszczegolnych instalacji , wyniki pomiarow w postaci protokotow
przekazac Inwestorowi.
3.7 Kontrola jakosci robét
Skontrolowac¢ wykonane roboty poprzez sprawdzenie zgodnos$ci z dokumentacjg techniczng
3.8 Przedmiar i obmiar robét
Jednostkami przedmiaru robét s3 :

e dla montazu aparatury , osprzetu - szt.

e dla uktadanych przewodow — mb.
3.9 Sposéb odbioru robét
Roboty instalacji elektrycznej odbiera Inspektor na podstawie dokumentacji wraz z zapisami i
dodatkowymi ustaleniami.
3.10 Przepisy zwigzane.
PN-IEC 60364-4 - instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa,
PN-IEC 60364-5 - instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego,
PN-IEC 60364-6 — instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — sprawdzenie zgodnosci
Z przepisami.

10.0 INSTALACJE WODNO-KANALIZACYJNE i C.O.

1.1. Wstep.
1.1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z instalacja wodno-kanalizacyjng i CO.

1.1.2. Zakres robét objetych specyfikacjg techniczng.
Roboty obejmujg nastepujgce czynnosci:

demontaz istniejgcych urzadzen

demontaz rur kanalizacyjnych i wody

montazu instalacji kanalizacyjnej z rur PVC,
wykonanie préb szczelnosci instalacji kanalizacyjne;j,
zakrycie przewodéw

wykonanie bruzd pod podejscia do baterii czerpalnych,
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e wykonanie instalacji wody zimnej, wody cieptej i powrotnej z rur polipropylenowych

grubosciennych PN20,
e wykonanie prob szczelnosci instalacji wodnej
e bialy” montaz urzadzen wod-kan

wymiana grzejnika stalowego
12 Materiaty
rury kanalizacyjne do instalacji wewnetrznych PVC-U od ¢ 50 do ¢ 110 klasy N
rury wodne : PP PN 20
ceramika sanitarna
armatura czerpalna nowa
grzejnik stalowy ptytowy
materiaty uzupetniajgce zgodne z zestawieniem materiatdw z projektu
technicznego.
1.3. Sprzet:
Wiertarka , mtot udarowy, gwintownica, przecinaki do rur z tworzywa sztucznego,
mieszarka do zapraw, zgrzewarka do rur PP
1.4. Transport.
Samochod dostawczy do 09T
1.5. Wykonanie robét.
Zdemontowac istniejgce urzadzenia sanitarne i czerpalne. Wykonac instalacje
kanalizacyjng tgczong za pomocg uszczelek. Biaty montaz przeprowadzi¢ po
zakonczeniu prac wykonczeniowych. Przeprowadzic montaz instalacji wodnej z rur
PP-R fgczonych za pomocag zgrzewania doczotowego. Montaz nalezy zleci¢ firmie
posiadajgcej certyfikat montazu danych rur.
Wykona¢ prébe szczelnosci. Zaizolowa¢ przewody wodne. Biaty montaz
przeprowadzi¢ po zakonczeniu prac wykonczeniowych. Instalacje wodng uwaza sie
za wyregulowang , jezeli woda wyptywa z najwyzej potozonych punktéw czerpalnych
w ilosciach normatywnych, a czas napetnienia zbiornikow sptukujgcych nie
przekracza 2 minut. Po wykonaniu czynnosci zwigzanych z regulacjg montazowg
nalezy dokona¢ odpowiedniego wpisu do protokotu. Tres¢ tego wpisu powinna byc¢
poswiadczona przez przedstawiciela nadzoru inwestorskiego.
1.6. Kontrola jakosci roboét.
Kontrola polega na sprowadzeniu dokfadnosci wykonania instalacji. Sprawdzeniu
spadku prowadzonych przewodow, unikaniu wyboczen na instalacji oraz wykonania
prob szczelnosci.
1.7. Przedmiar i obmiar robét.
Jednostkg obmiaru jest [m] wykonywanej instalacji wodno-kanalizacyjnej oraz [szt.]
podtgczonych przyborow sanitarnych i punktow czerpalnych.
1.8. Sposob odbioru robét.
Roboty odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego..
Odbioru instalacji wodno-kanalizacyjnej dokonuje sie w 3 etapach.
a) odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:
przebieg trasy sposob , sposdb prowadzenia przewodow
elementy konpensacji
szczelnos¢ potaczen kanalizacyjnych
lokalizacja przyboréw sanitarnych
e sposéb prowadzenia przewodow poziomych i pionowych.
b) odbiorowi czesciowemu podlega:
elementy, ktore zanikajg w wyniku postepu robot, ktérych sprawdzenie jest
niemozliwe lub utrudnione w fazie odbioru koncowego.
Kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢ sporzgdzony
protokot.
c) odbidér koncowy
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Przy odbiorze koncowym nalezy przedtozy¢ protokoty odbioréw czesciowych , badan
szczelnosci, a takze sprawdzi¢ zgodnos$¢ stanu istniejgcego z dokumentacjg
techniczng oraz wymaganiami odpowiednich norm przedmiotowych lub innych
warunkow technicznych.

W szczegolnosci nalezy skontrolowac:

e uzycie wlasciwych materiatéw i elementow instalacji

prawidtowos¢ wykonania potgczen

jakosc¢ zastosowanych materiatow uszczelniajgcych

wielkos¢ spadkow przewodow

odlegtos¢ przewoddéw od przegréd budowlanych i innych przewodow
prawidtowosé wykonania podpor przewodoéw oraz odlegtosci miedzy podporami
prawidtowos¢é wykonania umocowan punktéw statych i przesuwnych
prawidtowosé kompensaciji , ustawienia wydtuzek i armatury

prawidtowosé przeprowadzenia wstepnej regulaciji

prawidtowosé zainstalowania przewodow sanitarnych

zgodnos¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczna.

1.9. Przepisy zwiagzane:

PN-EN 12056-1-S-2002 Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku czes¢
1-5

PN-92/B-01706 Instalacje wodociggowe. Wymagania w projektowaniu wraz ze
Zmianami.

PN-B-01706: 1992/Az1 - 1999

PN-EN-671-1(2) Ochrona p.poz. budynkow.

Rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r przepisy BHP przy
wykonywaniu robét budowlano- montazowych Dz. U. nr 47 poz. 401 z 19.03.2003 r
Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budowlano-montazowych cz. I
Instalacje sanitarne i przemystowe.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociggow z tworzyw sztucznych.

Certyfikaty oraz wymagania producentéw.
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