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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem tymczasowych nawierzchni z
prefabrykowanych ptyt drogowych zelbetowych petnych na terenie Gminy Rokietnica.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogoélna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawg opracowania
szczegbtowe) specyfikacji technicznej (SST), stosowanej jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach gminnych.

Zaleca sig¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach miejskich 1 gminnych.
1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem tymczasowych nawierzchni z elementow prefabrykowanych, stosowanych w
budownictwie drogowym, petniacych rolg:
- dojazdow tymczasowych na czas budowy 1 modernizacji drog oraz przebudowy istniejacych

1 budowy nowych obiektow mostowych,
— prowizorycznych nawierzchni ulic, placow 1 parkingow,
- drog dojazdowych, taczacych plac budowy z drogami publicznymi, drég wewngtrznych placu
budowy i1 drog montazowych.

Niniejsza OST dotyczy tymczasowych nawierzchni wykonywanych z ptyt drogowych
zelbetowych pelnych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Tymczasowa nawierzchnia z elementow prefabrykowanych - nawierzchnia z piyt
drogowych zelbetowych, przeznaczona dla ruchu lub postoju pojazdéw na czas okreslony.
1.4.2. Pozostale okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
1 definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania 1 sktadowania podano w OST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu tymczasowych nawierzchni z elementow
prefabrykowanych objgtych niniejsza OST, sa:
- plyty drogowe zelbetowe,
- piasek na podsypke i do zamulania spoin,
- woda.
2.3. Plyty betonowe i zelbetowe

Ptyty drogowe, stosowane do wykonania tymczasowych nawierzchni powinny
odpowiada¢ wymaganiom BN-80/6775-03/01 1 BN-80/6775-03/02 — nowe lub uzywane
(Zamawiajacego).
2.3.1. Typy, rodzaje i odmiany plyt

W zaleznoSci od konstrukcji 1 przeznaczenia rozrdéznia si¢ nastgpujace typy plyt
drogowych:
- zelbetowe pelne - PDP,

W zaleznos$ci od ksztattu ptyt rozrdznia si¢ nastgpujace rodzaje:
- plyty drogowe zelbetowe petne (waskie 1 szerokie).

Ptyty drogowe zelbetowe pelne moga mie¢ umieszczone haki montazowe na dtuzszym
boku lub w narozach.
2.3.2. Ksztalt i wymiary ptyt Zelbetowych

Najczes$ciej stosowane wymiary plyt zelbetowych:
- 3,00x1,25x0,12 m,
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- 3,00x1,00x0,12 m,

- 3,00x 1,00 x 0,18 m.

2.3.3. Wyglad zewnetrzny
Powierzchnie ptyt powinny by¢ bez rys, peknigc 1 ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub

zatartej, zgodne z wymaganiami. Krawedzie ptyt powinny by¢ roéwne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni 1 krawedzi ptyt zelbetowych nie

powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicach 1 1 2.

Tablica 1. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi plyt betonowych

Dopuszczalna wielkosé¢
Rodzaj wad i uszkodzen wad 1 uszkodzen
Gatunek 1 | Gatunek 2
Wklgstos¢ Iub wypuktos¢ powierzchni gérnej,wichrowatos¢ powierzchni i krawedzi, mm ) 3
. . ograniczajacych powierzchnie gorne (Scieralne), mm niedopuszezalne
Szczerby i uszkodzenia
krawedzi i narozy ograniczajacych pozostate powierzchnie:
liczba, max 2 2
dlugos¢, mm, max 20 40
glebokos¢, mm, max 6 10

Tablica 2. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi ptyt zelbetowych

Dopuszczalna wielko$é¢
Rodzaj wad i uszkodzen wad i1 uszkodzen

Gatunek 1 | Gatunek 2
Wklgstos¢ Iub wypuktos¢ powierzchni gérnej, wichrowato$é powierzchni i krawedzi, mm 4
Szczerby i uszkodzenia liczba, max 4
krawedzi i narozy dlugos¢, mm, max 20 30
glebokos¢, mm, max 5 7

Dopuszczalne odchytki wymiarow plyt zelbetowych nie powinny przekraczaé wartosci
podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne odchylki wymiarow plyt zelbetowych

Dopuszczalna odchytka mm
Rodzaj wymiaru
Gatunek 1 Gatunek 2
Ptyty zelbetowe dhugos¢ 10 t16
szerokos¢ +6 +10
grubosé¢ +3 +5

2.3.4. Sktadowanie

Ptyty zelbetowe moga by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na podfozu wyr6wnanym 1
odwodnionym, z zastosowaniem podktadek 1 przekladek, utozonych w pionie jedna nad druga.
2.4. Piasek na podsypke i do zamulania spoin
Piasek na podsypke oraz do zamulania spoin powinien spetnia¢ wymagania PN-B-11113. Piasek
nalezy sktadowa¢ w warunkach zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem izmieszaniem z
innymi kruszywami. Podloze w miejscu sktadowania powinno by¢ rowne, utwardzone 1 dobrze
odwodnione.
2.5. Woda

Woda uzywana przy wykonywaniu zaggszczenia podsypki i do zamulania nawierzchni
moze by¢ studzienna lub z wodociagu, bez specjalnych wymagan.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania tymczasowych nawierzchni z elementow prefabrykowanych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania tymczasowych nawierzchni z elementow
prefabrykowanych powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- zurawi samochodowych lub samojezdnych,
- walcow ogumionych,

— rowniarek,

- wibratoréw plytowych,

- ubijakow,

- zbiornikow na wodeg.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt4.

4.2. Transport materialow

4.2.1. Transport ptyt betonowych i zelbetowych

Ptyty drogowe betonowe 1 zelbetowe moga by¢ przewozone dowolnymi s$rodkami
transportu. Pltyty powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i1 uszkodzeniami w
czasie transportu, a gorna warstwa nie powinna wystawac¢ poza $ciany srodka transportowego
wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.2.2. Transport piasku

Piasek mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
go przed zanieczyszczeniem, zawilgoceniem oraz zmieszaniem z innymi rodzajami kruszyw.
Podczas transportu piasek powinien by¢ zabezpieczony przed wysypaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogoblne zasady wykonywania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod tymczasowe nawierzchnie z elementéw prefabrykowanych powinno by¢
przygotowane zgodnie z wymaganiami okreslonymi w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zaggszczaniem podtoza”

Na podtozu z gruntu niewysadzinowego mozna bezposrednio uktada¢ nawierzchnig z phyt
betonowych lub zelbetowych. Jezeli w podlozu wystepuja grunty watpliwe badz wysadzinowe,
nawierzchnig z ptyt nalezy uktada¢ na podsypce piaskowe;.

5.3. Wykonanie podsypki

Podsypka pod nawierzchni¢ powinna by¢ wykonana z piasku odpowiadajacego
wymaganiom punktu 2.4 niniejszej OST.

Grubos¢ podsypki nie powinna by¢ mniejsza niz 10 cm na podiozu z gruntéw watpliwych
1 nie mniejsza niz 20 cm na podtozu z gruntéw wysadzinowych.

Piasek do wykonania podsypki powinien by¢ rozltozony w warstwie o jednakowej
grubosci przy uzyciu roéwniarki, w sposodb zapewniajacy uzyskanie wymaganych spadkow
1 rzgdnych wysokosciowych.

Zageszczenie podsypki nalezy przeprowadza¢ bezposrednio po rozlozeniu. Zaggszczenie
nalezy wykonywa¢ przy zachowaniu optymalnej wilgotnosci zageszczanego piasku, az do
osiagni¢cia wskaznika zageszczenia I > 1,00.

5.4. Wykonanie nawierzchni z plyt zelbetowych
5.4.1. Ukladanie ptyt

Tymczasowa nawierzchnia z plyt zelbetowych moze by¢ wykonana w uktadzie pasowym
lub platowym.

Przyktadowe sposoby utozenia ptyt w uktadzie pasowym i ptatowym dla drég o jednym 1
dwoéch pasach ruchu podano na schemacie ponize;j.
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Rys. 2. Schemat uktadania ptyt na drogach dojazdowych o dwoch pasach ruchu

Sposdb utozenia ptyt powinien by¢ zgodny z SST lub wskazaniami Zamawiajacego.
5.4.2. Wykonanie nawierzchni

Ukladanie nawierzchni z ptyt zelbetowych na uprzednio przygotowanym podiozu moze
si¢ odbywac bezposrednio ze srodkéw transportowych lub z miejsca sktadowania, za pomoca
zurawi samochodowych lub samojezdnych.

Ptyty zelbetowe nalezy uktadac tak, aby cata swoja powierzchnia przylegaty do podioza
(podloza gruntowego lub podsypki). Powierzchnie ptyt nie powinny wystawaé lub by¢
zaglebione wzglgdem siebie wigcej niz 8§ mm.

5.4.3. Wypehienie spoin

Szerokos$¢ spoin migdzy ptytami nie powinna by¢ wigksza niz 10 mm.

Piasek uzyty do wypetniania spoin przez zamulenie, powinien zawiera¢ od 3 do 8 %
frakcji mniejszej od 0,05 mm, a zamulenie powinno by¢ wykonane na pelna grubos¢ piyt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogoblne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola przygotowania podloza
Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci z:
a) na podstawie ogledzin 1 pomiarow,
b) wymaganiami podanymi w OST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem 1 zaggszczeniem
podtoza”.
6.3. Kontrola wykonania podsypki

Kontrola utozonej podsypki piaskowej polega na sprawdzeniu zgodnosci z:

a) w zakresie grubosci ulozonej warstwy 1 wyréwnania do wymaganego profilu - na podstawie
ogledzin 1 pomiarow,

b) wymaganiami podanymi w p. 5.3 niniejszej OST.

6.4. Kontrola wykonania nawierzchni z plyt betonowych

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z:

a) w zakresie cech geometrycznych nawierzchni oraz dopuszczalnych odchylek wymienionych
w tablicy 1 - na podstawie ogledzin 1 pomiarow,
b) wymaganiami podanymi w OST D-05.03.03 , Nawierzchnie z ptyt betonowych”.
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6.5. Pomiary cech geometrycznych nawierzchni

Jesli dokumentacja projektowa 1 SST nie okresla inaczej, to przeprowadzone pomiary nie
powinny wykaza¢ wigkszych odchyleh w zakresie cech geometrycznych tymczasowych

nawierzchni z elementow prefabrykowanych niz te, ktore podano w tablicy 5.
tablica 5. Dopuszczalne odchylenia dla tymczasowych nawierzchni z elementow prefabrykowanych

Dopuszczalne odchylenia
Cechy nawierzchni Nawierzchnia z ptyt betonowych | Nawierzchnia z ptyt zelbetowych
Szerokos¢, cm +5 +101 -5
Spadek poprzeczny, % +0,5 +0,5
Rzedne nawierzchni, cm +11i-2 +11-2
Odchylenie osi nawierzchni w planie, cm +5 +10
Grubos¢ podsypki, cm +1,5 +3

6.6. Ocena wynikow badan
Wszystkie materialy musza spetnia¢ wymagania podane w punkcie 2.
Wszystkie elementy robot, ktore wykazuja odstgpstwa od postanowien SST powinny
zosta¢ rozebrane 1 ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z elementow
prefabrykowanych.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST 1 wymaganiami Zamawiajacego, jezeli
wszystkie pomiary 1 badania, z zachowaniem tolerancji wg punktu 6, daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m” nawierzchni z elementow prefabrykowanych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materialow,
— przygotowanie podtoza (ewentualnie wykonanie podsypki),
— ulozenie plyt z wypelnieniem spoin,
— wykonanie robot wykonczeniowych,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.
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