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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania

dotyczace wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z wykonaniem naprawy nawierzchni
gruntowych — mechaniczne rownanie 1 profilowanie drog gminnych o nawierzchniach
gruntowych naturalnych i ulepszonych na terenie Gminy Rokietnica
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji robot na drogach 1 ulicach gminnych tj. rownanie drogi
gruntowej /lub profilowanie drogi gruntowe;.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wykonaniem 1 odbiorem naprawy nawierzchni gruntowych naturalnych 1 ulepszonych przez
roOwnanie nawierzchni lub przez profilowanie nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe
Nawierzchnia gruntowa - nawierzchnia z gruntu naturalnego albo ulepszonego mechanicznie
lub chemicznie, odporna na dziatanie ruchu.
Nawierzchnia gruntowa naturalna (profilowana) - wydzielony pas terenu, przeznaczony do
ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych, w ktérym wystepujacy grunt podloza jest
wyrownany 1 odpowiednio uksztaltowany w profilu podtuznym 1 przekroju poprzecznym oraz
Zageszczony.
Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub
postoju pojazdow oraz ruchu pieszych, w ktérym wystgpujacy grunt podloza jest ulepszony
mechanicznie lub chemicznie, wyréwnany i odpowiednio uksztattowany w profilu podtuznym i
przekroju poprzecznym oraz zaggszczony.
Mieszanka optymalna gruntowa - mieszanka gruntu rodzimego 2z Innym gruntem
ulepszajacym sktad granulometryczny i wlasciwosci gruntu rodzimego.
Remont czastkowy - naprawa pojedynczych uszkodzeh nawierzchni (wybojow, kolein) o
powierzchni do okoto 5 m’.
Rownanie drogi gruntowej - mechaniczne poprawienie poprzecznego przekroju drogi w celu
wyréwnania wybojow i kolein.
Profilowanie drogi gruntowej — ma na celu nadanie drodze gruntowej nowego prawidtowego
ksztattu w przekroju poprzecznym i podtuznym zapewniajacego szybki sptyw wody 1 osuszenie
czgsci jezdnej. Profilowanie nalezy wykona¢ poprzez mechaniczne przemieszczenie gruntu w
przekroju poprzecznym i podtuznym w celu uzyskania minimalnego spadku poprzecznego 3-6%
Pozostate okreSlenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi. polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogd6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogo6lne" pkt 1.5.
2. MATERIALY
Woda do skropienia podczas zaggszczania.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania naprawy nawierzchni gruntowe;j

W zaleznos$ci od zakresu robdt oraz sposobu ich wykonania, Wykonawca powinien wykazac
si¢ mozliwos$cia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
- rowniarek, spycharek, pomocniczo koparko —fadowarek do rozkladania materiatow,

mieszania, spulchniania 1 profilowania,
- walcoéw statycznych, gladkich lub ogumionych, samojezdnych lub doczepnych, walcow

wibracyjnych
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- rgeznego sprzetu tylko do drobnych robdt naprawczych, jak topaty, oskardy, ubijarki reczne
1tp.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt4.
4.2. Transport materialow
Grunt 1 materiaty do ulepszania nawierzchni mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu,
w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami
1 nadmiernym zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pktS.
5.2. Zasady wykonywania robot
Sposdb wykonania robdt przy naprawie nawierzchni powinien by¢ zgodny z SST. W
przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzystac z ustalen podanych w niniejsze;j
specyfikacji.
Podstawowe czynnos$ci przy wykonywaniu robot obejmuja:
1) roboty przygotowawcze,
2) naprawg nawierzchni,
3) roboty wykonczeniowe.
Przy naprawie nawierzchni rozrdznia si¢ nastgpujace sposoby wykonania robot:
a) profilowanie drogi,
b) roéwnanie,
Zapewnienie prawidlowego stanu nawierzchni, niezaleznie od sposobu wykonania konstrukeji
jezdni oraz od pory roku powinno dotyczy¢ przede wszystkim nalezytego utrzymania profilu
poprzecznego i podluznego, w celu szybkiego odptywu wod deszczowych z jezdni 1 korony
drogi.
5.3.Profilowanie drogi
Profilowanie drogi na dluzszym odcinku, na ktorym znajduje si¢ wigksza liczba wybojow, kolein
itp., ma za zadanie poprawienie poprzecznego przekroju drogi 1 wyrownania jej nierOwnosci w
celu lepszego odwodnienia drogi.
Profilowanie drogi nalezy si¢ wykonywac¢ rowniarkami, lecz dopuszcza sig tez uzycie innego
sprzetu, np. spycharek.
Profilowanie najlepiej jest wykonywa¢ po $rednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony, co
ulatwia zaréwno $cinanie gruntu na wygdorowaniach, jak i jego zageszczenie. Liczba przejazdow
rowniarek do uzyskania nalezytego profilu jest rdézna 1 zalezna od stopnia zniszczenia
nawierzchni, rodzaju gruntu i sposobu profilowania.
W czasie profilowania réwniarka powinna:
- wyrbwnywacé wyboje ziemia otrzymana przez $cigcie wygdérowan, powstatych z materiatu
wyniesionego z wybojow przez kota pojazdow w czasie suchej pogody oraz z
nierOwnomiernego zaggszczenia jezdni,
- odtworzy¢ profil pierwotny przez $cigcie poboczy 1 przesunigcie otrzymanej stad ziemi ku
srodkowi drogi z jednoczesnym wyrownaniem kolein.
Profilowana droge nalezy walowac¢, np. walcem drogowym zwlaszcza przy spulchnieniu 1
roz$cieleniu gruntu na drodze.
Profilowana droge zaleca sig, ze wzgledow organizacyjnych, podzieli¢ na odcinki, ktore
roOwniarka moze naprawi¢ w ciagu 1+2 dni.
5.3.2Rownanie drogi
Rownanie drogi nalezy si¢ wykonywac¢ rowniarkami.
Réwnang drogeg zaleca sig, ze wzgledow organizacyjnych, podzieli¢ na odcinki, ktore
roOwniarka moze naprawi¢ w ciagu 1+2 dni.
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Réwnanie najlepiej jest wykonywac¢ po $rednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony, co
ulatwia zaré6wno $cinanie gruntu na wygorowaniach, jak 1 jego zaggszczenie. Liczba przejazdow
rowniarek do uzyskania nalezytej rownosci jest rdézna i1 zalezna od stopnia zniszczenia
nawierzchni, rodzaju gruntu.

5.4. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z SST. Do robdt wykonczeniowych naleza
prace zwiazane z dostosowaniem wykonanych robdt do istniejacych warunkéw terenowych,
takie jak roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.
6. Kontrola jakoSci roboét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt6.
6.2. Badania w czasie robot

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw, ktore nalezy wykona¢ w czasie robdt
podaje tablica 1.
Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Lp. | Wyszczegdlnienie robot Czgstotliwo$¢ badan | Warto$ci dopuszczalne

1 Wyznaczenie powierzchni do naprawy 1 raz Tylko niezbgdna
nawierzchni powierzchnia

2 | Roboty przygotowawcze Ocena ciagla Wg pkt 5

3 | Wykonanie naprawy nawierzchni Ocena ciagla Wg pkt 5

4 | Roboty wykonczeniowe Ocena ciagta Wg pkt 5

Badania i pomiary w czasie robot powinny uwzglednia¢ zalecenia SST D-05.01.00.
6.3. Badania wykonanych robét
Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie:
- wyglad zewngtrzny wykonanej naprawy nawierzchni,
- poprawnos$¢ profilu podtuznego i poprzecznego, nawiazujacego do pozostale]
powierzchni jezdni 1 umozliwiajacego sptyw powierzchniowy wod.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej naprawy nawierzchni.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST 1 wymaganiami Zamawiajacego, jezeli wszystkie
pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daly wyniki pozytywne.
Odbior tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pkt 8.2 D-M-00.00.00 ,,Wymagania
0golne” oraz niniejszej SST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m” naprawy nawierzchni obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- przygotowanie podioza,
- dostarczenie sprzetu,
- wykonanie naprawy nawierzchni wedtug ustalen specyfikacji techniczne;j,
- przeprowadzenie pomiardéw 1 badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprzgtu.
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