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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowe) specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem 1 naprawa nawierzchni z destruktu
asfaltowego na drogach i ulicach w tym na zjazdach na terenie Gminy Rokietnica.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtlowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wykonywaniem 1 odbiorem nawierzchni z destruktu asfaltowego.
Nawierzchni¢ z destruktu asfaltowego mozna wykonywa¢ na drogach obciazonych ruchem bardzo
lekkim 1 lekkim, odpowiadajacych kategorii ruchu KR1 wedlug ,,Katalogu typowych konstrukcji
nawierzchni podatnych 1 poisztywnych”, GDDP 1997. Najkorzystniej jest wykonywac ja w okolicach,
w ktorych dostepny jest destrukt asfaltowy pochodzacy z frezowania remontowanych nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Destrukt asfaltowy (frez) — material mineralno — bitumiczny, rozkruszony do postaci okruchow
zwigzanych lepiszczem bitumicznym, powstalym w wyniku frezowania warstwy lub warstw
nawierzchni drogowej w temperaturze otoczenia, lub w wyniku kruszenia w kruszarce bryt
pochodzacych z rozbiorki starej nawierzchni
1.4.2. Nawierzchnia z destruktu asfaltowego —nieulepszona nawierzchnia drogowa, ktorej warstwa
Scieralna jest wykonana z destruktu asfaltowego (frezu)
1.4.3. Emulsja asfaltowa kationowa — asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie.
1.4.4. Emulsja asfaltowa kationowa szybkorozpadowa, niemodyfikowana - / K1 — 65; K 1 — 70/-
do powierzchniowego utrwalenia pojedynczego 1 wielokrotnego, do zlaczania warstw asfaltowych
nawierzchni oraz do wytwarzania powltok ochronnych oraz remontéw czastkowych i1 innych robot
utrzymaniowych, na nawierzchniach drég obciazonych ruchem od KR1 do KR4
1.4.5. Podloze pod warstwe destruktu asfaltowego - powierzchnia przygotowana do ulozenia
warstwy z destruktu asfaltowego.
1.4.6. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i1 skladowania, podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Destrukt bitumiczny
Material o pochodzeniu zgodnym z punktem 1.4.1. niniejszej SST. Nalezy stosowaé czysty
destrukt asfaltowy uzyskany z frezowania istniejacej nawierzchni bitumicznej bez podbudowy
rozkruszony do 31,5 mm. Zawarto$¢ nadziarna o srednicy do 63 mm nie powinna przekracza¢ 10%.
Material powinien by¢ suchy lub lekko wilgotny wolny od zanieczyszczen.
2.3. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowac¢ drogowe kationowe emulsje asfaltowe zgodnie z punktem 1.4.4. niniejszej SST
spetniajace wymagania okreslone w WT.EmA-99.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania / naprawy nawierzchni z destruktu
Wykonawca przystgpujacy do wykonania /naprawy nawierzchni z destruktu powinien wykazac si¢
mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— rowniarek lub uktadarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zaggszczanego,
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skrapiarek,

walcow lekkich, srednich 1 cigzkich stalowych gladkich,
walcoOw ogumionych,

— samochodow samowytadowczych z przykryciem brezentowym.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialow

Destrukt asfaltowy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed pyleniem, rozsegregowaniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Zaleca si¢ aby naprawa, ukladanie 1 zaggszczanie destruktu asfaltowego obywalo si¢ przy
temperaturze otoczenia powyzej 20°C. Nie dopuszcza sie ukladania warstw nawierzchni z destruktu
podczas opaddéw atmosferycznych.

5.2. Przygotowanie destruktu bitumicznego

Przed przystapieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z Zamawiajacym , Wykonawca
dostarczy Zamawiajacemu do akceptacji probke materiatu - destruktu asfaltowego oraz wyniki badan
laboratoryjnych tej probki celem oceny przydatnosci materialu do wykonania warstwy nawierzchni.
5.3. Przygotowanie podloza

Podloze pod warstwg nawierzchni ( w tym istniejaca nawierzchnia przeznaczona do naprawy) ma
by¢ wyprofilowane 1 rowne, bez kolein. Powierzchnia podloza powinna by¢ sucha 1 czysta.
Nieréwnosci podiloza pod warstwy z destruktu asfaltowego nie powinny by¢ wigksze 9 mm. W
przypadku gdy nierownosci podloza sa wigksze, podioze nalezy wyrdéwnaé poprzez ponowne
wyprofilowanie. Podbudowa pod nawierzchnia z destruktu asfaltowego powinna odpowiadac
wymogom: SST-04.04.04 lub innym zgodnie z ustaleniami indywidualnymi. Nastgpnie z
wyprzedzeniem co najmniej 2h nalezy skropi¢ podloze kationowa emulsja asfaltowa szybkorozpadowa
niemodyfikowana K1 — 65 lub K1 — 70 w ilosci 0,8 kg/m2.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie warstwy z destruktu bitumicznego (w tym naprawa
istniejacej nawierzchni z destruktu bitumicznego)

Nawierzchnia z destruktu asfaltowego powinna by¢ wykonywana jednowarstwowo. Destrukt
bitumiczny powinien by¢ wbudowywany roéwniarka lub ukladarka. Zaggszczenie warstwy destruktu
nalezy prowadzi¢ stalowymi walcami wibracyjnymi lub ogumionymi o masie 3-6 ton. Zaggszczanie
nalezy rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku srodkowi w przypadku nawierzchni o przekroju
daszkowym. Zaggszczenie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolne;j
krawedzi 1 przesuwac pasami podtuznymi, czeSciowo nakfadajacymi sig, w kierunku gornej krawedzi.
Grubos$¢ ostateczna nawierzchni po zaggszczeniu nie powinna by¢ mniejsza niz 4 cm w przypadku
remontu nawierzchni z destruktu asfaltowego 1 8 cm w przypadku ulozenia nowej nawierzchni z
destruktu asfaltowego.
Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rtownolegle lub prostopadle do osi drogi.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogoblne zasady kontroli jakos$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Sprawdzenie wygladu destruktu bitumicznego

Sprawdzenie wygladu polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie dowozu do miejsca

wbudowania,
6.3. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci warstw nawierzchni z destruktu

bitumicznego.
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiar6w wykonanych warstw nawierzchni z destruktu podaje
tablica
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Lp. | Badana cecha Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow

1 | Szerokos¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dtugosci 1 km

2 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km

3 | Grubo$¢ wykonywanej warstwy | 3 razy (w osi i na brzegach warstwy) co 25 m
6.3.2. Szerokos$¢ warstwy
Szeroko$¢ warstwy S$cieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z dokumentacja

projektowa,
z tolerancja + 5 cm. Szerokos¢ warstwy asfaltowej nizej potozonej, nie ograniczonej krawgznikiem lub
opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej strony co najmniej o
grubos$¢ warstwy na niej potozonej, nie mniej jednak niz 5 cm.
6.3.3. Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne warstwy z destruktu na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa, z tolerancja £ 0,5 %.
6.3.4. Grubo$¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscia projektowa, z tolerancja £ 10 %. tuszczacych
si¢ 1 spekanych.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z destruktu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* warstwy remontu lub nawierzchni z destruktu asfaltowego obejmuje:

— prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatu — destruktu asfaltowego,

— przygotowanie 1 oczyszczenie podloza

— skropienie podloza emulsja asfaltowa

— rozlozenie 1 zaggszczenie destruktu asfaltowego,

— przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.
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