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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych ze $cinka 1 profilowaniem poboczy gruntowych na drogach
gminnych na terenie Gminy Rokietnica.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawe stosowana jako dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji robot na drogach i ulicach gminnych.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wykonaniem 1 odbiorem naprawianych poboczy gruntowych, w zakresie $cinania zawyzonych
poboczy lub wykonania rowkéw odplywowych przez zawyzone pobocze.
1.4. Okreslenia podstawowe
Pobocze gruntowe - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdu,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i1 wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni, wykonana z gruntu odpowiednio
wyréwnanego 1 uksztaltowanego w profilu poprzecznym i1 podtuznym oraz zagegszczonego.
Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupehienia poboczy polozone poza pasem
drogowym.
Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntu pozyskanego w czasie Scinania
poboczy, a nie wykorzystywanego do ich uzupetienia.
Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Nie wystepuja
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do naprawy poboczy gruntowych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:
- zrywarek, kultywatorow lub bron talerzowych do ewentualnego spulchnienia gruntow,
- rowniarek do profilowania przekroju poprzecznego poboczy, scinarek poboczy,
- fadowarek czolowych i chwytakowych do zaladunku gruntu,
- koparko tadowarki do wykopania rowkéw odwadniajacych,
- fopaty do recznego wyprawienia rowkow odwadniajacych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Srodki transportu do wykonania robét
Do wykonania rob6t Wykonawca zapewni dowolne $rodki transportowe (np. samochody
skrzyniowe, samochody samowyladowcze lub ciagniki z przyczepami). Preferuje si¢ stosowanie
srodkow transportowych samowytadowczych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zalozenia ogdlne
Pobocza stanowia boczne oparcie dla nawierzchni 1 powinny zapewnia¢ szybkie
odprowadzenie wody z jezdni 1 poboczy. Wewngtrzna krawedz pobocza 1 zewngtrzna krawedz jezdni
powinny stanowi¢ jedna linig, a spadek poprzeczny poboczy gruntowych powinien by¢ wigkszy od
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spadku poprzecznego jezdni, np. o 2%. Pochylenie podluzne poboczy powinno by¢ zgodne z
pochyleniem podtuznym jezdni.
Remont poboczy staje si¢ konieczny przy zawyzeniu powodujacym zatrzymanie wody na jezdni.
5.3. Przygotowanie poboczy do naprawy

Przed przystapieniem do robot Wykonawca jest zobowigzany, w zaleznosci od charakteru
wykonywanej naprawy, dokonac:

1) usunigcia z naprawianych powierzchni zanieczyszczen takich jak gatezie, kamienie, liscie z
drzew, skoszenia trawy 1 chwastow, a w razie wykonywania S$cinki poboczy, rowniez
pachotkéw badz innych elementéw, ktérych usunigcie czasowe nie spowoduje zagrozenia dla
bezpieczenstwa ruchu drogowego. Usunigcie pachotkow, stupkoéw  kilometrowych,
hektometrowych itp. lub innych elementéw Wykonawca uzgodni z Inzynierem,

2) wyznaczenia szerokos$ci pobocza i ustalenia krawedzi korony drogi,

3) odwodnienia naprawianych powierzchni w przypadku stwierdzenia zastoisk wodnych, przez
wykopanie rowkoéw odwadniajacych,

4) spulchnienia powierzchni lub rozdrobnienia darniny

5.4. Scinanie zawyzonych poboczy
Przed przystapieniem do $Scinania poboczy Wykonawca wykona czynnosci okreslone w pkt

5.3 niniejszej specyfikacji.
Wykonawca wykona $cinanie poboczy za pomoca $cinarek poboczy lub rowniarek (mozna uzy¢ tez
innych maszyn, jak np. koparek frezujacych, tadowarek, spycharek).
Samojezdna $cinarka poboczy prace nalezy wykonac nastgpujaco:
- maszyna kompleksowo S$cina pobocze (frezem S$limakowym), taduje urobek przenosnikiem
taSmowym na $rodek transportowy 1 oczyszcza nawierzchnig szczotka, zgarniajac resztki gruntu na
pobocze,
- nastgpuje zageszcezenie gruntu walcem statycznym gtadkim, ogumionym lub wibracyjnym.
Samojezdna lub doczepna réwniarka, najczesciej Scinanie pobocza mozna wykona¢ nastgpujaco:
- przy pierwszym przejSciu rowniarki, prawa strona drogi, z lemieszem ustawionym uko$nie,
nastepuje odktadanie urobku wzdhiz krawedzi jezdni,
- urobek zostaje zebrany tadowarka, zatladowany na samowyladowczy S$rodek transportu
1 wywieziony poza obreb robot,
- przy drugim przej$ciu rowniarki nastgpuje rozplantowanie pozostatosci gruntu po pracy fadowarki,
- pobocze zaggszcza si¢ walcem (jak po $cigciu pobocza $cinarka),
- jezdnig oczyszcza si¢ szczotka mechaniczna, np. zawieszona na ciagniku.
W poblizu przeszkdd na poboczu, utrudniajacych prace sprz¢tu mechanicznego (np. przy drzewach,
znakach drogowych, barierach ochronnych, nie usunigtych na czas robot pachotkach itp.), wszystkie
drobne roboty, zwiazane ze §cinaniem poboczy - nalezy wykonac r¢cznie.

Przy niewielkim zakresie robdt, pobocze mozna $cina¢ recznie, stosujac do tego celu oskardy
1 topaty. W odstepach od 5 do 10 m nalezy wykona¢ bruzdy, nadajac im ustalony spadek poprzeczny
przy pomocy odpowiedniego szablonu i libelli. Odcinki pobocza migdzy bruzdami mozna $cina¢ ,,na
oko”. Krawedz pobocza 1 skarpy nalezy przycia¢ do linii wedlug wyciagnigtego sznura.
Przy S$cinaniu poboczy nalezy sprawdza¢ ich réwnos¢ oraz wykonaé ich zaggszczenie do
wymaganego wskaznika, okreslonego w pkt 5.4. Przy zaggszczeniu grunt powinien mie¢ wilgotnos¢
optymalna.
Nadmiar gruntu uzyskanego ze $cinania poboczy nalezy odwiez¢ poza torowisko drogowe badz
wykorzysta¢ do pokrycia ubytkéw w skarpach lub poboczach (np. na wigkszych spadkach). Jesli
materiat uzyskany ze §cigcia poboczy moze zawiera¢ Srodki chemiczne do zwalczania §liskosci
zimowej oraz zanieczyszczone pyly z jezdni, wowczas powinien by¢ natychmiast umieszczony:
- na wysypisku publicznym lub sktadowisku wiasnym, urzadzonym zgodnie z warunkami wydanymi
przez wlasciwe wladze ochrony srodowiska,
- w zaglebieniach terenu potozonych na nieuzytkach albo w innych miejscach, gdzie powoli moze
traci¢ swoje szkodliwe wlasciwosci w sposob nie zagrazajacy srodowisku.
Sposdb 1 miejsce wywozu materiatu, uzyskanego ze $cinania poboczy, powinny by¢ okreslone w
OST 1 zaakceptowane przez Zamawiajacego.
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5.5. Wykonanie rowkow odplywowych w zawyzonych poboczach
Rowki odplywowe (odwadniajace) w poprzek pobocza wykonuje sig, gdy:
- istnieje dorazna potrzeba usunigcia lokalnych zastoisk wodnych na jezdni lub zapobiezenia
sptywania wody wzdtuz drogi, na pograniczu jezdni 1 zawyzonego pobocza,
- nie przewiduje si¢ w najblizszym czasie calkowitej §cinki zawyzonego pobocza.
Rowki odptywowe wykonuje si¢ w miejscach pozwalajacych na szybki i skuteczny splyw wody z
jezdni, prostopadle lub ukosnie do krawedzi nawierzchni. Przekrdj poprzeczny rowka powinien by¢
trojkatny lub trapezowy. Dno rowka powinno mie¢ pochylenie podtuzne, co najmniej 1%. Rowki
wykonuje si¢ rgcznie przy uzyciu oskardow 1 topat.
5.6. Roboty wykonczeniowe

Po wykonaniu robdt okreslonych w pkt 5.3 1 5.4 Wykonawca jest zobowiazany do usunigcia
gruntu ze skarp, jesli w trakcie robdt grunt zostat tam przesunigty oraz do ustawienia, usunigtych na
czas robot, pachotkow lub innych elementow znajdujacych si¢ na poboczu przed rozpoczgciem robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca jest zobowiazany do przeprowadzenia badan

gruntow proponowanych do uzycia na uzupetnienia poboczy oraz opracowania skladu mieszanki
optymalnej 1 uzyskanie akceptacji Zamawiajacego.
6.3. Czestotliwos¢ i zakres badan i pomiarow
W czasie robot Wykonawca jest zobowiazany do:
- pomiaroéw spadkéw poprzecznych co najmniej dwa razy na 100m,
Dopuszcza sig nastgpujace tolerancje:
- spadkow poprzecznych £ 1%, przy czym spadek pobocza nie moze by¢ mniejszy od 4% 1 wigkszy
od 7%,
- dla pomiar6w rownosci podluznej i1 poprzecznej - przeswit maksymalny pod fata nie moze
przekroczy¢ 15mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa wykonanych robét na poboczach jest m”* (metr kwadratowy) wykonanych
robot.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Zamawiajacego, jesli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty
wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m” robét przy naprawie poboczy obejmuje:

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podioza,

- wykonanie $cinki poboczy,

- odwo6z nadmiaru gruntu,

- zaggszczenie poboczy,

- przeprowadzenie pomiarow 1 badan laboratoryjnych,

- roboty wykonczeniowe.
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