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1. INFORMACJE OGOLNE

PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
instalacji telekomunikacyjnych w ramach zadania pn. .

Rozbudowa sieci telekomunikacyjnej systemu monitoringu wizyjnego miasta Wielunia o kamery

LPR do rozpoznawania tablic rejestracyjnych

ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot okreslonych w p 1.1

Uwaga — uzupetnieniem niniejszej ,Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej” sg projekty

budowlano-wykonawcze. Opracowania nie powinny by¢ rozpatrywane oddzielnie.

ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Niniejsza Specyfikacja Techniczna okresla zasady wykonania i odbioru robét w zakresie

instalacji telekomunikacyjnej

ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce

na celu wykonanie zadania okreslonego w p 1.1 w obszarze stanowigcym przedmiot projektu:

OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robdét zgodnie z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng, poleceniami nadzoru autorskiego i inwestorskiego oraz zgodnie z art.
5, 22, 23 i 28 ustawy Prawo budowlane a takze normami i dokumentami okreslonymi w punkcie
10 niniejszej specyfikacji.

Odstepstwa od projektu mogg dotyczy¢ jedynie zastgpienia zaprojektowanych materiatow
i urzgdzen przez inne materiaty/urzgdzenia o porownywalnych charakterystykach technicznych
i trwatosci. Wszelkie zmiany i odstepstwa od zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie mogg
powodowac obnizenia wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji, a jezeli dotyczg zamiany
materiatow i elementow okreslonych w dokumentacji technicznej na inne, nie mogg powodowac
zmniejszenia trwatosci eksploatacyjnej.

W zakres prac Wykonawcy wchodzi dostawa materiatow i urzgdzen, potrzebnych do wykonania
instalacji wraz z ich odpowiednim magazynowaniem, oraz zainstalowanie (montaz) wszelkich
materiatow i urzgdzen, wraz z wszelkimi pracami dodatkowymi i towarzyszgcymi potrzebnymi
do wiasciwego wykonania instalacji, ich uruchomienia, doprowadzenia do zatozonych

parametrow pracy oraz umozliwiajgcymi wtasciwe funkcjonowanie i obstuge instalaciji.
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Zakres ten obejmuje w szczegodlnosci, lecz nie jedynie:

1. Odpowiednie zabezpieczenie miejsca robét.

2. Demontaz, czasowe przechowywanie w odpowiednio zabezpieczonym magazynie oraz
ponowny montaz elementéw instalacji, ktére mogtyby ulec uszkodzeniu w czasie
prowadzenia innych prac po zainstalowaniu odnosnych elementéw instalacji.

Kontrole istniejgcych linii rzednych wysokosciowych.

Przeprowadzenie wymaganych prob i odbiorow instalacji wraz z udokumentowaniem ich

wynikow.

5. Przeprowadzenie niezbednych prob, badan i opracowan wymaganych przez
odpowiednie wladze lub instytucje.

6. Przedstawienie, na zadanie Inwestora lub jego stuzb, do zatwierdzenia prébek
stosowanych materiatow, wyposazenia instalacyjnego i elementéw instalaciji.

7. Udziat w konsultacjach i inspekcjach na miejscu budowy oraz innych rozmowach
koordynacyjnych.

8. Uzgadnianie robét z lokalnym nadzorem budowlanym i innymi organami oraz
Zleceniobiorcami z pozostatych branz w fazie przygotowania i realizacji budowy.

9. .Wykonanie uszczelnien wszelkich przejs¢ instalacji przez elementy budynku zgodnie ze
sztukg budowlana.

10. Oznaczenie wszystkich rurociggéw i kabli (rodzaj przewodu, nazwa i numer instalacji,
medium, parametry, etc.) przy pomocy szyldow.

11. Dokumentowanie na biezgco na 1 egzemplarzu Projektu Wykonawczego, znajdujgcym
sie stale na budowie, wszelkich odstepstw od projektu iuzupetniajgcych informacji
dotyczacych instalacji (np. rzeczywistej lokalizacji rurociggu).

12. Dokumentacje powykonawczg i instrukcje obstugi i eksploatacji instalacji obejmujgce w
szczegolnosci:

a. Rysunki powykonawcze instalacji sporzgdzone na podstawie egzemplarza Projektu
Wykonawczego z naniesionymi zmianami i uwagami, przedstawiajgce rzeczywiste
rozmieszczenie urzadzen oraz prowadzenie kanalizaciji

b. Specyfikacje zainstalowanych w rzeczywistosci materiatéw i urzadzen,

c. Peilng liste (zawierajgcg dane adresowe) dostawcéw (producentéw) urzgdzen
zainstalowanych w obiekcie oraz dostawcéw czesci zamiennych,

d. Atesty, certyfikaty zgodnosci, aprobaty, dopuszczenia, etc. elementéw instalacji, w
stosunku, do ktorych jest wymaog dostarczenia takich dokumentow,

e. Plan przegladdw i konserwacji wszystkich elementéw instalacji, zaréwno
wykonywanych przez obstuge techniczng budynku jak przez wyspecjalizowane
serwisy (wraz z danymi adresowymi odnosnych serwiséw

Wazne: Dokumentacja powykonawcza, Instrukcja obstugi i eksploatacji oraz wszystkie
pozostate przekazywane dokumenty powinny zosta¢ przekazane w jezyku polskim, w formie
spéjnych opracowan o czytelnej strukturze opatrzonych spisami tresci i opisami
umozliwiajgcymi jednoznaczne okreslenie zawartosci poszczegdlinych elementow tych
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1.7.

opracowan oraz ich tatwe odnalezienie i jednoznaczng identyfikacie. W zadnym wypadku
instrukcja obstugi instalacji nie moze sie ograniczac¢ do zbioru instrukcji obstugi poszczegdlnych
urzgdzen
Wszystkie nazwy wiasne i marki elementéw zostaly uzyte w projekcie w celu okreslenia
zatozonego standardu systemu zgodnie z wymaganiami zamieszczonymi w punkcie 2 niniejszej
ST.
Wykonawca (Oferent) ma prawo wnioskowa¢ o zastosowanie rozwigzania zamiennego, nie
obnizajgcego standardu przyjetego w projekcie pod warunkiem przedstawienia nastepujgcych
dokumentéw:

konfiguracji proponowanego systemu (schematy potgczen) ,

parametrow elementéw systemu (karty katalogowe),

miejsc i sposobu montazu kamer itp,

opisu systemu zawierajgcego wszelkie informacje techniczne , a takze funkcjonalno-
uzytkowe charakteryzujgce rozwigzanie zamienne.
Jest to niezbedny zakres oferty umozliwiajacy porownanie rozwigzania zamiennego z
projektowanym. Ponadto rozwigzanie zamienne musi uzyska¢ akceptacje Inwestora oraz
Projektanta .
W przypadku akceptacji rozwigzania zamiennego, strona wnioskujgca ponosi odpowiedzialnosé

za dokonania odpowiednich zmian w dokumentacji projektowej i zwigzang z tym koordynacje.

OBOWIAZKI WYKONAWCY ROBOT

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt i ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowg i Specyfikacjg Techniczna.
Wykonawstwo robét powinno uwzgledniac:

- wymagania okreslone w odnosnych normach, przepisach oraz warunkach wykonania i

odbioru technicznego robot elektrycznych,

- zastosowanie nowoczesnych technologii instalacyjnych,

- wymagania techniczne i zalecenia producentéw urzgadzen,

- wymagania techniczne i zalecenia zawarte w certyfikatach zgodnosci, przepisach

bezpieczenstwa i higieny pracy,

- przepisy ochrony przeciwpozarowej,

- przepisy dotyczgce pracy przy urzgdzeniach elektrycznych,

- wymagania i zalecenia inspektora nadzoru.
Roboty powinny byé prowadzone przez doswiadczonych monteréw o potwierdzonych
kwalifikacjach.
Na zgdanie Inwestora wykonawca dostarczy dowody swoich kwalifikacji.
Wykonawca obowigzany jest do wykonania instalacji kompletnej, w petni sprawnej i spetniajgcej
wszystkie wymagania techniczne, funkcjonalne, formalne i estetyczne.
Wykonawca zobowigzany jest do zapoznania sie ze wszystkimi dostepnymi dokumentami
dotyczgcymi projektowanej inwestyciji.
W przypadku jakiejkolwiek niejasnos$ci wykonawca zobowigzany jest do ztozenia odpowiednich

zapytan na pismie, najpdzniej w dniu ztozenia oferty

Po zakonczeniu robdt instalacyjnych wykonawca dostarczy dokumentacje powykonawczg
zawierajgca:

plany i schematy instalacji skorygowane na podstawie opisanych wyzej rysunkow
roboczych,

pisemne uzgodnienia odstepstw od projektu z przedstawicielami Inwestora oraz z
zespotem projektowym,

gwarancje, atesty, dowody zakupow, oraz inne dokumenty zwigzane z zastosowanymi
urzgdzeniami i materiatami,

protokoty prob i pomiaréw pomontazowych,

instrukcje uzytkowania instalacji,

protokoty szkolen personelu uzytkownika.
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2.1

2. MATERIALY

WYMAGANIA OGOLNE

Do wykonania instalacji mogg by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagranicznych.
Wszystkie materiaty uzyte do wykonania instalacji muszg posiadac aktualne polskie swiadectwa
dopuszczenia do stosowania w budownictwie, aprobaty techniczne lub odpowiada¢ Polskim
Normom. W przypadku braku normy powinny odpowiada¢ warunkom technicznym wytwoérni lub
innym umownym warunkom. Wykonawca powinien przed zastosowaniem wyrobu uzyskac
akceptacje Inspektora Nadzoru (lub Inwestora). Odbiér techniczny materiatdw powinien byc¢
dokonywany wedlug wymagan i w sposéb okreslony aktualnymi normami.

Mozliwe jest zaproponowanie innych produktow réwnorzednej jakosci jednak w tym przypadku
wszystkie niezbedne przerébki projektowe, budowlane i instalacyjne muszg by¢ wykonane na
koszt wykonawcy.

Zmiany materialowe nalezy uzgodni¢ na pismie z przedstawicielem inwestora i z zespotem

projektowym.

2.2. MODELE REFERENCYJNE

W celu zachowania kompatybilnosci z istniejgcym systemem zaproponowano nast. urzgdzenia
toru sygnatowego:

- kamere systemu LPR model BL2002LPR

- kamere dookdlng AV12176DN-08

- serwer systemu z analizg danych NVH-2608XR

- stacje roboczg NVH-1100 481 9

2.3.  KAMERY

Podstawowe parametry kamer

Kamera LPR

- kamera typu bullet

- zintegrowany oswietlacz IR (zasieg m.in. do 50m) z funkcjg inteligentny IR
- rozdz. 1920x1080 @60fps

- obiektyw typu zoom min 20-32mm, sterowany zdalnie (motorized lens)
- funkcje defog. BLC, 3D noise reduction, WDR >139dB

- kompresja H.265/H.264. multi-stream 5x H.264, MJPEG

- 1/1.8 przetwornik ultra-low light CMOS

- sztuczna inteligencja: LPR, obwdd, maskowanie

- zgodnos$¢ z ONVIF profil Si G

- kompatybilnos¢ z oprogramowaniem Sense

- obudowa IP67 , IK10, slot na karte SD/SDHC/SDXC do 256GB

- zasilanie PoE (802.3at class4) .moc maksymalna 14W

- temp pracy -30-+60 °C

- wilgotnos$¢ wzgledna +5%-100%
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Kamera 360°
- zesp6t 4 kamer 3MP w obudowie
- rozdzielczos¢ 12MP (4x3MP), 8192Hx1536V
- pojedynczy obiektyw 2,8mm, F1.8 H-FOV-89°
- 1/3,2” 0,5Lux Color,
- kompresja H.264, MJPEG
- zasilanie PoE (802.3at class4) .moc maksymalna 14W
- temp pracy -40-+50 °C
- wilgotnos¢ wzgledna +0%-90%
- WDR >99
- obudowa IP66 , IK10
Switch LPR
- wersja przemystowa, montaz na szynie TS35
- 4x 10/100/1000BASE-TX PoE ports , 2x10/100/1000BASE-TX, 2x 100FX/1000BASE-F SFP
slots
- IEEE 802.3af /IEEE 802.3at
- interfejsy CLI/Web/SNMP
- Przetagcznik 2 warstwa
- protokoty LACP, Spannig tres STP, RSTP
- temp pracy -40-+75 °C
- wilgotnos¢ wzgledna +5%-90%
- pojemnos$¢ przetgczania 19Gbps
- budzet PoE 120W
- max pobdér mocy 145W
Serwer LPR
— Serwer w obudowie 2U/19"z otworami do chtodzenia (plaster miodu)
— 8 x RAID Hot Swap Bays,
— dysk SSD 64GB,
— procesor. Xenon E3,
— redundantny zasilacz 650W
— 2 porty Ethernet 1Gbps
—  2x 4-Port 12G Mini-SAS Backplane
— szyny do montazu , mysz, klawiatura, bez dyskow.
— Dysk w wersji PRO do systemow monitoringu do pracy ciggte;j
— System W10 Pro 64bit
— Preinstalowane oprogramowanie Sense
- RAID 5,6
— Pamiec 16GB
— temp pracy +5-+40 °C
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Jednostka operatora
— Preinstalowana platforma DIVA,
— Intel® Core™ i7 Processor / 8M Cache, 4 Cores / 8 Threads, 3,5/3,9GHz ,
- RAM 8GB,
— SSD 64GB,
— 2x Giga LAN
— temp pracy +5-+40 °C
— mysz, klawiatura, bez dyskow.
— Monitor LCD 24” kolor, wejscia BNC/VGA/HDMI, 1920x1080, 16:9, 250cd/m2, kontrast
10000:1, MTBF >25000godzin, VESA 100
— Pobér mocy <31W

2.4. SYSTEMLPR
Dla wybranego punktu kamerowego mozliwa bedzie implementacja algorytmu:
- rozpoznawanie tablic rejestracyjnych -algorytm skanuje tablice rejestracyjne wprost z biezacego strumienia wideo i
klasyfikuje znaleziong tablice przypisujac jg do kraju, w ktérym pojazd jest zarejestrowany. Znalezione tablice mogq
byC€ poréwnywane z tzw. czarng i biatg lista dostepowa w wyniku czego generowane sg zdarzenia z automatycznym
przypisaniem reguty odpowiednich makr np. modut /O aktywuje otwarcie szlabanu po wykryciu przez system
obecno$ci pojazdu uprawnionego do wjazdu na teren chronionego obiektu. Aktywacja profilu  wykrywajacego
pojazdy opuszczajace parking w zdefiniowanym okresie czasu pozwala na wspomaganie procesu zarzadzania
wolnymi miejscami.
System musi zapewniaé rozpoznanie tablic pojazdéw poruszajacych sie z predkoscig do 150 km/h. W celu
minimalizacji iloci fatszywych danych system musi zapewnia¢ dedykowane wzorce tablic dla min 120 réznych
panstwa zamiast wykorzystywania generycznego algorytmu skanujacego dowolny ciag znakéw.  Zwiekszenie
skutecznosci rozpoznania tablic w przypadku zastosowanie niezgodnych z zaleceniami katow ustawieni kamer do
ptaszczyzny tablicy rejestracyjnej musi byC zapewnione przez modut korekty geometrycznej sceny, ktéra ma by¢
dostepna do dynamicznej zmiany w trybie administracyjnym.
Cechy analizy tablic rejestracyjnych:..

e  Skutecznos¢ rozpoznania > 98% w systemach parkingowych

e Programowa korekta geometryczna dla scenariuszy nieoptymalnego kata montazu kamer

e Analiza dedykowana do rozwigzan stacjonarnych , parkingowych , w ruchu drogowym (

predkos¢ pojazdéw do 150 km/h) , na przejazdach kolejowych

e Eksport / import danych do szeregu typu plikow w tym min. CSV , przez zapytania SQL

e Szablony tablic dla ponad 120 krajéw w tym min. Europa , USA , Azja

e Autoryzacja dostepu na bazie harmonograméw w korelacji z biatymi , czarnymi listami

dostepu
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3.1.

e Korelacje rozpoznania tablic ( specyficznej tablicy lub  grupy tablic) z dowolng
akcjg

e obstugiwang przez system makr VDG Sense min. :otwarcie bram , szlabanow |,
alarmowanie operatora przez przetgczenie widoku , wystanie maila ze zdjeciem itd.,
realizacja odpowiedniej sekwencji procedury polityki bezpieczenstwa

e Zapis danych w bazie danych SQL oraz materiatu video i zdje¢ MJPEG rozpoznanych
pojazdow tablic na podstawie kryterium czasowego , lokalizacii

e Przekazywanie danych o rozpoznanych tablic dla systeméw integrujgcych w tymin
min. do systemoéw zarzadzanie bezpieczeristwem systemu SMS (wielostopniowa
weryfikacja dostepu do obiektu w scenariuszu lokalnym i scentralizowannym) , systemow
parkingowych itd.

e Latwosc filtrowania zdarzen dla konkretnej tablicy , grupy tablic

2.5. StupP

Aluminiowy, kolor inox, montaz na fundamencie

2.6. KABLE | RURY

Nalezy zachowa¢ minimalne promienie giecia zgodnie z normami i instrukcjami wytworcy.

2.7.  SKLADOWANIE MATERIALOW NA BUDOWIE

Stupy mogg byé sktadowane na polu skladowym nie zabezpieczonym przed wptywami
atmosferycznymi.

Rury mogg by¢ skiadowane w miejscach, w ktérych nie bedg narazone na wplywy
atmosferyczne i uszkodzenia mechaniczne.

Pozostate materiaty powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach suchych i zadaszonych

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu i maszyn, ktére nie
spowodujg niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot, zaréwno w miejscu tych
robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i

wyladunku materiatéw.

SPRZET SPECJALISTYCZNY

Wykonawca powinien mie¢ zapewniony dostep do specjalistycznego sprzetu tj:
- spawarka swiattowodowa

- feflektometr OTDR i miernik ttumiennosci OLTS

- sprezarka powietrzna spalinowa

- ubijak spalinowy

- koparka na podwoziu ggsienicowym

- urzadzenie do wykonywania przepustow/przewiertéw
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5.1

5.2.

4. TRANSPORT

Materiaty na budowe powinny by¢ przywozone na budowe odpowiednimi srodkami transportu i
zabezpieczone w sposob zapobiegajgcy uszkodzeniom materiatdw oraz zgodnie z przepisami
BHP i ruchu drogowego. Do wykonania rob6t Wykonawca powinien dysponowa¢ drobnym
sprzetem montazowym wynikajgcym z technologii prowadzenia robét. Wszelkie urzgdzenia oraz
narzedzia muszg byé oznaczone znakiem CE.

Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskac akceptacje inspektora nadzoru.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

WYMAGANIA OGOLNE

v' Wszelkie prace nalezy prowadzi¢ na podstawie Projektu Wykonawczego, zgodnie z Prawem
Budowlanym, “Warunkami Technicznymi, Jakim Powinny Odpowiada¢ Budynki i Ich
Usytuowanie”, innymi obowigzujgcymi przepisami, odnosnymi normami, i innymi
dokumentami wskazanymi w punkcie 10 niniejszej specyfikacji oraz zgodnie ze sztukg
budowlang, z zachowaniem wymaganej doktadnosci montazu i ostroznosci.

v W czasie prac nalezy zapewni¢ spetnienie wymagan przepiséw bezpieczenstwa i higieny
pracy, przepisow sanitarnych, przepisow dotyczgcych ochrony przeciwpozarowej, przepiséw
dotyczacych pracy przy urzgdzeniach elektrycznych, etc.

v" Wszelkie prace mogg byé prowadzone jedynie przez wykwalifikowany personel legitymujgcy
sie odpowiednimi uprawnieniami.

v W wypadku prac montazowych obejmujgcych instalacie o szczegdélnym przeznaczeniu
wykonywac je moze tylko personel posiadajgcy udokumentowane uprawnienia do montazu
takich instalaciji.

Nalezy zwréci¢é szczegdlng uwage na to, aby w trakcie prac nie doszto do uszkodzenia ani

zanieczyszczenia montowanych elementéw instalacji. Wszelkie otwarte zakonczenia rur nalezy

na czas budowy zabezpieczy¢ odpowiednimi zadlepkami.

BUDOWA KANALIZACJI

Podstawe wytyczenia trasy kanalizacji stanowi dokumentacja prawna i techniczna. Wytyczenie
trasy powinno by¢ dokonane przez odpowiednie stuzby geodezyjne.

Nalezy sprawdzi¢ zgodnosc¢ trasy z rozwigzaniem przyjetym w projekcie, sprawdzajgc, czy w
terenie nie nastgpity zmiany mogace wptyng¢ na koniecznosc¢ zmian.

Studnie kablowe powinny by¢ usytuowane pod chodnikami ulic (drég) lub w pasach zieleni.
Jezeli w dokumentaciji projektowej nie podano inaczej, gtebokos¢ utozenia kanalizacji powinna
by¢ taka, aby najmniejsze pokrycie liczone od poziomu terenu lub chodnika do gornej
powierzchni kanalizacji wynosito:

- 0,7 m dla kanalizacji 1-otworowe;.

Przy przejsciach pod jezdnig gtebokos¢ utozenia kanalizacji powinna by¢ taka, aby odlegtos¢ od

nawierzchni nie byta mniejsza od 1 m (chyba, ze w dokumentacji projektowej podane jest
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5.4.

inaczej). W przypadkach uwarunkowanych trudnosciami technicznymi dopuszcza sie
zmniejszenie gtebokosci utozenia kanalizacji pod warunkiem odpowiedniego zabezpieczenia jej
np. fawg betonowg lub wykonania kanalizacji z grubosciennych rur z tworzywa sztucznego.
Kanalizacja kablowa powinna na odcinkach miedzy sgsiednimi studniami przebiegac po linii
prostej bez zataman i wyboczen, o ile w projekcie nie zaznaczono inaczej.

Dopuszczalne jest odchylenie osi kanalizacji od linii prostej w miejscach, w ktorych konieczne
jest ominiecie przeszkdd terenowych.

Odchylenie rur powinno byé zgodne z zalecaniami producenta

W terenie ptaskim kanalizacja powinna by¢ ukfadana ze spadkiem od 1 do 3 %.

Szerokosci dna wykopu dla budowy kanalizacji 1-otoworowej powinna wynosi¢ 0,3 m.

Sciany wykopdw powinny byé pochyte w stopniu uzaleznionym od rodzaju gruntu

UKLADANIE KABLI

Kable nalezy rozwija¢ z bebndéw drewnianych i wcigga¢ do kanatéw kanalizacji
Kable powinny by¢ w sposéb trwaty i czytelny oznakowane.

PROBY | BADANIA

Wyniki prob i badan zamiesci¢ w odpowiednich protokotach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Przedmiotem kontroli bedzie biezace sprawdzanie wykonania robo6t na zgodnosé z  projektem i
specyfikacjg techniczna.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow. Wykonawca robot
ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu wykazania zgodnosci
dostarczonych materiatow i realizowanych robét z projektem i oraz wymaganiami Specyfikaciji,
norm i przepiséw.

Wykonawca powiadamia pisemnie o zakonczeniu kazdej roboty zanikajgcej, ktérg moze

kontynuowac¢ dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

Wg zapisow w umowie.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i specyfikacjg techniczna,
jezeli wszystkie pomiary, badania i proby daty wynik pozytywny.
Odbidr czesciowy dotyczy w szczegodlnosci elementdw instalacji, ktére ulegajg zakryciu przez
wykonczenie budowlane.
W przypadku niezadowalajgcej jakosci robot wykonawca bedzie musiat wykona¢ na wiasny
koszt niezbedne poprawki, wymiany i przektadki instalacji.
Do odbioru koncowego wykonawca zobowigzany jest przygotowac nastepujgce dokumenty:

v protokoty z dokonanych pomiaréw,

v protokoty z préb i testéw,
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v certyfikaty na urzadzenia i materiaty,

9. ZASADY PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci sg zapisy umowne. Podstawe pfatnosci stanowi komplet wykonanych robét

i pomiarow .

10. PRZEPISY | NORMY

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2006r. nr 156, poz. 1118),

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 pazdziernika 2005r. w sprawie
warunkoéw technicznych jakim powinny odpowiadac telekomunikacyjne obiekty
budowlane i ich usytuowanie (Dz. U. z dnia 31 pazdziernika 2005r.);

3. ZN-96/TP S.A.-11 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Ogdélne wymagania i
badania.

4, ZN-96/TP S.A.-13 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa . Kanalizacja wtérna i
rurociggi kablowe

5. ZN-11/TP S.A.-023 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Studnie kablowe.
Wymagania i badania.

6. ZN-96/TP S.A.-004 - Zblizenia i skrzyzowania z innymi urzgdzeniami uzbrojenia
terenowego. Ogodlne wymagania i badania
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