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D.07.07.01. GWIETLENIE ULICZNE
1. WSEP

1.1.PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej § wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robot zgaanych z wykonaniem budowy
oswietlenia ulicznego drogi gminnej - ulicy - w Maslicach gm. Wiela.

1.2.ZAKRES STOSOWANIA SST.

Specyfikacja szczegobtowa jest stosowana jako doktipreetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w p 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJYCH SST

Niniejsza SST obejmuje swym zakresem opracowaiduadow oswietlenia
ulicznego w Mastowicach —dz:571/1;626;594,;537stagosvelement
przeds¢wziecia pod nazw : Przebudowa drogi gminnej wewrtrznej dz:
571/1;626;594;537 olgb Mastowice gm. Wielu

Projekt obejmuje swoim zakresem ;

Budowa gwietlenia ulicznego napowietrznego odcinkéw drogi:

Wytyczenie geodezyjne lokalizacji stupéywietleniowych

Montaz i postawienie stupéwswietleniowych.

MontaZ przewodu swietleniowego izolowanego

Montaz opraw gwietleniowych sodowych

Roboty montgowe zwgzane z przystosowaniem szafki pomiarowej —
sterowania gwietleniem

Wykonanie uziemig i pomiaréw ochronnych

Porzgdkowanie i inwentaryzacja geodezyjna

arwONE

~N o

1.4. OKRBLENIA PODSTAWOWE.

Okreslenia podane w niniejszej SS3 zyodne z obowzujacymi normami,
oraz z SST D-M-00.00.00. , Wymagania ogolne”

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTY@ZE ROBOT
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j@koobot oraz za zgodsé z

dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogoblne wymagania dotygee robot podanegsv SST D-M-00.00.00.



Przed przysipieniem do robot Wykonawca zgtosi fakt przysénia do robot do
Zarzadu Drég przy Urzdzie Miasta i Gminy w Wieluniu w celu ustalenia
wstepnego harmonogramu robo6t i uzyskania pozwolenizagaie pasa
drogowego. Fakt przygpienia do robot naky zgtost réwniez do Rejonu
Energetycznego w celu uzgodnienia yoger | zapewnienia nadzoru nad
wykonywaniem rob6t w pobidu czynnych urgdzen — przewodéw
napowietrznych linii energetycznych i ustalenia ptualnych wyiczer spod
napkcia, uziemi@, polecé na pra¢ lub nadzoru.

2. MATERIALY

2.1.Wymagania ogolne
Wymagania ogolne podano w SST D-M-00.00.00.

2.2. Stosowane materiaty:

2.2.1. Przewody izolowane stosawa izolacji i powtoce polwinitowej wg
wykonane wg PN-93/E-90401 oraz PN-93/E-90400 typX®n 2(4) x 25mfh
2.2.2. Bednarka stalowa ocynkowana 25 x 4mm wg/BM-92325.
2.2.3. Stupy betonowe typu E 10,%elbetowe typlZN10m, posiadage
swiadectwo ITB do stosowania na terenie kraju. Sk¥eahie stupow na terenie
budowy powinno odbywéasie na wyrbwnanym podia w pozycji poziomej
obok siebie na przemian grubszymi irgeymi kaacami, na drewnianych
przektadkach odlegtych od siebie co 1/5 gddbstupa.
2.2.4. Wysggniki typowe dla stupow E stalowe typu R3 o disigdl,5m

oraz typu Wo-6 do stup@ o diugdci 1,5m
2.2.5. Oprawy éwietleniowe typu SGS 103/70W wraz z lampami sodowym
typu SON T Plus 70W.
2.2.6. Przewody do pagiizenia opraw typu YDY 2x2,5nfm
2.2.7. Przewody do zerowania opraw typu DY16mm
2.2.8. Gniazda bezpiecznikowe stupowe BNO-02 z digalA
3. SPRZT.

Wykonawca przyspujac do wykonywania robot — wykonywanidvaetlenia
ulicznego winien wykazasie mozliwoscig korzystania z nagbujacych maszyn
| sprztu gwarantujcego widciwg jakos¢ robot :

- zurawia samochodowego

- wibromtot elektryczny

- ciagnik kotowy

- przyczepa ditycowa

- spawarka

Sprzt powinien by zgodny z ustaleniami SST D-M-00.00.00



4. TRANSPORT

Wykonawca przyspujacy do wykonywania sieciswvietleniowej winien
wykaza& sie mozliwoscig korzystania z nagpujacychsrodkow transportu:
- Samochaod skrzyniowy do 5t

- Samochod dostawczy.

- samochaod specjalny liniowy z platfagrmwany jako balkonik.

Nasrodkach transportu przewone materiaty i elementy powinny &y
zabezpieczone przed ich przemieszczeniem, ukiadpordnie z warunkami
transportu wydanymi przez wytwardla poszczegoélnych elementow.
Transport powinien odpowiadavymaganiom SST D-M-00.00.0

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne.

Wymagania ogoélne podano w SST D-M-00.00.00.

Wykonawca zapewni dfgia do posesji na wiasny koszt

Prace zwjzane z wykonaniemswietlenia napowietrznego oraz morgen
stupow nie wymagajwytaczenia spod nagtia lecz nadzoru energetycznego
przy prowadzeniu robot przy czynnych goizeniach.

Wstepny i Zasadniczy harmonogram prac , Wykonawca r@ kaszt uzgodni
w UM Wielun i RE Wielu , ustali terminy wykonywania robot i warunki
techniczne, wymagania bezpieigeva pracy, termin gotowoi linii
oswietleniowej do zajczenia i ewentualne inne szczegoty i zasady wspéyprr
sporzdzi protokot z ustale

Przy planowaniu harmonogramow prac maataych uwzgédnic przepisy
wynikajace z Rozporgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpn@2r w
sprawie szczegotowego zakresu i formy planu bezphstwa o ochrony
zdrowia oraz szczego6towego zakresu rodzajow robdowlanych,
stwarzagcych zagraenie bezpieczestwa i zdrowia ludzi.

Przed przysipieniem do wykonywania robot ziemnych ,Wykonawceaipgen
zapozna sie z przebiegiem ugdzen podziemnych, wysgpujacych na odcinku
prowadzonych robét. Przebieg tych adzen Wykonawca oznaczy trwale w
terenie za pomacznakow, zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.
Zabezpieczenie skrzgwan wykopu z urzdzeniami podziemnymi, powinno
by¢ wykonane w sposob uzgodniony z/tkownikiem tych urzdzei i powinno
by¢ uwzgkdnione w stawce jednostkowej robo6t. Ngleachowa skrajry od
kraweznika drogi — minimum 0,5m.

W odlegtaci 2m z kadej strony urzdzenia podziemnego Wykonawcy nie
wolno prowadz rob6t ziemnych za pomesprztu mechanicznego, nawetlie
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ustalona gibokas¢ istniegcych przewoddw podziemnych jest poza granicami
robét w ptaszczinie pionowej. Wykonawca nie me bez zgody Inspektora
Nadzoru przekroczyustalonej granicy prowadzenia robot w pltaszoky
poziomej.

5.2. Zakres wykonywania robét.

5.2.1. Wykonywanie wykopow

Przed rozpoaxiem robét ziemnych natg wytyczy istniegce i inne
ewentualne uzbrojeni oraz dokénadpowiedniego oznakowania, aby nie
doprowadzt do jego uszkodzenia. Wymiary wykopow powinny lzgodne z
dokumentagj projektows .

Szczegoblp uwag: nalezy zwrocic na gebokas¢ wykopu, ktdra powinna lay
zgodna z dokumentagcprojektows i powinna uwzgjdniat rzgdng terenu
projektowan z tolerancy _+ 3cm.

Odchylenia odlegkxi krawedzi wykopu na dnie od ustalonej z planie i osi
wykopu nie powinno przekracza+0,05m.

Wykonujgc wykop naley zachowad naturalm struktug gruntu dna wykopu.
Nadmiar ziemi — gruntu stanowi wiasididNykonawcy i powinien by usuwany
sukcesywnie poza Teren Budowy.

5.2.2.Monta i stawianie stupow awvietleniowych.

Stawianie - montastupéw wykonywa mechanicznie przyayciu dzwigu.
Odchytka osi stupa od pionu po jego ustawieniumdiee by wieksza ni 0,001
dtugdéci stupa. Stup montowaw gotowym wykopie. Po ustawieniu stupa
nalezy zasypa wykop warstwami ziemi gruntowej z zggczeniem.

5.2.3 Monta opraw gdwietleniowych.

Po zamontowaniu wysgnikdw na stupie nalsy ustawt ich kierunki.

Os wysiegnikdéw oprawy powinna liyustawiona prostopadle do osi ulicy.
Przed zamontowaniem opraw na vggsiikach naley sprawdzt ich dziatanie i
prawidtowas¢ podiczenia. Oprawy na wysgnikach naley montowa po ich
ustawieniu na stupach. Naigje montowé w sposob trwaty poprzez skenie
nasruby z podktadkami spzynujacymi lub w podobny sposob uriwiajacy
wymiare opraw. Przewody zasilgje powinny by przylasczone do zaciskéw
przylaczeniowych oprawyZrédtaswiatta do opraw naley zatayé po
catkowitym zainstalowaniu opraw z zachowanigodkow czystéci. Banke
oprawy i odbhgnik dotyka poprzez specjalnekawiczki.

6. KONTROLA JAKSCI ROBOT.

Ogolne zasady kontroli jakoi podano w SST D-M-00.00.00.

Przed przysipieniem do rob6ot Wykonawca uzyska od producentavyiteaty
zgodndci i bezpieczastwa stosowanych materiatow i gdzen.

Po wykonaniu wykopu natg sprawdzt jego lokalizag} — sprawdzenie trasy, i
czy pod wzgtdem ksztattu i wykaczenia odpowiada wymaganiom wg p.5
niniejszej SST i dokumentaciji projektowe,;.

Ponadto naley sprawdzt stopiéi zag:szczenia gruntu wykopu po ustawieniu
stupow



Elementy latarni powinny l#&yzgodne z dokumentacfechniczg.

Latarnie po ich monfau, podlegaj sprawdzeniu podagkem:

- doktadndci ustawienia

prawidtowaci ustawienia wysignikow i opraw

jakosci podhczen kabli i przewodow

jakosci polaczen srubowych wysggnikow i opraw,

stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkitdneentow,

nie dopuszcza siuszkodzé mechanicznych

Po wykonaniu uziomow ochronnych natevykona pomiary ich rezystanciji.

Otrzymane wyniki nie magby¢ gorsze od wartei podanych w dokumentaciji .

Wszystkie wyniki pomiardw ochronnych najezamigci¢ w protokole

pomiarowym ochrony przeciwparaniowe).

Pomiar nagzenia gwietlenia naley wykona po uptywie co najmniej 0,5godz.

od wigczenia lamp. Lampy przed pomiarami powinny lgyswiecone

minimum przez 100 godzin. Wyniki pomiaréw nie pongrby gorsze od

wymaga okreslonych w dokumentacji projektowej. Pomiary wykonywazy

suchej i czystej nawierzchni, wolnej od pojazdoigspych i jakichkolwiek

obiektow obcych maggych znieksztalci przebieg pomiardw.

Pomiarow nie naley wykonywa podczas nocy kstycowych oraz w ztych

warunkach atmosferycznych ( mgéajezyca, unosacy sk kurz itp.)

Do pomiarow nalgy uzywaé przyrzzdow pomiarowych o zakresach

zapewniajcych przy kadym pomiarze odchylenia nie mniejsze od 30% cale]

skali na dany zakres pomiaru.

Pomiaru nazenia dwietlenia naley wykonywa: za pomog luksomierza

wyposaonego w urzdzenie do korekcji&owej, a elementwiattoczuty

powinien posiadaurzadzenie umealiwiajace doktadne poziomowanie podczas

pomiaru. Pomiary przeprowadaila punktéw jezdni zgodnie z PN-76/E-02032.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdle wymagania dotygeze obmiaru robét podano w SST —D-M-00.00.00.

Jednostlk obmiaru jest:

- 1mb - dla rowdéw kablowych, rur ochronnych, kapthdsypki z piasku,
uziomow,

- 1 . — wykopy jamiste

- 1 km— montakabli i przewodow

- 1 szt. — oznaczniki kablowe, zabezpieczenigéw rur ostonowych

konstrukcje , oprawy , wygniki itp

Zgodnie z dokumentagcprojektows nalezy wykona:

Przedmiar rob6t na stronie nr : 9,10,11,12

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne wymagania dotygee odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00.

Przy przekazywaniu do eksploatacji drogi Wykonawohowgzany jest

dostarczy Inzynierowi nas¢pujagce dokumenty:

- aktualry powykonawcz dokumentagj projektowg



- geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz

- protokéty z dokonanych préb i pomiarow

- protokdéty pomiaréw skutecz®a ochrony przeciwpotaniowej
- protokét odbioru robot z RE Wiedu

9. PODSTAWA PLATNELI

Ogdlne wymagania dotygee ptatnéci podano w SST D-M-00.00.00.
Platn@¢ na podstawie jednostek obmiaru wg p.7 zgodnieziaiem i ocen
jakasci wykonanych robét.

10.PRZEPISY ZWAIZANE.

10.1PN-76/E — 05125 Elektroenergetyczne i sygnayine linie kablowe.

Projektowanie i budowa.

- PN-92-/E-05009 — Ochrona zapewn@g bezpieczestwo.

- PRAWO BUDOWLANE - Ustawa z dnia 7 lipca 1994r

10.2. Inne dokumenty

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budmvd- montaowych,
cz¢s¢ V — Instalacje elektryczne wyd.1988r

- Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw
Budowlanych w sprawie bezpiedatwa i higieny pracy przy wykonywaniu
robét budowlano — montawych i rozbiérkowych. Dz. U. nr 13 z 10.4.1972r

- Plan zagospodarowania terenu — projekt drogowy

Opracowat :

MgrzinrMaciej Wojterski



