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1 CZESC OGOLNA - WYMAGANIA OGOLNE
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST), nazwa obl¢u budowlanego.

Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogélne odnasid® wymaga wspolnych dla
poszczegolnych wymagatechnicznych dotyegych wykonania i odbioru robot, ktore zosian

wykonane w ramach zadania: ,Zmiana konstrukcji daohdynku szkoty na dziatce nr ewid. 200
obreb Kadtub, gmina Wieltu.

1.1.1 Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawizgs¢ dokumentoéw przetargowych i naleje stosowa w
zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w punkcie 2

1.2 WyszczegOlnienie i opis prac towarzygszych i robot tymczasowych
Prace towarzysre g to prace nieziine do wykonania robét podstawowych:
- monta rusztowa, zastaw dachowych i innych elementéw zabezpiecyel,

- zabezpieczenie elementdow budynku przed uszkodzermpedtzas rob6t oraz opadami
atmosferycznymi,

- roboty dotyczce wykonania prac pagdkowych,

- zabezpieczenie rejonOw transportu pionowego mab@riabudowlanych i materiatdw
rozbiérkowych,

- gromadzenie, wywoéz i utylizacja gruzu i innych rmetw z rozbiérek do miejsc
sktadowania.

1.3 Informacje o terenie budowy - Ogoine wymagania dotyzace robot.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j&kaech wykonania oraz za ich zgoditoz
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.3.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrédlonym w umowie o roboty budowlane przekgrotokolarnie
Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, dziennik budowy oraz dokumentgmpjektows i ST.

Wykonawca jest zobowrany zawiadondi 0 zamierzonym terminie rozpagZa robot
budowlanych: Organy nadzoru budowlanego (Powiatbwspektorat Nadzoru Budowlanego) oraz
projektanta i Inwestora,

1.3.2 Dokumentacja Projektowa

Przetargowa Dokumentacja Projektowedtie zawier& plan zagospodarowania terenu,
rzuty kondygnacji, charakterystyczne przekroje iisgpw zakresie wymaganym do opisu
przedmiotu zamdwienia na wykonanie robot budowlanyoraz informag dotyczca
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia.

Zamawiajcy przekae Wykonawcy po podpisaniu Umowy pgidokumentag projektovg
pozwalajca w stopniu bardzo doktadnym i jednoznacznym nazaeg robot budowlanych.

1.3.3 Zgodnaié robot z Dokumentagj Projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, Specyfikacja Technicznaazordodatkowe dokumenty
przekazane przez Inspektora Nadzoru Wykonawcy stanazes¢é umowy (kontraktu), a
wymagania wyszczegolnione ¢ty w jednym z nich sobowizujace dla Wykonawcy, tak jakby
zawarte byly w catej dokumentacji. Wykonawca niezenavykorzystywa btedow lub opuszczew
dokumentacji projektowej, a o ich wykryciu powiniematychmiast powiadori Inspektora



Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian lub popmlawW przypadku rozbimosci opis
wymiarow waniejszy jest od odczytow ze skali rysunkéw. Wszigstkvykonane roboty i
dostarczone materiatytla zgodne z dokumentacprojektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEdy uwazane za wartei docelowe, od
ktérych dopuszczalne ®dchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji.

Cechy materialdw i elementéw budowli masby¢ jednorodne i wykazywa bliska
zgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mp@gzekracza dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedg w petni zgodne z dokumentagrojektowg
lub ST i wplynie to na niezadowadap jakos¢ elementu budowli, to takie materiaheda
niezwtocznie zagpione innymi, a roboty rozebrane na koszt wykonawcy

1.3.4 Zabezpieczenie terenu budowy (ogrodzenia, zabezpiee chodnikow i jezdni itp.)

Wykonawca jest zobowzany do przejcie placu budowy, zabezpieczenie terenu budowy w
okresie trwania realizacji budowyz @o zakaczenia i odbioru ostatecznego robot, oznakowanie
zgodnie z wymogami prawa budowlanego.

Tablica informacyjna powinna zawiéra

1) okr&lenie rodzaju budowy,

2) adres budowy,

3) oznaczenie inwestora i wykonawcy robot, z ickeadmi i telefonami,

4) imiona i nazwiska oraz adresy i numery teleforkievownika budowy, projektanta
I inspektora nadzoru budowlanego,

5) numery telefonéw alarmowych.

Tablice informacyjrg umieszcza giw miejscu widocznym od strony drogi publicznej, na
Wys. nie mniejszej tai2 m.

Wykonawca opracowuje projekt zagospodarowania plamowy. Wykonawca dostarczy,
zainstaluje 1 bdzie utrzymywa tymczasowe ukgizenia zabezpieczmie, w tym ogrodzenia,
tablice ostrzegawcze, wszelkie inftedki niezlgdne do ochrony robat.

Ogrodzenie terenu budowy wykonuje sv taki sposob, aby nie stwarzato zagmoia dla
ludzi i uniemaliwialo wejscie osobom nieupowaionym. Wysok&¢ ogrodzenia powinna
wWynosk, co najmniej 1,5 m.

Wykonawca ponosi pednodpowiedzialné za utrzymanie placu budowy od momentu
przegcia placu budowy do odbioru koowego. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nieegad|
odrebnej zaptacie i przyjmuje §ize jest whczony w ceg umowny.

1.3.5 Ochronasrodowiska

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczice ochronysrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy ykaiczania robot
Wykonawca bdzie:

a) utrzymywa teren budowy w stanie bez wody stj,

b) podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki maeg na celu stosowanie¢silo przepisOw i norm
dotyczcych ochronysrodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oradzie unik& uszkodze
lub uchzliwosci dla 0s6b lub whasrigi spotecznej i innych, hatasu lub innych przycpawstatych
W nastpstwie jego sposobu dziatania. W miapostpu robot, plac budowy powinien by
porzadkowany, usuwane ztdne materiaty, spet i zanieczyszczenia.

Stosujc sk do tych wymaga, bedzie miat szczegélny wzgd na:
1. Lokalizacg sktadowisk i drég dojazdowych.



2. Srodki ostr@nosci i zabezpieczenia przed:
a) mazliwosciag powstania pgzaru,

b) niszczeniem drzewostanu na terenie budowy erente przylegtym.
1.3.6 Ochrona przeciwpgarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej. Wykonawca duzie
utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy wymagany przez odpowiednie przepisy na budowi

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepmisa
zabezpieczone przed dgsem osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaoie&rem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez persafgkonawcy.

1.3.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwalyy sszkodliwe dla otoczenia, niegdty dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszczagsuzycia materiatow wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oggéniu
wigkszym od dopuszczalnego, o#lmego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty
odpadowe #yte do roboOt bda mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawnion
jednostk, jednoznacznie okéljace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdowa n
srodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, apkaczeniu roboét ich
szkodliwags¢ zanika (np. materialy pylaste), mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. zé8 wymagay tego odpowiednie przepisy,
Zamawiagcy powinien otrzymé& zgod: na uycie tych materiatbw od wiaiwych organdw
administracji pastwowe.

1.3.8 Warunki bezpieczéstwa pracy

Zapewnienie zatrudnionym na budowie pracownikomowdedniego zaplecza socjalno-
sanitarnego. Na terenie budowy rgleurzadzic wydzielone pomieszczenia szatni na og#zie
robocz i ochronm, umywalni, jadalni i ugpoéw. W pomieszczeniach zaméktyich naley
zapewnt wymiare powietrza. Nie dopuszczado pracy w warunkach niebezpiecznych i
szkodliwych dla zdrowia. Wykonawca (kierownik budgwmieszcza na budowie w widocznym
miejscu tablicy informacyjnej oraz ogloszenie zaaggee dane dotycre bezpieczestwa pracy i
ochrony zdrowia.

Podejmowanie niezloinych dziatda uniemaliwiajagcych wstp na budow osobom
nieupowanionym. Osoby przebywagge na stanowiskach pracy nad poziomem terenu peiyn.,
zabezpiecza sibalustrad, ktéra powinna si sktadd z deski krawdziowe]j o wys. 0,15 m. i
poreczy ochronnej umieszczonej na wys. 1,1 m. \Wghrnzestrzé miedzy desk krawedziowg a
poreczg wypetnia s¢ w sposob zabezpieczay pracownikow przed upadkiem z wysékb

1.3.9 Warunki dotyczce organizacji ruchu

Stosownie do zatwierdzonego projektu organizaghuwdla zapewnienia bezpieéséva
publicznego i 0s6b zatrudnionych na terenie buddykonawca instaluje tymczasowe gulizenia
zabezpieczafe oraz harmonogram i terminarz wykonania robakzaptowany przez Inwestora.

Na terenie budowy obowzuja szerokdci i nachylenia drdg i pochylni komunikacyjnych dla
wozkow i taczek.

1.4 Okreslenia podstawowe - definicje paggé i okreslen w celu jednoznacznego rozumienia
zapisow Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Tebinicznej wykonania i odbioru
robot budowlanych.

Inspektor Nadzoru - osoba wyznaczona przez Zamaweigp, upowzniona do nadzoru nad
realizacy robot i do wysgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.
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Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania Robotami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robot, zgodne z dokumentacpjektowy
I Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pimspektora Nadzoru.

Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenmizekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru w formie pisemnej dotygz sposobu realizacji robot lub innych spraw szanych z
prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizychgdaca autorem dokumentacji projektowe;.

Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ichigio(przedmiar) w kolejn&i technologicznej ich
wykonania.

1.5 WYMAGANIA DOTYCZ ACE WLA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH -
MATERIALOW.

1.5.1 Zrodta uzyskania materiatéw

Materiaty stosowane do wykonywania robot powinny¢ bygodne z dokumentag)
projektows, ST i obowizujacymi normami, posiadaodpowiednie aprobaty techniczne, atesty i
swiadectwa dopuszczenia daygia, oraz akceptagjInspektor Nadzoru. Przed wbudowaniem
materialu Wykonawca powinien uzyskakceptagj od Inspektora Nadzoru.

1.5.2 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane nadyerdo czasu, gdycbla one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swgojakcsé i
wiasciwos¢ do robot i byty dosipne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowaniedh zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terebadowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawe.

1.5.3 Materiaty nieodpowiadajce wymaganiom

Materiaty nieodpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy. Kady rodzaj robot, w ktérym znajdujsic niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, iczsk z ich nie przygciem i niezaptaceniem.

1.5.4 Wariantowe stosowanie materiatow

J&ili Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglupazliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawmowiadomi Inspektora Nadzoru o
swoim zamiarze, co najmniej 1 tydai@rzed wyciem materiatu, albo w okresie dezym, jgli
bedzie to wymagane dla batlaprowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezadoy¢ pézniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

1.6  WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN

Wykonawca zobowazany jest do zywania tylko takiego spetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spgz uzywany do robot powinien gy
zgodny z ofeyg

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniattspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umow.

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy Ilub wynajty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow® do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie do&otow potwierdzagych



dopuszczenie spgiu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
odpowiednich norm zostamprzez Inspektora Nadzoru niedopuszczone do robot.

1.7 WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonawca stosowa si¢ bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na é przy
transporcie materiatéw/spitz na i z terenu robot.

Wykonawca jest zobowkany do stosowania tylko takicirodkOw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatdw.

Srodki transportu nieodpowiadgie warunkom dopuszczalnych ofiei na osie mog byé
uzyte przez Wykonawg pod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotneggtkowanych
odcinkow drog, placéw na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé@ na biegco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

1.8 WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH.
1.8.1 Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z Umow oraz za jakét
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, @a Zgodné¢ z dokumentagj projektows,
pozwoleniem na budayy uzgodnieniami, wymaganiami ST, projektu organizambot,
wymaganiami technicznymi dla poszczegoélnych rodazajobot wyszczegodlnionych wlepym
kosztorysie oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ustanawia Kierownika budowy posigdego przygotowanie zawodowe do
petnienia samodzielnych funkcji technicznych w bud@twie (do kierowania, nadzoru i kontroli
robét budowlanych).

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarankreSlonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi przez Inspektora Nadzo

Nastpstwa jakiegokolwiek klu spowodowanego przez Wykonaww wytyczeniu i
wyznaczaniu rob6t zostanjesli wymaga tego legdzie Inspektora Nadzoru, poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot Wyznaczenia wysoki przez
Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpoigndci za ich doktadng.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
roboét kpda oparte na wymaganiach sformutowanych dokumenpaojektowej i w ST, a tate w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjipkisora Nadzoru uwzedini wyniki bada
materiatéw i robdt, rozrzuty normalnie wygptijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
dodwiadczenia z przeszioi, wyniki bada& naukowych oraz inne czynniki wpltywsge na
rozwazamng kweste.

Polecenia Inspektora Nadzorgds wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawpod grgbg zatrzymania roboét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

1.9 OPIS DZIALA N ZWIAZANYCH Z KONTROL A JAKOSCI ROBOT

Za jaka¢ wykonywanych rob6t oraz zastosowanych elementowmateriatdw -
odpowiedzialny jest Wykonawca robét. W zakresieojedpowpzkdéw przed przegiem terenu
budowy jest opracowanie i przedstawienie do akogiptawestora projektu organizacji robot
zawierajcego: maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne oraz zamigyz sposéb



wykonania robét zgodnie z projektem i szfududowlan.
1.9.1 Projekt organizacji robo6t

Do obowizkéw Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspakto
Nadzoru projektu organizacji robo6t, w ktérym przaedd on zamierzony sposéb wykonywania
robot, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaragaejwykonanie robot zgodnie z
dokumentagj projektowy, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanynaeprInspektora
Nadzoru. Projekt organizacji robGtdrie zawieré&:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaeawbot,
- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- BHP,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ wykonania poszczegoélnych elementéw
robot,

- system (sposo6b i procedliproponowanej kontroli i sterowania jakm wykonywanych robot,
1.9.2 Zasady kontroli jakgci robot

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiaggng¢ zatazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jak@ci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezbdne do pobierania probek, badanateriatdbw oraz robdét. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektora Nadzomoze zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzy.
Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz rob6t zstatliwoscig
zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentaciji projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badach czstotliwos¢ s3 okreslone w ST, normach
I wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one takmeslone, Inspektora Nadzoru ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapeéwviykonanie robo6t zgodnie z Umaw

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem Badsateriatbw ponosi
Wykonawca.

1.9.3 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru me dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaCertyfikat
na znak bezpiecastwa, wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i
dokumentow technicznych, deklaragggodndci lub certyfikat zgodngci z Polsky Normg lub
Aprobat techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidpalskiej Normy, jeeli
nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1. i ktére spetnigjwymogi Specyfikacji Techniczne;.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumendywg/magane przez ST, kda partia
dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposdéb, jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badaeda
dostarczone przez Wykonagvinspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnjaych wymaga beda odrzucone.
1.9.4 Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovaggzujagcym Zamawiajcego
i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy libnca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzial§ioza prowadzenie Dziennika budowy zgodnie z obaujgcymi
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przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w Dziearikdowy lgdg dokonywane na bigco i
beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpiegg®va ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej
strony budowy.

Zatagczone do Dziennika budowy protokoty i inne dokunyeb¢da oznaczone kolejnym
numerem zakcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentow budowy zaliczagsoprocz w/w, nagpujagce dokumenty:
— pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
— protokoty przekazania terenu budowy,
— umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umasywilnoprawne,
— protokoty odbioru robot,
— protokoty narad i ustaie
— korespondengjna budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiged
zabezpieczonym. Zagitie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianeprawem. Wszelkie dokumenty budowy
bedg zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawione do aegl na zyczenie
Zamawiajcego.

1.10 WYMAGANIA DOTYCZ ACE OBMIARU ROBOT
1.10.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentagj projektowsy i ST w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiabdt dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Madn zakresie obmierzanych robét i o
terminie obmiaru, co najmniej 3 dni przed tym tarem. Wyniki obmiaru &dg wpisane do rejestru
obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wiepym kosztorysie
lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych maevalnia Wykonawcy od obowzku
ukonczenia wszystkich rob6t. 8dne dane zostanpoprawione wedtug instrukcji Inspektora
Nadzoru na gmie.

1.10.2 Zasady okrelania ilosci robot i materiatow

Dokonywanie obmiaréw metodami dostosowanymi doaiktaru obliczanych ikei robot.
1.10.3 Urzgdzenia i spret pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy stosowane w czasie obmiaru robétab
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.agtlrenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone
przez Wykonawe. Jezeli urzadzenia te lub spez wymagay bada atestujcych, to Wykonawca
bedzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie
przez caty okres trwania robot.

1.10.4 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedg@eziowym lub ostatecznym odbiorem robét, azak
w przypadku wysipowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robo6t zanikagych przeprowadza giw czasie ich wykonywania. Obmiar robot
podlegagcych zakryciu przeprowadzasrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzdrda wykonywane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.
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Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehbpsci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru obmiardivrazie braku miejsca szkice mpfy¢
dolgczone w formie oddzielnego zaknika do Rejestru obmiardw, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z Inspektora Nadzoru.

1.11 OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Celem odbioru jest sprawdzenie zgogtriovykonania robot z umoyvoraz okrélenie ich
wartasci technicznej. W zalaosci od ustalé odpowiednich ST roboty podleganastpujagcym
etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c¢) odbiorowi kaxcowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu (pogwarancyjnemu).
1.11.1 Odbiér robot zanikagcych i ulegagcych zakryciu

Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redaliz ulegny zakryciu. Odbior robdét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdmwviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og@ms¢pu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebBaika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzorudbi@ kedzie przeprowadzony
niezwtocznie, jednak nie paiej niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Naz

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikow badea laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumejatpcojektowy, ST i uprzednimi ustaleniami.

1.11.2 Odbiér czsciowy

Polega na ocenie #oi i jakosci, ktoére stanows zakaiczony element catego zadania,
wyszczegoélniony w harmonogramie robot.

1.11.3 Odbiér kaicowy robot

Odbioér kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykidaaobot w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartasci.
Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostateczneggdrzie stwierdzona

przez Wykonawg wpisem do Dziennika budowy z bezzwlocznym powiadonem na pgimie o
tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbioru kaxcowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zaajawégo W obecrii
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalacowej na podstawie przedionych
dokumentow, wynikéw badai pomiarow, oceny wizualnej oraz zgodobwykonania robot z
dokumentagj projektowg i ST. W toku odbioru kicowego robot komisja zapozna i realizacy
ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania robot uzupehaigjch i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pogoavych lub robdt
uzupetniagcych komisja przerwie swoje czynimd i ustala nowy termin odbioru koowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka&¢ wykonywanych robot w
poszczegoblnych asortymentach nieznacznie odbiegayathganej dokumentacprojektows i ST
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z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniajc pomniejszog wartags¢ wykonywanych
robét w stosunku do wymafygrzyjetych w dokumentach umownych.

1.11.4 Dokumenty do odbioru kécowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaégo robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawdapo. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobgeainy przygotowanastpujace dokumenty:

1. Dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy.

2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z umowy.iegmpetniaice lub zamienne).
3. Dokumenty zainstalowanego wypgsaia.
4. Dzienniki budowy i Rejestry obmiarow (oryginaty)

5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batla oznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew.
projektem organizacji robot.

6. Deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z ST i ew.
projektem organizacji robot.

7. Opink technologicza sporazdzory na podstawie wszystkich wynikow bada pomiarow
zalgczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodrid 2 projektem organizacji robot.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towszgrych (np. na przekenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowgjyeetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazartych
robot wigcicielom uradzen.

9. Instrukcje eksploatacyjne

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie kedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaimi z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru kewowego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetniag lxda zestawione
wedtug wzoru ustalonego przez Zamaweajgo. Termin wykonania robot poprawkowych i robot
uzupetniagcych wyznaczy komisja.

1.11.5 Odbiér ostateczny (pogwarancyjny)

Odbiér ostateczny polega na ocenie wykonanych rawdgzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér
pogwarancyjny édzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

1.11.6 Tok posepowania przy odbiorze

Roboty do odbioru Wykonawca zgtasza zapisem w Duken budowy i jednoczmie
przekazuje Inwestorowi kalkulacjkosztowy w zakresie zgtoszonych robdt przy odbiorach
czesciowych i kompletny operat kalkulacyjny @&oows kalkulacp kosztow) przy odbiorze
koncowym.

Odbioru kacowego dokonuje komisja powotana przez Inwestodasé!i jakosé
zakaiczonych robét komisja stwierdza na podstawie opekalkulacyjnego oraz oceny stanu
faktycznego i oceny wizualnej. Komisja stwierdzaaiga¢ wykonanych robét z dokumentac]
projektowg oraz z protokotami dotygezymi wprowadzanych zmian w dokumentacji projektowej
granicach tolerancji i nie mgjych wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne dokonuge si
odbioru.

W przypadku stwierdzenia wkiszych odsfpstw, magcych wptyw na cechy eksploatacyjne
dokonuje s} potrcen jak za wady trwate.

J&ili Komisja stwierdzi,ze jaka¢ robot znacznie odbiega od wymaganej w dokumentacji
projektowej - to roboty te wytza z odbioru.
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Rozliczenie rob6t nagpuje na zasadach oktenych w umowie i w harmonogramie
rzeczowo-finansowym. Roboty dodatkowe zaakceptoviarmealnie w odpowiednich protokotach,
rozliczane g na podstawie ilici wykonanych faktycznie robot i ceny jednostkowgjeslonej dla
poszczegolnych rodzajow robot w kosztorysie. Cembgjmup wszystkie czynnéci konieczne do
prawidtowego wykonania robot.

1.12 OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA
1.12.1 Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagara jednostk
obmiarowg ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowodgtaw ptatngci jest wartdc
(kwota) podana przez Wykonagvwes danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmgowej lkdzie uwzgédnia
wszystkie czynnéri, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty
w Specyfikacji Technicznej i w dokumentacji projekij.

Szczegotowe ustalenia sposobu rozliczenia wg umowy.



14

2 CZESC SZCZEGOLOWA

W czsci szczegOtowe] omowioneg sposzczegolne elementy robot z uwezigieniem n/w
sktadowych ustawy z dnia 2 wiggea 2004 r. (Dz.U. Nr 202 poz. 2072) jak:

- wymagania dotycge wiaciwosci wyrobow budowlanych oraz niegine wymagania
zZwigzane z ich przechowywaniem, transportem, warunktosiawy, skladowaniem i konteol
jakaosci — poszczegdlne wymagania odnogidd postanowié norm

- wymagania dotycge sprztu i maszyn niezinych lub zalecanych do wykonania robot
budowlanych zgodnie z zatong jakascia.

- wymagania dotycgce srodka transportu
- wymagania dotycge wykonania robot

— opis dziata zwigzanych z kontrel, badaniami oraz odbiorem hk@owym wyrobdw i robot
budowlanych.

- wymagania dotycgce przedmiaru i obmiaru robot
— opis sposobu odbioru robot budowlanych
— opis sposobu rozliczenia robot tymczasowych i poa@rzysacych

— dokumenty odniesienia

2.1 Specyfikacja Techniczna dotycgca robot rozbiérkowych i demontazowych.
2.1.1 Przedmiot

Przedmiotem ST gswymagania dotycge wykonania i odbioru roboét rozbidrkowych i
demontaowych. ST jest dokumentem pomocniczym przy reajizaclbiorze.

2.1.2 Zakres robot

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuyvszystkie czynnii umazliwiajace i
majce na celu wykonanie rozbiorek wystijgcych w obiekcie.

W zakres tych robot wchoglz

— rozbiorka pokrycia dachowego i konstrukcji dachqwej
— rozbiorki murowanych kominéw do poziomu dachu,

— rozbiorka obrobek blacharskich, rynien oraz rursspwych
2.1.3 0Ogolne wymagania dotygze roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kowykonania roboét, ich zgodié z
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.1.4 Materialy.

Dla robot rozbiérkowych materiaty nie wypuja.
2.1.5 Sprzt.

Do rozbidrek mae by uzyty dowolny sprzt umazliwiajacy bezpieczne wykonanie robot.
2.1.6 Transport.

Transport materiatow z rozbiérkiodkami transportu.

— przewaony tadunek zabezpieczprzed spadaniem i przesuwaniem.
2.1.7 Wykonanie robot.

Przed przysipieniem do robot rozbiérkowych nale
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- teren (miejsce prowadzenia robot rozbiorkowych)dgic i oznakowé zgodnie z wymogami
BHP,

— zdemontowa istniegca instalacje odgromoyv

Roboty prowad#i zgodnie z rozpogdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r
(Dz.U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpiegzisva i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych.

2.1.8 Kontrola jakasci robot
Polega na sprawdzeniu kompletoiodokonanej rozbiérki i sprawdzeniu braku zagfona

miejscu wykonywanych robét. Wymagania zgodnie PN.
2.1.9 Obmiar robot

Jednostki obmiarowymi - zgodnie z umpw
2.1.10 Odbidr robot

Wszystkie roboty olgfe zakresem zadania podlegagsadom odbioru robot zanikeych.
2.1.11 Podstawa ptatngci

Po odbiorze kiacowym, wediug umowy.
2.1.12 Przepisy zwjzane

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003v sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlangioh. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz.
401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dn26 wrzénia 1997 r. w sprawie ogoélnych
przepisow bezpiecastwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz.1650).

2.2 Specyfikacja Techniczna dotycgca robot murowych kominow.
2.2.1 Przedmiot.

Przedmiotem STaswymagania dotyege wykonania i odbioru robot murowych kominow.
ST jest dokumentem pomocniczym przy realizacjibiodze.

2.2.2 Zakres robot

Wymurowanie nowych komindw z cegty klinkierowej pej na zaprawie o klinkieru.
2.2.3 0Ogolne wymagania dotygze robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kowykonania robot, ich zgodié z
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.2.4 Materialy.
— cegta klinkierowa petna kl. 35, ciemnoczerwona,

— zaprawa do Klinkieru
2.2.5 Sprzt.

Skrzynia do zapraw, kielnia murarska, mieszadtajgranica, gumowy miotek, pion i sznur
murarski, wiadra, betoniarka elektryczna lub migsaao zapraw.

2.2.6 Transport.

Samochaod ezarowy, roztadunekeczny lub mechaniczny, taczki, vagarka gczna.
2.2.7 Wykonanie robot.

Istniegce kominy wentylacyjne natg rozebrg do poziomu — 25 cm pargj poziomu
dachu. Odtworzenie komindw wykohaz cegly klinkierowej petnej. Spoinowanie wyka@na
zaprawg do Klinkieru. Czapki kominowe wykota cegiet klinkierowych z wypetnieniem zapraw
do Klinkieru, czapki zabezpieczyprzed warunkami gruntem effoko penetrujcym i powiolg
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wodoodporg. Dopuszcza gizamiast zabezpieczenia czapek kominowych preparatgkonanie
obrébek blacharskich za blachy powlekanej w kolaegty.

2.2.8 Kontrola jakasci

Badania w czasie robot polegaja sprawdzeniu zgodém przemurowania komindéw z ST
w zakresie prawidiow&t ich wykonania. Badania te szczegdlnie powinny dof sprawdzenie
technologii wykonywanych robot, rodzaju i grdbokompozycji spoingjcych oraz innych robot
zanikapcych, a w szczegoldoi:

— jakosci zastosowanych materiatdw i wyrobow,

— sprawdzenie odchylenia powierzchni od ptaszczyzapamog taty kontrolnej dtugéci 2 m
przyktadanej w rénych kierunkach, w dowolnym miejscu; pénét pomicdzy tay a badan
powierzchnia naley mierzy¢ z doktadnéci do 1 mm,

- kontroli odchytek wymiaréw, poziomow i pionow,
2.2.9 Jednostka obmiaru

(m3) obgtos¢ murowanych kominow
2.2.10 Odbiér

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru na podstawigavdty czsciowych, oghdu, wpisow
do dziennika budowy i sprawdzeniu z dokumentamjpjektows. Odbior robot przeprowadzagsi
przez sprawdzenie na podstawie edgin i pomiaréw wyrywkowych zgodioi wykonania
komindbw z technicznymi warunkami wykonania i obgmijgcymi zasadami wgzania. W
szczegolnéci podlega sprawdzeniu:

— zgodnd¢ ksztattu i gtdwnych wymiarow kominow z dokumentgaigchnicza,
- wymiary przewoddw,
- pozioma¢ warstw cegiet,
— gruba¢ spoin i ich wypetnienie,
— zgodnd¢ uzytych materiatow z wymaganiami projektu.
2.2.11 Podstawa ptatnéci
Po odbiorze kiacowym, wediug umowy.
2.2.12 Przepisy zwjzane
PN-68/B10020 Roboty murowe z cegty. Wymagania iaogal przy odbiorze.

Instrukcje i certyfikaty producentow.

2.3 Specyfikacja techniczna dotycgca robot konstrukcyjno-montazowych wiezby dachowej.
2.3.1 Przedmiot.

Przedmiotem ST gs wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t konstrukcyjno-
montaowych wizby dachowej. ST jest dokumentem pomocniczym pralizacji i odbiorze.

2.3.2 Zakres robot
- wykonanie w¢zby dachowej drewnianej wg projektu budowlanego.

— impregnacja konstrukcji wkby dachowej, tat i kontrtat oraz poszycia prepamta
mykologicznymi i ogniochronnymi (FOBOS M4).
2.3.3 0Ogolne wymagania dotygze robot

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za j&kowykonania roboét, ich zgodié z
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.3.4 Materialy.
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— drewno sosnowe luBwierkowe o wilgotnéci ponizej 15-18%, konstrukcyjne klasy C 33 -
wymiary i przekroje elementéw drewnianych zgodnm@aektem budowlanym

— $ruby, kotwy mechaniczne, g#wdzie ocynkowane

— izolacja pozioma pod murtatami — papa asfaltow@aaszycie oraz do izolacji styku z murem, ,
preparaty odgrzybiage i ogniochronne powszechnego stosowania - FOB@S M

- membrag wysokoparoprzepuszczaltypu DELTA-VENT

2.3.5 Sprzt.

Pita elektryczna, siekierki, miotki, klucze, poziman, pion, lgtomierz, taty, gpdzle,
wciagnik, wiadra.

2.3.6 Transport.

Dostawa - samochodemgzarowym, roztadunekeczny, transportgczny lub za pomac
recznej lub elektrycznej weggarki, zurawia lub windy prz§ciennej.

2.3.7 Wykonanie robo6t
Zamocowanie murtat do wiedw, stropow betonowych.
Styk z muru z drewnem przedgd pap asfaltovs, termozgrzewaln

Rozstawé i zamocowa krokwie, stupy, miecze, wymiany i pozostate dreavrd@ elementy
konstrukcyjne
Na zamocowanych krokwiach ulg membrag wysokoparoprzepuszczaltypu DELTA-VENT

2.3.8 Kontrola jakasci.

Polega na sprawdzaniu bigym prawidiowdci zabezpiecze impregnacyjnych i
ognioochronnych, kontroli jakci zastosowanych materiatow i preparatow. Badarasvgtowasci
ksztattu i wymiaréw gtéwnych konstrukcji, prawidtogci oparcia konstrukcji na podporach i
rozstawu elementéw sktadowych, badania prawidkamwo wykonania ziczy mkdzy

poszczegdlnymi elementami konstrukcji, sprawdzeardehytek wymiarowych oraz odchyleod
kierunku poziomego i pionowego.

2.3.9 Jednostka obmiaru.
(m3) obgtos¢ drewnianych elementow konstrukcji dachu,
(szt.) ilas¢ elementow drewnianych,

(m2) powierzchnia foliowania membramwysokoparoprzepuszczalroraz powierzchnie pokryte
tatami i kontrtatami.

2.3.10 Odbior

Wszystkie roboty olfe zakresem zadania podlegagsadom odbioru robot zanikeych.
2.3.11 Podstawa ptatngci.

Po odbiorze kacowym, wediug umowy.
2.3.12 Przepisy zwjzane.

PN-71/B10080 Roboty ciesielskie, warunki i badapiay odbiorze. PN-75/D96000PN Tarcica
iglasta ogdlnego przeznaczenia.

Instrukcje i certyfikaty producentéw.

2.4 Specyfikacja Techniczna dotycaca robot blacharskich i dekarskich
2.4.1 Przedmiot.

Przedmiotem ST gs wymagania dotyee wykonania i odbioru robot blacharskich,
dekarskich. ST jest dokumentem pomocniczym przlyzagi i odbiorze.



2.4.2 Zakres

Montaz rynien i rur spustowych z prefabrykowanych elemdentz blachy stalowej
powlekanej wg rys. architektonicznych.

Wykonanie obrobek blacharskich kominéw, koszy arkapdéw dachu.
Wykonanie pokrycia dachu z blachodachowki
2.4.3 0Ogolne wymagania dotygze robo6t

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kowykonania robot, ich zgodié z
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.4.4 Materialy.
— blacha stalowa ptaska ocynkowana i powlekana

— blacha dachéwkowa ocynkowana i powlekana wg systegiuwanej firmy wraz z potrzebnymi
akcesoriami wykaczeniowymi.

2.4.5 Sprzt.

Specjalistyczny spex dekarski: nayce do cgcia blachy, gitarka do blachy, miotek,
poziomice, piony, szczypce, drabiny, pasy zabezpigoe, rusztowania.

2.4.6 Transport.

Samochodowy i ¢czny, roztadunek eczny, transport pionowy za pompceecznej lub
elektrycznej waigarki, zurawia lub windy przgcienne;.

2.4.7 Wykonanie robot

Przygotowanie potaci dachowych do pokrycia biadachowkdéw, zamocowanie fat i
kontrat, wypoziomowanie kalenic i okapéw.

Kosze i okapy naley obrobt zapewnigjc szczelnét, na hczeniach stosoweekit dekarski.
- obrébki kominébw wykon&z zachowaniem szczel§w.

- rynny wykon& z zachowaniem spadkow, szczdilria wiasciwych dylatacji.

2.4.8 Kontrola jakasci.

Polega na sprawdzeniu szczdilrio pokrycia, prawidtowéci wykonania elementow,
poziomoOw i pionow, estetyki wykonania, zachowanizelin wentylacyjnych, prawidtovsoi
spadkéw rynien.

2.4.9 Jednostka obmiaru.

(m2) pokrycia dachowego, obrébki blacharskiej.
2.4.10 Odbiér.

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru na podstawigardiy czsciowych, oghdu, wpisow
do dziennika budowy i sprawdzeniu z dokumentgupjektowy. Odbior robét przeprowadzagsi
przez sprawdzenie na podstawie ¢dgin i pomiarow wyrywkowych zgodsoi wykonania
kominéw z technicznymi warunkami wykonania i obgamijagcymi zasadami wgzania. W
szczegolnéci podlega sprawdzeniu:

- zgodnd¢ ksztattu i gltdownych wymiaréw komindw z dokumentgigchnicza,
- wymiary przewodéw,

- pozioma¢ warstw cegiet,

— grubcc spoin i ich wypetnienie,

- zgodnd¢ uzytych materialtdbw z wymaganiami projektu.

2.4.11 Podstawa ptatngci.

18
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Po odbiorze kacowym, wediug umowy.
2.4.12 Przepisy zwjzane.

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blastglowej ocynkowanej i cynkowej -
wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

2.5 Specyfikacja Techniczna dotycgca montazu okien dachowych i wytazu dachowego
2.5.1 Przedmiot.

Przedmiotem ST gs wymagania dotycgce wykonania i odbioru robot momta okien
dachowych i wytazu dachowego. ST jest dokumentemqgamiczym przy realizacji i odbiorze.

2.5.2 Zakres robot

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuszystkie czynnai umazliwiajace i majce
na celu wykonanie monta okien dachowych. W sktad tych rob6t wchodzi:

— o0sadzenie okien i wytazu dachowego w potaci daclomgkonanie konstrukcji nimej,
— o0sadzenie okien wytazu dachowego w potaci dachowe;j.
2.5.3 0Ogolne wymagania dotygze robo6t

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kowykonania robot, ich zgodié z
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.5.4 Materialy.

— okna dachowe o wym. 78x140cm, wysokoosiowe, szyllawlykonane z PCV w kolorze
biatym,

- wytaz dachowy o wym. 55x75cm, otwierane do gory,kenany z drewna, konstrukcja
klapowa - potkolista koputa z polsglanu otwierana
2.5.5 Sprzt.
Pomosty robocze, rusztowania.
2.5.6 Transport.
Dostawa - samochodenegarowym, dostawczym, na placu budowy, westkzach gczny.
2.5.7 Wykonanie robot
Osadzenie okien i wytazu dachowego w potaci dachu.
2.5.8 Kontrola jakasci robot
Sprawdzenie jak@i zamontowania okien dachowych i wytazu dachowego.
2.5.9 Jednostka obmiaru.
(szt) ilas¢ okien i wytazow dachowych
2.5.10 Odbiér
Roboty montaowe okien dachowych odbierazimier wraz z Inwestorem.
2.5.11 Podstawa ptatngci.

Po odbiorze kacowym, wediug umowy.

2.5.12 Przepisy zwjzane.
a) PN-B-10085:2001, Stolarka budowlana. Okna i drxdymagania i badania.

2.6 Specyfikacja Techniczna dotycgca robot elektrycznych — instalacji odgromowej
2.6.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacghtecznej § wymagania dotycgce
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wykonania i odbioru robét zwkanych z instalagjelektryczna - odgromaoyv.
2.6.2 Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowmk® dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

2.6.3 Zakres robot olgtych T

Roboty obejmuj wszystkie czynnéci magce na celu wykonanie instalacji odgromowej w
zakresie:

— demonta istniepcej instalacji odgromowej efly w — roboty rozbiérkowe
- zwodow poziomych,

- zwodow pionowych,

— zigczy pomiarowych instalacji odgromowej,

— oston instalacji odgromowej,

— otokowy uziom z bednarki ocynkowanej FeZn,

— badanie i pomiary instalacji odgromowej.
2.6.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS3 agodne z obowkujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi i sporgdzonymi przedmiarami.

2.6.5 0Ogolne wymagania dotygze robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kowykonania roboét, ich zgodié z
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.6.6 Materiaty
Przewidziane materiaty do zabudowy:

wsporniki instalacji odgromowej uktadanej na daelggsiorowe, kominowe,

— wsporniki dla instalacji napznej dla zwoddéw pionowych montowanych §téanach,
— przewody instalacji odgromowe stalowe ocynkowane,

— oslony przygcienne instalacji odgromowej,

— ziagcza rynnowe i do blacharki,

— zaciski probiercze,

— otokowy uziom z bednarki ocynkowanej FeZn,

— $ruby nacagowe,

—  ziagcza pomiarowe.
2.6.7 Sprzt

Podstawowy spkz wymagany do realizacji robot: elektrongnzia, miotek,srubokrety,
klucze i inny odpowiedni spegk niezledny do wykonania robét odpowiadey wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot zaakceptoymaprzez Inspektora

2.6.8 Transport

Srodki transportu odpowiadgije pod wzgldem typow i iléci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji robot zaakceptowanym przepdktora.

2.6.9 Wykonanie robot

Przewidziano wymiaginstalacji odgromowej w 100 %. Po zdemontowanarejtinstalacji
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odgromowej naley wykona nowa z pgtow [18 mm. Wsporniki instalacji odgromowej naje
mocowa w taki sposob , aby unikh w maksymalnym stopniu dodatkowego uszkadzaniayookr
dachu ( wykorzystanalezy miejsca mocowania blachodachéwki do tat).

2.6.10 Kontrola jakasci robot
Polega na sprawdzeniu kompletaiodokonanej rozbiérki i sprawdzeniu braku zagfona

miejscu wykonywanych robot. Wymagania zgodnie PN\wiykonaniu catej instalacji odgromowej
nalezy przeprowad pomiary rezystancji uziemienia zalazone odpowiednimi protokotami.

2.6.11 7. Obmiar robot

Jednostki obmiarowymi - zgodnie z umpw
2.6.12 Odbidr robdt

Kierownik budowy zgtasza gotow®do odbioru elementy na podstawie zapisOw w
dzienniku budowy.

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawieardiv czsciowych, oghdu, wpisow do
dziennika budowy i sprawdzeniu z dokumergacpT.

2.6.13 Podstawa ptatngci

Po odbiorze kacowym, wediug umowy.
2.6.14 Przepisy zwjzane

-Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru”— tom V.

~Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budino-montaowych” — tom V,
»,Rozporzdzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wdazia 1999 r. w sprawie bezpiedstwa
I higieny pracy przy urdzeniach i instalacjach energetycznych”.

PN/JEC 364 — Instalacje elektryczne w obiektacholadanych

PN/E—-05003 — Ochrona odgromowa

PN/E-05009 — Instalacje elektryczne w obiektachdwldnych



