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CZESC OGOLNA

0.0. INFORMACJE WSTEPNE.

0.1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest speagja techniczna wykonania i odbioru robot

budowlanych przewidzianych do realizacji w emm zamierzenia inwestycyjnego p.t.:

"Przebudowa ze zmiansposobu #ytkowania czsci budynku produkcyjno-gospodarczego z

zapleczem socjalnym bytej fermy drobiu na budyneleszkalny wielorodzinny z mieszkaniami

socjalnymi wraz z infrastruktay Gaszyn, dz. nr geod. 664/2, 98-300 Wiélu

Zakres opracowania jest zgodny z Rozgpdzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie

szczegoOtowego zakresu i formy dokumentacjijgktowej , specyfikacji technicznej wykonania i

odbioru robo6t budowlanych oraz programu fuakejno — aytkowego.

0.2. Podstawa opracowania.

Niniejsza specyfikagg opracowano w oparciu o:

- umowg zawary pomkdzy Inwestorem a Projektantem inwestycji

- projekty wykonawcze z przedmiarami robét ohgygve wszystkie niezidne brane
opracowane w firmie ZNB "INBUD" Kazimierz BigasWielunia w 2012 r.

- katalog pt. Wspdlny Stownik Zamowie

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.200w sprawie szczegOtowego zakresu
i formy dokumentacji projektowej , specyfikacjechnicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalnozytkowego. (Dz. U. z dnia 16.09.2004 r)

0.0. INFORMACJE SZCZEGOLOWE.

1.1. Nazwa zamdwienia nadana przez Inwestora.

Gmina Wielwh jako Inwestor projektowanego zamierzenia k©dnego nadata nagujaca

nazwe: "Przebudowa ze zmiarsposobu gytkowania czsci budynku produkcyjno-gospodarczego z

zapleczem socjalnym bytej fermy drobiu na budyneleszkalny wielorodzinny z mieszkaniami

socjalnymi wraz z infrastruktay Gaszyn, dz. nr geod. 664/2, 98-300 Wiélu

1.2. Przedmiot i zakres robot budowlanych.

W zakres projektowanej inwestycji wchadz

1) Roboty ogolnobudowlane

a) roboty budowlane w zakresie:

- przebudowa budynku produkcyjno-gospodarczego lezapm

- budowa ostongmietnikowej,

- budowa szamba szczelnego

a) roboty irrynieryjne obejmujce:

- budowe drogi

1) Roboty budowlane wykazeniowe obejmuge:

- okna i drzwi

- Scianki dziatowe

- posadzki

- tynki

- malowaniescian

- pokrycie dachu

- dociepleniescian zewstrznych.

1.2. Opis prac towarzysgcych i rob6t tymczasowych.

Prace towarzysze obejmuj:

a) geodezyjne wytyczenie nowych elementéw budowh oraz elementéw infrastruktury
technicznej zewgirznej - naley do obowazku Inwestora

b) geodezyjna kontrola wznoszenia nowych eledgwenbudowlanych (fundamentgiany, wieice,
dach) — naley do obowizkéw Wykonawcy.

c) wykonanie dokumentacji powykonawczej zaréwhoidowlano — instalacyjnej jak : mapy
zasadniczej stanu porealizacyjnego —ayaldo obowizkow Wykonawcy

d) wykonanie niej wymienionych bada powykonawczych (naky do Wykonawcy) :
skutecznéci dziatania przewodow wentylacji grawitacyjnej

Roboty tymczasowe obejmuj



a) ogrodzenie placu budowy i terenu zaplecmalezy do obowazku Wykonawcy

b) postawienie obiektéw kubaturowych zapleczardwo — socjalnego na okres budowy — iale
do obowazkéw Wykonawcy

c) wykonanie drog dojazdowych i chodnikow maehie zaplecza biurowo — socjalnego - nale
do obowazku Wykonawcy

d) doprowadzenie wody i energii elektrycznej dbiektéw zaplecza - nale do obowizkdéw
Wykonawcy

1.4. Informacje o terenie budowy

1.4.1. Dane dotyaze lokalizacji inwestycji.

Teren przeznaczony pod przebudore zmiag sposobu zytkowania czsci budynku produkcyjno-

gospodarczego z zapleczem socjalnym bytej fermypidroa budynek mieszkalny wielorodzinny z

mieszkaniami socjalnymi wraz z infrastrukfunlokalizowany jest w Gaszynie, dz. nr geod. 66982,

300 Wielw. Wiascicielem dziatki jest Inwestor.

1.4.2. Fizjografia terenu.

Przeznaczony pod budynki socjalne teren aktuabse ptaszczyznze spadkiem terenu w kierunku

potinocnym.

1.4.3.Istniejca zabudowa nadziemna i podziemna.

Przewidziana pod budownictwo dziatka aktualnie jestbudowana budynkiem podlegajm

opracowaniu oraz wolna od wszelkiej pozostatej dalay naziemnej i podziemne.

1.4.4. Organizacja robot budowlanych izymieryjnych.

Wykonawca robot przed realizacyvinien opracowa

- projekt BIOZ

CZESC OGOLNA

0.0. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

(wymagania wspolne dotycgce wszystkich robot budowlanych
objetych przedmiotem zamdwienia)

DZIAL. ROBOT

45000000-7 Roboty budowlane

B.00.00. WYMAGANIA WSPOLNE
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ogolnej specyfikacji technicznej.
Przedmiotem ogoélnej STaswymagania wspoOlne dotygze wykonania i odbioru robot
budowlano-konstrukcyjnych, dgnierskich, wyposzeniowych dla budynku mieszkalnego
wielorodzinnego z mieszkaniami socjalnymi w Gaszygmina Wiela.
1.2. Podstawa opracowania
Ogo6lm specyfikag; technicza opracowano na podstawie umowy zawartej z Inwesto
1.3. Okreslenia podstawowe.
Zgodne i zawarte w obowaujacych PN, przepisach prawa budowlanego, atestawlagectwach
dopuszczenia, aprobatach technicznych, wytycznyghonania i odbioru rob6t budowlano—
montaowych, literaturze technicznej.
1.4. Wspoélne wymagania dotyegce robot.
1.4.1. Przekazanie placu budowy i dokumentacji.
1.4.1.1. Inwestor przekazuje Wykonawcy plac budengatcici lub w takich fragmentach, ktore s
niezledne do realizacji zadania zgodnie z peyin programem realizacji.
1.4.1.2. Inwestor przekazuje Wykonawcy w dwoch egdarzach :

» dokumentagj projektows.



1.4.2. Obowizki Wykonawcy.
1.4.2.1. Wykonawca jest zobagany do precyzyjnego wyznaczenia elementéw
konstrukcyjnych i budowlanych w planie i w przekr na wszystkich etapach robaot.
1.4.2.2. Wykonawca opracowuje i przedkiada do aeagplnwestorowi kompleksowy program
realizacji robot (harmonogram).
1.4.2.3. Wykonawca ponosi petodpowiedzialnét za utrzymanie placu budowy w zadawatgjm
stanie i porzdku od momentu przggia do czasu odbioru koowego. W miag postpu robot plac
budowy i jego otoczenie powinno dypratane z nadmiaru materiatdw, konstrukcji,cdbego
Sprztu i zanieczyszcze
1.4.2.4. Wykonawca jest odpowiedzialny za bezpikstzeo robot.
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca :
* umieszcza tablice zawiesgp podstawowe informacje o budowie. sErénformaciji |
lokalizacg tablic Wykonawca ustala wedtug zazenia (1)
» instaluje tymczasowe wdzenia zabezpieczae takie jak : ogrodzenia, zapory, znaki,
sygnaty oraz zapewni ich obskugdozorcéw.
1.4.2.5. Wykonawca przestrzégbedzie zasad ochron§rodowiska na placu budowy i poza jego
obrgbem. W szczegolsoi Wykonawca powinien pogf odpowiedniesrodki zabezpieczage
przed:
» zanieczyszczeniensciekow wodnych i gleby pytami, paliwem, olejami, t@aatami
bitumicznymi, chemikaliami i innymi szkodliwymi satancjami,
e zanieczyszczeniem powietrza, gazami i pytami,
» przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
* mozliwoscia powstania paru,
* niszczeniem drzewostanu przylegtego do terenuwwydo
1.4.2.6. Przed rozpoeziem robét Wykonawca ma obagek podj¢ niezkzdne kroki w celu
zabezpieczenia instalacji i wdzen podziemnych i nadziemnych przed ich uszkodzeniem.
1.4.2.7. Wykonawca ponosi pein odpowiedzialné za opiek nad wykonanymi
robotami,przygotowanymi do budowy materiatami czgegomadzonym na placu budowy sgiem
w okresie od przygia placu budowy do odbioru koowego robot.
1.4.2.8. Wykonawca zobow#any jest do ochrony przed uszkodzeniem lub znesaem wiasnéri
publicznej lub prywatnej.
1.4.2.9. W przypadku natrafienia na przedmioty #adye lub majce warté¢ archeologicza
Wykonawca ma obowkek powiadomi Inwestora i wtadze konserwatorskie i przeéiwaboty do
czasu dalszych decyzji.
1.4.2.10. Podczas realizacji zadania budowlanegkowawca powinien zapewhiatrudnionemu
na budowie personelowi odpowiednie adzenia socjalne i sanitarne i nie dopuszaza pracy w
warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia
2.0. MATERIALY.
Wszystkie uyte do wykonania robét materiaty powinny posiadaajowa deklaracg zgodndci z
Polska Norma Wyrobu lub aprobat techniczn. Producent wyrobow sktada taldeklaracg
na swoj odpowiedzialngc.
Wykonawca jest zobowzany do skladowania i przechowywania materialtdw possb
zapewniagjcy ich wiaciwa jakas¢ i przydatné¢ do robot.
Materiaty powinny by skiadowane oddzielnie — wg asortymentu, z zach@@marnwymogow
bezpieczéstwa i z maliwoscia pobrania reprezentatywnych prébek. Szczegdlne dyasa
obowiazuja dla skladowania i przechowywania cementu, bitunmaateriatbw chemicznych i paliw.
Materiaty ktorych jaké¢ nie zostala zaakceptowana lub do ktérych zachedipliwosé pod
wzgledem jakdci, powinny by sktadowane oddzielnie. Dostawy tych materiatovenaprzerwé.
3.0. SPRAET | MASZYNY
Dobor sprztu i maszyn do wykonania robét przewidzianychamtkakcie powinien gwarantowa
jakos¢ robot okrélona w dokumentacji projektowej, PN , warunkach technich i ST.
4.0. TRANSPORT.
4.1. Szczegbla uwag nalezy zwrécié na doborsrodkéw transportu do przewozérodkow
chemicznych, paliw, cementu luzem, styropianu, wetineralnej.Srodki transportu powinny
posiadé wyposaenie specjalne w zaleosci od rodzaju przewianego fadunku.



4.2. Ograniczenia obgrenia osi pojazdow. Wykonawca powinien dostosowsie do
obowigzujacych ograniczé obcihzen osi pojazdow podczas transportu materiatdbw po airbg
publicznych poza granicami placu budowy az&al jego granicach.
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Wszystkie roboty olfe kontraktem powinny ldyzgodne z obowgzujacymi PN, dokumentagj
projektowa, wymaganiami technicznymi i ST dla poszczegolnyamdzajow robot
wyszczegolnionych w projektach wykonawczych zgamiarach robdét. Wykonawca ponosi petn
odpowiedzialné za jakd¢ wykonania wszystkich elementow i rodzajow robothadzcych w
sklad zadania budowlanego. Wykonaniezdego rodzaju robot powinno byodnotowane w
dzienniku budowy, ewentualnie w protokole odbjorw dokumentach bada pomiardw.
5.1. Dokumenty budowy.
W okresie realizacji kontraktu Wykonawca zobameiny jest do prowadzenia, przechowywania i
zabezpieczenia nastujacych dokumentéw budowy :
* dziennika budowy,
» ksiggi obmiardw,
» dokumentéw badai oznaczé labolatoryjnych,
o certyfikatow i aprobat technicznych wbudowangtdmentow budowlanych,
* protokotéw odbioru robot.
Pomiary i wyniki bada musz by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach i podgsanzez
Wykonawe i Inwestora.
5.1.1. Dziennik budowy jest to zeszyt opatrzorgcpicia Inwestora z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydarde zaistniatych na budowie w czasie wykonywania zalan
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorévboto przekazywania polegei innegj
korespondenciji technicznej pogdiy Inwestorem , Wykonawd Projektantem. Zapisy w dzienniku
budowy powinny by dokonywane na bigco i chronologicznie w odniesieniu do wystijacych na
budowie przypadkéw wymaggych odnotowania. Kaly zapis w dzienniku budowy powiniendy
zaopatrzony w dati podpis osoby dokonagej zapisu z podaniem imienia i nazwiska stanowiska
stuzbowego oraz nazwy instytucji, kipreprezentuje.Prawo do dokonywania zapiséw w dzenn
budowy przystuguje réwnie:
* przedstawicielom pestwowego nadzoru budowlanego,
» o0soly wchodacym w sktad personelu Wykonawcy, ale tylko w zaladsezpieczestwa
wykonywania rob6t budowlanych.
Prowadzenie dziennika budowy nalelo obowizkow Kierownika Budowy.
5.1.2. Ksg¢ga obmiaru jest dokumentem budowy, w ktorym dokersij okresowych wylicze i
zestawié wykonanych rob6t w uktadzie asortymentowym zgodnzedmiarem roboét. Pisemne
potwierdzenie obmiaréw przez Inwestora stanowi asitsdo obliczé. Ksiege obmiaru prowadzi
kierownik budowy.
6.0. KONTROLA | BADANIE WYROBOW | ROBOT.
6.1. Ogolne wymagania dotycgce jakasci robot.
Za jaka¢ zastosowanych materiatow i wykonanych robdt orez zgodné¢ z wymaganiami
odpowiedzialny jest Wykonawca robot.
6.1.1. Do obowizkow Wykonawcy w zakresie jaka materiatdw mgdzy innymi naley :
* wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materi@dpowiedniej jakéci,
* przestrzeganie takich warunkéw transportu i przechania materiatdbw ktore
zagwarantuj zachowanie ich jakwi i przydatndci do planowanych robot,
» okreslenie i uzgodnienie takich warunkéw dostaw (widlko czestotliwosci), aby mogta
by¢ zapewniona rytmiczrié robot,
» prowadzenie systematycznej kontroli jakiocotrzymywanych materiatow,
e zgromadzenie na skfadowiskach przed rozpodem robdét takiej iléci materiatdw, ktora
pozwoli zrealizowa je w sposéb ptynny.
Wszystkie wykonane roboty izyte materiaty powinny hiyyzgodne z projektem, Polskimi Normami
(aprobatami technicznymi), warunkami technicznyimspecyfikaci technicza.
6.2. Koszty bada kontrolnych.
Jezeli wyniki dostarczonych przez Wykonawcbada zostam uznane przez Inwestora za
niewiarygodne, to ma on zaadac powtOrzenia bada Jeeli wyniki sig¢ potwierdz i spetni



wymagania PN to koszty tych badgonosi Inwestor. W przeciwnym razie koszty ponosi
Wykonawca.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Przedmiar robot wykonano wg zasad podanych odpowiednich Katalogach Naktadow
Rzeczowych. Obmiar rob6t polega na wyliczeniu ita@geniu rzeczywistej ilgci wykonanych
robét i wbudowanych materiatow. Obmiaru rob6t dakenWykonawca a wyniki zamieszcza w
ksigdze obmiaréw. Obmiar rob6t obejmuje robotyctej w kontrakcie oraz dodatkowe i
nieprzewidziane. Roboty podanews jednostkach wg przedmiaru robot.
7.1.0bmiar robot zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.
7.2.0Obmiar robot ulegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.
7.3.Obmiary skomplikowanych powierzchni lub etm$ci powinny by uzupetnione
szkicami w ks¢dze obmiaréw lub datzonego do niej w formie zgdznika.
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.
Odbidr robdt jest to ocena rob6t wykonanych przgk®dawe przeprowadzona przez Inwestora.
8.1. Podziat odbiorow.
8.1.1. Odbidr robot zanikgych i ulegagcych zakryciu.
Jest to finalna ocena #oi i jakosci wykonanych robét, ktére w dalszym procesie ealji zanikag
lub ulegag zakryciu.
8.1.2. Odbidr cgsciowy.
Jest to ocena @i i jakosci wykonanych robot, stanowdych zakaéczony odebny element
konstrukcyjny , budowlany itp. wymieniony w korkcae.
8.1.3. Odbidr kacowy.
Jest to ocena ifoi i jakosci catasci wykonanych robdt, wchodeych z zakres zadania
budowlanego, wraz z dokonaniemikowego rozliczenia finansowego.
8.1.4. Odbidr ostateczny (pogwarancyjny).Jest enaczachowania wymaganej jakbelementow
robot w okresie gwarancyjnym oraz prac gzeinych z usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.
8.2. Dokumenty do odbioru robot.
8.2.1. Wykonawca przygotowuje do odbioréweszowych i odbioru kéacowego nasgpujace
dokumenty :
» dokumentagj projektowa i ST,
* receptury i ustalenia technologiczne,
* dziennik budowy, kggi obmiaru,
» wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafl@ oznaczé laboratoryjnych,
» certyfikaty , aprobaty techn. wbudowanych elerentkonstrukcyjnych i
budowlanych
* opinie technologiczne spadzone na podstawie wynikéw bada pomiaréw
zakczonych do dokumentow odbioru,
» dokumentag powykonawcaz,
» operat kalkulacyjny.
8.3. Badania i pomiary w odbiorach robat.
8.3.1. Podstaw do oceny jakéci i zgodnaci odbieranych robot z dokumentagprojektowy sa
badania i pomiary wykonywane zaréwno w czasie zaaji jak i po zakaczeniu robot oraz
ogledziny podczas dokonywania odbioru.
8.3.2. Podstaw do odbioru s oglkdziny oraz badania techniczne i ewentualne pomiary
dokonywane przez laboratorium, zaakceptowane pragestora oraz dokonywane przez komisj
odbioru.
8.4.Zgtoszenia do odbioru Wykonawca dokonuje zapiserdziennika budowy.
8.5.0dbioru kaxcowego dokonuje komisja powotana przez Inwest@iacsd i ilos¢ zakaczonych
robot komisja stwierdza na podstawie operatu kalkgjhego oraz bada i pomiaréw
wymienionych w p. 8.3. i na ocenie wizualnej. Kojaisprawdza zgoddé wykonania robot z
dokumentagj projektows i ST.
8.6.Jezeli komisja stwierdzaze jaka¢ wykonanych robét nieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacji projektowej i ST z uwzglnieniem tolerancji lecz nie ma gkiszego wplywu na
cechy eksploatacji obiektu, to dokonuje po#h jak na wady trwate.
8.7.Jexeli komisja stwierdzize jaka¢ robot znacznie odbiega od wymaganej dokumentacji



projektowej i ST, to wyicza te roboty z odbioru.

9.0. PRZEPISY ZWIAZANE — PODANE W SPECYFIKACJACH TECHNICZNYCH
ASORTYMENTOWYCH.

1) Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i ®wdictwa z dnia 15.12.1994 r w
sprawie dziennika budowy oraz tablicy inforiyjaej.

2) Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i dwudictwa z dnia 21.02.1995 r w
sprawie rodzajow | zakresu oprac@wageozyjno-kartograficznych oraz czysoo
geodezyjnych obowtzujacych w budownictwie.

3) Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budiotwa z dnia 15.12.1994 r. w sprawie

rodzajéw obiektéw budowlanych przy ktérych lizji jest wymagane
ustanowienie inspektora nadzoru inwestorskiego.

4) Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury w sprawie spode deklarowania zgodso

wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowanta Zzaakiem budowlanym (Dz. U. nr 198, poz.

2041).

5) Poradnik majstra budowlanego. Wyd. Arkadyw&/ 2003 - 2004

CZESC SZCZEGOLOWA

0.0. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANI A | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH.

ROZDZIAL |
ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERE NU POD BUDOWE

Grupa robot

45100000-8 Przygotowanie terenu pod bugow

Klasa robot

45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i @i obiektow budowlanych. Roboty ziemne
Kategoria roboét

45112000-5 Roboty w zakresie usuwania glebgn{i urodzajnej).

1.0.MAKRONIWELACJA - USUNI ECIE WARSTWY ZIEMI URODZAJNEJ

1.1. Wsep.

1.1.1. Przedmiot szczegotowe] specyfikacji tecine;.

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikadgchnicznej $ wymagania dotyexe
wykonania i odbioru robét zwianych ze zdgiem warstwy humusu z €zi terenu dzialki.
1.1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stasawjako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionydhl.l.

1.1.3. Zakres robét obtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacjangiwa wymagania dotyexe robot zwjzanych z
usungciem warstwy humusu.

1.1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SSTa zgodne z obowrzujacymi , odpowiednimi normami,
wytycznymi i okréleniami podanymi w ogolnej specyfikacji tedatuniej.

1.1.5. Ogdlne wymagania dotyaeze robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania, zgodnié z dokumentagj projektova
SST i poleceniami kyniera.

1.2. Materiaty.

Nie wystpuja.

1.3. Sprzt.

Roboty zwizane ze zdgiem humusu naky wykonywa spychark. Zastosowanie innego
sprztu naley uzgodné z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego i Fdiagjetem.

1.4. Transport.




Nie przewiduje & wywozu zabezpieczonej ziemi urodzajne;.

1.5. Wykonanie robat.

1.5.1. Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akagp projekt organizacji i harmonogram
robdt uwzgédniajpcy wszystkie warunki w jakich e¢tdzie wykonywane uswtie
ziemi urodzajnej.

1.5.2. Zakres wykonania robot.

1.5.2.1. Zdgcie warstwy humusu z powierzchni catego peasadt ziemnych oraz w innych
miejscach okrdonych w dokumentacji projektowej.

1.5.2.2. Humus naky zdjp¢ na gebokas¢ do 15 cm.

1.5.2.3. Zdgty humus naley skiadowé w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania
humusu powinny ky przez Wykonawg tak dobrane , aby humus byt zabezpieczony
przed zanieczyszczeniem , a Aaknajedzaniem przez pojazdy i zggyczaniem, i
nadawat si do wycia pod projektowane pasy zieleni.

1.5.2.4. Nie natey zdejmowé& humusu w czasie intensywnych opadow i b&sgmio po
nich , aby unika¢ zanieczyszczenia ghdub innym gruntem nieorganicznym.

1.6. Kontrola jakosci robot.

Sprawdzenie jakmi robdt polega na wizualnej ocenie komplétnaisungcia humusu i darniny

z powierzchni pasa robét ziemnych.

1.7. Obmiar robot.
Jednostka obmiaru rob6t In
1.8. Odbidr robot.

Zdjecie warstwy humusu podlega odbiorowi roboétnikajacych i ulegajcych wg zasad
podanych w ogélnej specyfikacji technicznej.

1.9. Przepisy zwazane.

0. BN-72/8932-01 Budowlane drogowe i kolejoweReboty ziemne.

ROZDZIAL 1l - ROBOTY BUDOWLANE | IN ZYNIERYJNE

Grupa robot:

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszekiompletnych obiektow
budowlanych lub ich e&ci oraz roboty w zakresie Aynierii ladowej
i wodnej

Roboty ogdélnobudowlane
Klasy i kategorie robot

451111000-8 Roboty w zakresie burzenia , rologmne
45262210-6 Fundamentowanie

45262500-6 Roboty murarskie

45262600-7 Réne specjalne roboty budowlane
45262310-7 Zbrojenie

45262311-4 Betonowanie konstrukciji

45261100-5 Wykonywanie konstrukcji dachowych
45262100-2 Roboty przy wznoszeniu rusztbwa
45233220-7 Roboty w zakresie nawierzchni drog

Roboty wykonczeniowe

Klasy i kategorie robot

45421000-4 Roboty w zakresie stolarki budowlanej
45421100-5 Instalowanie drzwi i okien i podotimyelementow
45421141-4 Instalowaniécianek dziatowych

45432100-5 Ktadzenie i wyktadanie podidg

45410000-4 Tynkowanie

45442100-8 Roboty malarskie



45442110-1 Malowanie budynkow
45450000-6 Roboty budowlane , wylczeniowe , pozostate

I ROBOTY BUDOWLANE

B.01.00. ROBOTY ZIEMNE BUDOWLANE
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej\Sfwymagania dotycce wykonania i odbioru
rob6t zwihzanych z wykonaniem wykopéw pod fundamenty adipgi oraz wykonaniem
zasypek gruntowych.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako iatotnz$¢ dokumentacji technicznej przy
realizacji przy odbiorze robo6t wymienionych w pl.1.
1.3. Zakres robot obgtych specyfikacj techniczm.
Roboty obejmuy nastpujace czynnéci (po robotach makroniwelacyjnych)
a) wykonanie wykopow o0 ¢gbokadsciach ~ 1,20 m w $cianach pionowych kopatgk
podsgbierm i recznie,
b) transport ukopanego gruntu na skiad (da@nigjszego zasypania) i @riowy wywoz
na odl. do 5km.,
c) oczyszczenie dna wykopu z odpadéw materiabhlowlanych
d) ukladanie i zagszczenie gruntu ulepszonego warstwami co 30pmzy zastosowaniu
ubijakbw mechanicznych , walcow wibracyjnychopén zagszczenia winien wynasi
1, 20,7,
e) zagszczenie gruntu zasypowego przy konstrukcjaetbetowych nie mee powodowéa
uszkodzenia warstw izolacji przeciwwilgociowe).
2.0. MATERIALY.
Grunt pochodzcy z ukopu.
3.0. SPRZET | MASZYNY.
Koparka podsbierna , topaty , ubijaki i walce wibracyjne dagszczania.
4.0. TRANSPORT.
Samochody- wywrotki , taczki.
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Wytyczy¢ obszar przewidzianych do wykonania robdét wyta fundamentowe). Wykoida
odspajanie gruntu koparkz odi@eniem ziemi na odklad. Warsfwgruntu wynoszca 20 cm
przewiduje si wykopa& recznie bezp&rednio przed wykonywaniem fundamentow dla
ochrony podiaa.
Wykonywanie na bigco rozparciascian wykopéw (wg typowych rozwian do gebokasci
1,20 m) z zagiami dla pracownikédw co 20m.
Piasek drobny przewidziany do ponownego zavadca naley ulepszg¢ przez dodanie
~30% piasku gruboziarnistego zagczajc go do stopnia o™ = 0,7 z zachowaniem
wilgotnosci optymalnej (~ 10%)
Mozna take dla wykopdéw zamiast obudowy stoséwaezpieczne ukosowanie skarp.
Wykopy winny by zabezpieczone przed naptywem wod opadowydbrenow ssiednich,
a take wdd gruntowych poprzez ich odpompowywanikRoboty prowadzi w okresach
niskich pozioméw waod gruntowych. W innym ypadku naley uwzgkdni¢ techniczne jego
obnizenie. (h(J1,0 m)
6.0. KONTROLA, BADANIE WYROBOW | ROBOT
Kontrola polega na sprawdzeniwlgbkasci wykopdw , stan zawilgocenia podéo i jakdci
gruntu go budacego. Bieaco kontrolowé zasypk gruntowa i stopié jej zagszczenia
(laboratorium).
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wedlug wymaga wspolnych.
8.0. SPOSOB ODBIOR ROBOT



Roboty odbiera inspektor na podstawie zapiséewentualnych szkicow w dzienniku budowy z
zachowaniem warunkoéw niniejszej dokumentacji.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOW ARZYSZACYCH

Nie wystpuja.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-68/B-06250 Roboty ziemne budowlane. Wymagamiaakresie wykonania
i badania przy odbiorze.
PN-74/B-02480 Grunty budowlane. Podziat, nazeymbole , okréenia.

B.02.00. ROBOTY FUNDAMENTOWE
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSfwymagania dotycce wykonania i odbioru

robo6t fundamentowych.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji techniczne,.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotozs¢ dokumentacji technicznej przy
realizacji i odbiorze robdt wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych specyfikacj techniczm.

Roboty obejmuj nastpujace czynnéci :

* Kkomisyjne rozeznanie w wykopie rzeczywistegktadu warstw gruntowych oraz
wiasciwosci  fizycznych i mechanicznych  gruntow  (przeditozeniem  betonow
podkiadowych)

» sprawdzeniesrodkOw zabezpieczagych przed przemarzmiem podiga , przed zalaniem
wykopu przez wody powierzchniowe lub opadowe

* wykonanie podbudowy z chudych betondéw

* wykonanie izolacji przeciwwilgociowych w pozicentawy

» wykonanie fundamentéwelbetowych

* wykonanie izolacji bocznych (przeciwwilgociowych

» wykonanie zasypek bezfgednio przyscianach fundamentowych oraz pos@anami.

2.0. MATERIALY.
Beton kl. B 20, B7,5, stal zbrojeniowa 18G2skimvanie z tarcicy , drewniana obudowa
wykopow (przya¢ przekroje typowe)

3.0. SPRZET | MASZYNY.
Deskowania inwentaryzowane lub indywidualne.

4.0. TRANSPORT.

Samochody skrzyniowe , betoniarki na podwoziaamochodowych z pompdo podawania

betonu.

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Roboty winny by prowadzone tak , by nie naruézwtruktury gruntu rodzimego paei

fundamentu.

Otulenie pgtéw zbrojeniowych nie mi® by mniejsza i 5,0 cm srednica pgtdw nanych

min. @12, a strzemiory 6.

6.0. KONTROLA, BADANIE WYROBOW | ROBOT.
Kontrola polega na sprawdzeniu prawidiéero usytuowania fundamentéw w planie i na
sprawdzeniu poziomu posadowienia zgodnie Zektem oraz na sprawdzeniu prawidi@aio
wykonania robot : ciesielskich , zbrojarskicketdnowych i izolacyjnych.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymaga wspolnych.
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Przy odbiorze robo6t nalg zwréck uwag na zakres tolerancji wymiaréw i odchylenia:
w poziomie od spodu konstrukcji nie powinby¢ wigksze nk 5 cm , odchylenia od wierzchu
nie wiksze nk 2 cm. Odchylenia w usytuowaniu osi fundamdentw planie nie mag
przekraczé& dla podstawy o szerodm <2m - 1cm.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOW ARZYSZACYCH

Nie wystpuja



10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie t¥epnie budowli obliczenia
statyczne i projektowanie.

B. 03.00 ROBOTY MUROWE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngT) & wymagania dotyexe wykonania i

odbioru konstrukcjscian fundamentowychscian ngnych i wypetniagcych.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakotnat czs¢ dokumentacji technicznej przy

realizacji i odbiorze rob6t wymienionych w Ipl

1.3. Zakres rob6t obgtych specyfikach techniczm.

Roboty obejmuyj nastpujace elementy:
- $ciany fundamentowe z bloczkéw betonowych §rcéh
- $ciany z bloczkow z pustakow ceramicznych §rcéh, 11,5 cm, 8 cm

2.0. MATERIALY.

Bloczki betonowe Kkl. B 20, pustaki ceramicznecgh 11,5 cm, 8 cm, zapr. cem. M8, zaprawa c-w

3.0. SPRZET | MASZYNY.

Pion murarski, tata murarska , poziomica uniakrs , tata kieraca warstwomierz naray ,

sznur murarski , przecinak murarski , skrzynia zhprawy , kielnia murarska , czerpak blaszany

rusztowania warszawskie; kielnie, mieszadta

4.0. TRANSPORT.
Samochody skrzyniowe.

5.0. WYKONANIE ROBOT
Mury wykonyw& warstwami z zastosowaniem prawidiowegoazania i grubgci spoin
mozliwie réwnomiernie na calej dituga. Pustaki ceramiczne winny dyzyste i wolne od
kurzu i zanieczyszche przed utaeniem naley je zamocz§ w wodzie.
Roboty prowadzi w temperaturze powgj (°C. Grubd¢é spoin 12 mm pozioma, 10 mm
pionowa z murowaniem na tzw. puste spoiny.

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.
Sprawdzenie bloczkéw i pustakdéw ceramicznych: wyama klasa , wymiary i ksztalt , liczba
szczerb i gknig¢ , odporné¢ na uderzenia , sprawdzenie przetomu ze zwiéoe uwagi
na zawarté& margla, nagkliwosc.
Zaprawa winna ky przygotowana mechanicznie , stoséwaasek rzeczny lub kopalniany.
Sktad obgtosciowy zaprawy dobieta dawiadczalnie , konsystencja wg &ta
pomiarowego 6- 8. Cement portlandzki kl. 25. Dopuszczalnechytki wymiarow dla
murow naley przyja¢ z tablicy 10-37. ,Warunkéw technicznych wylemia i odbioru
rob6t budowlano-montawych”.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.

Wg wymaga wspolnych.

8.0. SPOSOB OBMIARU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera inspektor na podstawie dokuaggntprojektowej i przepisow

zwiazanych.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH

Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-68/B-10024 Mury z drobnowymiarowych elementawautoklawizowanych betonow
komorkowych. Wymagania i badania przy odbiorze

PN-65/B-14503 Zaprawy budowlano-cementowe

PN-74/B-3000 Cement portlandzki.

B. 04.00 ROBOTY KOMINOWE
1.0. WSTEP.



1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczn@T) & wymagania dotyeze wykonania i
odbioru robo6t kominowych dymowych wentylacjiagitacyjnej pomieszcae obiektdw.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakotriat czs¢ dokumentacji techniczne] przy
realizacji i odbiorze robot wymienionych w pl1l
1.3. Zakres roboét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuy nastpujace czynnéci :
- murowanie przewodow roéwnocree ze wznoszeniem murow sngch lub
usztywniagcych z pelnym powraniem z tymi murami
- wykonanie gornych odcinkéw z cegty klinkierowgOcm poniej dachu).
- wykonanie czap betonowych (prefabrykowanych béionowych na miejscu)
- wykonanie komindw wentylacyjnych z pustakow wentyjaych obmurowanych cegpetra
2.0. MATERIALY.
Cegta ceramiczna petna kl. 20 , zaprawa cementdM5 , cegta klinkierowa Kkl. 30, pustaki
wentylacyjne betonowe
3.0. SPRZET | MASZYNY.
Jak dla rob6t murowych.
4.0. TRANSPORT.
Samochody skrzyniowe , palety drewniane z zsiamei.
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Do wykonania przewodéw kominowych stoséwaegt petn wypalana z gliny kl. 20,
stosowanie cegiet utamkowych dopuszczalne fgto w celu zachowania prawidiowego
wiagzania cegiet w murze. Przewody wentylacyjnenny mie€ na catej wysokwi
jednakowy przekréj podany na rys. architelktanych , jednak nie mniejszy znil4 x 14
cm. Przewody dymowe wyprowadzna wys. 0,9 m od potaci dachowe;.
Odchytki od wymiarow nie powinny przekra¢za 1,0+ - 0,5 cm.
Przegrody midzy przewodami wentylacyjnymi winny niiegrubg¢ co najmniej 6 cm.
Nalezy dazy¢ do tego, aby spoiny pionowe znajdowaty silko w naragach przewodow.
Mury z przewodami nahly wykon& na spoiny pelne =z zatarciem zaprawy ha
wewrgtrznych sciankach przewodow. Zalecagsido tego celu stosowanie specjalnych
szablonéw z drewna lub blachy podnoszonychmiare wykonywania muru.
Wierzch komindw nakryty czapk betonow 2z okapnikiem. Pod czapkwinna s¢
znajdow& izolacja z 1 warstwy papy asfaltowe].
6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.
Po wykonaniu stanu surowego nglesprawdzi :
- prawidlowa¢ wytych materiatow
- zgodnd¢ wykonania rob6t z niniejgzdokumentagj
- droznos¢ przewodow
- wielkos¢ przekrojow przewodow
- gruba¢ przegréd w przewodach
- wypelnienie spoin przewodow
- szczelné¢ przewodow
- wielkos¢ i jakas¢ otworéw wlotowych.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymaga wspbinych )
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.

Roboty odbiera komisja powotana przez Wykonawea podstawie dokumentacji projektowej

i przepisdw zwgzanych (uczestnik - uprawniony pracownik uskaminiarskich).

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.

Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-64/B-03430 Wentylacja naturalna w budownietwmieszkaniowym i ogolnym. Wymagania
techniczne.

PN-89/B-10425 Przewody dymowe, spalinowe i wiaalyjne murowane z cegly. Wymagania i
badania techniczne przy odbiorze.



B.05.00. ROBOTY ZBROJARSKIE.
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSfwymagania dotyece wykonania i odbioru
robét zbrojarskich dla fundamentow , trzpieni, frciéw.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji techniczne,j.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotozs¢ dokumentacji technicznej przy
realizacji i odbiorze rob6t wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres robot obptych specyfikacjp techniczm.
Roboty obejmuj nastpujace czynnéci :
» oczyszczenie ptéw zbrojeniowych,
* prostowanie i gcie,
* giecie prtow zbrojeniowych,
* monta zbrojenia bezpwednio w deskowaniu (z zachowaniem éiavego otulenia).
2.0. MATERIALY.
Stal zbrojeniowa 18G2, St3SX
3.0. SPRAT.
Prcéciarka, getarka, nayce do ctcia petow, stot warsztatowy,agki do wiazania zbrojenia, wizak
Z petelkami do skgcania drutu.
4.0. TRANSPORT.
Przy pomocy #wigu , uzupetniagjcy - rczny.
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Prety nalezy oczyci¢c z kurzu, ziemi, zgorzeliny, #me] rdzy, ttustych plam Iub innych
zanieczyszcze Odgkte prty zbrojeniowe skladowa na wydzielonych, uposzkowanych
miejscach nie powodagy ich uszkodzenia lub pomieszania. Chodzenie pgictyeth prtach
zbrojenia jest zabronione. Ukladanie elementow jebia winno by wykonywane wg schematow
przewidupcych tak kolejnas¢ robot, przy ktorej wezmiej utazone elementy nie przeszkadgay
ustawianiu elementow naphych. Uktadanie zbrojenia na deskowaniwemby dokonywane tylko
po sprawdzeniu i odbiorze deskowania. Ustawienieojebia winno by zabezpieczone od
uszkodzé i przesuni¢ podczas wykonania robét, podawania betonu i jegpoowania.
Gruba¢ warstwy otulajcej winna wynoss:
» dla fundamentow dciany oporowej min. 50 mm,
» dla wieicéw - min. 20mm.
* dla trzpieni - min. 20 mm
6.0. KONTROLA, BADANIE WYROBOW | ROBOT.
Kontrola obejmuje oghziny zewrtrzne i obmiary utéonego zbrojenia.
Dopuszczalne odchylenia w ustawieniu zbrojenia skde/aniu :
» w odlegtaciach medzy oddzielnie uktadanymi giami :
w wiencach+10 mm,
w fundamentack 20 mm,
w odlegtaciach medzy strzemionami10 mm,
w grubagci warstwy betonu ochrantgjej zbrojenie :
w fundamentacht5 mm,
w wiencach+3 mm,
Wyniki kontrolnych obmiaréw i ogllzin zbrojenia naley wpisa do dziennika z podaniem daty
odbioru.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymaga wspolnych.
8.0. SPOSOB OBMIARU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera inspektor na podstawie zapisu i exedmych szkicow w dzienniku budowy.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOW ARZYSZACYCH
Nie wystpuja.
10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.



PN-74/H-93215 - Walcéwka i ¢y stalowe do zbrojenia betonu.

B.06.00. ROBOTY BETONOWE : KONSTRUKCYJNO - MONOLITYCZNE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej\Sfwymagania dotyece wykonania i odbioru
robétzelbetowych dla projektowanego budynku.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji techniczne,j.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako iatottes¢ dokumentacji technicznej przy
realizacji i odbiorze rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot obptych specyfikacj techniczm.

Roboty obejmuj nastpujace czynnéci :

» ustawienie deskowania drewnianego,

» zakup betonu kl. B20 o konsystencji plastycznejpaaie kruszywa kamiennego w wytworni
(zalecana odlegké przewozu do 8 km w przypadku transportu z adeeniami
przystosowanymi do mieszania w czasie jazdy),

* podawanie mieszanki betonowej przy pomocy pommigjsce wbudowania,

» zag:szczanie mieszanki za pomowmibratorow poggzalnych i powierzchniowych,

« przerwy robocze natly uzgodné z inspektorem nadzoru , ewentualnie z prajaiem
(przewidzi€ staranne przygotowanie pokenia betonu stwardniatego z betonéwiezym
przez usunicie luznych okruchéw betonu oraz warstwy szkliwa cementmwieprzeptukaniu
tego miejsca wag, betonowane segmenty winny hie mazliwos¢ odksztatcenia
skurczowego

* pielggnacja betonu przez utrzymanie state] wilgoci prezeznajmniej 7 dni (dla cementu
portlandzkiego)

2.0. MATERIALY.
Beton klasy B20.
3.0. SPRZET | MASZYNY.
Grace drewniane, ubijakieezne, wibratory : wgbny i przyczepny, mtot drewniany, dziobaki
(sztychowki).
4.0.TRANSPORT
Samochodowy.
5.0. WYKONANIE ROBOT.

Mieszank betonovws uktada& przy statej obserwacji deskowadnanie prawidtowdci zachowania

ksztattu konstrukcji. Przebieg uktadania winigg lsdnotowany w dzienniku budowy. Wibrator

pogmzalny winien by zagkbiany w odlegtéciach max.1,5-krotnej wielkoi skutecznego
promienia jego dziatania. Ptaszczyzny dziataniaratirow powierzchniowych powinny zachodzi
na siebie na odlegté 20 cm.

Utozony beton piglgnowa co najmniej przez 7 dni :

* odstongte powierzchnie chrotiprzed dziataniem czynnikéw atmosferycznych,

* beton polewawods po 24 h od chwili jego ufenia (przy temp. posej +5°C
betonu nie polewn@.

6.0. KONTROLA, BADANIE WYROBOW | ROBOT.

Dla kazdej partii betonu winno liywystawione przez producentaswgadczenie o jaki betonu z

nastpujacymi danymi :

» charakterystyka betonu : kl. B20, na bazie kruszimisowego,

* wyniku bada kontrolnych n&ciskanie,

e okres, w ktérym wyprodukowano dapartie betonu.

Sprawdzenie prawidtovéoi wykonania rob6t poprzedaajych betonowanie :

e prawidtowd¢ wykonania, deskowa usztywnié, pomostow,

» prawidtowa¢ wykonania zbrojenia,

* przygotowanie powierzchni w miejscu przerw robodeyc

» prawidtowa¢ wykonania robot zanikagych.

Deskowanie i zbrojenie winno byezpdrednio przed betonowaniem oczyszczone.




Powierzchnie deskowania winnecbgowleczonesrodkiem uniemaliwiajacym przywarcie betonu
do deskowania. Powstata w zggeniach betonu woda powinnadaysungta.
Wymagana bieaca kontrola pielgnacji betonu. Dopuszczalne odchylenia od wymiarpetozenia
konstrukcji przya¢ wg tabl. 6.23. ,Warunkow technicznych wykonaniaodbioru  robét
budowlano-montaowych”, Wyd. Arkady W-wa 1981 r.
7.0. PRZEDMIAR OBMIARU ROBOT
Wg wymaga wspolnych.
8.0. SPOSOB OBMIARU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera inspektor na podstawie wpiséw w dzlenbudowy.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.
10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-63/B—-06251 Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne
BN-73/6736-01 Beton zwykly. Metody bada

B. 07.00 ROBOTY DACHOWE
1.0. WSTEP.
1.1  Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczg8jl) & wymagania dotycze
wykonania i odbioru konstrukcji drewnianej dachu.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jalainat czs¢ dokumentacji technicznej przy
przygotowaniu , wykonaniu , mora i odbiorze konstrukcji dachowej przedmiotowego budynku.
1.3. Zakres robdét offiych specyfikag technicza.

Roboty obejmuyj nastpujace czynnéci:
- wykonanie elementow konstrukcji drewnianej zwiary kratowe, stzenia potaciowe
podiwzne i poprzeczne, faty (ptatwie) orazzrtiki miedzydzwigarowe kcznie z ich
zabezpieczeniem biotycznym i przeciwogniowynp. fgtanem)
- transport elementow na plac budowy
- monta konstrukcji dachowej
Wykonanie i monta konstrukcji proponuje &ipowierzy uprawnionej firmie do projektowania
i wykonawstwa takich konstrukciji.
2.0. MATERIALY.
Drewno konstrukcyjne klasy K 33 Adigary kratowe), klasy K 27 — dla pozostatycleneentow,
wilgotnos¢ maksymalna 18%.
Kategoria elementow konstrukciji:

- dzwigar - wymagana jakoé drewna |l

- pozostate - wymagana ja¥odrewna Il
Piytki kolczaste jednostronne zabezpieczoneegorkorozy dla 2-giej klasy iytkowania.
3.0. SPRZET | MASZYNY.
Dzwig samochodowy Coles — Ranger, uchwyty linopaglktadki , s¢zenia tymczasowe.
4.0. TRANSPORT.

Samochody skrzyniowe.

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Dzwigary wykong po wykonaniu pomiaréw usytuowania wiéw nascianach budynkdw.

Pohlczenie elementdéw zavigara wykondé na piytki kolczaste jednostronne.

taty przeznaczone do obrébki fkdw winny mi€ dilugaci ~15 cm dhisze od

projektowanych. Patzenia fat wykona nad dwigarami z zastosowaniem nadbitek do

dzwigarow.

Wszystkie elementy drewniane styag s¢ z murem lub betonem winny oy miejscu

styku odizolowane jedn warstwa papy asfaltowej. Gotowe awary winny by

zabezpieczone przed opadami atmosferycznymiowaer podczas skladowania jak i

montau. Przed ich podniesieniem nale je zabezpieczy przed wyboczeniem lub

zwichrowaniem , a wely przed rozlanieniem paiczen i przesuwem w plaszcayie lub z

ptaszczyzny wizara.



Miejsca zaczepienia uchwytow linowych winny¢byabezpieczone przed uszkodzeniami
mechanicznymi za pomacpodkiadek.
Wiazary ustawione na podporach winny ¢byniezwlocznie stone sgzeniem
konstrukcyjnym. Ditugé&t tat ukladanych na zsvigarach nie moe by mniejsza i 2 pola
dzwigarowe. taty uktada strory prawa (dordzeniow) ku dotowi i przybij@ do kadej
podpory dwoma gwalziami. Nie dopuszczacsiuzycia tat z oflisami.
taty ukiad@& na styk.
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Sprawdzenie jaki:
- wbudowanych materiatow
- wykonania elementow przed ich zamontowaniem
- gotowej konstrukcji
Klasa konstrukcji 3.
Kontrole jakasci przeprowadza Inspektor Nadzoru Zhm podczas wykonywania prac.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymaga wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Odbior kacowy przeprowadza komisja powotana przez Inovas
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Nie wystpuja.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-B-03150 : 2000 - Konstrukcje drewniane. G@t#nia statyczne i projektowanie.
PN-57/D-96000 - Tarcica iglasta ogdlnego pnagezenia.
BN-70/5028-12 - Gwilzie budowlane. Gwulzie z trzpieniem okgtym i kwadratowym.

B. 08.00 ROBOTY RUSZTOWANIOWE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczn@T) & wymagania dotyeze wykonania i
odbioru rusztowa budowlanych przgiennych z rur stalowych.

Rusztowania te asprzeznaczone do wykonania robot murowychkdwrych.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakotnat czs¢ dokumentacji technicznej przy
realizacji i odbiorze rob6t wymienionych w pl1l

2.0. MATERIALY.

Stojaki stalowe , ptyty pomostowe znormalizowasézenia stalowe pionowe i poziome, daszki
ochronne , odbojnice , drabiny , adzenia piorunochronne, podktady pod stojakiobralenia.

3.0. SPRZET.

Ztacza wzdtane , klucze dosrub.

4.0. TRANSPORT.

Samochodowy

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Podktady pod stojaki uktadana przygotowanym podta prostopadle dosciany budowli,
dopasowa ich uklad do siatki konstrukcyjnej ggkiej” dla ktorej rozstaw stojakéw wynosi 2,0
m w kierunku podinym i 1,35 m w kierunku poprzecznym. Wys@kokazdej kondygnacji
rusztowania winna wynasi2,0 m wyptkowo 1,80 m. Sfzenia poziome naky rozmieszcza na
catej dlugdci rusztowania w sposéb zapewmnig] nieprzesuwnid weztdw. Pierwsze sgtenie
poziome zaklada i pod pierwsz kondygnagi nad podieem , naley je montowa
bezpdrednio do stojakOéw rusztowania. Zemne stojaki rusztowa naleyy taczy¢ skzeniami
pionowymi na catej wysokoi rusztowania. Liczba ten pionowych nie mze by mniejsza
od 2 na kadej kondygnacji rusztowania a odlegtomicdzy polami s{zen nie mae by
wigksza nk 10 m. Konstrukcja rusztowania winnac¢bkotwiona dosciany budynku w sposob
zapewnigjcy stateczn& 1 sztywnd¢ konstrukcji. Wielké¢ sity odrywajcej rusztowanie
przypadajca na 1 kotw nie mae by mniejsza i 2,50 kN. Zakotwienia natg umieszcza
symetrycznie na catej powierzchni rusztowanmezy czym odlegk® miedzy kotwieniami w



poziomie nie powinna przekra¢za5,0 m, a w pionie na wysala wieaca. Dopuszczalne
odchytki wymiarowe zmontowanego rusztowania mpewinny przekracza wielkosci podanych

w ,Warunkach technicznych wykonania i odbiombdét budowlano-montawych”, Wyd. Arkady

W-wa 1989 r. Pomosty robocze powinny énieszeroké¢ nie mniejsz od 1,0 m. Piyty
pomostowe i bale nalg uklad& szczelnie , aby uniemlwi¢ spadanie jakichkolwiek
przedmiotbw na wmeze pomosty. Kala konstrukcja winna mie utozone co najmniej dwa
pomosty tj. pomost roboczy i pomost zabezagcy. Konstrukcja rusztowania powinna ¢by
uziemiona w sposéb podany w PN na wykonywamzdzex odgromowych.

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.

Kontrole jakasci - kierownik budowy lub upowaiony do tych czynnwi pracownik techniczny.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.

Wg wymaga wspolnych.

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.

Roboty odbiera inspektor nadzoru na podstaxeipisow w dzienniku budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.

Nie wystpuja

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-71/B-50510 Rusztowania robocze , stojakowe @r rstalowych , zicza. Ogolne
wymagania i badania.

PN-71/B-50505 Rusztowania robocze , stojakowe @r rstalowych , zicza. Ogolne
wymagania i badania i eksploatacja.

Il. ROBOTY IN ZYNIERYJNE

. 1. DROGI, PARKINGI | CHODNIKI
1.1. Wsep.
1.1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.
Przedmiotem specyfikacji technicznep svymagania dotyeze wykonania i odbioru roboét
zwiazanych z realizagjna dziatce nr 664/2 w Gaszynie, gmina Wiednog , chodnikow, opasek.
1.1.2. Zakres robdét offych specyfikag technicza.
- wykonanie koryta pod dregi chodniki,
- wykonanie faw betonowych i uenie krawgznikow,
- utozenie ogranicznikow,
- wykonanie podbudowy cementowo-piaskowej,
- wykonanie podbudowy z kruszywa ftamanego,
- wykonanie opaski z kostki betonowej 6¢cm.
2. Materialy.
- krawezniki betonowe 15 x 30 x 100 cm
- krawezniki betonowe 12 x 25 x 100 cm
- piasek $rednioziarnisty
- kruszywo tamane
- kostka betonowa szara 6cm
- obrzea betonowe 30 x 8 cm
- beton B 15
3. Sprzet.
- spycharka gsienicowa
- réwniarka
- walec gtadki
- mieszarka
4. Transport.
- samochdd skrzyniowy do 5-10t
- samochéd samowytadowczy
5. Wykonanie robot
5.1. Wyznaczenie tras i punktow wysésiowych.
Wyznaczenie sytuacyjno — wysckmwe okréli¢ w punktach dapych prawidtiowe
odwzorowanie projektowanej nawierzchni zarowrad pgatem sytuacyjnym i wysokoiowym.




Doktadna¢ wytyczenia wysokaiowego od 0 — 10 mm.
Repery robocze umieszézgpoza obrysem projektowanych robét , ze statiia® i zabezpieczy
przed zniszczeniem a ich wysékopoda z dokladnécia do 1 mm.
5.2. Wykonanie koryt wraz z profilowaniem aggszczaniem podia.
Wykonanie koryta polega na odspajaniu grumtu zaladowaniem nasrodki transportowe |,
odwiezieniu na odktad lub nasyp, profilowandma koryta i poboczy do wymaganego profilu
oraz zagszczaniu zgodnie z projektem.
Tolerancja wykonania:
- dla niwelety 1 cm
- dla spadkéw poprzecznych0,5% wartéci bezwzgédnej spadku
Wyprofilowane podige naley zagscic do gebokasci 50 cm przy czym wskaik zagszczenia
nie powinien by nizszy ni
0,97 —w gruntach spoistych
1,00 - w gruntach niespoistych
5.3. Ulazenie taw , krawznikéw i ogranicznikow.
- wykonanie koryta jako wykopu askoprzestrzennego o szerégioi gicbokasci zgodnej
Z projektem,
- ulozenie szalowania dla tawy podkramikowej z oporem
- wykonanie taw z betonu B-15. Beton doela¢ i wyréwna warstwami w odgpach
co 50 m naley stosowdé szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumigzmas zalewow
- ustawienie krawznikOw na gotowej tawie wykokana zaprawie cemnetowo- piaskowej
grub. 5cm
- wypetnienie spoin mdzy prefabrykatami zaprawcementowo — piaskaw
Wymagania dla wykonania:
tawy betonowe - beton B-15 na tawy powinieye zgodny z PN-75/B-06250
Krawezniki:
- wysoka¢ kraweznika od strony jezdni powinna wynésilO cm , na diugei zjazdéw
drogowych 3-5cm
- niweleta podhana powinna by zgodna z istniega niwelet krawedzi jezdni
- tylna $ciana krawznika od strony zielea winna b§ obsypana piaskiem lub gruntem
miejscowym przepuszczalnym , ubitym
- szerokd¢ spoin nie powinna przekra¢zd cm
- natukach w planie ustadvikrawezniki tukowe lub krétkie krawzniki odpowiednio
dockte.
5.4. Wykonanie podsypki cementowo-piaskowej
Przygotowanie podida.
Przed wykonaniem podsypki wszelkie koleiny i c¢kkie miejsca podita oraz wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zgmgczone lub wykazage odchylenia wysokoiowe od
zatazonych rzdnych powinny b§ naprawione przez spulchnienie , dodanie walho osuszenie
poprzez mieszanie do eghiccia wilgotndgci optymalnej, powtorne wyréwnane
i powtdérne zagszczone.
Rozktadanie kruszywa.
Kruszywo wymieszane z cementem do wykonania padsyementowo - piaskowej powinno dy
rozktadane w warstwie o jednakowej gréddio przy wyciu réwniarki. Roziaona warstwa
powinna mié taky gruba¢ , aby ostateczna gruigo warstwy po zagszczeniu bylka rowna
grubcci projektowanej. Warstwy powinny dyroziazone w sposob zapewrniay osiagnigciu
wymaganych spadkéw i ganych wysokéciowych.
Zageszczanie kruszywa
Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu podsypki natg przysapi¢ do jej zagszczania przez
watowanie. Watowanie powinno pegbwa: stopniowo od dolnej do gornej krgdezi warstwy.
Zageszczanie naly kontynuow& do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od
1,00 wedlug normalnej préby Proctora, przepdmeaiej zgodnie z BN-88/B-04481. Wilgo#do
kruszywa podczas zegpczania powinna By réwna wilgotnéci optymalnej , okrdone] wg
normalnej préby Proctora przeprowadzonej zgedni BN-88/B-04481 (metoda 1 Ilub 2).
Wilgotnos¢ przy zagszczeniu nie powinna #0i¢ sk od wilgotngci optymalnej o wice] niz
20% jej wartéci.




Utrzymanie podsypki cementowo-piaskowe]

Podsypka po wykonaniu , a przed zghoiem nasgfpnych warstw powinna By utrzymana w

dobrym stanie. Wykonawca jest zobameny do przeprowadzenia napraw podsypki uszkoe)

wskutek oddziatywania czynnikéw atmosferycznytdkich jak: opady deszczunieg i mroz.

Koszty tych napraw as obgte cem jednostkowa 1 fm warstwy. Koszt naprawy wynikly z

niewtaciwego utrzymania podsypki ohea Wykonawe robot.

5.5. Wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego.

Podtoze

Podilaze podbudowy stanowi

- warstwa odgczapca wedlug SST 4.5.5

Kontrola jako sci wykonania podiaza

Kontrola jakdci wykonania podim polega na sprawdzeniu zgoéia

a) spadkéw poprzecznych , pochyl@odiwznych oraz réwnei podiaza —w sposob gty , nie
rzadziej ¥ co 100 m

b) zagszczenia podia - co najmniej w dwoch przekrojach z wynragmi dla podiea
wedtug dokumentacji projektowej i SST wymiamymi w punkcie 4.5.5

W przypadku stwierdzenia przekroczenia tolgianc usterki w wykonaniu podia naley

usuryé.

Przygotowanie kruszywa tamanego.

Polega na nadaniu dobrze wymieszanemu kruszyalgiotnasci optymalnej. Kruszywo natg

zwilzy¢ w czasie wytwarzania go w kruszarce lulligzas mieszania.

Transport i rozscielanie kruszywa.

Nalezycie wymieszane | zwibne kruszywo dostarczy na budow w warunkach

zabezpieczagych je przed wysychaniem i segregacKruszywo rogcietat po sprawdzeniu

prawidiowaci wykonania podia wediug w/w kontroli jakdei

Profilowanie.

Przed zagszczeniem razielane kruszywo profilowa do spadkéw poprzecznych i pochiyle

podiuznych wymaganych w projekcie. W czasie profdmia naley wyrown& lokalne

zagkbienia za pomeac cigzkiego szablonu skrzynkowego lub spycharki.

Zageszczenie

Podbudow nalery zagszcza walcami ogumionymi, wibracyjnymi i gladkimWV ostatniej fazie

zag:szczenia naly sprawdzt profil szablonem. Zagzczenie podbudowy naie wykonywa&

warstwami o gruba@i odpowiadajcej srodkom zagszczagcym przy zachowaniu wilgot§oi
optymalnej. WyboOr spetu zagszczajcego zalgy od rodzaju zagzczajcego kruszywa:

a) kruszywo o przewadze ziarn grubych tj. dakktorego uziarnienie 4¢ w dolnej czsci
obszaru uziarnienia, zaleca ¢ sizag;szcz& najpierw walcami ogumionymi a ngshie
wibracyjnymi gtadkimi,

b) kruszywo o przewadze ziarna drobnego @enR0 mm) tj. takie ktérego uziarnieniezye
w gornej czsci wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zalesia zagszcz& najpierw
walcami ogumionymi a naginie statycznymi gtadkimi.

W razie brakéw walcéw ogumionych i wibracyjhydo zagszczania podbudowy dopuszcza
si¢ stosowanie walcow statycznych gtadkich. Najpi zagszcza s walcem statycznym
lekkim o nacisku 40 do 45kN/m (30 do 45 kG/cra nasipnie walcem ezkim o nacisku
powyzej 65kN/m (65kG/cm). Zakmie od rodzaju walcow zywanych do zagszczania
kruszywa niesortowanego , grébozag:szczanych warstw nie powinna przekracza

- przy walcach statycznych gtadkich 15 cm

- przy walcach ogumionych 20 cm

- przy walcach wibracyjnych gtadkich 20 cm
Zageszczanie rozionego kruszywa nalg zaczynd od najnkszego miejsca w przekroju
poprzecznym tj. od krayzi jezdni. Po pasie skrajnym z obu stram abi jezdni walec z
powrotem zjedza na skraj podbudowy i watuje w ten spogak diugo, a uzyska si
zag:szczenia podbudowy zgodnie z nar). Wz=0,98. Wymaga to 12 do 15 przejazdow
walca w kadym miejscu.
Stosujc do zagszczania walce wibracyjne , pat@we przejcia walcow nalgy wykonywa&
bez uruchamiania wibratorow. zagczenie podbudowy powinno doyéwnomierne na catej
szerokdci, a nédnos¢ podbudowy powinna odpowiata/w warunkom.




Wymagania jakosciowe wykonania podbudowy.
Zgodna¢ rzednych niwelety z projektem.
Odchylenia rzdnych profilu podianego w stosunku do projektu nie powinny Rraez&
+2cm.
Rowna¢ podbudowy w przekroju podioym
Odchylenie profilu poditnego pod budowy =z kruszywa stabilizowanego charicznie |,
mierzone zgodnie z nogmBN-68/8931-04, 4-ro metrawiata , nie powinny przekracza
a) przy uktadaniu mechanicznym :

- 9mm - jeeli na niej ma le¢ jedna warstwa jezdnac{eralna)

- 12mm - jeeli na niej ma leze¢ 2 lub wecej warstw {cieralna , wizaca ,

wyréwnawcza)

Zgodnosé spadku i réwnaé podbudowy
Na odcinkach prostych stosujes Spadki poprzeczne takie jak dla warstyeyeralnej - 2,0%,
a na ftukach - przechytki zgodne z projekteR&nice wartéci wykonywanych spadkow
poprzecznych , w stosunku do projektowanycle, powinny przekraczawartcgci bezwzgtdnej
spadku wicej niz o0 £ 0,5%.
Odchylenia réwngci profilu poprzecznego mierzone aaprofilowa z poziomia nie powinny
przekracza 10 mm.
Szerokaé podbudowy
Szeroké¢ podbudowy powinna , w przypadku stosowaniaoamenia krawdzi, by rowna
szerokdci warstwy jezdni. W razie nie stosowaniaogmenia krawdzi tj. gdy podbudowa nie
jest obramowana kraynikiem lub opornikiem , to kala warstwa podbudowy Zgca niej
powinna by szersza od warstwy na niej idaej, szerok& najnize] potazonej warstwy
powinna by o 30 cm wksza od projektowane] szerdko warstwy scieralnej. Odchylenia
szerokéci mierzone od osi drogi nie powinny przelza +5 cm w stosunku do projektu.
Grubos¢ warstwy podbudowy.
Gruba¢ podbudowy po zagzczeniu powinna kynie mniejsza od gruba projektowanej.
Zageszczanie podbudowy
Wskanik zagszczenia powinien By nie mniejszy m 0,98 zagszczenia maksymalnego
okreslonego metogl normal Proctora wedtug PN-59/B-04491. W przypadkidy gpodbudowa
jest wykonana z kruszywa grubego o uziarmiemiowyej] 20 mm i okréenie wskanika
zag:szczenia jest niembwe , zagszczenie kontroluje @ipdsrednio przez sprawdzenie modutu
odksztatcenia z podanymizej wymaganiami.
Nosnos¢ podbudowy
Nosnos¢ podbudowy po jej zagzczeniu powinna odpowiatdavarunkom:

Podbudowa przeznaczona pblbiccie Modut odksztalcenia M
nawierzchng typu W mm [MN/m?] (kG/dn)
Lekko sredniego nie wicej niz po wyzej

1.1

5.6. Wykonanie obrzs oraz nawierzchni opasek.

Zakres wykonywanych robot

Wykorytowanie pod chodniki i opaski winno ¢bywyprofilowane zgodnie ze spadkami w
dokumentacji projektowej i zasgzczone do osjniccia wskanika Wz = 0,97. Tolerancja
gkebokasci wykonania korytat 2 cm , a dla szeroko koryta £ 5 cm. Ustawienie obrzg
betonowych - na tawie 10 x 15 cm z piaskwhbsypaniem zewgtrznej sciany pospotk wraz z
ubiciem. Wysok& obrzea nad nawierzchai chodnika winna wyno&i 5 do 6 cm przy
chodniku wykonywanym bezp@dnio przy jezdni, a przy chodniku samodgiel obrzee
winno by obnizone w stosunku do poziomu chodnika o 1 cmOwnoczesnym uformowaniem
terenu po zewgtrznej stronie obrz& na poziomie obmdnym o 5cm w stosunku do gornej
powierzchni obrzea zgodnie z KB 8-3.3. (7) — poz. 1.18.

Spoiny o szerok@i nieprzekraczagej 1 cm wypehd piaskiem na pein gicbokaos¢. Po utgeniu
nawierzchni z kostki opaski, szczeliny pedry elementami nawierzchni zasypgpiaskiem
srednioziarnistym, a naginie nawierzchri zagsci¢c ptyta wibracyja. Po  wykonaniu
zag:szczenia nawierzchpinaleey uzupeint zasyply piaskows oraz 2- krotnie poéawodi.
5.7.Kontrola jakosci robot.




Kontrola jakdci wykonania profilowania i z&gzczania podia.
Kontrola réwndci podiaza polega na sprawdzeniu w sposoiglgi zgodndci z dokumentagj
projektova pochylés podhenych i spadkéw poprzecznych. Kontrola ¢agzania gruntu
podiaza powinna b§ przeprowadzona na #@dej dziennej dziatce roboczej, co najmniej xeth
przekrojach na kale 100 m korpusu drogi. Badanie mglevykon& wedtug BN-77/8931-12.
Kontrola jakdci utozenia taw i krawznikOw.
Kontrola jakdci robot polega na sprawdzeniu czy:

- materialy spetniaj wymagania zatmne w projekcie

- wykonane roboty spetnigjwymagania projektowe
Kontrola jakdci wykonania podbudowy cementowo-piaskowe]
Gruba¢ warstwy Wykonawca powinien miefzynatychmiast po zagzczeniu co najmniej w
trzech losowo wybranych punktach i nie rzapzniz w jednym punkcie na kde 400 m
warstwy. Grub& warstwy powinna hky zgodna z ok&ona w dokumentacji projektowe) z
tolerancp +1cm, -2 cm.
Kontrola jakdci wykonania podbudowy.
Badania kontrolne przed wykonaniem podbudowy
Obejmup one:
a) kontrok jakacsci materiatow w okresie dostaw i przygotoveamnieszanki
b) kontrok jakasci wykonania podiza
Kontrola jakdci podbudowy w czasie budowy.
Zakres badan
Badania w czasie budowy polegaja sprawdzeniu na higo, w miae postpu robot, jakéci
uzywanych materiatdbw i zgodia wykonywanych rob6t z projektem i SST. Ba@ te
przeprowadza ei dla kadej dziennej dziatki robocze] nie rzadziejz nco 200 m. Wytek
stanowi badania ugi i okrelenie modutu odksztatcenia , ktore rmgleprzeprowadi niz co
500 m.
Kontrola uziarnienia .
Kontrola uziarnienia rozimnego kruszywa powinna dyprzeprowadzana na #dej dziennej
dzialce roboczej za pompcanalizy sitowej wedlug PN-66/B-06714 na diwépobranych z
podbudowy probkach o e¢giarze 5 kG dla kruszywa é@ednicy najwtkszego ziarna do 40mm i
ciczarze 10 kg dla kruszywa grubszego.
Wilgotnos¢ materiatu.
Wilgotnos¢ materiatu kontroluje si wg PN-55/B-04487 po jego rozmiu, bezpérednio przed
przystpieniem do zagszczania. Do kontroli nalg pobierg co najmniej po dwie prébki z
kazdej dziennej dziatki roboczej.
Kontrola zageszczania podbudowy.
Zageszczanie  podbudowy nale sprawdzt wg PN-59/B-04491. 3Zeli z powodu
gruboziarnistéci kruszywa nie mma dokoné& bada zagszczenia podbudowy , badania te
nalezy zasapi¢ pomiarami ugi¢ i nasnosci podbudowy. Wskanik zagszczenia podbudowy
winien by zgodny z projektem.
Kontrola grubosci poszczegolnych warstw podbudowy.
Polega ona na bezpednim pomiarze w kmowe] fazie zagszczenia , co najmniej w dwdoch
miejscach na Kkalej dziennej dzialce roboczej. Grybowarstw powinna ky zgodna z
dokumentagj projektova.
Kontrola szerokosci podbudowy i jej obramowania.
Polega ona na bezpednich pomiarach , przynajmniej w 10 miejscaeh 1 km.
Kontrola pochylen podtuznych, spadkédw poprzecznych oraz réwriei podbudowy.
Zgodna¢ z projektem profilu podiinego sprawdza i przyradem lub instrumentem
niwelacyjnym. Rown& w przekroju podinym sprawdza ei co najmniej w dwdch miejscach
na kadej dziennej dzialce roboczej. Sprawdzeniedkpa poprzecznych dokonuje esitata
profilowa z poziomiq. Spadki poprzeczne i row§to podbudowy sprawdza esico najmniej w
pieciu miejscach na kdej dziennej dzialce roboczej.
Kontrola jakdci wykonania nawierzchni z kostki opaski i navgichni wiaty .
Kontrola polega na sprawdzeniu zgo@mo utozenia kostki z wymogami zatonymi w
projekcie.
6. Przedmiar i obmiar robat.




1) Wykorytowanie wraz z profilowaniem i 2zggczenie podia - jednostk obmiarowg
jest nt wykonanego profilowania podia.

2) tawy i krawezniki - jednostly obmiarows jest 1 mb

3) Warstwa odgzapca , podbudowa i nawierzchnia - jednastébmiarow jest 1 m

7. Sposob odbioru robat.

Wszystkie roboty drogowe odbiera Inspektor 2¢ad Inwestorskiego na podstawie zapiséw i

ewentualnych szkicow w dzienniku budowy.

8. Rozliczenie robot tymczasowych i prac towayszcych.

Nie wystpuja

9. Przepisy zwizane.

PN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe - Riybaiemne

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczania gruntu

BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne - Warunki techniczne wykonaniaodbioru

PN-59/B-06711 Kruszywo budowlane - Piasek dtoioe i zapraw

PN-75/B-06250 Beton zwykly

PN-79/B-12001 Kruszywo mineralne - Piaski dgrasv budowlanych.

PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.

PN-88/B-30000 Cement portlandzki

PN-88/B-32250 Woda do betondéw i zapraw

PN-84/B-6774-01 Kruszywo naturalne do nawierzcragowych - Piasek

PN-61/B-06250 Podsypki cementowo - piaskowe

PN-88/B-04481 Grunty budowlane - Badania préigekntu

ROZDZIAL 11l
ROBOTY WYKO NCZENIOWE
Grupa robot

45400000-1 Roboty wykmzeniowe w zakresie obiektow budowlanych
Klasy i kategorie robot

45421000-4 Roboty w zakresie stolarki budowlanej
45421100-5 Instalowanie drzwi i okien i podotimyelementow
45421141-4 Instalowaniécianek dziatowych

45432100-5 Ktadzenie i wyktadanie podtdg

45410000-4 Tynkowanie

45442100-8 Roboty malarskie

45442110-1 Malowanie budynkow

45450000-6 Roboty budowlane , wylazeniowe , pozostate
ROZDZIAL 1l ROBOTY WYKO NCZENIOWE

B.20.00. OKNA | DRZWI
1.0. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)
Przedmiotem specyfikacji technicznej svymagania dotycice okien i drzwi wraz z ich
osadzeniem wWcianach
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istategé dokumentacji technicznej. przy
przygotowaniu, realizacji i odbiorze robot wymiemygh w p 1.1
1.3. Zakres robot obgtych specyfikacpa techniczm
Roboty obejmuj nastpujace czynnéci:
- wykonanie pomiaru otworéw drzwiowych i okiennycldpowiednim ich oznakowaniem
- wykonanie okien i drzwi u producenta
- przewiezienie elementow na plac budowy



- zamontowania okien i drzwi w istnigych otworach

- uszczelnieni styku ramy Zeiam

2.0. MATERIALY

Okna z PVC o parametrach technicznaytkowych:

- wsp. infiltracji powietrza a -= 0/8l.0 n¥/(h m daP#’) dla pomierzé z went. grawitacyjs

- ugiccie elem. od obc. wiatrem f<1/300 odlegtomiedzy punktami zamocowia

- izolacyjndi¢ cieplna Uk 2,0W/nfK

- izolacyjna¢ akustyczna Rw = 30 dB

- trwatos¢ uzytkowa: 10 000 cykli otwarcia — zamkuia skrzydta

Parapety zewgirzne z blachy ocynkowanej powlekanej gr. 0,55 mkarcéwkami

Parapety wewgtrzne PCV z kacéwkami

Drzwi zewrgtrzne wegciowe — stalowe ciepte

Drzwi wewrgtrzne ptytowe z €cieznica stalowy

3.0. SPRAET | MASZYNY

Sprzt specjalistyczny do monta okien i drzwi.

4.0. TRANSPORT

Samochodowy,eczny

5.0. WYKONANIE ROBOT

Okna i drzwi dostarcza gina budow w stanie ostatecznie wykczonym. Do zabudowania okien
skrzydta st zdejmuje. Na czas wykonywania uszczalmeaz podczas prowadzenia robét malarsko —
tynkarskich okna powinny ldyostonkte folia ochronn lub tasma malarsk.

Do zamontowania sieznicy w cciezu stosowdé rozpierane kotwy lub wkty zabezpieczone
antykorozyjnie. Minimalna diugg zagkbienia hcznika wynosi 120 mm - dl&cian z pustakow
ceramicznych. Po zamontowaniéc@znicy montuje si parapety zewgirzne i wewgtrzne.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

etap | — na zgodrs6 elementéw z aprobatechnicziy

etap Il — roboty ulegage zakryciu , podparcie progéw, zamontowasigeanic, uszczelnienie luzéw
etap Il — cechy geometrycznéoteznicy - niezmienne, brak trwatych zabrudzam, szyb i oké,
zamykanie skrzydet bez zaéj brak samoczynnego zamykanialsib otwierania ( pod ¢zarem
wiasnym), zamknrite skrzydta winny dolegado cGcieznicy rownomiernie.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpiséw do dziennika
budowy

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYS ZACYCH

Nie wystpuja roboty tymczasowe i prace towarzyse

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

Odpowiednie aprobaty techniczne

B 21.00SCIANKI DZIALOWE
Jak w specyfikacji B 03.00 lecz z zastosoemanipustakow ceramicznych 11,5 cm i 8 cm.

B. 22.00 ROBOTY PODLOGOWE
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczn@T) s wymagania dotyeze wykonania i
odbioru robo6t zwizanych z wykonaniem posadzek.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakotriat czs¢ dokumentacji techniczne] przy
przygotowaniu realizacji i odbiorzeobét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres roboét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuyj nastpujace czynnéci:
* rozbiorka podtaa betonowego mgr. 15cm



* rozbiorka podtaa z piasku gr. 57cm
+ ulozenie podsypki piaskowe] na pogio gruntowym o sredniej mazszasci 30 cm |
zag:szczeniem jej do stopnia™ = 0,5
» ulozenie piyty betonowej z betonu B 15 grédol0 cm
» ulozenie warstwy p.wilgociowej z 2 warstw papgfadtowe] na lepiku z wywigciem na
sciany
» ulozenie warstwy termicznej z ptyt styropianowybh30 gr. 5cm
» ulozenie folii przeciwilgociowej
* wykonanie podkiadu z zaprawy cementowej mavki2 gr. 5 cm zbrojonego siatk
* zagruntowanie podi@
* przed rozpocxiem ukiadania ptytki powinny I8y posegregowane wg jako, barwy i
wymiarow
* plytki nalezy uktada na zaprawie klejowej gr. 5Smm
* spoiny megdzy ptytkami nie weksze nk 3 mm i catkowicie wypetnione zapraw
» ulozenie maty poliuretanowej
» ulozenie paneli podtogowych
* wykonczenie podtogi listwami przypodtogowymi PCW z narixami
» wykonanie posadzki cementowej gr. 2,5cm
2.0. MATERIA}Y.
Piaseksredni i gruby
Beton kl. B 15
Papa asfaltowa
Lepik na zimno
Piyty styropianowe M 30 gr. 5 cm
Zaprawa cementowa M 10
Panele podtogowe AC4
mata poliuretanowa
ptytki Gres
Klej do piytek polecany przez producenta.
Zaprawa do spoinowania
listwy PCW z narénikami
srodek gruntujcy
3.0. SPRZET | MASZYNY
Zacieraczka do betonu ZB-60, aparat elektrycdioy mierzenia wilgotniwi podktadow, szpachle
do nanoszenia klejéw, miotek, tata drewniana
4.0. TRANSPORT.
Reczny.
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Wykonanie posadzki polega na:
1) utazeniu maty poliuretanowej i na niej paneli podtogetvyWykaczenie podtogi listwami PCW z
naranikami
2) przyklejeniu ptytek Gres i ich zaspoinowaniuatgpowiednio wyréwnanym i suchym podkitadzie
3) wykonaniu posadzki cementowe].
Technika wykonania posadzki obejmuje gasfpice czynnéci:
- utozenie maty poliuretanowe;j
- utozenie paneli podtogowych
- przymocowanie listew podtogowych
- nalazenie kleju na podkiad przyzyciu szpachli stalowej
- utozenie ptytek podtogowych Gres
- spoinowanie ptytek Gres
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Dokladna¢ wyréwnania gornej powierzchni podé sprawdza tata o dtugdci 2 m. Odchylenia
od ptaszczyzny w dowolnym miejscu nie mobye wicksze nk 3 mm na dlugei faty.
Wilgotnos¢ podkiadu nie mie by wigksza nk 3%, a jego wytrzymasd R min =12 MPa.



Winien on by czysty i trwaly. W przypadku wkszych odchyl® w badanych ptaszczyznach
winien by dodatkowo wyréwnany maswygtadzajca.
Szczeliny dylatacyjne w podktadzie powinny¢bwykonane w miejscach dylatacji, w progach
drzwiowych i co 5 m w pomieszczeniacheksizych ni 30 nt
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg wskazéa wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskisgoawdzajc :

e rodzaj uytych materiatow

* wyglad zewrtrzny podtogi oraz jej rownroi

» prawidtowa¢ wymaganych spadkow, w pomieszczeniach o hakigmogach

» doktadna¢ i starann& wykonczenia posadzki zarbwno na calej powierzghki

I przy $cianach

e prawidlowd¢ uszczelnienia wpustéw podtogowych

» jakosci zakotwienia elementow obramowetych
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-63/B-101145 Posadzki z ptytek kamionkowych, kiem&wych i lastrikowych. Wymagania i
badania techniczne przy odbiorze.

B. 23.00 ROBOTY TYNKOWE (wewrgtrzne)
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczn@T) & wymagania dotyeze wykonania i
odbioru zwizane z tynkowaniendcian.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakotriat czs¢ dokumentacji techniczne] przy
przygotowaniu realizacji i odbiorzebot wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres roboét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuy nastpujace czynnéci :
- sprawdzenie wykonania robot instalacyjnych pokibwych , zamurowania przebi
I bruzd oraz obsadzeniaceeznic drzwiowych i okiennych
- mur winien b¢ wykonany na niepetne spoiny (1l mm od lica muru)
- oczyszczenie podka z kurzu szczotkami, usgaie plam z rdzy i substancji ttustych
(przez zmycie 10% roztworem szarego mydta)
- nadmiernie such powierzchng muru zwikyé woda bezpdrednio przed naniesieniem
zaprawy
- stosowa& zapraw cementowo-wapienmn o konsystencji 911 (obrzutka z zaprawy
cementowej 1:1 grub.+@ mm)
- pod piytki oraz w magazynach stosowgnk dwuwarstwowy (kat. Ill) pozostate tynki
kat. IV
2.0. MATERIALY.
Materiaty wg PN-90/B-14501
3.0. SPRZT | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze , stoliki tynkas wzorniki , taty , mieszatka do zapraw.
Ewentualne zastosowanie lekkich agregatow tgkkeh np. MP 25 .
4.0. TRANSPORT.
Reczny.
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Proces technologiczny obejmuje w zasadziecpagte grupy czynriti :
- wyznaczenie lica powierzchni tynku geianach
- wykonanie obrzutkiscian
- wykonanie narzutu na powierzchrician



- wykonanie gtadzi wraz z zatarciem

- wykonanie écieznicy , wyskokow , wirk
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Obrzutka z zaprawy cementowej 1:1 grub4 8im.
Narzut powinien by nanoszony po zwzaniu zaprawy obrzutki. Podczas wyréwnywania
naleey warstwe narzutu dociska pa@ przesuwas stale w jednym kierunki.
Zaprawa dla narzutu : cementowo-wapienna 1:1:5
Gtadz naleey nanost przed zwizaniem zaprawy harzutu.
Stosowé zapraw cementowo-wapienn 1:1:2 o konsystencji 40 cm ,zsp” z drobnym
piaskiem przesiewanym o uziarnieniu ;2% mm. Zatarcie na gtadko pacHrewnian.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie dokumentacji  oraz
wpisOw do dziennika budowy
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Nie wystpuja.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Nvggania i badania przy odbiorze.
PN-65/B-14503 Roboty tynkowe. Zaprawy budowlagnentowo-wapienne.
PN-79/B-06711 Roboty tynkowe. Piasek do tynkavyktych.

B.24.00 ROBOTY MALARSKIE (wewngtrzne)
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczn@T) & wymagania dotyeze wykonania i
odbioru robo6t malarskich wewtnznych farbami emulsyjnymi.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakotrist czs¢ dokumentacji techniczne] przy
przygotowaniu , realizacji i odbiorzebdét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robo6t obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuy nastpujace czynnéci :
a) sprawdzenie wilgotdoi nowych tynkow
b) dla przyspieszenia procesu realizacyjneg@zpatiokon& fluatowania tynkéw nowych
c) sprawdzenie zakozenia wszystkich robdt instalacyjnych z atkiem tzw. biatego
montau oraz armatury swietleniowej
d) wykonania zagruntowania i pierwszego malo@ani
e) wykonanie drugiego i trzeciego malowania .
2.0. MATERIALY.
Farba emulsyjna wewtrzna - kolory pastelowe (wedlug zapisuopisie technicznym)
3.0. SPRZET | MASZYNY
Gtadzik do tynku , szczotki druciane , skrobaczkzaciernice stalowe ggrle , odkurzacz |,
tawkowiec , agregat do natryskiwania farbyczny i mechaniczny , aparaty elektromagnetyczne
drabiny.
4.0. TRANSPORT.
Reczny i mechaniczny
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Do malowania powierzchni na nowych tynkaclyptpuje s¢ po dokladnym oczyszczeniu
z zaprawy, pylu i innych zanieczyszazgepo dostatecznym stwardnieniu i za@baoeniu
powierzchni. Stopie dojrzatéci tynku jest jego bezbarwéio lub blado réowe zabarwienie
po zwikzeniu go kropl 1% alkoholowego roztworu fenoftaliny. Malowaniwykonuje si
trzykrotnie naktadag krzywo cienkie warstwy za pompcpedzla, watka malarskiego Iub
pistoletu natryskowego.
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.



Powierzchnie powltok powinny bybez uszkodze, smug , przevitéw , plam i sladow gdzla.
Nie dopuszcza si pekania , tuszczenia i powtoki , odstawania od podid oraz widocznych
taczen i poprawek. Dopuszcza gsichropowatéci powtoki odpowiadaijca rodzajowi faktury
pokrywanego podi@. Powiloki powinny by odporne na tarcie tkamin dawa matowy wyghd
pomalowanej powierzchni.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpisow do dziennika
budowy.

- stopiéd skarbonizowania podia (roztworem alkoholowym fenolftaliny)

- sprawdzenie materiatbw na podstawiea@anych deklaracji zgodséa

- sprawdzenie nagdiwosci i wsikliwosci warstwy gruntujcej

- sprawdzenie wygtlu zewnrtrznego jak w p. 6

- sprawdzenie zgoddo barwy powioki z wzorcem

- sprawdzenie potysku

- sprawdzenie przyczepsm powiok

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH

Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbamodnymi i wodorozcigczalnymi
farbami emulsyjnymi

B. 25.00 ROBOTY DEKARSKIE | BLACHARSKIE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczn@T) & wymagania dotyeze wykonania i
odbioru robot dekarskich i blacharskich.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakotrist czs¢ dokumentacji techniczne] przy
przygotowaniu , realizacji i odbiorzebdét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych specyfikach techniczm.

- utozenie folii wstpnego krycia i paroprzepuszczalnej navidjarach i przymocowanie ich

kontrlatami
- wyprofilowanie odbojnic (kozubkéw) przy kominactod strony spadku dachu z
deskowania

- zamocowanie tat dozdigarow z wiatrownicami i szczytowymi

- monta blach dachéwkowych

- ulozenie w kalenicy gsiorow z odpowiednio wygiej blachy falistej
2.0. MATERIALY.
taty o wym 75*22i50*45 z drewna Kkl. K 2Deski wiatrownic szczytowych i kalenicowych ,
wymiary w zalenosci od przygtego systemu blachy dachowkowej. Blachodachogka,6 mm
i wysokaici fali 60 mm ocynkowana i zabezpieczona teasi ochronnymi: warstwa pasywna,
warstwy farby gruntowej i warstyv zewrgtrzng kilkupowtokowa z z plastisilu o acznej grub.
175um. Blachy kalenicowe , obrébki blacharskie, iynmury spustowe, hakigdzniki.
Drewno zabezpieczone preparatem trojskladnikowyytan” przed opadami atmosferycznymi w
kazdej fazie budowy
3.0. SPRZET | MASZYNY
Sprzt dla robot dekarskich z blachy.
4.0. TRANSPORT.
Reczny
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Po zamocowaniu folii przy pomocy kontrtat dtwigarbw montuje si faty w rozstawie co
410 mm oraz degkkalenicovs wystapca ponad ptaszczyzndachu w zabeosci od wysokeéci



gasiorow. W czsci okapowej montuje &i wiatrownice czotowe grub. 25 mm wyst® na
wysokai¢ taty. Wiatrownice szczytowe montujee siwysuwajc gorry krawedz 35 mm powyej
laty. taty uklada si od dotu ku gorze. Pierwsza tata powinngkat si z wiatrownia
czotowa. Standardowa odledgi® micdzy dwoma pierwszymi tatami winna wynos380 mm, dla
pozostatych 410 mm. Monta blach dachowkowych rozpoczynae¢ siod przybicia paséw
dachéwkowych do tat znajdigiych sé najblizej kalenicy. Giéwki gwedzi trzeba zabezpieazy
posypks z granulatu kamiennego na odpowiednim smoiWrzy deskach wiatrownicowych pas
blachodachéwki naky wygia¢c 20 mm do gory. Stosowadtugaci blach na cat diugaé potaci
dachowej. W miejscach przylegania pokrycia hdaego dosciany uklada si odpowiednio
wyprofilowane blachy. @siory montuje s z zakladem ok. 90 mm przybgaj je w miejscach
zaktadéw i wsrodku rozpgtosci. Elementy wystage ponad dach podlegeg¢ obrdbce to:
ogniomur, kominy, podpory pod tawy kominiarski¥szystkie obrobki wykonuje iz blachy.
Na wszystkie elementy pionowe wyst®y naley wywina¢ pag na wysoké min. 200 mm,
zabezpieczan przed uszkodzeniami mechanicznymi obrébkanbacHarskimi. Gorna &
obrébki musi by zabezpieczona przed przeciekaniem wody zmopp tzw. wydry lub za
pomoa obrobki dwudzielnej.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Sprawdzenie materialdw naje przeprowadZd na podstawie zapisow w dzienniku budowy i
zakcznikbw wg wymaga wspolnych.

Odbior czsciowy dotyczy umocowania i rozstawu : fat, Weat, folii paroprzepuszczalnej.
Sprawdzenie wygtu zewnrtrznego pokrycia polega na edginach zewerznych i
stwierdzeniu braku dziurgknig¢, zarysowa, nalezytego ukfadu arkuszy - prostolinijfw.
Sprawdzenie umocowania blachysigréw , rynien, rur spustowych.

Sprawdzenie obrobek blacharskich.

Sprawdzenie szczelf@m wybranych miejsc poprzez poddanie ich prz&5 minut dziataniu
strumienia wody z wra , obserwujc czy spilywajca woda nie zatrzymuje ¢sina powierzchni
pokrycia lub czy nie przenika przez nie twdor zacieki.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpisow do dziennika
budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH

Roboty rusztowaniowe ¢t w oddzielonej pozyciji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Aprobata techniczna dotygza blachodachowki.

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane lachy stalowej ocynkowanej i cynkowej.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

B. 26.00 ROBOTY DOCIEPLENIOWE ( z wyprawa tynkarska)
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczn@T) & wymagania dotyeze wykonania i
odbioru zwizane z dociepleniedeian obiektu {ciany istniejce).
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakotnat czs¢ dokumentacji technicznej przy
przygotowaniu realizacji i odbiorzebét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres rob6t obgtych specyfikach techniczm.
Roboty obejmuyj nastpujace czynnéci :
* przygotowanigcian przez zmyciécian czysi woda pod cknieniem.
* Umocowanie listwy cokotowej i katownika rozdzieleg¢go cokoét sciang
» przyklejenie piyt styropianowych grub. 12cm, 3cmypu FS (samogasoe) o0 @Stasci
objctosciowej 20kg/m3,wykonanie docieplenidciany zewrtrznej w pasie 2,0 m z materiatu



niepalnego za pomaczastosowania docieplenia z welny mineralnej gr.circ ECOROCK
firmy ROCKWOOL.
» pokrycie styropianu, wetny mineralnej wargt@bropca z masy klejcej z zatopioa siatk z
wiokna szklanego, do wys 2 m druga warstwa siatki.
» wtopienie narenikdw ochronnych otworow
* wykonanie tynku nawierzchniowego mineralnegaceianach, na cokole tynkiywicznego.
2.0. MATERIALY.
Piyty styropianowe typu FS oggfasci obj. Ys=20kg/m3 gr. 12cm, 3cm, piyty z welny mialnej gr.
15cm, 12cm, 3cm twarde, zaprawa klejowa do styrapia welny mineralnej, siatka z widkna
szklanego, tynk mineralny, tymywiczny, naraniki ochronne, listwa cokotowa
3.0. SPRZT | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze , wzorniki , tatyieszatka do zapraw.
4.0. TRANSPORT.
Reczny.
5.0. WYKONANIE ROBOT.
SzczegoOtowy opis robot zawarty jest w instrukcjiBlThr 334/96”Ociepleniescian zewrtrznych
budynkéw metog lekka”
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Sprawdzenie stanu jakm scian, zaakceptowanie istmeych odchytek écian przez Inwestora.
Pozostate wymagania wg instrukcji ITB 334/96.
7.0. OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie uzgodnionego zakresu
robot.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Roboty rusztowaniowe ¢fie w oddzielnej pozyciji.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-B-20130: 1999 Wyroby do izolacji cieplnej w buductwie. Piyty styropianowe (PS-E) Instrukcja
ITB nr 334/96 "Ocieplenidcian zewrtrznych budynkéw metedekka” Aprobata techniczna ITB AT-
15-3662/99

B 27.00 OKLADZINA SCIENNA (glazura)
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczn@T) & wymagania dotyeze wykonania i
odbioru zwizane z okfadzinamdcian ptytkami ceramicznymi.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakotrist cz$¢ dokumentacji techniczne] przy
przygotowaniu realizacji i odbiorzeb6t wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robo6t obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuyj nastpujace czynnéci:
sprawdzenie podia

- podiaze naley zagruntowa srodkiem gruntujcym

- na zagruntowane podie naniéc¢ warstwe kleju

- nhastpnie mocowa ptytki ceramiczne o wymiarach 20*25cm

- przerwy medzyptytkowe zaspoinowazapravd Spoinujca

- umocowa listwy wykonczeniowe
2.0. MATERIALY.
- $rodek gruntujcy, klej do piytek, ptytki glazura 20*25cm, zaprawspoinuaca, listwy
wykonczeniowe
3.0. SPRZET | MASZYNY
packi zbate szpachelki, przecinarka, szlifierka
4.0. TRANSPORT.
Reczny.



5.0. WYKONANIE ROBOT.
Proces technologiczny obejmuje w zasadziegpagte grupy Czynnosci :
- wykonanie rozbiérek istniggych oktadzin
- uzupetnienie tynkow
- wykonanie gruntowanigcian
- naniesienie warstwy kleju
- przyklejenie ptytek
- zamocowanie listew wyk@zeniowych
- zaspoinowanie ptytek
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Odchylenie krawdzi ptytek od poziomu lub pionu lub ptaszczyztyany nie powinno by wigksze
niz 2mm.
7.0 OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.

Nie wystpuja.

B 28.00 SUFITY PODWIESZONE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczng§T) & wymagania dotyere wykonania i
odbioru konstrukcji sufitow podwieszonych z 2 warptyt G-K ogniochronnych i wodoodpornych na
konstrukcji podwadjnej stalowej

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakotrist cz$¢ dokumentacji techniczne] przy
realizacji i odbiorze robdét wymienionych w Jpl

1.3. Zakres robo6t obgtych specyfikacp techniczm.

Roboty obejmuyj nastpujace elementy:montasufitow podwieszonych z piyt G-K

2.0. MATERIALY.

- plyty G-K ogniochronne gr. 12.5mm

- piyty G-K ogniochronne i wodoodporne gr. 12.5mm awpeszczeniach mokrych

- ksztattowniki stalowe profilowane U

- ksztattowniki stalowe profilowane C

- kotki do wstrzeliwania

- blachowkety

- gips budowlany szpachlowy

- taSma perforowana

3.0. SPRZET | MASZYNY.

Poziomica uniwersalna

4.0. TRANSPORT.

samochod dostawczy

5.0. WYKONANIE ROBOT

Wytrasowd siatlke rusztu. Zamocowa katownik przycienny, profile néne i poprzeczne.
Wypoziomowad konstrukcg wieszakow i pgtéw wieszaka. Przykcic¢ piyty G-K

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.

Sprawdzenie prawidtovéoi usytuowania, patzer i zamocowania ksztattownikéw.

7.0. OBMIAR ROBOT.

Wg wymaga wspolnych.

8.0. SPOSOB OBMIARU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera inspektor nadzoru.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH

Nie wystpuja.



B 29.00 TYNKZYWICZNY
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicz(®]) & wymagania dotyexre wykonania i
odbioru robdét zwizanych z tynkowanierécian tynkiemzywicznym
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakotriat cz$¢ dokumentacji techniczne] przy
przygotowaniu , realizacji i odbiorzebdét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres rob6t obgtych specyfikach techniczm.
Roboty obejmuy nastpujace czynnéci :oczyszczenie podia mechaniczne i zmycie z kurzu,
zagruntowanie podi@, przygotowanie zaprawy z mieszanki tynkowej, esienie zaprawy na
podiace pacly stalows, nakfadanie powierzchni struktury poprzez zatarpecky z tworzywa
sztucznego
2.0. MATERIALY.
Preparat gruntagy, tynkzywiczny
3.0. SPRZET | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze, stoliki tynkarskyeorniki, taty, mieszatka do zapraw, pace
4.0. TRANSPORT.
Reczny
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Proces technologiczny obejmuje w zasadzie cpagice czynnéci: naniesienie podkiadu
gruntupcego, naniesienie tynktywicznego
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Powierzchnia tynku powinna odpowig&deamierzonej kolorystyce i fakturze
7.0. OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpisow do dziennika
budowy.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH

Nie wystpuja.

B 30.00 ZADASZENIE SMIETNIKA
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicz(®]) & wymagania dotyexe wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z budowzadaszenidmietnika
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakotriat czs¢ dokumentacji techniczne] przy
przygotowaniu , realizacji i odbiorzebdét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robo6t obgtych specyfikacp techniczm.
mechaniczne wykonanie koryta na catej powierzodm@riu przeznaczonego na oston
smietnikowa, w gruncie na gbokas¢ ~20 cm,
stupki stalowe z profili zimnogtych o wym. 50x50x3
rygle stalowescian z profili zimnogttych o wym. 40x30x3
ptatwie stalowe dachu z profili zimnatych o wym. 40x30x3
rygle stalowe dachu z profili zimnagych o wym. 80x50x3
pokrycie dachu oragian z blachy trapezowej,
odtuszczenie konstrukcji stalowej,
czyszczenie oraz szczotkowanie mechaniczne korgitsi&lowej,
malowanie pdzlem farbami nawierzchniowymi i emaliami ftalowykunstrukcji
stalowej — | warstwa,
malowanie pdzlem farbami nawierzchniowymi i emaliami ftalowykunstrukcji
stalowej — Il warstwa,
taczenie elementéw za pompspawania lub jako skcanesrubowo.



2.0. MATERIALY.
ostonasmietnikowa wolnostaca wykonana w konstrukcji stalowej parterowa
posadowiona na kostce brukowej , wypass w bramk zamykarn do wjazdu i
wyjazdu kontenerow na odpady. Ostona w konstigtajowej, zecianami
peinymi pokrytymi blach trapezow, z dachem jednospadowym i kratkami
wentylacyjnymi pod okapem,
konstrukcja wiaty oparta na stupkach stalowychdfipzimnogietych o wym.
50x50x3 przymocowanych do do pogioz kostki betonowej za pomppodstawy
stalowej wykonanej z blachy o gr. 8 mm. W marcéostaj nalery wykona otwory
do kotwienia stupkéw. Kotwido podtaa za pomog pretéw stalowych lub kotew
rozporowych M12.
stupki stalowe paiczone za pomacygli stalowych z profili zimnogitych o wym.
40x30x3 w rozstawie pokazanym na przekroju A-A,
wi¢zba dachowa opiergja s¢ na konstrukcji stalowej, skladag st z rygli
stalowych stanowrtych profil zimnoggty o wym 80x50x3, wspartych na stupkach ,
oraz z ptatwi stalowych stanayaych profil zimnogety o wym. 40x30x3,
pokrycie dachu stanowi blacha trapezowa wspartenatrukcji stalowej,
wejscie stanowd drzwi zewrtrzne jednoskrzydtowe o wym. 140 x 200 cm, oparte
na konstrukcji stalowej wykonanej z profilu zimngiggo o wym 40x40x3 pokrytego
blachy trapezow,
budynek nie bdzie wyposaony w instalagj elektryczm, wod-kan i c.o,

3.0. SPRET | MASZYNY

sprzt do montau konstrukcji stalowej, betoniarka

4.0. TRANSPORT.

Reczny

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Proces technologiczny obejmuje nrgstiace czynnéci: wykonanie podiga z kostki betonowej,

wykonanie konstrukcji stalowej, elementow obudowygadaszenia, mortakonstrukcji, malowanie

elementow stalowych

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Sprawdzenie jak@i wykonania elementow zadaszenia, malowania

7.0. OBMIAR ROBOT

Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpisow do dziennika

budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH

Nie wystpuja.

B 31.00 SZAMBO SZCZELNE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicz(®]) @ wymagania dotyexe wykonania i
odbioru robd6t zwizanych z budowszamba szczelnego

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakotnat czs¢ dokumentacji technicznej przy
przygotowaniu , realizacji i odbiorzeb6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych specyfikacp techniczm.

Roboty obejmuj nastpujace czynnéci: roboty ziemne, wykonanie podktadu betonowegonta:
deskowania, montazbrojenia, wykonanie betonowania, ptyty deném@an zbiornika i ptyty gornej,
izolacja przeciwwilgociowa powierzchni zbiornikazolacja pap termozgrzewalp podkiadowy i
nawierzchniow ptyty gornej zbiornika, montakomina wiazowego, drabiny wewtnznej, pionowych
przewodow przewietrznikowych z rur PC%.200 mm, czujnika ptywakowego poziomu cieczy,
trojnika kielichowegazeliwnego fi 150/200, zasypanie wykopow.



2.0. MATERIALY.
Zbiornik cylindryczny csrednicy D = 5,0 mSciany grubdci t = 15 cm, pajczone § w sposéb
sztywny z piyd deny monolityczr, zelbetowa grub€ci g = 25cm i przekryte piytstropova
monolityczry o grubdci w srodku g = 20 cm ze spadkiem 2% na zeginn
Konstrukcg zbiornika wykona z betonu B25, stopniu wodoszczedadN6 | mrozoodporngei FIOO.
Stal zbrojeniowa klasy A-1l gatunku 18G2 o fyd =0BAPa. Przto otuling zbrojenia warsta betonu
o grubdci: min 40mm - dla piyty dennej, 35mm - digiany oraz 30mm - dla ptyty stropowe;j.
Przyjeto oskgniccie technologicznej szczelém betonu poprzez:
- dobor kruszywa nienagiliwego wg krzywej przesiewu railzy krzywymi granicznymi jak dla
betonéw szczelnych,
- maksymalny wskanik, w/c < 0,50,
- minimalna zawart& cementu 300 kg/m3
- zastosowanie betonu o konsystenegtgplastycznej z wibrowaniem wibratorem o wysokiej
czestotliwaosci,
- betonowanie piyty dennegciany w sposéb ggty w granicach przerwy roboczej.
Przygto utozenie ptyty dennej na gruncie stabilizowanym lulpodbudowie zteonej z I0cm betonu
B10 i dodatkowo w gruntach spoistych 15 - 20cm weydiltracyjnej zwiru tub piasku.
W przerwie roboczej na stylgiany z dnem zastosowano wkiadkalowa 1x100 mm w celu
uszczelnienia patzenia.
Plyta stropowaelbetowa oparta jest saianach zbiornika. Izolagjprzeciwwilgociovws ptyty stanowi
zestaw pap termozgrzewalnych z przykryciem wagygiemi o grubéci okoto 50cm. Na ptycie
stropowej osadzoneztla dwa kominki ztazowe rewizyjne z ¢géw zelbetowych konicznych @ 100/60
cm z wkazamizeliwnymi @ 60 cm.
W przypadku wysokiego poziomu wody gruntowej aglerykona izolackg przeciwwodia pod piyt
denmy, na jej odsadzkach i daianach zbiornika do wysoka co najmniej 50cm powagj poziomu
wystepowania wody gruntowej. Ze wzglu na prostatwykonania proponuje sprzyktadowo
zastosowa panele tekturowe wypetnione bentonitem systemu OAY.
Prace budowlane naig prowadzt przy odpowiednio obaonym poziomie wody gruntowej do czasu
wykonania catego zbiornika i jego obsypani. Obsypamley wykona réwnomiernie warstwami
dookota zbiornika.
Zbiornik jest przeznaczony guzy innymi do magazynowansaiekdw komunalnych itp.
Klasg srodowiska zewetrznego przyto jako: 5a (stabo agresywne chemicznie) dla pytypowe;j i
5b (umiarkowanie agresywne chemicznie )ddiany i ptyty dennej. 1zolacja wewtrzna zbiornika:
Bitizol R + 2xP
Zbiornik maze by¢ stosowany na terenie catego kraju zaggkeniem terendw szkéd goérniczych.
Zbiornik jest przewidziany doaytkowania przez caty rok.
Posadowienie zbiornika powinnodgiopasowane do warunkéw hydrogeologicznych i inrgesth
podtaza gruntowego w terenie.
3.0. SPRZT | MASZYNY
betoniarka, samochod dostawczy,qgrarka, nayce, getarka, spycharka, samochod samowytadowczy
4.0. TRANSPORT.
Reczny, mechaniczny
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Proces technologiczny obejmuje rg@siiace czynnéci: roboty ziemne, deskowania, roboty
zbrojarskie, roboty betonowe, izolacyjne, manig/posaenia szamba

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Szambo powinno liywykonane zgodnie z projektem, kontrola szczethszamba
7.0. OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpisow do dziennika
budowy.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH

Nie wystpuja.



