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CZESC OGOLNA
0.0. INFORMACJE WSTEPNE.
0.1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest specyfikacjahniezna wykonania i odbioru robét budowlanych
przewidzianych do realizacji w ramach zamierzenia inw@ghego p.t.: ,Zmiana sposobuytkowania pomieszcze
Publicznego Przedszkola Nr 2 na budynki mieszkalWgieluniu ul. Krakowskie Przedmieie 2”

Zakres opracowania jest zgodny z Rozpdzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szczegotowegakresu
i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technieggrwykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno — aytkowego.

0.2. Podstawa opracowania.
Niniejsza specyfikacj opracowano w oparciu o:
- umowe zawary pomkdzy Inwestorem a Projektantem inwestycji

- projekty wykonawcze z przedmiarami robét opracowane w i@rrANB “INBUD” Kazimierz Bigos z Wielunia
w 2006r.

- katalog pt. Wspélny Stownik Zamovie

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004 r w sprawszczegOtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej , specyfikacji technicznych wwylania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno — aytkowego. (Dz. U. z dnia 16.09.2004 r)

1.0. INFORMACJE SZCZEGOLOWE.
1.1. Nazwa zamOwienia nadana przez Inwestora.

Gmina Wielw jako Inwestor projektowanego zamierzenia budowlanegoatkaadastpujaca nazwe: ,Zmiana sposobu
uzytkowania pomieszczePublicznego Przedszkola Nr 2 na budynki mieszkalne w Wieluh Krakowskie Przedmigie
2!!

Przedmiot i zakres rob6t budowlanych.
W zakres projektowanej inwestycji wchadz
1) Roboty instalacyjne obejmige:

- wymiare instalacji wewstrznych elektrycznych z ospitem
- instalacje w-k nowe z osptem w sanitariatach i kuchniach
- instalacje c.0. nowe z podtaczeniem dwéch grzejmikprzetaenie 1grzejnika

2) Roboty budowlane wykmzeniowe obejmuage:

- $cianki dziatowe z G-K

- monta stolarki drzwiowej wewetrznej w nowych otworach
- obudowy pionéw kanalizacyjnych pyG-K

- uzupetnienie otworéw drzwiowych

- uzupetnienie tynkow
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- wykonanie gtadzi gipsowych

- malowanie starej stolarki drzwiowej

- malowaniescian i sufitow

- wymiana wykladzin dywanowych i PCW na panele

- wymiana posadzek w projektowanych sanitariatacG res
- uzupelnienie plytekciennych

- wykonanie glazury

- rozbiérka piecow

- rozbiérka boazerii

1.2. Opis prac towarzysgcych i robo6t tymczasowych.

Prace towarzysze obejmuj:

a) wykonanie riej wymienionych bada powykonawczych (naky do Wykonawcy)

- szczelné¢ instalacji w-k i c.o.
- Skuteczné¢ zerowania instalacji elektrycznych
- skutecznéci dziatania przewoddéw wentylacji grawitacyjnej

Roboty tymczasowe obejmuj
a) ogrodzenie placu budowy i terenu zaplecmalery do obowazku Wykonawcy

b) postawienie obiektow kubaturowych zaplecza biurowo ejadnego na okres budowy , doprowadzenie wody i
energii elektrycznej do obiektow zaplecza — maldo obowazkow wykonawcy

1.4. Informacje o terenie budowy

1.4.1. Dane dotyeze lokalizacji inwestycji.

Prace remontowe dotygbudynku po Publicznym Przedszkolu Nr 2 w Wielunili Krakowskie Przedmieie 2
1.4.4. Organizacja rob6t budowlanych izymieryjnych.

Wykonawca robét przed realizacyvinien opracowa

- plan BIOZ
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CZESC OGOLNA

2.0. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

(wymagania wspdlne dotycgce wszystkich rob6t budowlanych

objetych przedmiotem zamowienia)

DZIAL ROBOT

45000000-7 Roboty budowlane
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B.00.00. WYMAGANIA WSPOLNE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ogélnej specyfikacji technicznej.
Przedmiotem ogdlnej STasvymagania wspélne dotygze wykonania i odbioru rob6t budowlanych dla zadania ,Zraian
sposobu @ytkowania pomieszczePublicznego Przedszkola Nr 2 na budynki mieszkalne w Wieluh. Krakowskie
Przedmiécie 2"
1.2. Podstawa opracowania
Og6lm specyfikag; technicza opracowano na podstawie umowy zawartej z Inwesto
1.3. Okrédlenia podstawowe.
Zgodne i zawarte w obowkujacych PN, przepisach prawa budowlanego, atestaéWigdectwach dopuszczenia,
aprobatach technicznych, wytycznych wykonaniahiodi rob6t budowlano— mortawych, literaturze technicznej.
1.4. Wspdlne wymagania dotycgce robot.
1.4.1. Przekazanie placu budowy i dokumentaciji.
1.4.1.1. Inwestor przekazuje Wykonawcy plac budowy w &atlub w takich fragmentach, ktére siiezlydne do realizacji
zadania zgodnie z przyym programem realizacji.
1.4.1.2. Inwestor przekazuje Wykonawcy w jednymesgzlarzu :
e dokumentagj projektova,
1.4.2.0bowizki Wykonawcy.
1.4.2.1.Wykonawca jest zobazany do wykonania robét zgodnie z projektem.
1.4.2.2.Wykonawca ponosi petodpowiedzialné¢ za utrzymanie placu budowy w zadawatajm stanie i porazdku od
momentu przycia do czasu odbioru Keowego. W miag postpu rob6t plac budowy i jego otoczenie powinno¢by
uprzatane z nadmiaru materiatow, konstrukcjigghego sprau i zanieczyszcze
1.4.2.3. Wykonawca jest odpowiedzialny za bezpigstzeo robot.
Przed przysipieniem do robot Wykonawca:
e umieszcza tablice zawiergie podstawowe informacje o budowie. 3¢enformaciji i lokalizacg tablic
Wykonawca ustala wedtug zadzenia (1)
* uzgodnia z Inwestorem zabezpieczenie robdét w okresie tawvd@udowy. Instaluje tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak : ogrodzenia
1.4.2.4. Wykonawca przestrzeégacdzie zasad ochror§rodowiska na placu budowy i poza jego ebem.W szczegdlrioi
Wykonawca powinien poa§ odpowiednigsrodki zabezpieczage przed :
» zanieczyszczeniendciekdw wodnych i gleby pytami, paliwem, olejami, materiaiabitumicznymi,
chemikaliami i innymi szkodliwymi substancjami,
e zanieczyszczeniem powietrza, gazami i pytami,
e przekroczeniem dopuszczalnych norm hafasu,
* mozliwoscia powstania pzaru,
e niszczeniem drzewostanu przylegtego do terenuwydo
1.4.2.5.Wykonawca ponosi petndpowiedzialné za opiek nad wykonanymi robotami,
przygotowanymi do budowy materiatami oraz zgromadzonynplagu budowy sprgem w okresie od przytia placu
budowy do odbioru kicowego robot.
1.4.2.6. Wykonawca zobowiany jest do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczenieasngci publicznej lub
prywatnej.
1.4.2.7.Podczas realizacji zadania budowlanego Wykoagwavinien zapewii zatrudnionemu na budowie personelowi
odpowiednie urgdzenia socjalne i sanitarne i nie dopuszcda pracy w warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla
zdrowia.
2.0. MATERIALY.
Wszystkie uyte do wykonania robét materiaty powinny posiad&rajowa deklaracg zgodndci z Polsky Normg
Wyrobu lub aprobat technicza. Producent wyrobow skilada takleklaragg na swaoj odpowiedzialnéc.
Wykonawca jest zobowzany do sktadowania i przechowywania materiatéw w spos@lewaiajcy ich wiasciwa jakosé i
przydatnd¢ do robot.
Materialy powinny by skladowane oddzielnie — wg asortymentu, z zachowaniem wgmobezpieczéstwa i z
mozliwoscia pobrania reprezentatywnych probek. Szczegélne zasadwighga dla skladowania i przechowywania
materiatéw budowlanych.
Materialy ktérych jaké¢ nie zostata zaakceptowana lub do ktérych zachodgpliwosé pod wzgkdem jakdci, powinny
by¢ sktadowane oddzielnie. Dostawy tych materiatévenaprzerwa.
3.0. SPRET | MASZYNY
Dobdr sprztu i maszyn do wykonania robét przewidzianych w kontrakaeimien gwarantow&jakos¢ robét okrelona
w dokumentacji projektowej, PN , warunkach technych i ST.
4.0. TRANSPORT.
4.1.Szczego6la uwag; nalezy zwrdcic na dobdrsrodkéw transportu do przewozuodkéw chemicznych, paliw, styropianu.
Srodki transportu powinny posiaélavyposaenie specjalne w zaleoici od rodzaju przewimnego tadunku.
4.2. Ograniczenia obcjzenia osi pojazdow.
Wykonawca powinien dostosowaig do obowizujacych ograniczé obciazen osi pojazdéw podczas transportu materiatow
po drogach publicznych poza granicami placu budawaize w jego granicach.
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Wszystkie roboty olate kontraktem powinny lfyzgodne z obowizujacymi PN, dokumentagjprojektovs, wymaganiami
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technicznymi i ST dla poszczeg6lnych rodzajéw rolesgszczegdlnionych w projektach wykonawczych regaimiarach
robét. Wykonawca ponosi petodpowiedzialnéé za jak@é wykonania wszystkich elementéw i rodzajow robot
wchodzacych w sktad zadania budowlanego. Wykonanielkgo rodzaju robdt powinno bpdnotowane w dzienniku
budowy, ewentualnie w protokole odbioru, wkalmentach badai pomiarow.
5.1. Dokumenty budowy.
W okresie realizacji kontraktu Wykonawca zobgwrany jest do prowadzenia, przechowywania i zabezpieczenia
nastpujacych dokumentéw budowy :
e dziennika budowy,
e Kksiegi obmiardw,
« dokumentéw badai oznaczé labolatoryjnych,
« certyfikatédw i aprobat technicznych wbudowangtdmentéw budowlanych,
«  protokotow odbioru robot.
Pomiary i wyniki bada musz by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach i podpisane p¥gkonawe i
Inwestora.
5.1.1. Dziennik budowy jest to zeszyt opatrzony pi@iz Inwestora z ponumerowanymi stronami, zicy do
notowania wydarze zaistnialych na budowie w czasie wykonywania zadania blalowgo, rejestrowania
dokonywanych odbioréw rob6t, przekazywania pofecennej korespondencji technicznej pagdzy Inwestorem
Wykonawe i Projektantem. Zapisy w dzienniku budowy powinnyébgokonywane na bigco i chronologicznie w
odniesieniu do wyspujacych na budowie przypadkéw wymageych odnotowania. Kaly zapis w dzienniku budowy
powinien by zaopatrzony w dati podpis osoby dokonagej zapisu z podaniem imienia i nazwiska stanowiska
stuzbowego oraz nazwy instytucji, ktdreprezentuje.Prawo do dokonywania zapiséw w dziennikwimycprzystuguje
rowniez :
e przedstawicielom pestwowego nadzoru budowlanego,
e osoly wchodzicym w sktad personelu Wykonawcy, ale tylko w zaled®zpieczéstwa wykonywania robét
budowlanych.
Prowadzenie dziennika budowy natelo obowizkéw Kierownika Budowy.
5.1.2. Kstga obmiaru jest dokumentem budowy, w ktérym dokonugeog&resowych wyliczé i zestawié wykonanych
robot w uktadzie asortymentowym zgodnie z przedmiarem toBisemne potwierdzenie obmiaréw przez Inwestora
stanowi podstawdo obliczé. Ksigge obmiaru prowadzi kierownik budowy.
6.0. KONTROLA | BADANIE WYROBOW | ROBOT.
6.1. Ogodlne wymagania dotycgce jakaosci robot.
Za jaka¢ zastosowanych materiatow i wykonanych rob6t ocazgodné¢ z wymaganiami odpowiedzialny jest
Wykonawca robot.
6.1.1.Do obowizkéw Wykonawcy w zakresie jaka materialtow midzy innymi naley :
« wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materiadpowiedniej jakéci,
« przestrzeganie takich warunkow transportu i przechowyjaverateriatow ktoére zagwarantugachowanie ich
jakaoscei i przydatndci do planowanych robét,
e okreslenie i uzgodnienie takich warunkéw dostaw (wiedkbi czestotliwosci), aby mogta by zapewniona
rytmiczna¢ robot,
« prowadzenie systematycznej kontroli jé&iootrzymywanych materiatow,
e zgromadzenie na skladowiskach przed rozgoieam rob6t takiej iléci materiatéw, ktéra pozwoli zrealizowa
je w sposob ptynny.
Wszystkie wykonane roboty izyte materialy powinny by zgodne z projektem, Polskimi Normami (aprobatami
technicznymi), warunkami technicznymi i specsfile techniczn.
6.2. Koszty bada kontrolnych.
Jezeli wyniki dostarczonych przez Wykonagvbada zostal uznane prze Inwestora za niewiarygodne, taevan zaada
powtlrzenia bada Jeeli wyniki sie potwierdz i speina wymagania PN to koszty tych batlgponosi Inwestor. W
przeciwnym razie koszty ponosi Wykonawca.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Przedmiar robo6t wykonano wg zasad podanycledwowiednich Katalogach Naktadéw Rzeczowych
Obmiar rob6t polega na wyliczeniu i zestawieniwcegvistej ilasci wykonanych rob6t i wbudowanych materiatow.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca a wyniki zamieszazksedze obmiaréw.
Obmiar robét obejmuje robotydig w kontrakcie oraz dodatkowe i nieprzewidziane.
Roboty podaneasw jednostkach wg przedmiaru robét.
7.1.Obmiar robdt zanikafych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.
7.2.0bmiar robo6t ulegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.
7.3.0bmiary skomplikowanych powierzchni lub taisci powinny by uzupetnione
szkicami w kstdze obmiaréw lub datzonego do niej w formie zgznika.
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.
Odbidr robot jest to ocena robét wykonanych przekdvawe przeprowadzona przez Inwestora.
8.1. Podziat odbioréw.
8.1.1. Odbidr robot zanikagych i ulegagcych zakryciu.
Jest to finalna ocena foi i jakosci wykonanych robét, ktére w dalszym procesie rdji zanikag lub ulegag
zakryciu.
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8.1.2. Odbidr cziciowy.
Jest to ocena ikei i jakosci wykonanych robo6t, stanowtych zakdczony odebny element konstrukcyjny
budowlany itp. wymieniony w kontrakcie.
8.1.3. Odbiodr kacowy.
Jest to ocena ikei i jakosci catosci wykonanych robét, wehodeych z zakres zadania budowlanego, wraz z
dokonaniem kacowego rozliczenia finansowego.
8.1.4. Odbiér ostateczny (pogwarancyjny).
Jest to ocena zachowania wymaganejjakelementéw robét w okresie gwarancyjnym oraz aigzanych z
usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.Odbio6r robét jest¢ena robét wykonanych przez Wykonawc
przeprowadzona przez Inwestora.
8.2. Dokumenty do odbioru robot.
8.2.1. Wykonawca przygotowuje do odbioréwsowych i odbioru kdcowego nagpujace dokumenty :
e dokumentagj projektovy i ST,
e dziennik budowy
« certyfikaty , aprobaty techn. wbudowanych elemerionstrukcyjnych i budowlanych
« dokumentagj powykonawca,
8.3. Badania i pomiary w odbiorach robot.
8.3.1. Podstaw do oceny jakéci i zgodnaci odbieranych rob6t z dokumentacprojektovs sa badania i pomiary
wykonywane zarbwno w czasie realizacji jak i poafaizeniu rob6t oraz ogfiziny podczas dokonywania odbioru.
8.3.2. Podstawdo odbioru g ogledziny oraz badania techniczne i ewentualne pomiary dokangwprzez laboratorium,
zaakceptowane przez Inwestora oraz dokonywane poraisig odbioru.
8.4.Zgloszenia do odbioru Wykonawca dokonuje zapiserdziennika budowy.
8.5.0dbioru kaicowego dokonuje komisja powotana przez Inwestatanid i ilos¢ zakaczonych rob6t komisja stwierdza
na ocenie wizualnej. Komisja sprawdza zgadneykonania robét z dokumentagprojektowa i ST.
8.6.Jezeli komisja stwierdzaze jaka¢ wykonanych robét nieznacznie odbiega od wymaganej w doktang projektowe;j
i ST z uwzgkdnieniem tolerancji lecz nie ma gkiszego wptywu na cechy eksploatacji obiektu, to dokonujeapen jak na
wady trwate.
8.7.Jezeli komisja stwierdzize jakadi¢ robot znacznie odbiega od wymaganej dokumentacji proyeditoST, to wykcza te
roboty z odbioru.
9.0. PRZEPISY ZWIAZANE - PODANE w SPECYFIKACJACH TECHNICZNYCH
ASORTYMENTOWYCH.
1) Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa miad15.12.1994 r w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjnej.
2) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie sposobdw deklaania zgodnéci wyrobéw budowlanych
oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlaipn U. nr 198,poz. 2041).
3) Poradnik majstra budowlanego. Wyd. Arkadyw&/ 2003 - 2004
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CZESC SZCZEGOLOWA

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU R OBOT
BUDOWLANYCH.

| ROBOTY BUDOWLANE

01. ROBOTY MUROWE
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (Sh) veymagania dotycxe uzupetnienidcianek lub zamurowania
otworow wscianach.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotngécdokumentacii technicznej przy realizacji i odbiorze robot
wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robdt obptych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nastpujace elementy:
- uzupetnienigcianek
- zamurowanie otworéw ¥cianach
2.0. MATERIALY.
cegla petha kl.15, zapr. cem-wap.
3.0. SPRZET | MASZYNY.
Pion murarski, tata murarska , poziomica uniwersalna , t&tarujaca warstwomierz naegmy , sznur murarski ,
przecinak murarski, skrzynia do zaprawy , kelmurarska , czerpak blaszany.
4.0. TRANSPORT.
Samochody skrzyniowe , palety drewniane z zsavra.
5.0. WYKONANIE ROBOT
W miejscach po zdemontowanych drzwiach wykongwaianki i sciany warstwami z zastosowaniem prawidtiowego
wigzania i grubéci spoin maliwie rownomiernie na calej diugoi. Cegla winna by czysta i wolna od kurzu i
zanieczyszcze
Roboty prowadzi w temperaturze powej O°C. Grubd¢ spoin 12 mm pozioma, 10 mm pionowa z murowaniem
na tzw. puste spoiny.
6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.
Sprawdzenie cegly: wymagana klasa , wymiary i ksztalt bliczszczerb i gknie¢ , odporng¢ na uderzenia ,
sprawdzenie przetlomu ze zwrdceniem uwagi na zawértoargla, nasikliwosé. Zaprawa winna by przygotowana
mechanicznie , stosowapiasek rzeczny lub kopalniany. Skiad elmsciowy zaprawy dobiea doswiadczalnie
konsystencja wg sfika pomiarowego 671 8. Cement portlandzki kl. 25. Dopuszczalne odchyiki wymwar dla
muréw naley przyja¢ z tablicy 10-37. ,Warunkéw technicznych wykonania i odbiorobdt budowlano-
montazowych”.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymaga wspdlnych.
8.0. SPOSOB OBMIARU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera inspektor na podstawie dokuamgniprojektowej i przepiséw zwdanych.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-65/B-14503 Zaprawy budowlano-cementowe
PN-74/B-3000 Cement portlandzki.

02. ROBOTY MALARSKIE OLEJNE
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST} wwymagania dotycxe wykonania i odbioru robot
malarskich farbami podktadowymi i farbami nawigraiowymi olejnymi drzwi wewgtrznych.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotngcécrdokumentacji technicznej przy przygotowaniu , realizacji
odbiorzerob6t wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robdét obptych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nasgpujace czynnéci :

a) oczyszczenie elementow z brudu i tuseeg sk starej farby

b) przygotowanie starych powtok olejnych do maloweani

c) wykonanie pierwszego i drugiego malowania 4arthwierzchniow olejma
2.0.MATERIALY.

emalia nawierzchniowa, rozdiezalnik

3.0. SPRZET | MASZYNY
Szczotki druciane , skrobaczka , zaciernice stlpprdzle , odkurzacz
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4.0. TRANSPORT.
Reczny i mechaniczny
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Do malowania powierzchni na powierzchni ze starej farbyn@ieprzystpuje st po dokladnym oczyszczeniu z pytu ,
brudu i innych zanieczyszcaeraz odpryskéw starej farby. Malowanie wykonujes divukrotnie naktadag cienkie
warstwy emalii za pomacpedzla, watka malarskiego
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Powierzchnie powtok powinny key bez uszkodze, smug , przéwitdw , plam i sladéw pedzla. Nie dopuszcza ei
pekania , tuszczenia sipowtoki , odstawania od podid oraz widocznychatzer i poprawek. Powtoki powinny By
odporne na tarcie tkanini dawa potysk na pomalowanej powierzchni.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.
- sprawdzenie materiatbw na podstawiea@ainych deklaracji zgodéo
- sprawdzenie wygHu zewntrznego jak wp. 6
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-C-81607:1998 Emalie olejngaviczne, ftalowe, ftalowe modyfikowane i ftalowepaimeryzowane styrenowane

03. STOLARKA DRZWIOWA WEWN ETRZNA
1.0. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)
Przedmiotem specyfikacji techniczngjygymagania dotycece drzwi wraz z ich osadzenieméaianach
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotngécdokumentaciji technicznej. przy przygotowaniu, realizacj
odbiorze robét wymienionych w p 1.1
1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm
Roboty obejmuj nastpujace czynnéci:
wykucie starych drzwi
- osadzenie &ieznic stalowych
- uszczelnienie styku ramy #eiam
zamontowania skrzydet drzwiowych ptytowych i regida
2.0. MATERIALY
oscieznice stalowe , skrzydta ptytowe petne i szklone/dé
3.0. SPRET | MASZYNY
Sprzt specjalistyczny do morta drzwi.
4.0. TRANSPORT
Samochodowy,eczny
5.0. WYKONANIE ROBOT
Skrzydta drzwiowe dostarczaesna budow w stanie ostatecznie wykozonym. Na czas wykonywania uszczemigraz
podczas prowadzenia rob6t malarsko — tynkarskietinpgy by ostoniste folia ochronm, lub ta&sma malarsl.
Do zamontowania dzieznicy w osciezu stosowa rozpierane kotwy lub wkity zabezpieczone antykorozyjnie. Minimalna
diugai¢ zagkbienia hcznika wynosi 120 mm - dlécian z cegly.
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
etapl — na zgodri¢ elementéw z aprobatechniczia
etapll — roboty ulegage zakryciu , podparcie progdéw, zamontowanig@eznic, uszczelnienie luzéw
etap Ill — cechy geometrycznéoieznicy - niezmienne, brak trwatych zabrudzam, szyb i oké,
zamykanie skrzydet bez za¢j brak samoczynnego zamykanialsib otwierania ( pod ¢karem
wlasnym), zamknrite skrzydta winny dolegado ccieznicy rownomiernie.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspdlnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskieggadstawie wpisow do dziennika budowy
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYS ZACYCH
Nie wystpuja roboty tymczasowe i prace towarzyse
10.0. PRZEPISY ZWIAZANE
Odpowiednie aprobaty techniczne

04. ROBOTY TYNKOWE (wewnetrzne)
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)



STR. 10

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STg wymagania dotycxe wykonania i odbioru zwrzane z
uzupetnieniem tynkéw i wykonanie gtadzi gipsowych.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotngcéczlokumentacji technicznej przy przygotowaniu realizacji i
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robdt obptych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nasgpujace czynnéci :
-sprawdzenie wykonania robét instalacyjnych podtynkdwyzamurowania przebi bruzd oraz obsadzenia
oscieznic drzwiowych
- odbicie spkanych tynkow
-mur winien by wykonany na niepetne spoiny (105 mm od lica muru)
-oczyszczenie podba z kurzu szczotkami, usgoie plam z rdzy i substancji tlustych ( przamycie 10%
roztworem szarego mydia)
-nadmiernie suceh powierzchng muru zwiky¢ wodh bezpdrednio przed naniesieniem zaprawy
-stosowé zapraw cementowo-wapiern o konsystencji 9911 (obrzutka z zaprawy cementowej 1:1 grub.
3004 mm)
-pod ptytki stosowa tynk dwuwarstwowy (kat. I11)
-zeskrobanie starej farby i zagruntowanie powiemzphneparatem gruntagym
- zwilzenie powierzchni, wykonanie gtadzi gipsowej i popel
2.0. MATERIALY.
Materialy wg PN-90/B-14501
3.0. SPRZET | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze , stoliki tynk#rs wzorniki , taty , mieszatka do zapraw.
Ewentualne zastosowanie lekkich agregatéw wghieh np. MP 25 .
4.0. TRANSPORT.
Reczny.
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Proces technologiczny obejmuje w zasadzieepagte grupy Czynrii :
-wyznaczenie lica powierzchni tynku n&cianach, wykonanie obrzutkiscian, wykonanie narzutu na
powierzchn¢ $cian, wykonanie gtadzi wraz z zatarciem, wykuaadcieznicy , wyskokow , wak.
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Obrzutka z zaprawy cementowej 1:1 grubJ8mm.Narzut powinien hy nanoszony po zwkzaniu zaprawy
obrzutki. Podczas wyrOéwnywania naje warstwe narzutu docisk&a paa przesuwaa stale w jednym
kierunki.Zaprawa dla narzutu : cementowo-wapéerinl:5
Gladz naleey nanost przed zwizaniem zaprawy narzutu. Stoscwazaprave cementowo-wapiern 1:1:2 o
konsystencji 7110 cm ,zsp” z drobnym piaskiem przesiewanym o uziarnienia500,5 mm. Zatarcie na gtadko
packs drewnian.
e« PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiegsow do dziennika budowy
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Nie wystpuja.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykle. Wggania i badania przy odbiorze.
PN-65/B-14503 Roboty tynkowe. Zaprawy budowlarementowo-wapienne.
PN-79/B-06711 Roboty tynkowe. Piasek do tynkvykiych.

05. ROBOTY PODLOGOWE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST3 swymagania dotycxe wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem posadzek z plytek Gres.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotngcéczlokumentacji technicznej przy przygotowaniu realizacji i
odbiorze rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robdt obptych specyfikacp techniczm.

Roboty obejmuj nastpujace czynnéci :

zerwanie starej wykladziny z tworzywa sztucznemmeli

rozbiérka podtogi drewnianej

utazenie izolacji przeciwwilgociowej z folii

utazenie izolacji cieplnej ze styropianu 5cm FS20

wyréwnanie posadzki warsiwvyréwnawcza

zagruntowanie podia

przygotowanie podi@ do przyklejenia ptytek Gres

NogorwNhE
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8. przyklejenie ptytek Gres 30*30

9. monta cokolika z ptytek Gres wys. 15Cm w kuchniach pppgadzce Gres

10. monta listwy wykahczajacej

2.0. MATERIALY.

Folia izolacyjna, styropian FS 5cm, zaprawa cem M12, ph@kes 30*30, klej do ptytek, zaprawa spoiacg, listwa
wykanczajaca PCW, listwa przypodtogowa PCW

3.0. SPRZET | MASZYNY

narzdzia do cgcia ptytek, aparat elektryczny do mierzenia wilgatriopodktaddw, szpachle do nanoszenia klejow,
pace zbate

4.0. TRANSPORT.

Reczny.

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Technika wykonania posadzki z ptytek Gres 306B@jmuje nagpujace czynnéci:

— zerwanie starej wykladziny PCW

— rozbiorka podtogi drewnianej i legarow

— utozenie izolaciji z folii i styropianu

— wyréwnanie poditoa zapraw cementow

- przygotowanie powierzchni pod przyklejenie plyfekez natéenie kleju na podktad przyzyciu szpachli stalowej

- przyklejenie ptytek Gres

— zaspoinowanie przerw gadzy ptytkami

— monta& cokolika z ptytek Gres w pomieszczeniach kuchehrprzy posadzce z Gresu

— wykonczenie stykOw posadzki z cokolikiem przez zeoweanie listwy  wykéczapcej

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Doktadnag¢ wyréwnania gérnej powierzchni podia sprawdzé tata o dtugadici 2 m. Odchylenia od ptaszczyzny w
dowolnym miejscu nie mag by¢ wieksze nk 3 mm na dlugéci faty. Wilgotnas¢ podkltadu nie mee by wieksza
niz 3%, a jego wytrzymakd R min =12 MPa. Winien on hy czysty i trwaly. W przypadku wkszych odchylé
w badanych plaszczyznach winien ¢bydodatkowo wyréwnany mas wygtadzajica. Szczeliny dylatacyjne w
podkiadzie powinny b§ wykonane w miejscach dylatacji, w progach drzwiowych i co 5wnpomieszczeniach
wigkszych nk 30 nt

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Wg wskazé wspoélinych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskisgpoawdzajc :

1. rodzaj aytych materiatow

2. wyglad zewrtrzny podiogi oraz jej réwroi

3. szeroké¢ i prostolinijng¢ spoin, odchylenie od prostej winno dynie wieksze ni 1 cm na dtugéci
pomieszczenia

4, prawidtowdé¢ wymaganych spadkéw, w pomieszczeniach o liakigmogach

5. dokltadné¢ i starannét wykonczenia posadzki zaréwno na catej powierzghhki przy scianach

6 jakasci zakotwienia elementéw obramoweych

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH

Nie wystpuja.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.

06. OKLADZINA SCIENNA (wewnetrzne)

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STg wymagania dotycxe wykonania i odbioru zwrane z
oktadzinamiscian ptytkami ceramicznymi.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotngcéczlokumentacji technicznej przy przygotowaniu realizacji i
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robdt obptych specyfikacp techniczm.

Roboty obejmuj nasgpujace czynnéci :

sprawdzenie podia

podiae naley zagruntowa srodkiem gruntuicym

na zagruntowane poci#® nanié¢ warstw kleju

nasg¢pnie mocowa plytki ceramiczne o wymiarach 20*20cm

przerwy mgdzyptytkowe zaspoinowazapravg Spoinujca

. umocowac listwy wykiczeniowe

2.0. MATERIALY.

- srodek gruntujcy, klej do piytek, ptytki glazura 20*20cm, zaprag@oinujca, listwy wykaiczeniowe
3.0. SPRZET | MASZYNY

packi zbate szpachelki, przecinarka, szlifierka

4.0. TRANSPORT.

grwNPER
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Reczny. i
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Proces technologiczny obejmuje w zasadziegpagte grupy Czynnosci :

1. wykonanie gruntowanigcian

2. naniesienie warstwy kleju

3. przyklejenie piytek

4, zamocowanie listew wykazeniowych
5 zaspoinowanie plytek

6.0. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.

Odchylenie krawdzi ptytek od poziomu lub pionu lub ptaszczyZejany nie powinno bywigksze nk 2mm.
7.0 PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.

Nie wystpuja.

07.SCIANKI DZIALOWE Z G-K

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczf§jT) s wymagania dotyecze wykonania i odbioru konstrukciji

scianek dziatowych z G-K

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jalatriat czs¢ dokumentaciji technicznej przy realizacji dbiorze robot

wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robdt obptych specyfikacp techniczm.

Roboty obejmuj nastpujace elementy:
- monta scianek z G-K z obustronnym ol#eniem i wypetnieniem wetna mineraln

2.0. MATERIALY.

- ptyty G-K ognioochronne gr. 12.5mm

- ksztaltowniki stalowe profilowane U

- ksztaltowniki stalowe profilowane C

- kotki do wstrzeliwania

- blachwkety

- gips budowlany szpachlowy

- ptyty z wetny mineralnej gr.10cm

- taSma perforowana

3.0. SPRZET | MASZYNY.

Poziomica uniwersalna

4.0. TRANSPORT.
samochdéd dostawczy

5.0. WYKONANIE ROBOT
Wytrasowa miejsce montau scianki. Zamocowé profil stalowy U do podiogi i sufitu za pompkotkow
wstrzeliwanych, zamocowastupki z profilu C do utéonych listew,poziomych, przymocowac g-k, utazy¢
wetne mineralny, przygotowé zaprave gipsovs, zaszpachlowapolczenia plyt i styki zze stropem, zabezpigczy
spoiny tama papierowd, zaszpaclowai oszlifowa: potaczenia.

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.
Sprawdzenie prawidlowédusytuowania, paczei i zamocowania ksztattownikow,wyspoinowania stykgiwt G-K.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.

Wg wymaga wspdinych.

8.0. SPOSOB OBMIARU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera inspektor nadzoru.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH

Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Instrukcja ITB nr 222 Wymagania technicznoytkowe dla lekkichician dziatowych w budownictwie og6lnym

08. ROBOTY PODLOGOWE - PANELE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi(8T) s wymagania dotyeze wykonania i odbioru robét
zwiazanych z wymiana wyktadziny dywanowej lub PCWpeatodze drewnianej na panele podtogowe.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakdrat czs¢ dokumentacji technicznej przy przygotowanaealizacji i
odbiorze rob6t wymienionych w p. 1.1
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1.3. Zakres robdét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nasgpujace czynnéci :

1. demonta wykitadziny dywanowej lub PCW

2. utazenie warstwy maty poliuretanowej

3. utazenie paneli podtogowych

4. monta listew przypodtogowych PCW
2.0.MATERIA}Y.

mata poliureatanowa, panele podiogowe , klej doep polecany przez producenta, listwy przypgdise.

3.0. SPRZET | MASZYNY
narzdzia do caicia paneli i maty poliuretanowej, szpachle do asaenia klejow.
4.0. TRANSPORT.
Reczny.
5.0.  WYKONANIE ROBOT.
Wykonanie podtogi polega na demontatarej wyktadziny dywanowej lub PCW, aémiu maty poliuretanowej,
utozeniu paneli podiogowych, wykeozenie stykow posadzki z&ianami przez mechaniczne zamocowanie listwy
podiogowej PCW z natmikami.
6.0.  KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Doktadnag¢ wyréwnania gérnej powierzchni podéo sprawdza fata o dlugsci 2 m. Odchylenia od ptaszczyzny w
dowolnym miejscu nie maghy¢ wieksze nt 3 mm na dlugai taty. Podkiad winien kiy czysty i trwaly. W
przypadku wikszych odchyl® w badanych ptaszczyznach winien¢ byodatkowo wyréwnany maswygtadzagca.
7.0. PRZEDMIAR ROBOT
Wg wskazéa wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskispoawdzajc :

1. rodzaj uytych materiatéw

2. wyghd zewrtrzny podiogi oraz jej réwroi

3. dokladné¢ i starann& wykofnczenia podiogi zarowno na calej powierzchak |

i przy scianach

4. jaka¢ zakotwienia elementow obramoweych
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-76/B-10150 Posadzki z wykladzin z tworzgatucznych. Wymagania i badania przy odbiorze.

09. ROBOTY MALARSKIE (wewngtrzne)
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczii§jT) & wymagania dotyecze wykonania i odbioru robot
malarskich wewegtrznych farbami emulsyjnymi
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakariat czs¢ dokumentacji technicznej przy przygotowaniaglizacji i
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robdt obptych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuyj nasgpujace czynnéci :
a) sprawdzenie zakozenia wszystkich robot instalacyjnych z atkiiem armatury éwietleniowej w pokojach
b) zeskrobanie starej farby
c) wykonania zagruntowania i pierwszego malowani
d) wykonanie drugiego i trzeciego malowania .
2.0. MATERIALY.
Farba emulsyjna wewtrzna - kolory pastelowe (wedtug zapisuopisie technicznym)
3.0. SPRZET | MASZYNY
Gladzik do tynku, szczotki druciane , skrobaczkaciernice stalowe ggizle , odkurzacz , tawkowiec , agregat do
natryskiwania farby: eczny i mechaniczny , aparaty elektromagnety¢airabiny.
4.0. TRANSPORT.
Reczny i mechaniczny
5.0.  WYKONANIE ROBOT.
Malowanie wykonuje si trzykrotnie naktadap krzywo cienkie warstwy za pompgedzla, watka malarskiego lub
pistoletu natryskowego.
6.0. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.
Powierzchnie powtok powinny bybez uszkodze, smug , prz&vitdw , plam isladow pgdzla. Nie dopuszcza ¢si
pekania , luszczenia gipowtoki , odstawania od podid oraz widocznychatzeh i poprawek. Dopuszczagsi
chropowatéci powtoki odpowiadajca rodzajowi faktury pokrywanego podin Powtoki powinny by odporne na
tarcie tkanin i dawa& matowy wyghd pomalowanej powierzchni.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych
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8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpiséw do dziennika budowy.
- sprawdzenie materiatow na podstawieazabnych deklaracji zgodéa
- sprawdzenie wygHu zewntrznego jak wp. 6
- sprawdzenie zgod&o barwy powloki z wzorcem
- sprawdzenie potysku
- sprawdzenie przyczepsm powilok
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbavodnymi i wodorozcikczalnymi
farbami emulsyjnymi

10. ROBOTY TERMORENOWACYJNE ( z wypraw g tynkarska) po zamurowanch otworach zewstrznych
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczii§jT) & wymagania dotyeze wykonania i odbioru zwdane z
wypetnieniem zamurowanych otworéw zewnetrznychdiepleniem wymurowanégiany
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakwdnat czs¢ dokumentacji technicznej przy przygotowanaalizacji i
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robdt obptych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nastpujace czynnéci :

- przyklejenie ptyt styropianowych grub. 10cm, typB Samogasite) o gstaici objetosciowej 20kg/m3

- zamocowanie styropianu kotkami polipropylenowymi

- pokrycie styropianu warstwzbrojca z masy klejcej z zatopiona siagkz wtdkna szklanego.

- wykonanie tynku nawierzchnioweggwicznego na cokole, tynku akrylowego $taanach.
2.0. MATERIALY.
Piyty styropianowe typu FS @sgtaici obj. Ys=20kg/m3, zaprawa klejowa do styropiasiatka z widkna szklanego, tynk
akrylowy, tynkzywiczny
3.0. SPRZET | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze , wzorniki , fatyieszatka do zapraw.
4.0. TRANSPORT.
Reczny.
5.0. WYKONANIE ROBOT.

Szczego6towy opis robot zawarty jest w instrukcjBliir 334/96”Ociepleniécian zewtrznych budynkéw metad

lekka”
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Sprawdzenie stanu jakm $cian, zaakceptowanie istraelych odchytelécian przez Inwestora. Pozostate wymagania wg
instrukcji ITB 334/96.
7.0.PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Wg. wymaga wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie uzgodnionego zakresu robét.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Roboty rusztowaniowe elie w oddzielnej pozycji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-B-20130: 1999 Wyroby do izolacji cieplnej w buductwie. Piyty styropianowe (PS-E)
Instrukcja ITB nr 334/96 "Ocieplenieian zewrtrznych budynkéw metedekka”
Aprobata techniczna ITB AT-15-3662/99

11 OBUDOWY Z G-K
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczf§jT) s wymagania dotyecze wykonania i odbioru konstrukciji
obudéw z G-K
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakdnat czs¢ dokumentacji technicznej przy realizacji dbiorze robét
wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robdt obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nastpujace elementy:
- monta obuddéw z G-K
2.0. MATERIALY.
- piyty G-K gr. 12.5mm
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- ksztattowniki stalowe profilowane U

- ksztattowniki stalowe profilowane C

- kotki do wstrzeliwania

- blachwkety

- gips budowlany szpachlowy

- tadéma perforowana

3.0. SPRZET | MASZYNY.

Poziomica uniwersalna

4.0. TRANSPORT.
samochdéd dostawczy

5.0. WYKONANIE ROBOT
Wytrasowa miejsce montau obudowy. Zamocowgprofil stalowy U do elementdw konstrukcyjnych zanmoa
kotkow wstrzeliwanych, zamocowarofil C, przymocowac ptgtg-k za pomog wkretdw, przygotowa zaprave
gipsows, zaszpachlowapolczenia piyt i styki, zabezpieczgpoiny tdma papierove, zaszpachowai oszlifowas
pofaczenia.

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.
Sprawdzenie prawidtovédusytuowania, pakczei i zamocowania ksztattownikdw,wyspoinowania stykgit G-K.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.

Wg wymaga wspélnych.

8.0. SPOSOB OBMIARU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera inspektor nadzoru.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH

Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Instrukcja ITB

I ROBOTY INSTALACYJNE

01.INSTALACJE WODNO-KANALIZACYJNE
1.1. Wskgp.
1.1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczisgj wymagania dotyere wykonania i odbioru roboét
zwigzanych z wykonaniem instalacji wodno- kanaligaeyw budynkach w Wieluniu przy ul. Krakowskie
Przedmigcie 2
1.1.2. Zakres robot obiych specyfikagj technicza.
Roboty obejmuyj nastpujace czynnéci:
- wykonanie przelsi w stropach pod piony kanalizacyjne, oramzbr pod podégia do urzdzea
sanitarnych,
- montau instalacji kanalizacyjnej z rur PVC,
- wykonanie préb szczeldo instalacji kanalizacyjnej,
- zakrycie przewodéw
- wytyczne trasy przewodéw wodnych
- wykonanie przelsi w stropach pod piony wodne oraz bruzd paodefcia do baterii czerpalnych,
- wykonanie instalacji wody zimnej z rur stalowwyacynkowanych , wody cieptej i powrotnej z rur
polipropylenowych grubgziennych PN20,
- wykonanie préb szczeléd instalacji wodnej oraz kanalizacyjnej,
- izolacg przewodéw wodnych otulinzolacyjm z pianki poliuretanowej,
- zakrycie przewodéw
- ,bialy” montaz urzadzen wod-kan.
- monta elektrycznych podgrzewaczy wody 50l (budynek nr 3)
1.2. Materiaty
- rury kanalizacyjne do instalacji wegtrenych PVC-U od@ 50 do ¢ 110 klasy N
- rury wodne : PP PN 20, rury ocynkowane fi 15mm
- ceramika sanitarna
- armatura czerpalna
- wodomierze skrzydetkowe
- elektryzcne podgrzewacze wody 50|
- materialy uzupetniage zgodne z projektem technicznym
1.3. Sprat:
Wiertarka , mtot udarowy, gwintownica, przecinakd rur z tworzywa sztucznego, mieszarka dpraw, koparka ,
zuraw samochodowy, zgrzewarka do rur PP
1.4. Transport.
Samochéd dostawczy do 0,9 T
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1.5. Wykonanie robét.

W budynkach nr 1 i 2 rury wody cieptej i powrotqejdiaczy do istniejicej instalacji. W budynku nr 3 instalaajody

cieptej rozprowad#zi z podgrzewacza wody. Rury instalacji wody zimnigmalizacji sanitarnej podtaczgo

istniejacej instalacji. Wytyczy trag przewodu odptywowego, wykubruzdy w posadzce oraz przebicia w stropach

w $cianach. Wykona instalacg kanalizacyjn taczory za pomosg uszczelek. Bialty montaprzeprowad@ po

zakaczeniu prac wykaczeniowych. Wykona przebicie w stropach oraz bruzdy pod imsial wodn.

Przeprowadzi monta instalacji wodnej z stali ocynkowanejczonej hcznikami skecanymi, oraz z rur PP-R

taczonych za pomaczgrzewania doczotowego. Montaalery zleci firmie posiadajcej certyfikat montau

danych rur.

Wykona proky szczelnéci. Zaizolow@& przewody wodne. Zakfyprzewody w bruzdach tynkiem. Boje do

zaworOw zapewsi poprzez drzwiczki rewizyjne. Biaty montgprzeprowadzi po zakéczeniu prac

wykonczeniowych. Instalagj wodry uwaza st za wyregulowad, jezeli woda wypltywa z najwyej polazonych

punktéw czerpalnych w ifgiach normatywnych, a czas napetnienia zbiommilsptukupcych nie przekracza 2

minut.Po wykonaniu czyndoi zwigzanych z regulagj montaowa nalezy dokon& odpowiedniego wpisu do

dziennika budowy. T&¢ tego wpisu powinna Bypaswiadczona przez przedstawiciela nadzoru inwskiego.

Bialy monta przeprowadzi po zakaczeniu prac wykaczeniowych.

1.6. Kontrola jakosci robot.

Kontrola polega na sprowadzeniu dokiagnovykonania instalacji z projektem. Sprawdzesipadku

prowadzonych przewoddw, unikaniu wybogzea instalacji oraz wykonania préb szczétno

1.7.  Przedmiar i obmiar robot.

Jednostl obmiaru jest [m] wykonywanej instalacji wodkanalizacyjnej oraz [szt.] pagizonych przyboréw

sanitarnych i punktéw czerpalnych.

1.8. Sposob odbioru robot.

Roboty odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie zapiséw i ewentualnych szkicéwdzienniku

budowy z zastosowaniem warunkéw dokumentacji.

Odbioru instalacji wodno-kanalizacyjnej dokoniuge w 3 etapach.

a) odbiorowi mgdzyoperacyjnemu podlegaprzebieg trasy sposob , sposéb prowadzenia k@, elementy
konpensaciji, szczeldéd pohczer kanalizacyjnych, lokalizacja przyboréw sanitarm, sposéb prowadzenia
przewodoéw poziomych i pionowych.

b) odbiorowi czsciowemu podlegajelementy ktére zanik@ajw wyniku postpu robdét, jak na przyktad
wykonanie bruzd, przehiwykopéw oraz inne, ktérych sprawdzenie jp@Emaliwe lub utrudnione w fazie
odbioru kaicowego. Kadorazowo po przeprowadzeniu odbiorwgsciowego powinien by sporadzony
protokot i dokonany zapis w dzienniku budowy.

c) odbior kaicowy

Przy odbiorze kicowym naley przedidy¢ protokoly odbioréw cgciowych , bada szczelnéci, a take

sprawdz¢ zgodné¢ stanu istniejcego z dokumentagjtechnicza oraz wymaganiami odpowiednich norm

przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych

W szczegdInéci nalery skontrolowa: uzycie wiaciwych materiatow i elementdw instalacii, pratewosé

wykonania pajczen, jakas¢ zastosowanych materialdw uszczebwggh, wielkéé spadkéw przewodéw, odlegto

przewodéw od przegréd budowlanych i innyclzeprodéw, prawidtow& wykonania podpdr przewodéw oraz
odlegladici miedzy podporami, prawidtowié wykonania umocowg punktéw statych i przesuwnych, prawididéo
konpensaciji , ustawienia wydiek i armatury, prawidtowsé przeprowadzenia wginej regulacji, prawidtowd
zainstalowania przewodéw sanitarnych, fgkevykonania izolacji cieplnej i ewentualnie tgrozyjnej , zgodné&t
wykonania instalacji z dokumentacjechniczay.

1.9. Przepisy zwizane:

PN-EN 12056-1-S-2002 Systemy kanalizacji graoyiteej wewntrz budynku cgs¢ 1-5

PN-92/B-01706 Instalacje wodagbwe. Wymagania w projektowaniu wraz ze zamn

PN-B-01706: 1992/Az1 - 1999

PN-EN-671-1(2) Ochrona p.pobudynkéw.

Rozporadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 06.0203Q przepisy BHP przy wykonywaniu rob6t bwdbmo-

montazowych Dz. U. nr 47 poz. 401 z 19.03.2003 r

Warunki techniczne wykonania i odbioru roli@idowlano-montaowych cz. Il Instalacje sanitarne i

przemystowe.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rurggdw z tworzyw sztucznych.

Certyfikaty oraz wymagania producentéw.

2.0. INSTALACJA C.O.
2.1.  Wskp.
2.1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczisgjwymagania dotyere wykonania i odbioru robét zwmanych
Z pracami remontowymi instalacji c.0. w budynku Wieluniu przy ul. Krakowskie Przednsme 2.
2.1.2. Zakres robdt oblych specyfikag technicza:
- przetazenie starego grzejnikatlacego w kolizji z now sciama i jego ponowny monta, wykonaniu przelsi w
$cianach pod przewody c.o., mantainstalacji c.o. z rur stalowych czarnych bewu, montau grzejnika
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tazienkowego 1 szt i plytowego 1 szt, mantawordw, montaautomatycznych zaworéw odpowietraajch,
wykonaniu préb @énieniowych, zakryciu pionéw ptytami STG

2.2. Materialy.

rury stalowe czarne bez szwu wg PN/H-74 218ejgik tazienkowy, grzejnik ptytowy, zawory odcinag powrotne
DN15, automatyczne zawory odpowietegag wg PN-91/B-02420, materialy uzupetaig zgodnie z projektem
technicznym, farba ochronna do elementéw stalowych

2.3. Sprat.

Spawarka , wiertarka , gwintownica, mtot udarovwgyzecinarka do rur gpzle, mieszarka.

2.4. Transport.

Zuraw przenény, samochdéd dostawczy.

2.5. Wykonanie robdét.

Roboty rozpocz od lokalizacji grzejnikdw. Wytyczy trag przewoddw c.o. Wykodaprzebicia wscianach.
Przeprowadzi monta instalacji wraz towarzysga armatuy.

Podhczy¢ instalacg do grzejnikow. Wykona proby szczelniwi wg PN na zimno a weginie na ciepto. Po
przeprowadzeniu préb przewody pomaléwiarts nawierzchniow ogdélnego stosowania.

2.6. Kontrola jakosci robot.

Kontrola polega na sprawdzeniu zgogtmowykonawczej instalacji z projektem, kontreditazonych spadkow ,
wykonaniu préb szczeldoi.

2.7. Przedmiar i obmiar robot.

Jednostk obmiaru jest [mb] wykonanej instalacji c.¢szt.] zamontowanych grzejnikbw i uzbrojerdeaz [nd]
pomalowanej powierzchni.

2.8. Sposob odbioru robot.

Roboty odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie zapiséw i ewentualnych szkicwdzienniku
budowy z zachowaniem warunkéw niniejszej do&otacji.

2.9. Przepisy zwazane.

PN-91/B-02416 Ogrzewnictwo i cieptownictwo. Zabezqzenie instalacji ogrzewavodnych systemu zamkitego
przylaczonych do sieci cieplnych

PN-91/B-02420 Ogrzewnictwo. Odpowietrzenie instilagrzewa wodnych. Wymagania.

PN-B-02421 Ogrzewnictwo i cieptownictwo. Izolacjemna przewodow, armatury i wdzeh.

Wymagania i badania przy odbiorze. Warunkihteczne wykonania i odbioru robét budowlanmentaowych
tom. 2. Instalacje sanitarne i przemystowe Ask#/arszawa 1998 r warunki techniczne wykonaniadbioru
instalacji grzewczych. Zeszyt 6 COBRTI — Ingfarszawa maj 2003 r

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 06.02.20038vr sprawie bezpiecastwa i higieny pracy podczas
wykonania robét budowlanych Dz. U. nr 47/2008z.p401.

Certyfikaty oraz wymagania producentow.

3.0. INSTALACJE ELEKTRYCZNE
3.1.Wsiep
3.1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem specyfikacji techniczngjwwymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zazianych z wykonaniem
instalacji elektrycznych w budynku w Wieluniu praly Krakowskie Przedméeie 2.
3.2 Zakres robot objetych specyfikacp techniczm

Roboty obejm nastpujace czynnéci :

— monta 3 rozdzielnic gtéwnych z wyposaniem wedtug projektu technicznego
— monta licznikéw mieszkaniowych i administracyjnych w di&lnicach

— mont& tablic mieszkaniowych zgodnie z projektem techmyca

— monta wlz -kable pgciozytowe YKYzo 3*6mm2 w rurach

— monta uchwytéw pod rury

— monta oprawzarowych

— monta wypustéw pod oprawy

— utozenie przewodow 1,5mm w bruzdach

— monta& gniazd wtyczkowych 230V p/t

— monta przewodow 2,5mm2 w bruzdach

— obrébki kabli i sprawdzenia parametréw

— wykonanie otwordvélepych i umieszczenie kotkdw rozporowych

— przygotowania podiza dla mocowania opravéwietleniowych

— wykonania otworéw pod ospgizinstalacyjny

— wykucie bruzd

— wykonania przelgi przeziciany i stropy

— badania stanu izolacji utonych przewodoéw

— wykucia otworow dla zamocowania uchwytéw dla be&nastalacji wyréwnawczej
— montau osprztu instalacyjnego tj puszek , rozgatikdw

— podhkczenia kabla na¢zéwkach



STR. 18

badania stanu izolacji utonych przewodow

3.3.Materiaty

Rozdzielnice gtdwne z wyposaniem, tablice mieszkaniowe z wypesaiem, rury dla uktadania instalacji, aparatura
zabezpieczaga , zasilajca i ochronna, kable o izolacji polwinitowej 1k\Mfzpwody o izolacji polwinitowej 750 V,
oprawy gwietleniowe , ospra instalacyjny

3.4 Sprat
Wiertarka , szlifierka , wigtaki , spawarka transformator.do 500A, miernikiwemisalne dla instalacji elektrycznych
3..5 Transport
Samochod dostawczy 0,9 T
3.6 Wykonanie robot
wytyczy¢ miejsca montau rozdzielnic gldwnych i tablic mieszkaniowychjrsgalowa rozdzielnice i tablice,

wytyczy¢ trasy rur , przewodow uktadanych pt, 26 przewody w bruzdach , wyzna&zmiejsca mocowania opraw
oswietleniowych i wypustow, wyznaczymiejsca mocowania ospitzl instalacyjnego, dokokanontau elementow
instalacji, dokonapolczen w instalacjach wg dokumentacji w stanie bezeepivym, dokona pomiaréw w stanie

napkciowym, pomiary zawrzew protokotach dla poszczegélnych instalacji , W/piomiaréw w postaci
protokotéw przekazalnwestorowi
3.7 Kontrola jakosci robét
Skontrolowa wykonane roboty poprzez sprawdzenie zgddnp dokumentagjtechniczi
3.8 Przedmiar i obmiar robét
Jednostkami przedmiaru robét:s
1. dla montau aparatury , ospetu - Szt.
2. dla uktadanych rur , przewodéw , bednarki — mb.
3.9 Sposaéb odbioru robot
Roboty instalacji elektrycznej odbiera Inspektompoastawie dokumentacji wraz z zapisami i dodatkoinystaleniami
zawartymi w Dzienniku budowy.
3.10 Przepisy zwizane.
PN-84/E-02033 —avietlenie wretrz swiattem elektrycznym,
PN-IEC 60364-4 - instalacje elektryczne w obiektaadowlanych — ochrona dla zapewnienia bezpietae,
PN-IEC 60364-5 - instalacje elektryczne w obiekthadowlanych — dobér i montavyposaenia elektrycznego,
PN-IEC 60364-6 — instalacje elektryczne w obiektaatiowlanych — sprawdzenie zgodcio
Z przepisami.



