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CZESC OGOLNA
0.0. INFORMACJE WSTEPNE.
0.1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest speagfia techniczna wykonania i odbioru robot
budowlanych przewidzianych do realizacji w eaim zamierzenia inwestycyjnego p.t.:
.Dociepleniescian z wymian czesci okien budynku mieszkalnego wielorodzinnego prizyOkolnej 2
w Wieluniu”

Zakres opracowania jest zgodny z Rozgdweniem Ministra Infrastruktury w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacijijgiktowe]j , specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru robo6t budowlanych oraz programu fuokejno — aytkowego.

0.2. Podstawa opracowania.
Niniejsza specyfikagg opracowano w oparciu o:
- umowe zawary pomkdzy Inwestorem a Projektantem inwestycji

- projekty wykonawcze z przedmiarami rob6t opreane w firmie ZNB “INBUD” Kazimierz
Bigos z Wielunia w 2006r.

- katalog pt. Wspélny Stownik Zamowie

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.200w sprawie szczegOtowego zakresu
i formy dokumentacji projektowej , specyfikadgchnicznych wykonania i odbioru roboét
budowlanych oraz programu funkcjonalnozytkowego. (Dz. U. z dnia 16.09.2004 r)

1.0. INFORMACJE SZCZEGOLOWE.
1.1. Nazwa zaméwienia nadana przez Inwestora.

Gmina Wieluh jako Inwestor projektowanego zamierzenia budoego nadata nagtujaca
nazwe: ,Dociepleniescian z wymian czgsci okien budynku mieszkalnego wielorodzinnego prdy
Okélnej 2 w Wieluniu”
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Przedmiot i zakres robot budowlanych.

W zakres projektowanej inwestycji wchadz

1) Roboty elektryczne obejmige:

- instalacg odgromovy

2) Roboty budowlane wykmzeniowe obejmuge:

- okna i drzwi
- docieplenie z tynkiemcian zewgtrznych

- obrobki blacharskie

- wymiarg rur spustowych
- tynki

1.2. Opis prac towarzysgcych i robo6t tymczasowych.

Prace towarzysze obejmuj:

a) wykonanie miej wymienionych bada powykonawczych (naky do Wykonawcy) :
- skutecznéci instalacji odgromowej

Roboty tymczasowe obejmuj

a) ogrodzenie placu budowy i terenu zaplecmalery do obowazku Wykonawcy

b) postawienie obiektéw kubaturowych zapleczardwo — socjalnego na okres budowy — nale
do obowazkéw Wykonawcy

1.4. Informacje o terenie budowy
1.4.1. Dane dotyere lokalizacji inwestycji.
Prace remontowe dotygbudynku przy ul. Okélnej 2 w Wieluniu
1.4.2.0Organizacja rob6t budowlanych kyinieryjnych.
Wykonawca robot przed realizacyinien opracowa
- plan BIOZ
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CZESC OGOLNA

2.0. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

(wymagania wspolne dotycgce wszystkich robét budowlanych

objetych przedmiotem zamdwienia)

DZIAL ROBOT

45000000-7 Roboty budowlane
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B.00.00. WYMAGANIA WSPOLNE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ogolnej specyfikacji technicznej.
Przedmiotem ogdlnej S| svymagania wspdélne dotygze wykonania i odbioru robot
dociepleniowych i wymiany &&ci okien budynku mieszkalnego wielorodzinnego prizy
Okolnej 2 w Wieluniu.
1.2. Podstawa opracowania
Ogoblm specyfikagt techniczn opracowano na podstawie umowy zawartej z Inwesto
1.3. Okreslenia podstawowe.
Zgodne i zawarte w obowzujacych PN, przepisach prawa budowlanego, atestawshadectwach
dopuszczenia, aprobatach technicznych, wytycznych watiani odbioru rob6t budowlano—
montaowych, literaturze technicznej.
1.4. Wspolne wymagania dotycgce robot.
1.4.1. Przekazanie placu budowy i dokumentaciji.
1.4.1.1. Inwestor przekazuje Wykonawcy plac budengatasci lub w takich fragmentach, ktére
Sa niezlezdne do realizacji zadania zgodnie z pggyn programem realizaciji.
1.4.1.2. Inwestor przekazuje Wykonawcy w jednymeegglarzu :
» dokumentagj projektows,
1.4.2.0bowazki Wykonawcy.
1.4.2.1.Wykonawca jest zobazany do wykonania robot zgodnie z projektem.
1.4.2.2.Wykonawca ponosi patodpowiedzialnét za utrzymanie placu budowy w zadawatgjm
stanie i porzdku od momentu przggia do czasu odbioru koowego. W miag postpu roboét plac
budowy i jego otoczenie powinno bypratane z nadmiaru materiatow, konstrukcjigabego
Sprztu i zanieczyszcze
1.4.2.3. Wykonawca jest odpowiedzialny za bezpieszeo robaot.
Przed przysipieniem do robét Wykonawca :
* umieszcza tablice zawiesap podstawowe informacje o budowie. serenformaciji i
lokalizacg tablic Wykonawca ustala wedtug zadzenia (1)
» uzgodnia z Inwestorem zabezpieczenie robot w oktesiania budowy. Instaluje
tymczasowe urglzenia zabezpieczge takie jak : ogrodzenia
1.4.2.5. Wykonawca przestrzédadzie zasad ochronyodowiska na placu budowy i poza jego
obrebem. W szczegodlsoi Wykonawca powinien pogf odpowiednigsrodki zabezpieczage przed
» zanieczyszczeniestiekow wodnych i gleby pytami, paliwem, olejami, tedatami
bitumicznymi, chemikaliami i innymi szkodliwymi sstancjami,
e zanieczyszczeniem powietrza, gazami i pytami,
» przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
* mozliwoscia powstania pzaru,
* niszczeniem drzewostanu przylegtego do terenuvydo
1.4.2.6.Wykonawca ponosi patodpowiedzialné za opiek nad wykonanymi robotami,
przygotowanymi do budowy materiatami oraz zgromagno na placu budowy spitem w okresie
od przygcia placu budowy do odbioru kcowego robét.
1.4.2.7. Wykonawca zobog#any jest do ochrony przed uszkodzeniem lub znesrem wiasnéxi
publicznej lub prywatnej.
1.4.2.8.Podczas realizacji zadania budowlanego Walkaa powinien zapewhieatrudnionemu na
budowie personelowi odpowiednie adzenia socjalne i sanitarne i nie dopuszaiapracy w
warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia

2.0. MATERIALY.
Wszystkie ayte do wykonania robot materiaty powinny posiadaajowa deklaracg zgodndci z
Polslka Norma Wyrobu lub aprobat technicza. Producent wyrobow sklada takleklaracg
na swag odpowiedzialngg.
Wykonawca jest zobowzany do skladowania i przechowywania materiatbwposshb
zapewniajcy ich wiaciwa jakaos¢ i przydatnéé do robot.
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Materiaty powinny by sktadowane oddzielnie — wg asortymentu, z zach@mamwymogow
bezpieczéstwa i z maliwoscia pobrania reprezentatywnych probek. Szczegoélnedyadaownzuja
dla sktadowania i przechowywania materiatow budowut.

Materiaty ktorych jaké¢ nie zostata zaakceptowana lub do ktérych zachwalziliwos¢ pod
wzgledem jakdci, powinny by sktadowane oddzielnie. Dostawy tych materiatovenaprzerwé.

3.0. SPRET | MASZYNY
Dobor sprztu i maszyn do wykonania robét przewidzianychamtkakcie powinien gwarantowa
jakaos¢ robot okrélona w dokumentacji projektowej, PN , warunkach technich i ST.

4.0. TRANSPORT.
4.1. Szczeglla uwag; nalezy zwrock na dobor srodkéw transportu do przewozgrodkéw
chemicznych, paliw, styropianuSrodki transportu powinny posiadawyposaenie specjalne w
zaleznosci od rodzaju przewanego tadunku.
4.2. Ograniczenia obecizenia osi pojazdéw.
Wykonawca powinien dostosowasic do obowhazujacych ograniczé obciazen osi pojazdow
podczas transportu materiatdbw po drogach publidzpgza granicami placu budowy azakv jego
granicach.

5.0. WYKONANIE ROBOT.
Wszystkie roboty oljte kontraktem powinny kyzgodne z obowizujacymi PN, dokumentagj
projektowa, wymaganiami technicznymi i ST dla poszczegolnych rodzajorobot
wyszczegolnionych w projekcie wykonawczym i pnzegakze robot.
Wykonawca ponosi pethodpowiedzialnéc za jakaé wykonania wszystkich elementow i rodzajow
rob6t wehodzcych w sklad zadania budowlanego.
Wykonanie kadego rodzaju robot powinno dpdnotowane w dzienniku budowy, ewentualnie
w protokole odbioru, w dokumentach b@dapomiaréw.
5.1. Dokumenty budowy.

W okresie realizacji kontraktu Wykonawca zobawrany jest do prowadzenia, przechowywania i
zabezpieczenia nagujacych dokumentéw budowy :
e dziennika budowy,
» certyfikatow i aprobat technicznych wbudowangtdmentéw budowlanych,
* protokotéw odbioru robot.
Pomiary i wyniki bada musz by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach i podpisane przez
Wykonawe i Inwestora.
5.1.1. Dziennik budowy jest to zeszyt opatrzony pgtg Inwestora z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydarZe zaistniatych na budowie w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw rolgizekazywania poleée i innej
korespondencji technicznej pogdezy Inwestorem , Wykonawa Projektantem.
Zapisy w dzienniku budowy powinnydgliokonywane na bigco i chronologicznie w odniesieniu
do wystpujacych na budowie przypadkéw wymagmjch odnotowania.
Kazdy zapis w dzienniku budowy powiniendgaopatrzony w dati podpis osoby dokonagej
zapisu z podaniem imienia i nazwiska stanowiskabglwego oraz nazwy instytucji, ktor
reprezentuje.
Prawo do dokonywania zapiséw w dzienniku budowyghmuje réwnie :

» przedstawicielom pstwowego nadzoru budowlanego,

» osoly wchodacym w skfad personelu Wykonawcy, ale tylko w zakresie bezsestwa

wykonywania rob6t budowlanych.

Prowadzenie dziennika budowy nalelo obowiazkow Kierownika Budowy.

6.0. KONTROLA | BADANIE WYROBOW | ROBOT.

6.1. Ogolne wymagania dotycgce jakosci robot.
Za jaka¢ zastosowanych materiatdw i wykonanych roboét oraz ich zgédre wymaganiami
odpowiedzialny jest Wykonawca robat.
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6.1.1. Do obowizkéw Wykonawcy w zakresie jaka materiatdw m¢dzy innymi naley :
* wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materiadpowiedniej jakéci,
* przestrzeganie takich warunkéw transportu i przechowyavamateriatbw ktore
zagwarantuj zachowanie ich jakoi i przydatndci do planowanych robot,
» okreslenie i uzgodnienie takich warunkéw dostaw (wiedkbi czestotliwosci), aby mogta
by¢ zapewniona rytmiczrié robot,
» prowadzenie systematycznej kontroli jakiootrzymywanych materiatow,
» zgromadzenie na sktadowiskach przed rozgoem robét takiej iléci materiatow, ktéra
pozwoli zrealizowé je w sposob ptynny.
Wszystkie wykonane roboty izyte materiaty powinny b§zgodne z projektem, Polskimi Normami
(aprobatami technicznymi), warunkami technicznyimspecyfikaci technicza.
6.2. Koszty bada kontrolnych.
Jezeli wyniki dostarczonych przez Wykonagoada zostalm uznane przez Inwestora za
niewiarygodne, to ma on zaadat powtorzenia bada
Jezeli wyniki si¢ potwierdz i spetnh wymagania PN to koszty tych batlgonosi Inwestor. W
przeciwnym razie koszty ponosi Wykonawca.

7.0. PRZEDMIAR ROBOT
Przedmiar rob6t wykonano wg zasad podanyclvdpowiednich Katalogach Naktadow
Rzeczowych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.
Odbior robot jest to ocena robot wykonanych przekdvawe przeprowadzona przez Inwestora.
8.1. Podziat odbioréw.
8.1.1. Odbidr robot zanikgych i ulegajgcych zakryciu.
Jest to finalna ocena #oi i jakosci wykonanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji
zanikap lub ulegag zakryciu
8.1.2. Odbidr czsciowy.
Jest to ocena ikei i jakosci wykonanych robét, stanowdych zakaczony odebny element
konstrukcyjny , budowlany itp. wymieniony w korkcae.
8.1.3. Odbiodr kacowy.
Jest to ocena ifmi i jakosci catasci wykonanych rob6t, wechodeych z zakres zadania
budowlanego, wraz z dokonaniemikowego rozliczenia finansowego.
8.1.4. Odbior ostateczny (pogwarancyjny).
Jest to ocena zachowania wymaganej fak@lementow robét w okresie gwarancyjnym
oraz prac zwizanych z usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.
8.2. Dokumenty do odbioru robot.
8.2.1. Wykonawca przygotowuje do odbiorowesziowych i odbioru kacowego naspujace
dokumenty :
* dokumentagj projektows i ST,
* dziennik budowy
» certyfikaty , aprobaty techn. wbudowanych elererkonstrukcyjnych i budowlanych
» dokumentagj powykonawcai,
8.3. Badania i pomiary w odbiorach robdét.
8.3.1. Podstaw do oceny jakéci i zgodndci odbieranych robo6t z dokumentagprojektows sa
badania i pomiary wykonywane zarOwno w czasie realizadji ijgpo zakaczeniu robot oraz
ogledziny podczas dokonywania odbioru.
8.3.2. Podstawdo odbioru g ogledziny oraz badania techniczne i ewentualne pomiary dokangw
przez laboratorium, zaakceptowane przez Inwest@a dokonywane przez komgspdbioru.
8.4.Zgtoszenia do odbioru Wykonawca dokonuje zapiserdziennika budowy.
8.5. Odbioru kaicowego dokonuje komisja powotana przez Inwestora. skakdo$¢ zakaczonych
robot komisja stwierdza na ocenie wizualnej. Komisja splzav zgodn& wykonania robot z
dokumentagj projektows i ST.
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8.6. Jezeli komisja stwierdzaze jaka¢ wykonanych robot nieznacznie odbiega od wymaganej w

dokumentaciji projektowej i ST z uwzglnieniem tolerancji lecz nie ma wkszego wptywu na cechy

eksploatacji obiektu, to dokonuje pgten jak na wady trwate.

8.7.Jezeli komisja stwierdzize jaka¢ robot znacznie odbiega od wymaganej dokumentacii
projektowej i ST, to wylcza te roboty z odbioru.

9.0. PRZEPISY ZWIAZANE — PODANE W SPECYFIKACJACH TECHNICZNYCH
ASORTYMENTOWYCH.

1) Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej | ®@wudictwa z dnia 15.12.1994r w
sprawie dziennika budowy oraz tablicy inforyjaej.

4) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie splo@w deklarowania zgodso
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowanka znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198,
poz. 2041).

5) Poradnik majstra budowlanego. Wyd. Arkadyw&' 2003 - 2004
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CZESC SZCZEGOLOWA

3.0. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBI ORU
ROBOT BUDOWLANYCH.

ROZDZIAL | ROBOTY BUDOWLANE

Grupa robot:

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia komyakt obiektow
budowlanych lub ich g#ci oraz roboty w zakresie zynierii ladowej
i wodnej

Roboty ogdlnobudowlane
Klasy i kategorie robot
45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

Roboty wykonczeniowe
Klasy i kategorie robét

45421000-4 Roboty w zakresie stolarki budowlanej
45421100-5 Instalowanie drzwi i okien i podotimyelementow
45410000-4 Tynkowanie

45442100-8 Roboty malarskie

45450000-6 Roboty budowlane , wylazeniowe , pozostate
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| ROBOTY BUDOWLANE

01. ROBOTY RUSZTOWANIOWE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi§jl) s wymagania dotycze wykonania i
odbioru rusztowa budowlanych przgciennych z rur stalowych. Rusztowania $e pszeznaczone
do wykonania rob6t tynkowych, malarskich, blaskah

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakinat czs¢ dokumentacji technicznej przy
realizacji i odbiorze rob6t wymienionych w pll

2.0. MATERIALY.
Stojaki stalowe , ptyty pomostowe znormalizowasgzenia stalowe pionowe i poziome, daszki
ochronne , odbojnice , drabiny , adzenia piorunochronne, podktady pod stojakkobaienia.

3.0. SPRZT.
Ztacza wzdhine , klucze dcsrub.

4.0. TRANSPORT.
Samochodowy

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Podktady pod stojaki ukladlana przygotowanym podita prostopadle ddciany budowli,
dopasowé ich ukfad do siatki konstrukcyjnej gekiej)” dla ktorej rozstaw stojakdéw wynosi 2,0
m w kierunku podinym i 1,35 mw kierunku poprzecznym. Wys@kdkazdej kondygnacji
rusztowania winna wynasi2,0 m wyatkowo 1,80 m. Senia poziome naly rozmieszcza na
calej dlugdci rusztowania w sposOb zapewnigj nieprzesuwrid weztdw. Pierwsze skenie
poziome zakilada @ipod pierwsz kondygnagj nad podteem , naley je montowé bezpdrednio
do stojakdw rusztowania.Zewtrzne stojaki rusztowa nalery taczy¢ skzeniami pionowymi na
catej wysokéci rusztowania. Liczba gten pionowych nie moe by mniejsza od 2 na kdej
kondygnacji rusztowania a odleggomicdzy polami s{zen nie mae by wigcksza nk 10 m.
Konstrukcja rusztowania winna doykotwiona dosciany budynku w sposob zapewn@j
stateczné& i sztywnad¢ konstrukcji. Wielké¢ sity odrywajcej rusztowanie przypadap na

1 kotwe nie mae by mniejsza i 2,50 KN. Zakotwienia natg umieszcza symetrycznie na
calej powierzchni rusztowania , przy czym othég miedzy kotwieniami w poziomie nie
powinna przekracZa5,0 m,a w pionie na wysala wienca. Dopuszczalne odchyiki
wymiarowe zmontowanego rusztowania nie powimpngekraczé& wielkosci podanych w
~Warunkach technicznych wykonania i odbioribdb budowlano-montawych”, Wyd. Arkady
W-wa 1989 r. Pomosty robocze powinny éngzeroké¢ nie mniejsz od 1,0 m.

Ptyty pomostowe i bale nale ukltad& szczelnie , aby uniemlowi ¢ spadanie jakichkolwiek
przedmiotow na nsze pomosty. Kala konstrukcja winna mieutozone co najmniej dwa
pomosty tj. pomost roboczy i pomost zabezagcy. Konstrukcja rusztowania powinnacby
uziemiona w sposéb podany w PN na wykonywamizdzex odgromowych.

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.
Kontrole jakasci - kierownik budowy lub upowaiony do tych czynnwi pracownik techniczny.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymaga wspolnych.

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.
Roboty odbiera inspektor nadzoru na podstaxgipisbw w dzienniku budowy.
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9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Nie wystpuja

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-71/B-50510 Rusztowania robocze , stojakoweurz stalowych , zicza.
Ogdblne wymagania i badania.
PN-71/B-50505 Rusztowania robocze , stojakoweurz stalowych , zicza.

Ogdlne wymagania i badania i eksploatacja.

ROZDZIAL I
INSTALACJE ELEKTRYCZNE

Grupa robot:
45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowtn
Klasa i kategoria robot:

45317000-2 Inne instalacje elektryczne

01. INSTALACJA ODGROMOWA
1.1 Wskp.
1.1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem specyfikacji techniczngjysymagania dotycce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wymias przewoddw pionowych instalacji odgromowej na budymieszkalnym
wielorodzinnym przy ul. Okolnej 2 w Wieluniu.
1.1.2 Zakres rob6t obgtych specyfikacj techniczm
Zakres robot swoim zakresem obejmuje:
wymiarg przwodow instalacji odgromowej zgba fi 6mm w cagu pionowym
Roboty obejm nastpujace czynnéci :
demonta starego przewodu instalacji odgromowej pionowej
- demonta wspornikow starych
- monta rur karbowanych na uchwytach
- wciagniccie do rur przewodow instalacji odgromowe;j
- zamontowanie skrzynekadlz instalacji odgromowej
1.1.3 Materiaty.
- pret fi 6Bmm, rury karbowane, uchwyty, ztacza uniwensalskrzynki zicz
1.1.4 Sprzt
wiertarki , szlifierki , spawarka
1.1.5 Transport
Samochaod dostawczy do 0,9 t
1.1.6 Wykonanie robot
Zakres prac zwizanych z wykonaniem instalacji odgromowej obejnmwyeniare instalacji
odgromowej pionowej. Wszystkie roboty wykérmgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i
odbioru robot budowlano - moridawych, cz. V i instalacje elektryczne”, oraz obgavijacymi
normami i przepisami.
1.1.7 Kontrola jakosci robot
Nalezy przeprowadz kontrok wykonania rob6t w nawkzaniu z przedmiarami.
1.1.8 Przedmiar i obmiar robét .
Jednostkami przedmiaryg s
dla uchwytoéw, skrzynek gtz — szt



dla uktadanych przewodoéw, rur - mb

1.1.9 Sposob odbioru roboét

Odbioru robét dokonuje Inspektor na podstawie praadu robot.

1.1.10 Przepisy zwjzane .

PN-IEC 60364-6 — instalacje elektryczne w obiektagtowlanych — sprawdzenie zgodaio
Z przepisami.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budawd - montaowych, cz. V i instalacje
elektryczne”

ROZDZIAL 11l ROBOTY WYKO NCZENIOWE
Grupa robot

45400000-1 Roboty wykmzeniowe w zakresie obiektow budowlanych
Klasy i kategorie robét

45421000-4 Roboty w zakresie stolarki budowlanej

45421100-5 Instalowanie drzwi i okien i podotimyelementow

45410000-4 Tynkowanie

45442100-8 Roboty malarskie

45450000-6 Roboty budowlane , wylazeniowe , pozostate

01. OKNA

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)
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Przedmiotem specyfikacji techniczngjysymagania dotycce okien wraz z ich osadzeniem w

scianach
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istor& dokumentacji technicznej. przy

przygotowaniu, realizacji i odbiorze robot wymiemygh w p 1.1
1.3. Zakres rob6t obgtych specyfikacp techniczm
Roboty obejmuj nastpujace czynnéci:
- wykonanie pomiaru otworéw okiennych z odpowiedngimoznakowaniem
- wykonanie okien u producenta
- przewiezienie elementow na plac budowy
- zamontowania okien w istnigjych otworach
- uszczelnienie styku ramy Zeiam

2.0. MATERIALY

Okna z PVC o parametrach technicznaytkowych:

- wsp. infiltracji powietrza a -= 08..0 n¥/(h m daP#) dla pomierz#é z went. grawitacyja
- ugiccie elem. od obc. wiatrem f<1/300 odlegiomiedzy punktami zamocowia

- izolacyjnai¢ cieplna Uk< 2,0W/ntK

- izolacyjna¢ akustyczna Rw = 30 dB

trwatos¢ uzytkowa: 10 000 cykli otwarcia — zamkwia skrzydta

Parapety zewgirzne z blachy powlekanej w kolorzeabowym

3.0. SPRAET | MASZYNY
Sprzt specjalistyczny do monta okien.

4.0. TRANSPORT
Samochodowy,gczny
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5.0. WYKONANIE ROBOT

Okna dostarczasha budow w stanie ostatecznie wykczonym. Do zabudowania okien skrzydia si
zdejmuje. Na czas wykonywania uszczetrmeaz podczas prowadzenia robot malarsko — tynkarsk
okna powinny by ostonkte folia ochronn lub tama malarsl.

Do zamontowania&ieznicy w csciezu stosowa rozpierane kotwy lub wkty zabezpieczone
antykorozyjnie. Minimalna diugg zagkbienia hcznika wynosi 120 mm - dlacian z cegty

Po zamontowaniusgieznicy okiennej montuje giparapety zewgirzne

6.0. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

etapl — na zgodrié elementow z aprobatechniczi

etapll — roboty ulegage zakryciu , podparcie progéw, zamontowasigeaanic, uszczelnienie luzow
etap Il — cechy geometrycznéoteznicy - niezmienne, brak trwatych zabrudzam, szyb i okg,
zamykanie skrzydet bez za€j brak samoczynnego zamykanialsib otwierania ( pod ¢karem
wiasnym), zamknrite skrzydta winny dolegado ccieznicy rownomiernie.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg wymaga wspélnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskieggaastawie wpiséw do dziennika
budowy

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYS ZACYCH
Nie wystpuja roboty tymczasowe i prace towarzyse

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE
Odpowiednie aprobaty techniczne

02. ROBOTY TYNKOWE (wewnetrzne)
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi§jl) s wymagania dotycze wykonania i
odbioru zwijzane z tynkowaniendcian.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakinat czs¢ dokumentacji technicznej przy
przygotowaniu realizacji i odbiorzeb6t wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robot obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuyj nasgpujace czynnéci :
- odbicie sgkanych tynkéw
- oczyszczenie podia z kurzu szczotkami
- nadmiernie such powierzchng muru zwiky¢é wody bezpdrednio przed naniesieniem
zaprawy
- stosowa zapraw cementowo-wapienmno konsystencji 911 (obrzutka z zaprawy
cementowej 1:1 grub.+@ mm)

2.0. MATERIALY.
Materiaty wg PN-90/B-14501

3.0. SPRZET | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze , stoliki tynkas wzorniki , taty , mieszatka do zapraw.

4.0. TRANSPORT.
Reczny.
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5.0. WYKONANIE ROBOT.
Proces technologiczny obejmuje w zasadzie¢cpagte grupy Czynnosci :
- wyznaczenie lica powierzchni tynku deianach
- wykonanie obrzutkiscian

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Obrzutka z zaprawy cementowe] 1:1 grub4 Bim.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie dokumentacji oraz
wpisOw do dziennika budowy

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wggania i badania przy odbiorze.
PN-65/B-14503 Roboty tynkowe. Zaprawy budowlamsnentowo-wapienne.
PN-79/B-06711 Roboty tynkowe. Piasek do tynkawykiych.

03 ROBOTY MALARSKIE OLEJNE ZEWN ETRZNE

1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczf8jl) & wymagania dotycze wykonania i
odbioru robo6t malarskich farbami podkladowyrfarbami nawierzchniowymi olejnymi.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakanst czs¢ dokumentacji technicznej przy
przygotowaniu , realizacji i odbiorzebo6t wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robot obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuy nasgpujace czynnéci :

a) oczyszczenie elementow metalowych z brudu i jstarey

b) przygotowanie starych powtok olejnych do maloweani

c) zagruntowanie fagopodkiadow

d) wykonanie pierwszego i drugiego malowania darawierzchniow olejm

2.0. MATERIALY.
Farba podktadowa
Emalia nawierzchniowa

3.0. SPRZET | MASZYNY
Szczotki druciane , skrobaczka , zaciernice wstalpgdzle , odkurzacz , agregat do natryskiwania
farby: rczny i mechaniczny , drabiny.

4.0. TRANSPORT.
Reczny i mechaniczny

5.0. WYKONANIE ROBOT.
Do malowania powierzchni na powierzchni ze sty olejnej przysipuje s¢ po dokiadnym
oczyszczeniu z pytu , brudu i innych zanieczyszoraz odpryskow starej farby.
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Malowanie wykonuje si po zagruntowaniu i zaszpachlowaniu padtéarty podktadowy,
dwukrotnie nakiladaf cienkie warstwy emalii za pompgedzla, watka malarskiego lub
pistoletu natryskowego.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Powierzchnie powtok powinny bybez uszkodze, smug, przevitow , plam isladéw gdzla.
Nie dopuszcza sipgkania , tuszczenia gipowtoki , odstawania od podd oraz widocznych
taczen i poprawek. Powioki powinny Byodporne na tarcie tkamin dawa& potysk na
pomalowanej powierzchni.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.
- sprawdzenie materiatbw na podstawiea@ainych deklaracji zgodia
- sprawdzenie wygHu zewrtrznego jak wp. 6

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-C-81607:1998 Emalie olejntwiczne, ftalowe, ftalowe modyfikowane i ftalowe
kopolimeryzowane styrenowane

04. ROBOTY TERMORENOWACYJNE ( z wypraw g tynkarska)

1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi§jl) s wymagania dotycze wykonania i
odbioru zwiazane z dociepleniedeian obiektu {ciany istniejce).
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakinat czs¢ dokumentacji technicznej przy
przygotowaniu realizacji i odbiorzeb6t wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robot obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuy nastpujace czynnéci :
przygotowanigcian przez zmyciécian czysi woda pod cénieniem.
- przyklejenie ptyt styropianowych grub. 12cm, 3cron? typu FS (samogagte) 0 gStascCi
objctosciowej 20kg/m3
- zamocowanie styropianu kotkami polipropylenowymi
- pokrycie styropianu warstwzbrojca z masy klejcej z zatopiona siatkz wtdkna szklanego.
- wykonanie tynku nawierzchnioweggwicznego na&cianch, na cokole i balkonach.

2.0. MATERIALY.
Piyty styropianowe typu FS @sgtcsci obj. Ys=20kg/m3, zaprawa klejowa do styropiasiatka z
widkna szklanego, tynk akrylowy, tyridgwiczny

3.0. SPRZET | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze , wzorniki , fatyieszatka do zapraw.

4.0. TRANSPORT.
Reczny.
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5.0. WYKONANIE ROBOT.
Szczegotowy opis robot zawarty jest w instrukclir 334/96”Ocieplenigcian zewrtrznych
budynkéw metog lekka”

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Sprawdzenie stanu jako $cian, zaakceptowanie istmeych odchytelécian przez Inwestora.
Pozostate wymagania wg instrukcji ITB 334/96.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie uzgodnionego
zakresu robot.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Roboty rusztowaniowe ¢fie w oddzielnej pozyciji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-B-20130: 1999 Wyroby do izolacji cieplnej w bwdoctwie. Piyty styropianowe (PS-E)
Instrukcja ITB nr 334/96 "Ocieplenigian zewrtrznych budynkéw metedekka”

Aprobata techniczna ITB AT-15-3662/99

05 ROBOTY BLACHARSKIE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi§jl) s wymagania dotycze wykonania i
odbioru robot blacharskich.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakinat czs¢ dokumentacji technicznej przy
przygotowaniu , realizacji i odbiorzebdét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych specyfikacp techniczm.
- utozenie izolacji z papy pod parapety
- wymiana parapetow na parapety z blachy powlekanej
- wymiana obrobek blacharskich z blachy ocynkowaraepbrébki z blachy powlekanej
- wymiana uszkodzonych rur spustowych na rury ztblgpowlekane]

2.0. MATERIALY.

Papa termozgrzewalna gr.4,7mm, roztwor asfaltowwntgiacy, obrébki blacharskie z blachy gr. 0,6
mm ocynkowana i zabezpieczona warstwami auhynmi: warstwa pasywna, warstwarby
gruntowej i warstw zewrgtrzna kilkupowtokows z plastisilu o dcznej grub. 17%m

elementy prefabrykowane rur spustowych z blachylgkanej, uchwyty rur

3.0. SPRZET | MASZYNY

Sprzt dla robot dekarskich z blachy.
4.0. TRANSPORT.

Reczny
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5.0. WYKONANIE ROBOT.

Papa termozgrzewalna nawierzchniowa gr. 4,7mm akiagod parapety po zagruntowaniu peato
srodkiem gruntujcym, klejona metagtermozgrzewalpna catej powierzchni. Wszystkie obrobki
wykonuje s¢ z blachy. Gorna ez obrobki musi b§ zabezpieczona przed przeciekaniem
wody za pomag tzw. wydry lub za pomacobrébki dwudzielnej. Demontaiszkodzonych rur
spustowych i montanowych z blachy powlekanej. Demontabrobek szczytéw i montanowych z
blachy powlekanej.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Sprawdzenie materiatdw naje przeprowadzi na podstawie zapisow w dzienniku budowy i
zalcznikbw wg wymaga wspolnych.

Sprawdzenie umocowania blachy

Sprawdzenie obrobek blacharskich.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpisow do dziennika
budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Roboty rusztowaniowe ¢tg w oddzielonej pozycii.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlanelachy stalowej ocynkowanej i cynkowej.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.



