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CZE@E OGOLNA
0.0. INFORMACJE WSTEPNE.
0.1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem ninigjszego opracowania jest specyfikacja techniczna wykonaniai odbioru robét
budowlanych przewidzianych do redlizacji w ramach zamierzenia inwestycyjnego p.t.:

» T ermomoder nizacja budynku Szkody Podstawowej Nr 5w Wieluniu” Zakres opracowania jest
zgodny z Rozporztdzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szczegd®owego zakresu i formy
dokumentacji projektowe , specyfikacji techniczng wykonaniai odbioru rob6t budowlanych oraz
programu funkcjonalno — u¢ytkowego.

0.2. Podstawa opracowania.

Ninigszt specyfikacjé opracowano w oparciu o:

umowé zawart® pomiédzy Inwestorem a Projektantem inwestycji

- projekty wykonawcze z przedmiarami rob6t opracowane w firmie ZNB “INBUD” Kazimierz
Bigos z Wieluniaw 2006r.

- katalog pt. Wspdlny Sownik Zamowiefi

- Rozporztdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004r w sprawie szczeg63owego zakresu
i formy dokumentacji projektowe , specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno — u¢ytkowego. (Dz. U. z dnia 16.09.2004 r)

1.0. INFORMACJE SZCZEGO£OWE.

1.1. Nazwa zaméwienia nadana przez Inwestora.

Szko®a Podstawowa Nr 5w Wieluni jako Inwestor projektowanego zamierzenia budowlanego nada®a
nastépuj'ct nazwé: , Termomodernizacja budynku Szko’y Podstawowej nr 5w Wieluniu

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych.

W zakres projektowang inwestycji wchodz::

1) Roboty elektryczne obgimuj!ce:

- ingtaacjé odgromow?

2) Roboty budowlane wykoficzeniowe obgmujtce:

- okna

- docieplenie z tynkiem celan wewnétrznych
- tynk elementéw zewnétrznych
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- malowanie ocelegy celan wewnétrznych
- docieplenie dachu
- wymianaobrobek blacharskich, rynien i rur spustowych

1.3.0pis prac towarzysztcych i robo6t tymczasowych.

Prace towarzysz! ce obgimuj?:
a) wykonanie ni¢g wymienionych badaf powykonawczych (nalegy do Wykonawcy):
- skutecznoceg nstalacji odgromowey

Roboty tymczasowe obgmujt:

a) ogrodzenie placu budowy i terenu zaplecza ( nale¢y do obowit zku Wykonawcy)

b) postawienie obiektow kubaturowych zaplecza biurowo-socjanego na okres budowy ( nalegy
do obowit zku Wykonawcy)

1.4. Informacje o terenie budowy
1.4.1. Dane dotycz* ce lokalizac]i inwestyci.
Prace remontowe przebiegaadhéd! naterenie Szkody Podstawowej nr 5w Wieuniu

1.4.2.0rganizacja rob6t budowlanych i ingynieryjnych.
Wykonawca rob6t przed realizacjt winien opracowaseplan BIOZ
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CZE®E OGOLNA

2.0. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

(wymagania wspdlne dotycz' ce wszystkich rob6t budowlanych

objétych przedmiotem zaméwienia)

DZIAE ROBOT

45000000-7 Roboty budowlane
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B.00.00. WYMAGANIA WSPOLNE
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ogolng specyfikacji techniczng.
Przedmiotem ogdlng ST st wymagania wspdlne dotycz: ce wykonaniai odbioru rob6t
termomoder nizacyjnych budynku Szko®y Podstawowe nr 5w Wieluniu
1.2. Podstawa opracowania
Ogolnt specyfikacjé techniczn® opracowano ha podstawie umowy zawartej z Inwestorem.
1.3. Okredenia podstawowe.
Zgodne i zawarte w obowi* zujtcych PN, przepisach prawa budowlanego, atestach , oaiadectwach
dopuszczenia, aprobatach technicznych, wytycznych wykonania i odbioru robét budowlano—
montagowych, literaturze techniczng.
1.4. Wspdlne wymagania dotycz* ce robot.
1.4.1. Przekazanie placu budowy i dokumentacji.
1.4.1.1. Inwestor przekazuje Wykonawcy plac budowy w cafocel lub w takich fragmentach, ktore
st niezbédne do realizacji zadania zgodnie z przyjétym programem realizacji.
1.4.1.2. Inwestor przekazuje Wykonawcy w dwoch egzemplarzach :
dokumentacjé projektow?,
1.4.2.0bowit zki Wykonawcy.
1.4.2.1.Wykonawca jest zobowi* zany do wykonania rob6t zgodnie z projektem.
1.4.2.2.Wykonawca ponosi peint odpowiedzialnoceeza utrzymanie placu budowy w zadawalgilcym
staniei porz*dku od
momentu przyjécia do czasu odbioru koficowego. W miaré postépu robdt plac budowy i jego
otoczenie powinno
byaseuprz: tane z nadmiaru materiadéw, konstrukcji, zbédnego sprzétu i zanieczyszczefi.
1.4.2.3. Wykonawca jest odpowiedzialny za bezpieczefistwo robdt.
Przed przyst! pieniem do robét Wykonawca :
umieszcza tablice zawiergj® ce podstawowe informacje o budowie. Treceanformagji i
lokalizacjé tablic Wykonawca ustala wed®ug zarz*dzenia (1)
uzgodnia z Inwestorem zabezpieczenie robét w okresie trwania budowy. Instaluje
tymczasowe urzt dzenia zabezpieczaj* ce takie jak : ogrodzenia
1.4.2.5. Wykonawca przestrzegaadhédzie zasad ochrony aeodowiska na placu budowy i pozajego
obrébem. W szczegblnocel Wykonawca powinien podjt ssodpowiednie aeodki
zabezpieczaj ce przed :
zanieczyszczeniem ceiekOw wodnych i gleby py%ami, paliwem, olejami, chemikaliami i
innymi szkodliwymi substancjami,
zanieczyszczeniem powietrza, gazami i py%ami,
przekroczeniem dopuszczalnych norm hafasu,
mog¢Jiwoaeit powstania po¢aru,
niszczeniem drzewostanu przylegiego do terenu budowy.
1.4.2.6. Wykonawca ponosi pen* odpowiedzia nocesza opieké nad wykonanymi
robotami,przygotowanymi do budowy materia®ami oraz zgromadzonym na placu budowy
sprzétem w okresie od przyjécia placu budowy do odbioru koficowego robot.
1.4.2.7. Wykonawca zobowi* zany jest do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem w3asnocel
publiczngj lub prywatnej.
1.4.2.8.Podczas realizacji zadania budowlanego Wykonawca powinien zapewniaezatrudnionemu na
budowie personelowi odpowiednie urzt dzenia socjanei sanitarne i nie dopuszczasedo
pracy w warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia
2.0. MATERIAEY.
Wszystkie u¢yte do wykonania rob6t materiady powinny posiadase krgjow! deklaracjé zgodnooei z
Polsk! Norm! Wyrobu lub aprobat® techniczn'. Producent wyrobow sk3ada tak! deklaracjé
na swoj! odpowiedzianocee
Wykonawca jest zobowi!zany do sk3adowaniai przechowywania materia®ow w sposob zapewnigjcy
ich w3aceiw! jakoced przydatnocesdo robot.
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Materiady powinny byaesk3adowane oddzielnie — wg asortymentu, z zachowaniem wymogow
bezpieczefistwa i z mo¢Jiwocei! pobrania reprezentatywnych prébek. Szczegdlne zasady obowit zujt
dla sk3adowaniai przechowywania materiaééw budowlanych.

Materiady ktdrych jakocemie zostata zaakceptowana lub do ktorych zachodzi w tpliwocegpod

wzglédem jakooei, powinny bysesk3adowane oddzielnie. Dostawy tych materia®ow nalegy przerwase

3.0. SPRZET | MASZYNY
Dobor sprzétui maszyn do wykonaniarobét przewidzianych w kontrakcie powinien gwarantowage
jakocerobdt okredmnt w dokumentacji projektowej, PN , warunkach technicznych i ST.
4.0. TRANSPORT.
4.1. Szczegllnt uwagé naegy zwrolciee na dobor ceodkow transportu do przewozu oceodkow
chemicznych, paliw, styropianu. {Eodki transportu powinny posiadase wyposasenie specjalne w
zalegnoael od rodzaju przewo¢onego 3adunku.
4.2. Ograniczenia obcit ¢enia osi pojazdow.

Wykonawca powinien dostosowasze S€ do obowilzujtcych ograniczefi obcit¢éefi osi pojazdow

podczas transportu materia®dw po drogach publicznych poza granicami placu budowy atakée w jego

granicach.
5.0. WYKONANIE ROBOT.

Wszystkie roboty objéte kontraktem powinny bysezgodne z obowizujtcymi PN, dokumentacj*

projektow!, wymaganiami technicznymi i ST dla poszczegolinych rodzajow  roboét

wyszczegoélnionych w projektach wykonawczych i przedmiarach robét.

Wykonawca ponosi pent odpowiedzia noceeza jakoasawykonania wszystkich elementow i rodzajow

rob6t wehodzt cych w sk3ad zadania budowlanego.

Wykonanie kagdego rodzaju rob6t powinno byssodnotowane w dzienniku budowy, ewentualnie w

protokole odbioru, w dokumentach badafi i pomiarow.

5.1. Dokumenty budowy.
W okresie redlizacji kontraktu Wykonawca zobowitzany jest do prowadzenia, przechowywania i
zabezpieczenia nastépuj* cych dokumentow budowy :
dziennika budowy,
certyfikatow i aprobat technicznych wbudowanych elementéw budowlanych,
protoko3w odbioru robot.

Pomiary i wyniki badafi musz* byaeprowadzone na odpowiednich formularzach i podpisane przez

Wykonawcé i Inwestora.

5.1.1. Dziennik budowy jest to zeszyt opatrzony pieczéci! Inwestora z ponumerowanymi stronami,

su¢tcy do notowania wydarzefi zaistnia®ych na budowie w czase wykonywania zadania

budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecefi i inng
korespondencji techniczngl pomiédzy Inwestorem , Wykonawc! i Projektantem.Zapisy w dzienniku
budowy powinny bysedokonywane na biegtco i chronologicznie

w odniesieniu do wystépujt cych na budowie przypadkow wymagajcych odnotowania. Kagdy zapis

w dzienniku budowy powinien bysezaopatrzony w daté i podpis osoby dokonujtcej zapisu z
podaniem imieniai nazwiska stanowiska  Su¢bowego oraz nazwy instytugji, ktort
reprezentuje.Prawo do dokonywania zapisdw w dzienniku budowy przysiuguje rownieg, :
przedstawicielom pafistwowego nadzoru budowlanego,
osob! wchodztcym w sk3ad personelu Wykonawcy, ae tylko w zakresie bezpieczefistwa
wykonywania robét budowlanych.

Prowadzenie dziennika budowy nalecy do obowi!zkow Kierownika Budowy.

6.0. KONTROLA | BADANIE WYROBOW | ROBOT.
6.1. Ogdlne wymagania dotycz! ce jakocei robot.

Za jakocee zastosowanych materia®dw i wykonanych robét oraz ich zgodnoceez wymaganiami

odpowiedziany jest Wykonawca robét.

6.1.1. Do obowit zkdéw Wykonawcy w zakresie jakooei materia®dw miédzy innymi nalegy :
wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materia®dw odpowiednigj jakood,
przestrzeganie takich warunkOw transportu i przechowywania materia®dw Kktore
zagwarantuj! zachowanieich jakocei i przydatnocel do planowanych robdt,
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okredenie i uzgodnienie takich warunkéw dostaw (wielkocei i czéstotliwooe), aby mogra
byaezapewniona rytmicznocee robdt,
prowadzenie systematycznej kontroli jakooei otrzymywanych materiaow,
zgromadzenie na sk3adowiskach przed rozpoczéciem rob6t takig ilocei materia®dw, ktora
pozwoli zrealizowasge w sposob p3ynny.

Wszystkie wykonane roboty i u¢yte materiady powinny bysezgodne z projektem, Polskimi Normami

(aprobatami  technicznymi), warunkami technicznymi i specyfikacj® technicznt.

6.2. Koszty badafi kontrolnych.
Je¢eli wyniki dostarczonych przez Wykonawcé badaii zostan' uznane prze Inwestora za

niewiarygodne, to mo¢e on za¢! dasepowtodrzenia badaf.Jeseli wyniki sié potwierdz! i speinit
wymagania PN to koszty tych badafi ponosi |nwestor. W przeciwnym razie Kkoszty ponosi
Wykonawca.

7.0. PRZEDMIAR ROBOT
Przedmiar rob6t wykonano wg zasad podanych w odpowiednich Katalogach Nak3addw
Rzeczowych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.
Odbi ér robdt jest to ocena rob6t wykonanych przez Wykonawcé przeprowadzona przez Inwestora.
8.1. Podzia® odbior 6w.
8.1.1. Odbidr robdt zanikajl cych i ulegajt cych zakryciu.
Jest to finana ocenailocei i jakooei wykonanych robot, ktore w dalszym procesie redlizacji
zanikg* lub uleggj* zakryciu
8.1.2. Odbior czéceiowy.
Jest to ocenailocel i jakoaei wykonanych robét, stanowilcych zakoficzony odrébny element
konstrukcyjny , budowlany itp. wymieniony w kontrakcie.
8.1.3. Odbidr koricowy.
Jest to ocena ilocei i jakocei cafooei wykonanych robét, wchodzicych z zakres zadania
budowlanego, wraz z dokonaniem koficowego rozliczenia finansowego.
8.1.4. Odbiér ostateczny (pogwarancyjny).
Jest to ocena zachowania wymaganej jakooei e ementdw robdt w okresie gwarancyjnym oraz
prac zwitzanychz  usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.

8.2. Dokumenty do odbioru robdt.
8.2.1. Wykonawca przygotowuje do odbiorow czéoeiowych i odbioru koficowego
nastepUJ ce dokumenty :
dokumentacjé projektow?! i ST,
dziennik budowy
certyfikaty , aprobaty techn. wbudowanych elementéw konstrukcyjnych i
budowlanych
dokumentacjé powykonawcz?,
8.3. Badanla i pomiary w odbiorach robdt.
8.3.1. Podstawé do oceny jakoaei i zgodnooei odbieranych robot z dokumentact
projektow! st badaniai pomiary wykonywane zarowno w czasie redizacji jak i po
zakoficzeniu rob6t oraz oglédziny podczas dokonywania odbioru.
8.3.2. Podstaweé do odbioru st oglédziny oraz badaniatechniczne i ewentual ne pomiary
dokonywane przez laboratorium, zaakceptowane przez |nwestora oraz dokonywane przez
komigé odbioru.
8.4. ZgPoszenia do odbioru Wykonawca dokonuje zapisem do dziennika budowy.
8.5. Odbioru koficowego dokonuje komiga powo®ana przez Inwestora. Jakooeei iloceezakoriczonych
rob6t komiga stwierdza na ocenie wizualng. Komiga sprawdza zgodnocee wykonania robét z
dokumentacj® projektow?* i ST.
8.6. Jeceli komiga stwierdza, ¢e jakooceewykonanych rob6t nieznacznie odbiega od wymagang w
dokumentacji projektowej i ST z uwzglédnieniem tolerancji lecz nie ma wiékszego wpdywu na cechy
eksploatacji obiektu, to dokonuje potrt cefi jak nawady trwafe.
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8.7. Je¢eli komiga stwierdzi, ¢e jakocee robét znacznie odbiega od wymagang dokumentagi

projektowsj i ST, to wys! czate roboty z odbioru.

9.0. PRZEPISY ZWI¥ZANE — PODANE W SPECYFIKACJACH TECHNICZNYCH

ASORTYMENTOWYCH.

1) ZarzZ'*dzenie Ministra Gospodarki Przestrzenngl i Budownictwa z dnia 15.12.1994r w
gprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjne.

4) Rozporztdzenie Ministra Infrastruktury w sprawie sposobow deklarowania zgodnocei
wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198,
poz. 2041).

5) Poradnik majstra budowlanego. Wyd. Arkady W-wa 2003 - 2004
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CZE®E SZCZEGOE£OWA

3.0 SZCZEGOEOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH.

ROZDZIAE | ROBOTY BUDOWLANE

Grupa robot:

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych Iub ich czécel oraz roboty w zakresie ingynierii 1*dowe
i wodnej

Roboty ogdlnobudowlane
Klasy i kategorie robot
45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

Roboty wykoficzeniowe
Klasy i kategorie robot

45421000-4 Roboty w zakresie stolarki budowlang)
45421100-5 Instalowanie drzwi i okien i podobnych eementéw
45410000-4 Tynkowanie

45442100-8 Roboty maarskie

45450000-6 Roboty budowlane , wykoficzeniowe , pozostate
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ROZDZIAE | ROBOTY BUDOWLANE

01. ROBOTY RUSZTOWANIOWE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji techniczng (ST )

Przedmiotem ninigjszg) specyfikacji techniczng (ST) st wymagania dotycz'ce wykonania i
odbioru rusztowail budowlanych przyceiennych z rur stalowych.

Rusztowania te st przeznaczone do wykonania robét tynkowych, malarskich, blacharskich.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji techniczng.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czéoeedokumentacji techniczng przy realizagji
i odbiorze  rob6t wymienionych w p. 1.1

20. MATERIAELY.

Stojaki stalowe, pPyty pomostowe znormalizowane, stésenia stalowe pionowe i poziome,
daszki ochronne, odbojnice, drabiny , urztdzenia piorunochronne, podk3ady pod stojaki ,
zakotwienia

3.0. SPRZET.

Z3 cza wzduéne, klucze do acaub.

4.0. TRANSPORT.

Samochodowy

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Podk3ady pod stojaki uk3adasena przygotowanym podio¢u prostopadle do ceiany budowli,
dopasowazeich uk3ad do siatki konstrukcyjneg ,ciéckig” dla ktéreg rozstaw stojakdéw wynosi 2,0
m w kierunku podtu¢gnym i 1,35 mw kierunku poprzecznym. Wysokooeeka¢dej kondygnagi
rusztowania winna wynosiee2,0 m wyj*tkowo 1,80 m.

Stéienia poziome nalegy rozmieszczasena ca’ dPugocel rusztowania w sposdb zapewnialcy
nieprzesuwnoce Wéz3w. Pierwsze stéienie poziome zak3ada sié pod pierwsz! kondygnacjé nad
podfocem , nalegy je montowaee bezpoceednio do stojakdéw rusztowania.

Zewnétrzne stojaki rusztowan nalegy 3 czyaestéieniami pionowymi na cae) wWysokocel
rusztowania. Liczba sté;efi pionowych nie mo¢e bysemnigisza od 2 na kagde kondygnagji
rusztowania a odlegioaeemiédzy polami sté;efi nie mo¢ée byaewiéksza ni¢, 10 m.

Konstrukcja rusztowania winna bysekotwiona do oeiany budynku w sposob zapewnigjtcy
statecznoceei sztywnocee konstrukcji. Wielkoceesi®y odrywajlce rusztowanie przypadag!ca na
1 kotwé nie mo¢e bysemnigsza ni¢, 2,50 KN. Zakotwienia nale¢y umieszczase symetrycznie na
ca’g powierzchni rusztowania, przy czym odlegoceemiédzy kotwieniami w poziomie nie
powinna przekraczase5,0 m,a w pionie na wysokocel wiefica

Dopuszczalne odchy3ki wymiarowe zmontowanego rusztowania nie powinny przekraczase
wielkooei podanych w ,Warunkach technicznych wykonania i odbioru robét budowlano-
montagowych”, Wyd. Arkady W-wa 1989 r

Pomosty robocze powinny miese szerokocenie mnigszt od 1,0 m.

P3yty pomostowe i bae naegy uk3adaseszczelnie, aby uniemo¢)iwiae spadanie jakichkolwiek
przedmiotéw na ni¢sze pomosty. Kagda konstrukcja winna mieseulosone co naimnigj dwa
pomosty tj. pomost roboczy i pomost zabezpieczalcy.

Konstrukcja rusztowania powinna byaseuziemiona w sposdb podany w PN na wykonywanie
urztdzeii odgromowych.

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.

Kontrolé jakocei - kierownik budowy lub upowagniony do tych czynnocel pracownik techniczny.
70. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.

Wg wymagafi wspdlnych.

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.

Roboty odbiera inspektor nadzoru na podstawie zapisbw w dzienniku budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ¥CYCH.
Nie wystépujt

10. PRZEPISY ZWI¥ZANE.

PN-71/B-50510 Rusztowania robocze, stojakowe z rur stalowych, z3cza.
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Ogdlne wymagania i badania.
PN-71/B-50505 Rusztowania robocze, stojakowe z rur stalowych, z3cza.
Ogdlne wymagania i badania i eksploatacja.

ROZDZIAE I
INSTALACJE ELEKTRYCZNE

Grupa robot:
45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych
Klasa i kategoria robot:

45317000-2 Inne instalacje elektryczne

. INSTALACJA ODGROMOWA
1.1 Wstép.
1.1.1 Przedmiot specyfikacji techniczne

Przedmiotem specyfikacji techniczng st wymagania dotycz* ce wykonaniai odbioru rob6t
zwilzanych z przeoseniem przewoddw pionowych instalacji odgromowsej na budynku Szkody
Podstawowej nr 5w Wieluniu

1.1.2 Zakresrobot objétych specyfikacj! technicznt

Zakres robét swoim zakresem obgimuje:

przeosenie przewodow instalacji odgromowsy z préta fi 8mm w cigu pionowym

wymiané wspornikéw instalacji odgromowej

Roboty obgm! nastépuj! ce czynnoos :

- demontag, przewodu instalacji odgromowej pionowe

- demontag, wspornikow

- montag¢, nowych uchwytéw

- montag, przewodu z odzysku

1.1.3 Materiady.

- wsporniki

1.1.4 Sprzét

wiertarki , szlifierki , spawarka

1.1.5 Transport

Samochéd dostawczy do 0,9 t

1.1.6 Wykonanie robot

Zakres prac zwit zanych z wykonaniem instalacji odgromowej obejmuje wymiané instalacji odgromowej
Wszystkie roboty wykonasezgodnie z ,, Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano
- monta¢owych, cz. V i instalacje elektryczne”, oraz obowil zuj*cymi normami i przepisami.
1.1.7 Kontrola jakooei robdt

Nale¢y przeprowadziaskontrolé wykonania robt w nawit zaniu z przedmiarami.

1.1.8 Przedmiar i obmiar robot .

Jednostkami przedmiaru st :

dla uchwytow — szt

dla uk3adanych przewodéw i rur - mb

1.1.9 Sposdb odbioru robdt

Odbioru robét dokonuje Inspektor na podstawie przedmiaru robot.

1.1.10 Przepisy zwi' zane .
PN-1EC 60364-6 — instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — sprawdzenie zgodnocei
Z przepisami.
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Warunki techniczne wykonaniai odbioru robét budowlano - montacowych, cz. V i instalacje
elektryczne’ 3
ROZDZIAE |11 ROBOTY WYKONCZENIOWE

Grupa robdt

45400000-1 Roboty wykoficzeniowe w zakresie obiektéw budowlanych
Klasy i kategorie robot

45421000-4 Roboty w zakresie stolarki budowlang)

45421100-5 Instalowanie drzwi i okien i podobnych eementéw

45410000-4 Tynkowanie

45442100-8 Roboty maarskie

45450000-6 Roboty budowlane , wykoficzeniowe , pozostate

01. OK NA

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji techniczng (ST)
Przedmiotem specyfikacji techniczng st wymagania dotycz: ce okien wraz z ich osadzeniem w
celanach

1.2. Zakres stosowania specyfikacji techniczng.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czéoasdokumentacji technicznej. przy

przygotowaniu, realizacji i odbiorze rob6t wymienionychw p 1.1
1.3. Zakresrobot objétych specyfikacj! techniczn®
Roboty obgimuj* nastépuj* ce czynnoosi:
- wykonanie pomiaru otworéw okiennych z odpowiednim ich oznakowaniem
- wykonanie okien producenta
- przewiezienie elementéw na plac budowy
- zamontowania okien w istnigj*cych otworach
- uszczelnieni styku ramy ze oslant
2.0. MATERIAELY
Okna z PVC o parametrach techniczno — u¢ytkowych:
- wsp. infiltracji powietrzaa-=0,5 1.0 m¥/(h m daPa?) dla pomierzefi z went. grawitacyjnt
- ugiécie elem. od obc. wiatrem f<1/300 odleg®cel miédzy punktami zamocowari
- izolacyjnocetieplna Uk 2,0W/mPK
- izolacyjnocesekustyczna Rw = 30 dB
trwatoceeugytkowa: 10 000 cykli otwarcia— zamkniécia skrzyd®a
Parapety zewnétrzne z blachy powlekang w kolorze brt zowym
3.0. SPRZET | MASZYNY
Sprzét specjalistyczny do montagu okien
4.0. TRANSPORT
Samochodowy, réczny
5.0. WYKONANIE ROBOT
Okna dostarcza sié na budoweé w stanie ostatecznie wykoficzonym. Do zabudowania okien skrzyd®a sié
zdgimuje. Na czas wykonywania uszczel niefl oraz podczas prowadzenia rob6t malarsko — tynkarskich
okna powinny byasos’oniéte folit ochronnt lub tacet malarsk?.
Do zamontowania oceiegnicy W oceiesu stosowaserozpierane kotwy lub wkréty zabezpieczone
antykorozyjnie. Minimal na ddugoceszagébienia 3 cznikawynos 120 mm - dla osian z betondw.
Po zamontowaniu oosiegnicy montuje Sié parapety zewnétrzne
6.0. KONTROLA JAKOCEI ROBOT
etapl — na zgodnocesel ementdw z aprobat! technicznt
etapl| — roboty ulegaj! ce zakryciu , podparcie progéw, zamontowanie oceiegnic, uszczelnienie luzéw
etap 11 — cechy geometryczne oceiegnicy - niezmienne, brak trwalych zabrudzefi ram, szyb i okuse
zamykanie skrzyde® bez zaciéag brak samoczynnego zamykania sié lub otwierania ( pod cié;arem
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w3asnym), zamkniéte skrzydPa winny dolegaaedo oceiegnicy rownomiernie.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Wg. wymagafi wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty objéte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie wpisow do dziennika
budowy

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ¥CYCH

Nie wystépuj* roboty tymczasowe i prace towarzysz* ce

10.0. PRZEPISY ZWI1¥ ZANE

Odpowiednie aprobaty techniczne

02 ROBOTY TYNKOWE (zewnétrzne)
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji techniczng (ST )
Przedmiotem ninigjszg) specyfikacji techniczng (ST) st wymagania dotycz'ce wykonania i
odbioru robét zwitzanych z tynkowaniem elementow oeian zewnétrznych nieocieplonych
1.2. Zakres stosowania specyfikacji techniczng.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czéosedokumentacji techniczng przy
przygotowaniu , redlizacji i odbiorze robét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robot objétych specyfikacjt techniczn?.
Roboty obgmuj! nastépujlce czynnoce :

a) oczyszczeni podfosa mechanicznei zmycie z kurzu

b) przyklgeniejedng warstwy siatki

C) naocenie na podioée farby gruntuj!ce pod tynk akrylowy

d) n&afo¢enietynku z gotowe) mieszanki.
20. MATERIAEY.
Materiady w/g PN-90/B-14501
3.0. SPRZET | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze, stoliki tynkarskie, wzorniki, 3aty, misza®ka do zapraw
4.0. TRANSPORT.
Réczny
50. WYKONANIE ROBOT.
Proces technol ogiczny obejmuje w zasadzie nastépuj* ce czynnocel
A wyznaczanie lica powierzchni tynku na osianach
A wykonanie obrzutki ceian
6.0. KONTROLA JAKOCEI ROBOT.
Powierzchnia tynku powinna odpowiadasezamierzonej kolorystyce i fakturze
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymagafi wspdlnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty objéte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie wpisbw do dziennika

budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ¥CYCH

Nie wystépuj!.

10. PRZEPISY ZWI¥ZANE.

PN-70/B-10100 Roboty malarskie budowlane faarbami wodnymi i wodorozcienczalnymi farbami
emulsyjnymi

03 ROBOTY MALARSKIE (wewnétrzne)

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji techniczng (ST )

Przedmiotem ninigjszg) specyfikacji techniczng (ST) st wymagania dotycz'ce wykonania i
odbioru robét malarskich wewnétrznych farbami emulsyjnymi

1.2. Zakres stosowania specyfikacji techniczng.
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Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czéosedokumentacji techniczng przy
przygotowaniu , redlizacji i odbiorze robét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robdt objétych specyfikacj! technicznt.

Roboty obgmuj! nastépujlce czynnoce :

a) wykonania zagruntowania i pierwszego malowania

b) wykonanie drugiego i trzeciego malowania.

20. MATERIAELY.

Farba emulsyjna wewnétrzna - kolory pastelowe (wedfug zapisu w opisie technicznym)

3.0. SPRZET | MASZYNY

Gladzik do tynku, szczotki druciane, skrobaczka, zaciernice stalowe, pédzle, odkurzacz ,
Sawkowiec , agregat do natryskiwania farby: réczny i mechaniczny , aparaty elektromagnetyczne,
drabiny.

4.0. TRANSPORT.

Réczny i mechaniczny

50. WYKONANIE ROBOT.

Maowanie wykonuje sié trzykrotnie nak3adajic krzywo cienkie warstwy za pomoct pédzla,
watka malarskiego lub pistoletu natryskowego.

6.0. KONTROLA JAKOCEI ROBOT.

Powierzchnie powsok powinny bysebez uszkodzefi, smug, przeowitdéw , plam i dadéw pédzla
Nie dopuszcza sié pékania, uszczenia sié powsoki , odstawania od podio¢a oraz widocznych
8lczeii i poprawek. Dopuszcza sié chropowatooei powSoki odpowiadag*ct rodzaowi faktury
pokrywanego podoéa. Powdoki powinny byseodporne na tarcie tkanint i dawasamatowy wyglid
pomalowang powierzchni.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymagafi wspdlnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty objéte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie wpisbw do dziennika
budowy.
- sprawdzenie materia®dw na podstawie za¥czonych deklaracji zgodnocei
- Sprawdzenie wygl*du zewnétrznego jak w p. 6
- Sprawdzenie zgodnocel barwy powSoki z wzorcem
- Sprawdzenie podysku
- Sprawdzenie przyczepnoosi pows3ok
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ¥CYCH
Nie wystépuj!.
10. PRZEPISY ZWI¥ZANE.
PN-69/B-10280 Roboty maarskie budowlane farbami wodnymi i wodorozcieficzalnymi
farbami emulsyjnymi

04 ROBOTY MALARSKIE (zewnétrzne)
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji techniczng (ST )
Przedmiotem ninigjszg) specyfikacji techniczng (ST) st wymagania dotycz'ce wykonania i
odbioru robét malarskich zewnétrznych farbami emulsyjnymi elewacyjnymi
1.2. Zakres stosowania specyfikacji techniczng.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czéosedokumentacji techniczng przy
przygotowaniu , redlizacji i odbiorze robét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robot objétych specyfikacjt techniczn?.
Roboty obgmuj! nastépujlce czynnoce :

C) wykonania zagruntowania i pierwszego malowania
d) wykonanie drugiego i trzeciego maowania.
20. MATERIAEY.
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Farba emulsyjna zewnétrzna - kolory pastelowe (wedfug zapisu w opisie technicznym)

3.0. SPRZET | MASZYNY

Gladzik do tynku, szczotki druciane, skrobaczka, zaciernice stalowe, pédzle, odkurzacz ,
Sawkowiec , agregat do natryskiwania farby: réczny i mechaniczny , aparaty elektromagnetyczne,
drabiny.

4.0. TRANSPORT.

Réczny i mechaniczny

50. WYKONANIE ROBOT.

Maowanie wykonuje sié trzykrotnie nak3adajlc krzywo cienkie warstwy za pomoct pédzla,
watka malarskiego lub pistoletu natryskowego.

6.0. KONTROLA JAKOCEI ROBOT.

Powierzchnie powsok powinny bysebez uszkodzefi, smug, przeowitdéw , plam i dadéw pédzla
Nie dopuszcza sié pékania, uszczenia sié powsoki , odstawania od podio¢a oraz widocznych
8lczeii i poprawek. Dopuszcza sié chropowatooei powSoki odpowiadag*ct rodzajowi faktury
pokrywanego podoéa. Powdoki powinny byseodporne na tarcie tkanint i dawasamatowy wyglid
pomalowang powierzchni.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymagafi wspdlnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty objéte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie wpisbw do dziennika
budowy.
- sprawdzenie materia®dw na podstawie za¥czonych deklaracji zgodnocei
- Sprawdzenie wygl*du zewnétrznego jak w p. 6
- Sprawdzenie przyczepnoosi pows3ok
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ¥CYCH
Nie wystépuj!.
10. PRZEPISY ZWI¥ZANE.
PN-69/B-10280 Roboty maarskie budowlane farbami wodnymi i wodorozcieficzalnymi
farbami emulsyjnymi

05 ROBOTY TERMORENOWACYJNE ( z wypraw?! tynkarsk!)
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji techniczng (ST )
Przedmiotem ninigjszg) specyfikacji techniczng (ST) st wymagania dotycz'ce wykonania i
odbioru zwilzane z dociepleniem ceian obiektu (sciany istnigjtce).
1.2. Zakres stosowania specyfikacji techniczng.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czéosedokumentacji techniczng przy
przygotowaniu redizacji i odbiorze rob6t wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robdt objétych specyfikacj! technicznt.
Roboty obgmuj® nastépujice czynnood :
przygotowanie celan przez zmycie osian czystt wod pod cicaieniem.
- przyklgenie pdyt styropianowych grub. 12cm, 8cm, 3cm typu FS (samogasnt ce) 0 géstooei
objétoceiowe) 20kg/m3
- pokrycie styropianu warstw* zbrojtct z masy klejtcej z zatopiona siatk! z widkna szklanego.
- nado¢enie tynku akrylowego
20. MATERIAELY.
Pdyty styropianowe typu FS o géstooal obj. Y s=20kg/m3, zaprawa klejowa do styropianu, siatka z
w30kna szklanego, tynk akrylowy gr. 3,5mm
3.0. SPRZET | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze, wzorniki , 3aty , miesza®kado zapraw.
4.0. TRANSPORT.
Réczny.
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50. WYKONANIE ROBOT.
SzczegGiowy opis robdt zawarty jest w instrukcji ITB nr 334/96” Ocieplenie asian zewnétrznych
budynkéw metod! lekk!”
6.0. KONTROLA JAKOCEIl ROBOT.
Sprawdzenie stanu jakoosi aeian, zaakceptowanie istnigjt cych odchy3ek ceian przez Inwestora.
Pozostate wymagania wg instrukcji 1TB 334/96.
2.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymagafi wspdlnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty objéte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie uzgodnionego
zakresu robot.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ¥CYCH.
Roboty rusztowaniowe ujéte w oddzielng pozycji.
10. PRZEPISY ZWI¥ZANE.
PN-B-20130: 1999 Wyroby do izolacji cieplngj w budownictwie. Peyty styropianowe (PS-E)

Instrukcja ITB nr 334/96 ” Ocieplenie ceian zewnétrznych budynkdw metod! lekk:”
Aprobata technicznal TB AT-15-3662/99

06 ROBOTY TERMORENOWACYJNE (dach)
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji techniczng (ST )
Przedmiotem ninigjszg specyfikacji techniczng (ST) s¢ wymagania dotycz:ce wykonania i
odbioru zwi'zane z dociepleniem dachu obiektu
1.2. Zakres stosowania specyfikacji techniczng.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czéoeedokumentacji techniczng przy
przygotowaniu redlizacji i odbiorze rob6t wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robdt objétych specyfikacj! technicznt.
Roboty obgmuj® nastépujce czynnood :
udo¢enie p3yt styropianowych grub. 14Cm i 16cm typu FS (samogasnt ce) 0 géstooe!
objétoceiowe) 20kg/m3

- zamocowanie p3yt kokami teleskopowymi do podio¢saw ilocel min 6szt/m?2

- pokrycie styropianu warstw* papy podk3adowej termozgrzewalnej.

- USo¢enie papy termozgrzewalng nawierzchniowsej gr.4,7mm
20. MATERIAELY.
- P3yty styropianowe typu FS o géstocei obj. Y s=20kg/m3, wymmiary max 600x1200mm, gr.140mm
(dobudowywana dydaktyka) i 160mm pozostate budynki, struktura zwarta, niedopuszczalne st luyho
zwil zane granulki, powierzchnia p3yt szorstka, krawédzie p3yt-proste z ostrymi kantami bez
wyszczerbiefi i wy3aman, p3yty sezonowe min. 8 tygodni
- papa sifa zrywaj* ca pasek o szerokocel 5cm Rmin=0,345kN wydiu¢senie przy zerwaniu min 2%
géstocema klocku fi 15mm przy temp. 0 stopni Cel§usza niedopuszcza ne powstanie rysi pékniéee
géstocema klocku fi 60mm przy temp. O stopni Celgusza, niedopuszczane powstawanie rysi pékniése
3L czniki do mocowania p3yt styropianowych teleskopowe z tworzywa sztucznego
3.0. SPRZET | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze, wiertarka, butla gazowa z pa nikiem.
4.0. TRANSPORT.
Réczny.
50. WYKONANIE ROBOT.

Szczeg6owy opis robot zawarty jest w instrukcji 1TB nr 334/2002" Bezspoinowy system

ocieplania ceian zewnétrznych budynkéw ”
6.0. KONTROLA JAKOCEl ROBOT.

Pozosta’e wymagania wg instrukcji ITB 334/2002

7.0 PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Wg. wymagafi wspdlnych
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8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty objéte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie uzgodnionego
zakresu robot.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ¥CYCH.
Roboty rusztowaniowe ujéte w oddzielng pozycji.
10. PRZEPISY ZWI¥ZANE.
PN-B-20130: 1999 Wyroby do izolacji cieplngj w budownictwie. Peyty styropianowe (PS-E)

Instrukcja ITB nr 334/2002 " Ocieplenie ceian zewnétrznych budynkow metod! lekk!”
Aprobata technicznal TB AT-15-3662/99

07 ROBOTY MALARSKIE OLEJNE ZEWNETRZNE
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji techniczng (ST )
Przedmiotem ninigjszg) specyfikacji techniczng (ST) st wymagania dotycz'ce wykonania i
odbioru robét malarskich farbami podk3adowymi i farbami nawierzchniowymi olgnymi.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji techniczng.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czéosedokumentacji techniczng przy
przygotowaniu , redlizacji i odbiorze robét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robét objétych specyfikacj! technicznt.
Roboty obgmuj! nastépujlce czynnoce :

a) oczyszczenie dementdw metalowych z brudu i stare farby

b) przygotowanie starych pow3ok olejnych do malowania

c) zagruntowanie farb* podk3adow?*

d) wykonanie pierwszego i drugiego malowaniafarb® nawierzchniow! olgnt
20. MATERIAELY.
Farba podk3adowa
Emalia nawierzchniowa
3.0. SPRZET | MASZYNY
Szczotki druciane, skrobaczka, zaciernice stalowe, pédzle, odkurzacz , agregat do natryskiwania
farby: réczny i mechaniczny , drabiny.
4.0. TRANSPORT.
Réczny i mechaniczny
50. WYKONANIE ROBOT.
Do maowania powierzchni napowierzchni ze starg farby olgng przystépuje sié po dok3adnym
oczyszczeniu z py3u, brudu i innych zanieczyszczefi oraz odpryskow starej farby.
Maowanie wykonuje sié po zagruntowaniu i zaszpachlowaniu pod®o¢afarb! podk3adow?,
dwukrotnie nakadajlc cienkie warstwy emalii za pomoc! pédzla, watka maarskiego lub pistoletu
natryskowego.
6.0. KONTROLA JAKOCEI ROBOT.
Powierzchnie powsok powinny bysebez uszkodzefi, smug, przeowitdéw , plam i dadéw pédzla
Nie dopuszcza sié pékania, uszczenia sié powsoki , odstawania od podio¢a oraz widocznych
8lczen i poprawek. Powsoki powinny byaeodporne na tarcie tkanin® i dawasgpo’ysk na
pomalowang powierzchni.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymagafi wspdlnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty objéte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.

- sprawdzenie materia®dw na podstawie za¥czonych deklaracji zgodnocei
- Sprawdzenie wygl*du zewnétrznego jak w p. 6

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ¥CYCH
Nie wystépuj!.
10. PRZEPISY ZWI¥ZANE.
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PN-C-81607:1998 Emalie olgjno-¢ywiczne, ftalowe, ftalowe modyfikowane i ftalowe
kopolimeryzowane styrenowane

08 ROBOTY DEKARSKIE | BLACHARSKIE
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji techniczng (ST )
Przedmiotem ninigjszg) specyfikacji techniczng (ST) st wymagania dotycz'ce wykonania i
odbioru robdt dekarskich i blacharskich.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji techniczng.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czéoeedokumentacji techniczng przy
przygotowaniu , redlizacji i odbiorze robét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robot objétych specyfikacjt techniczn?.
udo¢enie izolacji z papy pod parapety
wymiana obrobek blacharskich z blachy ocynkowanej na obrébki z blachy powlekang
montag, pasdw podrynnowych z blachy powlekane)
20. MATERIAELY.
Papa termozgrzewalna gr.4,7mm, roztwér asfaltowy gruntuj!cy, obrébki blacharskie z blachy gr. 0,55
mm ocynkowana i zabezpieczona warstwami ochronnymi: warstwa pasywna, warstw® farby
gruntowe) i warstw® zewnétrzn' kilkupowokow? z plastisilu o czng grub. 175 m
3.0. SPRZET | MASZYNY
Sprzét dla rob6t dekarskich z blachy.
4.0. TRANSPORT.
Réczny
50. WYKONANIE ROBOT.
Papa termozgrzewal na nawierzchniowa gr. 4,7mm uk3adana pod parapety po zagruntowaniu podiosa
aeodkiem gruntujtcym, klgjona metod! termozgrzewaln! na catg powierzchni. Wszystkie obrobki
wykonuje sié z blachy. Gorna czéoeeobrébki musi byee zabezpieczona przed przeciekaniem
wody za pomoc! tzw. wydry lub za pomoct obrobki dwudzielng.
6.0. KONTROLA JAKOCEI ROBOT.
Sprawdzenie materia®dw nalegy przeprowadzieena podstawie zapisdbw w dzienniku budowy i
za® cznikbw wg wymagai wspolnych.
Sprawdzenie umocowania blachy
Sprawdzenie obrobek blacharskich.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymagafi wspdlnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty objéte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie wpisbw do dziennika
budowy.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ¥CYCH
Roboty rusztowaniowe ujéte w oddzielong pozycji.
10. PRZEPISY ZWI¥ZANE.
PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowang i cynkowsy.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

09 ROBOTY BLACHARSKIE
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji techniczng (ST )
Przedmiotem ninigjszg) specyfikacji techniczng (ST) st wymagania dotycz'ce wykonania i
odbioru robdt dekarskich i blacharskich.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji techniczng.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czéosedokumentacji techniczng przy
przygotowaniu , redlizacji i odbiorze robét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robot objétych specyfikacjt techniczn?.
Wymiana rynien z blachy ocynkowang narynny z PCW fi 150mm
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wymiana rur spustowych z blachy ocynkowang narury spustwoe z PCW fi 110mm

20. MATERIAELY.
Systemowe rynny PCW, rury spustowe PCW, haki, 3 czniki, kolor brt zowy
30. SPRZET | MASZYNY
Wiertarka szlifierka
4.0. TRANSPORT.
Réczny
5.0.WYKONANIE ROBOT.

Demontag, straych rynien i rur spustowych z blachy, monta¢, nowych rynien i rur spustowych z PCW

6.0. KONTROLA JAKOCEI ROBOT.
Sprawdzenie materia®dw nalegy przeprowadzieena podstawie zapisbw w dzienniku budowy i
za® cznikbw wg wymagai wspolnych.
Sprawdzenie umocowania rynien i rur spustowych.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymagafi wspdlnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty objéte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie wpisow do dziennika
budowy.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ¥CYCH
Roboty rusztowaniowe ujéte w oddzielong pozycji.
10. PRZEPISY ZWI¥ZANE.
PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowegl ocynkowang i cynkows.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

02 ROBOTY TYNKOWE (zewnétrzne)

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji techniczng (ST )

Przedmiotem ninigjszg) specyfikacji techniczng (ST) st wymagania dotycz'ce wykonania i

odbioru robét zwitzanych z tynkowaniem ceian i stropow

1.2. Zakres stosowania specyfikacji techniczng.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czéosedokumentacji techniczng przy

przygotowaniu , redlizacji i odbiorze robét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot objétych specyfikacjt techniczn!.

Roboty obgmuj! nastépujlce czynnoce :

a) mur winien byaavykonany na niepedne spoiny

b) oczyszczenie podto¢a z kurzu szczotkami, usuniécie plam z rdzy i substancji tustych (prze3z zmycie
10% roztworem szarego myda

¢) nadmiernie such* powierzchnié muru zwil ¢ysewod! bezpoasednio przed naniesieniem zaprawy

d) stosowaaezaprawé cementowo-wapiennt o konsystencji 9-11 (obrzutka z zaprawy cementowej 1:1
grub. 3-4mm)

20. MATERIAELY.

Materiay w/g PN-90/B-14501

3.0. SPRZET | MASZYNY

Rusztowaniai pomosty robocze, stoliki tynkarskie, wzorniki, 3aty, misza®ka do zapraw

4.0. TRANSPORT.

Réczny

50. WYKONANIE ROBOT.

Proces technol ogiczny obejmuje w zasadzie nastépuj* ce czynnocel

A wyznaczanie lica powierzchni tynku na osianach

A wykonanie obrzutki ceian

6.0. KONTROLA JAKOCEI ROBOT.
Powierzchnia tynku powinna odpowiadasezamierzonej kolorystyce i fakturze
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymagafi wspdlnych
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8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty objéte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie wpisbw do dziennika
budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ¥CYCH

Nie wystépuj!.

10. PRZEPISY ZWI¥ZANE.

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwyk3e. Wymaganiai badani przy odbiorze.
PN-65/B-14503 Roboty tynkowe. Zaprawy budowlane cementowo-wapienne

PN-79/B-06711 Roboty tynkowe. Piasek do tynkow zwyk3ych.



