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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejsgymagania techniczne dotyce wykona-
nia i odbioru robdét zwizanych z przebudaywl. Cieptowniczej w Wieluniu.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmwymagania og6lne wspdlne dla
robét obgtych wyzej wymienionymi specyfikacjami
1.4. Okreslenia podstawowe
Dziennik budowy — opatrzony pieezia Organu Nadzoru Budowlanego zeszyt, z ponumero-
wanymi stronami steacy do notowania zdaraezaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonanych odbioréw t,girazekazywania poleaéd innej kore-
spondenciji technicznej poedizy Inzynierem, wykonawgi projektantem.
Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez wykonawgpowaniona do kierowania ro-
botami i wystépowania w jego imieniu w sprawach realizacji kaktu.
Ksigga obmiaréw — akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronami do
wpisywania przez wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie wyligzeszkicow i
ew. dodatkowych zatznikéw. Wpisy w ksidze obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez In-
zyniera.
Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze zaakceguewrzez Zamawigj
cego niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badprob zwizanych z
oceny jakasci materiatow i robot.
Materialy — wszelkie tworzywa niezidne do wykonania robét zgodnie z dokumentgecp-
jektowa i specyfikacjami, zaakceptowane przezylmera
Nawierzchnia — warstwa lub zespét warstw sheych do przejmowania i rozktadania abci
zen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu
a/warstwa scieralna — wierzchnia warstwa nawierzchni poddana bézaznio

oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych
b/ podbudowa — dolna czs¢ nawierzchni stilaca do przenoszenia ohgen

na podiae,
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna — autoudwntacji projektowej
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgoditoz Dokumen-
tacja Projektows, ST i poleceniami lzyniera.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajicy przekae Wykonawcy Teren budowy, Dziennik Budowy i &gi Obmiaru Ro-
b6t oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowleja komplety ST.
Wykonawca, na wltasny koszt, wytyczy przez uprawegmgeodetwspotrzdne gtéwne tra-
sy, zlokalizuje repery . Na Wykonawcy spoczywamaigdzialnd¢ za ochron punktéw po-
miarowych do chwili odbioru ostatecznego robo6t. késlzone lub zniszczone znaki geodezyj-
ne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Wykonawca otrzyma od Zamawagpgo po przyznaniu kontraktu 2 egz. projektu tectmego
na roboty objte kontraktem.
Wykonawca we wtasnym zakresie opracuje i uzgodajefitu organizacji ruchu na czas pro-
wadzonych robat.
1.5.3. Zgodnd&¢ robat z dokumentacja projektows i Specyfikacjami Technicznymi — ST
Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynprezekazane Wykonawcy przez In-
westora stanowicze$¢ Kontraktu a wymagania wyszczegélnione w @hojednym z nich g
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dmilentaciji. Wszystkie wyko-
nane Roboty i dostarczone Materiabdip zgodne z DokumentacpProjektows i ST.



Dane okrelone w Dokumentacji Projektowej i w Skda uwazane za wartei docelowe, od
ktérych dopuszczalnea®dchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy mate-
riatbw i elementow budowli mugzby¢ jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z okrelo-
nymi wymaganiami a rozrzuty tych cech nie m@gzekraczé dopuszczalnego przedziatu to-
leranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda zgodne z DokumentacpProjektova lub ST

i wptynie to na nie zadowalgia jakos¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwitocz-
nie zasipione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.5.4. Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowrany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotwydw okresie
trwania realizacji Kontraktuzzdo zakaczenia i odbioru kicowego robdét.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawkynierowi do zatwierdzenia uzgod-
niony z odpowiednim Zagdem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia robét w okresie trwania lydo

W zaleznosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinienctgktualizowany
przez Wykonawe na bieaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynstaiuje i lgdzie obstugiwat tymcza-
sowe uradzenia zabezpieczgie takie jak: ogrodzeniaswietlenie, sygnaty i znaki ostrze-
gawcze, zapory itp., zatrudni dozorcow i podejmgzelkie innerodki niezlzdne dla ochrony
robot, bezpieczestwa pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczaow dzieh i w nocy tych zapor i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne adzenia zabezpieczaie powinny by akceptowane przez
Inzyniera. Fakt przygpienia do robét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogz
ciem w sposoOb uzgodniony zzymierem oraz przez umieszczenie, w miejscachstidah
okreslonych przez Inyniera, tablic informacyjnych, ktérych & bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjnegda utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot. Koszt zabezpieczeearariu budowy nie podlega etinej zaptacie

i przyjmuje s, ze jest whczony w cen kontraktove,.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy do-
tyczace ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania realizacji kontraktw; do zakaczenia i odbioru kicowego robot, Wyko-
nawca kdzie podejmowawszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezsio prze-
piséw i norm dotycgcych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie
unika¢ uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasriei spotecznej, a wynikagych ze ska-
zenia, hatasu lub innych przyczyn powstatlych w ¢zsttvie jego sposobu dziatania, stasu;j
si¢ do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgd na :

1/ lokalizacje baz, warsztatow, magazynéw, sklagkwilkopow i drég dojazdowych

2/ srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

-zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekbw wodnych sabsjami toksycznymi,
-zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazamizlimm$cia powstania pzaru.

1.5.6. Sposbb gospodarowania odpadami

Zgodnie z ustawz dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. Ry oz. 628 z pth. zm.)
odpady oznaczajkazda substangj lub przedmiot naleycy do jednej z kategorii, okil®nych
w zahczniku nr 1 do ustawy, ktérych posiadacz pozbywazimierza si pozby lub do ich
pozbycia s jest obowazany.

Wytwoérca odpadow powstgjych w wynikuswiadczenia ustug w zakresie budowy, rozbiorki,
remontu obiektéw, oczyszczania zbiornikdw lubadzza do spratania, konserwacji i napraw
jest podmiot, ktéryswiadczy ustug, chyba,ze umowa cwiadczenie ustugi stanowi inaczej.
Na etapie realizacji omawianej inwestycji posiadgczdpadow jest wykonawca inwestycji,
na ktérym cizy obowizek zagospodarowania ich zgodnie z ugtashybaze w umowie za-
warto inne zapisy regulage te kwestie.

1.5.7. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca kdzie przestrzedgaprzepisow ochrony przeciwparowej.



Wykonawcabgdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez odpo-
wiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnychomigszczeniach biurowych, mieszkalnych
i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy tatwopalne &da sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisaabez-
pieczone przed dagiem o0séb trzecich.
Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpo&arem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez persafgkonawcy.
1.5.8. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwahy szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dozycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie ogséniu
wickszym od dopuszczalnego. Materialy, ktéaesskodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot
a po zakaczeniu robot ich szkodlivgd zanika (np. materialy pylaste) mpby¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagdachnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagag tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien ohrayzgod; na wycie
tych materiatéw od wigiwych organow administracji patwowej.
1.5.9. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiagdaleych wigcicielami tych
urzadzen potwierdzenia informacji dostarczonych mu przemZwiapcego w ramach planu
ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wieiwe oznaczenia i zabezpieczenia przed uszkodze-
niem tych instalacji i urgdzer w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowgizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszel-
kiego rodzaju robdt, ktére mapyé wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadérmzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpo-
czecia robot.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalééjikonawca bezzwiocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowane wtadze oragiie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania utzkiia
instalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostar-
czonych przez Zamawigego.
Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem, nievdl@wym prowadzeniem robot lub brakiem koniecz-
nych dziala ze strony Wykonawcy nagti uszkodzenie lub zniszczenie wiastigpublicznej
lub prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi ddtworzy uszkodzanvtasnaé.
1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzedgaprzepiséw dotyccych bezpiecze
stwa i higieny pracy.
W szczegolnéci Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdroworaz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggdzenia zabezpieczgie, socjalne
oraz sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieageva publicznego.

Wszelkie koszty zwizane z wypetnieniem tych wymagaie podlega odrcbnej zaptacie.
1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremrrobét i za wszelkie materiaty i udzenia
uzywane do robobd daty rozpocgia do daty wydania potwierdzenia zékeenia przez In-
zyniera. Wykonawcadulzie utrzymywa roboty do czasu Kmowego odbioru.
Utrzymanie powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowgdpelementy
byly w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioficdwego.
J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie Inspektora po-
winien rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego pole-
cenia.



1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowazany jest znawszystkie zargdzenia wydawane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyezktore g jakikolwiek sposéb zwizane

z wykonywanymi robotami i dgizie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tymbstano-
wien podczas prowadzenia robét.

Wszelkie straty, koszty pagtowania, obeizenia i wydatki wynikle lub zwizane z narusze-
niem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykoraay z wyatkiem przypadkéw, kiedy
takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu $plecyfikacji dostarczonej przezzimiera.
1.5.13. Réwnowanosé norm i przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotanéaenkretne normy i przepisy, ktore
spetnig& map materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane robotyabobowh-
zywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggdania powotanych norm i
przepisoéw o ile w warunkach kontraktu nie postamowiinaczej. W przypadku gdy powotane
normy i przepisy g paistwowe lub odnosezsic do konkretnego kraju lub regionu, maolgy¢
réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevacij rowny lub wyszy poziom wyko-
nania, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnedwieedzenia przez kyniera. Ranice
pomigdzy powotanymi a ich proponowanymi zamiennikamismuby¢ dokitadnie opisane
przez Wykonawg i przediazone Irzynierowi do zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej 3 tygodnie przed zaplanowanym wykorayigm jakichkolwiek materiatow prze-
znaczonych do robdét, Wykonawca przedstaviyihmerowi do zatwierdzenia szczegotowe in-
formacje dotycace proponowanegerodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak réwniz odpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materia-
tow do zatwierdzenia przez4yniera. Wykonawca zobowdany jest do prowadzenia bada
celu udokumentowaniage materiaty uzyskane z dopuszczonegita w sposob ggly spet-
niaja wymagania ST w czasie pegt robot.

2.2. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy i zizone w miejscu wskazanym przezyniera. Jeeli Inzynier zezwoli Wykonawcy
na wycie tych materiatéw do innych robétzrtie, dla ktoérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatdw zostanie odpowiednio skorygowany przeyriiera.

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidmozliwo$¢é wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawiowiadomi layniera o swoim
zamiarze co najmniej 10 dni przezyaiem tego materiatu, albo w okresie mym, jeeli be-
dzie to potrzebne z uwagi na wykonanie ladgmaganych przez syniera. Wybrany i zaak-
ceptowany rodzaj materiatu nie peoby¢ p&zniej zmieniany bez zgody igniera.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane mateda czasu gdydua one uyte do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczerdanhowaly swaj jakas¢ i whasciwosci
byly dostpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@dabzlokalizowane w olbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych przez Wykonawezaakceptowanych przezzyniera.

2.5. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwoérnie materiatbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymogami.

Prébki materiatbw magby¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §eiavosci. Wyniki tych kon-
troli beda stanow& podstaw do akceptacji ok&onej partii materiatow pod wzgllem jakgci.

W przypadku, gdy laynier bedzie przeprowadzat inspekcjvytwérni musz by¢ spetnione
nastpujace warunki:

a/ Inzynier kgdzie miat zapewnianwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta mate-
riatbw w czasie prowadzenia inspekcji



b/ Inzynier bxdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie od-
bywa st produkcja materiatow przeznaczonych do realizatjot,

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje nie-
korzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét.

Sprzt uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiada
pod wzgkdem typow i iléci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organjizrobdt,
zaakceptowanym przezAyniera: w przypadku braku ustéalevymienionych wyej dokumen-
tach sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajng¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidohyniera.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma Bytrzymany

w dobrym stanie i gotowigi do pracy. Powinien liyzgodny z normami ochrorfyodowiska

i przepisami dotycymi jego uytkownika. Wykonawca dostarczy Aynierowi kopie doku-
mentow potwierdzagych dopuszczenie sptm do wytkowania i bada okresowych, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwow@ sprzt jak rowniez naprawig lub wymienia& sprzt nie-
sprawny. Jakikolwiek sper, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania
warunkéw umowy, zostarprzez Ireyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robdét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiéhodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jakké wykonywanych robét i wkxiwosci przewaonych materia-
tow. Liczba srodkow transportu dumizie zapewni@ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidcokyniera, w terminie przewi-
dzianym umow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgldspetnid wymagania dotyee przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnyciskéw na @ i innych parametrow tech-
nicznych.Srodki transportu nie spetnigie tych warunkéw megby¢ dopuszczone przez In-
zyniera, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnegyskanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy. Wykonawcadalzie usuwat na wlasny koszt, wszelkie zanieczysrezeiszko-
dzenia spowodowane jego pojazdami na rogach pulytitzoraz dojazdach do terenu budo-

wy.
5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialraa prowadzenie robot zgodnie z kontraktem, orgaka#c¢ za-
stosowanych materiatow i wykonywanych robot, zaigbdnd¢ z dokumentagj projektovs,
wymaganiami ST, projektem organizacji robét opveaoym przez Wykonawggcoraz polece-
niami Inzyniera. Wykonawca ponosi odpowiedzialé@a doktadne wytyczenie w planie i wy-
znaczenie wysokai wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiaramggdnymi okrelony-
mi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi mépe przez layniera. Bkdy popetnione
przez Wykonawe w wytyczeniu i wyznaczeniu robét, zosiamsungte przez Wykonawgna
wiasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany lid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych do-
starczonych Wykonawcy naspiie przez layniera. Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wy-
znaczenia wysokai przez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzidlciaza ich do-
ktadna¢. Inspektor bdzie podejmowadecyzje we wszystkich sprawach zeanych z jakécia
robot, ocen jakosci materiatow i posipem robot. Inspektor jest upogvaony do kontroli
wszystkich robét i kontroli wszystkich materiatdwsdarczonych na bud@wub na niej produ-
kowanych, wdczapc przygotowanie i produkgjmateriatéw. Inspektor powiadomi Wykonaw-
ce 0 wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiafoboty, ktére nie spetnigjwymaga
jakosciowych okrdlonych w dokumentacji projektowej i ST.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robo6t powinno Bytakie sterowanie ich przygotowaniem i wykonanieny a
osiagna¢ zatazong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pehontrok robot i ja-
kosci materiatow. Wykonawca powinien zapewnidpowiedni system kontroli, w¢zapc per-
sonel, laboratorium, spgz zaopatrzenie i wszystkie adzenia niezkdne do pobierania pro-
bek i bada materiatéw oraz rob6t. Wykonawcadzie przeprowadzapomiary i badania ma-
terialdw oraz robot z eatotliwoicia zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie
z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe$T. Minimalne wymagania, co do
zakresu badai ich czstotliwos¢ powinny by okreslone w ST, normach i wytycznych. Przy-
padku , gdy nie zostaty one tam cd#ome, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontjedit
konieczny, aby zapewhiwykonanie robot zgodnie z umaw/Nykonawca dostarczwiadec-
twa, ze wszystkie stosowane ydzenia i sprgt badawczy posiadajvazna legalizacg, zostaty
prawidtowo wykalibrowane i odpowiadayvymaganiom norm okéajacych procedury bada
Inzynier lkedzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich in-
spekcji. Ireynier bgdzie przekazywé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nie-
dociagnigciach dotyczacych uradzea laboratoryjnych, sprgu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczychzellamiedochgniecia te leda tak powane,ze mog
wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robot badanych
materiatow i dopkci je do wycia dopiero wtedy gdy niedegjniecia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostan usunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakdych materiatow.
Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem lbahaterialdw ponosi Wy-
konawca.

6.2. Pobieranie prébek

Prébki kxda pobierane losowo. #ynier kedzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobie-
raniu probek. Probki dostarczone przez Wykonaaa badéa wykonywanych przez kyniera
beda odpowiednio opisane i oznakowane w sposob zaakwepty przez layniera. Na zlece-
nie Inzyniera, Wykonawca dulzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére
budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonaw-
ce usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa Wyko-
nawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek ; mepiwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przy-
padku, gdy normyie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@yanzez layniera. Przed przygpieniem
do pomiarow lub badaWykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejsterminie po-
miaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bad&wjédonawca przedstawi naspiie ich
wyniki do akceptacji layniera

6.4. Atesty jakdci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badgakaosci materiatdw przez Wykonawg Inspektor mge dopycic¢

do wycia materialy posiadage atest producenta stwierdgaj ich petn, zgodnd¢ z warun-
kami podanymi w ST. W przypadku materiatéw, dlarkeh atesty $ wymagane przez ST,
kazda partia dostarczona do rob6t powinna posiatiast okrélajacy w sposob jednoznaczny
jej cechy.

Produkty przemystowe powinny posigdaesty wydane przez producenta, poparte w razie po
trzeby wynikami wykonanych przez niego badgopie wynikéw tych badabeda dostarczo-
ne przez Wykonawgclnzynierowi.

6.5. Dokumenty budowy

1/ Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem praweowidzujacym Zamawiajcego

i Wykonawe w okresie przekazania Wykonawcy terenu budowy @@ okresu gwarancyj-
nego. Odpowiedzialr$é za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z ol@wacymi prze-
pisami spoczywa na Wykonawcy.



Zapisy w Dzienniku Budowy dala dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,

stanu bezpiechstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarctepny budowy. Kady

zapis w Dzienniku Budowydalzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra

dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska stanowiska shbowego. Zapisy dula

czytelne, dokonane trwaltechniky, w poradku chronologicznym, bezpeednio jeden pod

drugim, bez przerw.

Zafaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyeb¢da oznaczone kolejnym nu-

merem zajcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i ktyniera.

Do Dziennika Budowy naly wpisywa& w szczegolnéci:

- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy

- dak przekazania prze Zamawiaggo Dokumentacji Projektowej

- terminy rozpocgcia i zakdczenia poszczegolnych elementéw Robot

- przebieg robot, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i prayoz przerw w ro-
botach

- uwagi i polecenia lryniera

- daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow rob6t zank@jch i ulegagcych zakryciu, cgciowych i osta-

tecznych odbioréw robot

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggfh ograni-

czeniom lub wymaganiom szczegdlnym w gzkiu z warunkami  klimatycznymi,

- zgodndci rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ichsepi w dokumentacji projek
towej,

- dane dotycxe czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie

wykonywania robat,

- dane dotycgee sposobu wykonywania zabezpieczenia robét

- dane dotyczre jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki pnzepadzonych ba-

dan,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy wpisane do dziennika budowgd przedtao-

ne Inzynierowi do ustosunkowaniagsiDecyzje Irtyniera wpisane do dziennika budowy

Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich @icgjlub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniasi

Projektant nie jest jednak stepmimowy i nie ma uprawniedo wydawania poledeWyko-

nawcy robot.

2/ Ksigzka Obmiarow

Ksiazka Obmiaréw stanowi dokument pozwalgj na rozliczenie faktycznego pogt kade-

go z elementéw robdét. Obmiary wykonywanych robéteprowadza giw sposéb cigty

w jednostkach przgtych w Kosztorysie wpisuje do Rejestru Obmiarow.

3/ Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnplub certyfikaty zgodn¢ci materiatow, orzecze-

nia o jakdci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy leda groma-

dzone w formie uzgodnionej zAynierem. Dokumenty te stanawzahczniki do odbioru ro-

bot.

Winny by udostpnione na kadezyczenie Irktyniera.

4/ Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsoprécz wymienionych w pkt.1/ — 3/ nastjace doku-

menty:

a/ zezwolenie na realizadnwestycji drogowej

b/ protokoty przekazania terenu budowy

¢/ umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inmaowy cywilno- prawne

d/ protokoty odbioru robét

el protokoty z narad i ustalekorespondenejna budowie

5/ Przechowywanie dokumentow budowy
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Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowedabez-
pieczonym. Zagiricie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowod@gg natychmia-
stowe odtworzenie w formie przewidzianej prawemz@iise dokumenty budowyebla zaw-

sze dosfpne dla Iryniera i przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Giymirobét dokonuje Wyko-
nawca po pisemnym powiadomieniwyniera o zakresie obmierzanych robét i terminie ob-
miaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. \yabmiaru wpisywane dxla do Rejestru
Obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych vilepym kosztorysie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od aligzku ukaiczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji lryniera na pgimie. Obmiar gotowych robot
bedzie przeprowadzany z €cicia wymagamn do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wyko-
nawcy lub w innym czasie okilenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzy-
niera.

7.2. Zasady okrdlenia ilosci rob6t i materiatow

Diugasci i odlegtaci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone po-
ziomo wzdhi linii osiowej. Jéli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej,
objetosci beda wyliczone w ni jako diugdé pomnaona przezredni przekrj. lléci, ktére
maja by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaga-
niami ST.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlatzaakcep-
towane przez liyniera. Uradzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonaw-
ce. Jereli uradzenia te lub spet wymagag bada atestujcych to Wykonawca dulzie posia-
dat wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie adzenia pomiarowedaa przez Wykonawe
utrzymywane

w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzane przededziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robat,
a take w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanikgch
przeprowadza siw czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlagggh zakryciu przepro-
wadza s przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiazirseodzowne obliczeniech wykonywane w
spos6b zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi szki-
cami umieszczonymi na karcie Kgki Obmiaréw. Obmiarow razie braku miejsca szkice- mo
ga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika do Ksizki Obmiaréw, ktérego wzor zo-
stanie uzgodniony z hynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegapastpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora przy udziale Wykonawcy

a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu

d) odbiorowi pogwarancyjnem

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realjizulegra zakryciu. Odbioru robét do-
konuje Irzynier. Gotowd¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniemyinera. Odbior bdzie przeprowadzo-
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ny niezwiocznie, nie piiej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika
Budowy i powiadomienia o tym fakciegniera.
Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokuawerzawiera-
jacych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav
konfrontacji z dokumentacja projektawST i uprzednimi ustaleniami. W przypadku stwier-
dzenia odchyle od przygtych wymaga i innych wczéniejszych ustalg Inspektor ustala za-
kres rob6t poprawkowych lub podejmuje decyzje detye zmian i korekt. W wyikowych
przypadkach podejmuje decyajokonania poticen.
8.3. Odbior czsciowy
Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot wraz z ustaleniem
naleznego wynagrodzenie. Odbioruggziowego robét dokonuje siwg zasad jak przgdbio-
rze kaxcowym robot. Odbioru robo6t dokonujezimier.
8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstpgo wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartasci. Catkowite zakaczenie robo6t oraz gotow® do odbioru ostatecz-
nego kedzie stwierdzona przez Wykonagve/pisem do Dziennika Budowy z bezzwilocznym
powiadomieniem na fainie o tym fakcie Zamawiagego. Odbidr ostateczny robot rgstw
terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, iczod dnia potwierdzenia przezzimiera
zakaczenia robot i przycia dokumentow, o ktorych mowa w pkt. 8.4.2. Odbiostateczne-
go robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamaeggjo w obecriei Inzyniera i Wyko-
nawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaiowej na podstawie przedio-
nych dokumentow, wynikéw badd pomiarow, ocenie wizualn&jraz zgodnéci wykonania
robot z dokumentagjprojektows i ST. W toku odbioru ostatecznego rob6t komigpazna
sie z realizagj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikaiych i ulegajcych za-
Kkryciu.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robotraegowych lub robét uzupetnigj
cych w warstwigcieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czynno-
$ci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm jest protokdt odbioru osta-
tecznego rob6t spagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

1/ Dokumentagj Projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkowjesli
zostata sporgizona w trakcie realizacji umowy.

2/ Specyfikacje Techniczne

3/ Recepty i ustalenia technologiczne

4/ Dzienniki Budowy i Ksizki Obmiarow

5/ Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST

6/ Deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatow zgodnie z

ST i DokumentagjProjektova

7/ Opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badapomiarow
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodr8d 2 Dokumentaaj Projektova.

8/ Geodezyjainwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu.

9/ Kopk mapy zasadnicze] powstate] w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.
W przypadku gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poreenim z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszgstidradzone przez komisje roboty po-
prawkowe lub uzupelniage eda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamagigjo.
Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzunghcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbior pogwarancyjny
Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytibtrawiazanych z usuaciem stwier-
dzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatyclokresie gwarancyjnym. Odbiér pogwa-
rancyjny lgdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiuwzgkdnieniem zasad
opisanych w pkt. 8.4. ,0dbior ostateczny robot”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednostk ob-

miarowa ustalora dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji koszgmwych wycenionych ry-

czattowo podstawptatncci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagw danej pozycji

kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowaypji kosztorysowej édzie uwzgéd-

nia¢ wszystkie czynnéei, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie, okéone dla

tej roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumadqiji Projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

- robocizry bezpdredni wraz z towarzyscymi kosztami

- wartag¢ zuzytych materiatdbw wraz kosztami zakupu, magazyndésyagwentualnych ubyt-

koéw i transportu na teren budowy

- wartas¢ pracy spregtu wraz z towarzysgymi kosztami

- koszty paérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z obatijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczat podatku VAT.

9.2. Warunki Umowy i Wymagania Ogoélne D-00.00.00

Koszt dostosowaniagido wymaga Warunkow Kontraktu i WymagaOgoélnych zawartych

w D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oitome w w/w dokumentach, nie wyszczegdl-

nione w kosztorysie.

9.3. Organizacja ruchu

Koszt organizacji ruchu obejmuje:

1/ opracowanie oraz uzgodnienie z Zamayaain i odpowiednimi instytucjami Projektu
Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wrangtarczeniem kopii Projektuzynie-

rowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodinigynikajacych z posipu robét,

2/ ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z obowzujacymi przepisa-

mi i wymaganiami bezpiecastwa ruchu

3/ konstrukog oznakowa

4/ oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i ustiei tymczasowych oznakowaionowych,

poziomych, barier §wiatet

5/ utrzymanie ptynn&i ruchu publicznego

6/ usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania

7/ doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/ Ustawa z dn.7 lipca 1994r.—Prawo budowlane {tiekk. Dz.U./2003r. Nr 207, poz.2016)

2/ Ustawa o drogach publicznych z dn.21marca 1985kst jedn.Dz.U.z 2004r.Nr 71 poz.
838)

3/ Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopaf201 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiorki tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138z. 1555).

4/ Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003v sprawie szczegotowych
warunkoéw technicznych dla znakéw i sygnatdagdwych oraz urgzen bezpieczastwa

ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania ngalch (Dz. U. Nr 220 poz. 2181),

5/ Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wénéa 2003 r.w sprawie szczegoto-
wych warunkéw zaerizania ruchem na drogach oraz wykonywania nadrad tym
zaradzeniem. (Dz. U. Nr 177 z 14.10.2003 r. poz. 1729).

6/ Szczegotowe warunki techniczne dla znakow i ay@m drogowych oraz ugdzer bezpie-

czeastwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczanidnogach

(Zahcznik do nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.01.01.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.01.01

ROBOTY POMIAROWE
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejgmagania techniczne dotyee wykona-
nia i odbioru robdt zwizanych z przebudaywl. Cieptowniczej w Wieluniu.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zleca-
niu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t z@anych z
wytyczeniem trasy drogowej w atlie projektowanej budowy i obejnaj
- roboty pomiarowe przy robotach ziemnych
1.3.1. Wytyczenie trasy i punktéw wysokgciowych
W zakres robo6t pomiarowych, zyganych z wytyczeniem trasy i punktow wyséiowych
wchodz;:
a) wyznaczenie sytuacyjne i wysalkiowe punktéw giébwnych osi trasy
i punktow wysokéciowych,
b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami Zmgczenie osi),
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysgdiowych (reperéw roboczych),
c) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
d) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, oclarprzed zniszczeniem
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowazopocztkowy
i koicowy punkt trasy.
1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST 18.00.00.
1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotyaee rob6t podano w ST D- 00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatlow

Ogoblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST
D-00.00.00.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub pe-
tem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdugasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granibot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny miésrednie: od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowad paliki drewnianesrednicy od 0,05 do
0,08 m i diugéci okoto 0,30 m.Swiadki” powinny mig diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj pro-
stokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D- 00.00.00.

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysgkovych naley stosowdé nastpujacy
sprzt:

- teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmzer tyczki, taty, témy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokaciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadid pomiaru.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dot.transportu podano w ST D-00@0

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy v przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D- 00@0.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK (od
1do7).
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawie-
rajace lokalizac i wspoétrzdne punktow gtownych trasy oraz reperow.
W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowa-
dzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne nieglne do szczegdtowego wytyczenia robaot.
Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiaata odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lglach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperdeboczych. Bédy te powinny by usuné-
te na koszt Zamawiggego.
Wykonawca powinien sprawdztczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne
terenu istotnie rinig si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, powinien po-
wiadomi o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nosvmno by zmieniane
przed podjciem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynika-
jace z ra@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektoweiednych rzeczywi-
stych, akceptowane przezzymiera, zostasmwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afai Wyko-
nawe.
Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed za-
akceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.
Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktgrednie osi trasy mugzby¢ zaopa-
trzone w oznaczenia oktajace w sposéb wytay i jednoznaczny charakterystykpotozenie
tych punktéw. Forma i wzér tych oznaézgowinny by zaakceptowane przezzymiera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznafize
w czasie trwania robét. deli znaki pomiarowe przekazane przez ZamawEjo zostan
zniszczone przez Wykonawséwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese ko-
nieczne do dalszego prowadzenia robét, to zasiaa odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne diaviglowej realizacji robo6t naia do
obowiazkéw Wykonawcy.
5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtbwnych osasy i punktow

wysokdciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtébwne ppony by¢ zastabilizowane w sposéb
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowkzane do punktow
pomocniczych, potmnych poza granicrob6t ziemnych. Maksymalna odlegtopomigdzy
punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych nieze@rzekracza500 m.
Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi
trasy drogowej, a take przy kadym obiekcie iaynierskim.
Maksymalna odlegks miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowied-
nio zmniejszona, zataie od jego konfiguraciji.
Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami rob6t zadanych z wykonaniem trasy drogo-
wej i obiektéw towarzysgych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na sta-
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bilnych, istniejcych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesy
bocze nalgy zalary¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztaitikdéw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposéb wyklugegjosiadanie, zaakceptowany przezyhera.
Rzgdne reperow roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujniwelacg podwojra w nawiazaniu do repe-
réw pastwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;j.

5.4. Wytyczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektowa oraz inne dane geo-
dezyjne przekazane przez Zamaweago, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingéwowej
albo innej osnowy geodezyjnej, okienej w dokumentacji projektowe.

Os trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtownych i w punktackrpdnich w odlegto-
sci zalenej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdscz nie rzadziej nico 50 me-
trow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji projek-
towej nie mae by wigksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 arpdizosta-
tych drog. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do rginych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najeizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdly Wykonawca robot zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrobét.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopow
na powierzchni terenu (olélenie granicy robot), zgodnie z dokumengagjojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeratrow miejscach
zaakceptowanych przezzyniera.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztatcie zgodnym z dokumentagjrojektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D- 00.00.00.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgo-
wych naley prowadzt wedlug ogdélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podaimympkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D- 00.00.00

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdblne zasady odbioru rob6t
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00

8.2. Sposodb odbioru robot

Odbior robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisie na podstawie szkicdw i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokétu nkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuije:

wyznaczenie punktéw gtdbwnych osi trasy i ko wysokdaciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktow wysadiowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewangum wytyczeniem dodatkowych
przekrojéw,

zastabilizowanie punktow w sposéb trwahhrona ich przed zniszczeniem i oznako
Wanie utatwiajce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykomyasgrac geodezyjnych.
2.Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugaestycji, Gtowny Urad Geodezji i

Kartografii, Warszawa 1979.

3.Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowagmeaj GUGIK 1978.
4.Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
5.Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokaciowe, GUGIK 1979.
6.Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK 1983.

7.Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjnd@8< 1983.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.01.02.04

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW
DROG | ULIC
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejgymagania techniczne dotyee wykona-
nia i odbioru rob6t zwizanych z przebudaywl. Cieptowniczej w Wieluniu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdipezetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyenionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot rozbiérkowych
w obrebie projektowanej budowy i obejmujozebranie istnigfych elementow wypogania
pasa drogowedo.

Uwaga: Materiaty rozbiorkowe stanowiwtasn@¢ Zamawiajcego i odtransportowaneda
na skiadowisko wskazane przezyniera na odl. do 5 km, przy zachowaniu ustdbz. U.
Nr 62 z dn. 20.06.2001 r. Ustawa 628 z dn. 27.@1.20,, O odpadach”

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi nor-
mami oraz z definicjami podanymi w ST D.00.00.00

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz zgodi® z dokumenta-
Cja projektowa, ST i poleceniami lzyniera.

Ogolne wymagania dotyaee robét podano w ST D.00.00.00

2. MATERIALY
Nie wystpuja

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-00.00.00.
3.2. Sprzt do rozbiorki
Do wykonania rob6t zwizanych z rozbiork elementow drog m@ by wykorzystany sprg
podany poniej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- zrywarki do nawierzchni, spycharki, tadowarki, satmody cezarowe,
mioty pneumatyczne,

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatow z rozbidrki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymisrodami transportu zaakceptowanymi przez
Inzyniera dla danego rodzaju materiatu rozbiérkowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-0000.0

5.2. Zakres wykonywanych robot

Roboty rozbiérkowe mima wykonywg& mechanicznie lubgcznie w sposob okéony w ST
lub przez layniera.

5.2.1. Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogvym

Za bezpieczigstwo ruchu na odcinku wykonywanych rob6t odpowialigi jest Wykonawca
robot. Odcinki wykonywanych rob6t naleoznakowd zgodnie z projektem organizacji ruchu
na czas budowy, opracowanym przez Wykorgavebot zgodnie obowkzujacymi w tym za-
kresie przepisami.

5.2.2. Rozbiérka warstw nawierzchni bitumicznej i mdbudowy.

Powyzsze roboty naley wykona zrywarly. Materiat uzyskany z rozbiérki nie powiniendy
mieszany w trakcie robot, transportu i sktadowanitnnymi materiatami rozbiorkowymi.
Osobno naley sktadowa i transportowé kore bitumiczry z frezowania.
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5.2.3. Rozbidrka kraweznikow betonowych,
Nalezy wykona recznie. Kravezniki uznaje st jako ztomowe ze wzgltlu na day stopie
zniszczenia.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiorkowych
Kontroli podlega sposdb wykonania robét rozbiorigofy, prawidtowdci transportu i skia-
dowania materiatdw uzyskanych podczas rozbiorki.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiaru robét zwanych z rozbiérk elementéw ulic &

- dla poszczegbinych warstw nawierzchni jezdni , ciikali wjazdéw - m,
- dla kraweznika, opornika, obrze betonowego - m,

- dla taw betonowych i transportu materiatow rozkidvych — ni.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-00.00.00.

Cena wykonania robét obejmuje:

- wyznaczenie miejsc, powierzchni, odcinkéw rozhbiore

- oznakowanie robot

- rozebranie poszczegdlnych asortymentow

- zaladunek i transport materialéw rozbidrkowych kladowisko wskazane
przez layniera oraz upotglkowanie miejsc prowadzonych robét

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2Q03v sprawie szczego6towych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatdagdwych oraz urglzen
bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczaaidmogach
(Dz. U. Nr 220 poz. 2181),
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.01.03.07

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.03.07

REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK
URZADZEN PODZIEMNYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejgymagania techniczne dotyee wykona-
nia i odbioru robdt zwizanych z przebudaywl. Cieptowniczej w Wieluniu.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument prgetay przy zlecaniu i realizacji robot.
1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét przy regulacii
pionowej studzienek ugdzen podziemnych i obejmaij:

- regulacg pionowa: studni kanalizacyjnych, studni telekomunikacyjmyzaworéw wodoaf
gowych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Sk ggodne z obowgzujacymi, odpowiednimi normami i ,,
Katalogiem Powtarzalnych Elementéw Drogowych” o&dzD-00.00.00

1.4.1.0go6lne wymagania dotyecgce robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkavykonania robot oraz za zgodda@ Dokumentagj
Projektova , ST i poleceniami liyniera.

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot migiejszej instrukcji &

2.1. Beton

Regulacja pionowa (nadbetonowanie) wykonagdzle z betonu klasy B20, odpowiagizggo
wymaganiom PN-B-06250 ,, Beton zwykly”.

3. SPRZET
Roboty zwiazane z wykonywaniem regulacji wysakiowej studni urgdzea podziemnych
wykonywane hda recznie.

4. TRANSPORT
Nie wystpuije.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonywania robot.

Ogodlne warunki wykonywania rob6t podano w ST D-0000

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Wykonanie regulacji wysokéciowej studni urzadzen podziemnych.

Regulacg wysokdciowa studni uradzen podziemnych nalgy wykona& poprzez podmuro-
wanie betonem klasy B20 dogdnej okrélonej w Dokumentacji Projektowej.

Podmurowanie betonem najewykona w deskowaniu.

Przed podmurowaniem nalezdemontowéa pokrywy studni, a po wykonaniu regulacji wyso-
kosciowej ponownie osadzzdemontowane pokrywy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w ST D-00.00.00.Jednostkniaru jest
1 szt. wykonanej regulacji pionowej adzexr podziemnych,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygee odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotygee odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00
Cena wykonania robét obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze

- transport materiatdbw do wykonania robét

- oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym
- demonta skrzynek pokrywowych studni

- wykonanie deskowania

- podmurowanie betonem studni atizer podziemnych

- rozebranie deskowania

- uporadkowanie miejsca prowadzonych rob6t

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06250 Beton zwykty
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D. 02.01.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
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WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji teclanigj 3 wymagania techniczne dotyce wykona-
nia i odbioru rob6t zwkanych z przebudaywl. Cieptowniczej w Wieluniu.
1.2. Zakres stosowania ST
Szczegoblowa specyfikacja techniczna jest stosoaktadokument przetargowy i kontrak-
towy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionyshpunkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot ziemnych
przy wykonywaniu wykopow w gruntach kat. 1l-1ll bejmup:
- wykonanie rowkéw pod krageniki z transportem urobku na odleggd km :
- wykonanie koryt pod konstrukcje nawierzchni z vegem urobku j.w.
- wykonanie wykopow pod elementy odwodnienia
- porzadkowanie miejsca roboét ziemnych
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z obowizujacymi normami i ST D-00.00.00
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz zgod&®z dokumenta-
Cja projektows, SST i poleceniami ltyniera.
Ogo6lne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY
Nie wystpuja

3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrelono w ST D-00.00.00.

4. TRANSPORT
Transport gruntu z wykopow odbywaie bedzie samowyladowczymirodkami transportu.
Uzyte srodki transportu mugzby¢ sprawne technicznie.

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce transportu ok&ono w ST D-00.00.00 .

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Odcinki wykonywanych robot natg oznakowa zgodnie z projektem organizacji ruchu

na czas budowy. Ogélne zasady prowadzenia robétrmod ST D-00.00.00.

5.2. Wykonanie wykopow

Wykonanie wykopow powinno pagiowa w kierunku podnoszeniagshiwelety, aby uma-
liwi ¢ odptyw wéd z wykopu. Wody opadowe najeodprowadzt poza teren robot.

5.3. Wymagania odnénie doktadnosci wykonania wykopéw

Szerokd¢ i gigbokas¢ wykopow nie powinna thi¢ sig¢ od projektowanych wtej niz o0 5
cm. Spadek dna wykopow powinien¢bygodny z zaprojektowanym z doktadoi do
0.05%. Wskanik zag:szczenia gruntu w wykopie powinien wynbsi, = 1,00 , okrédony
wedtug BN-77/8931-12.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolawagodndci z wymaganiami  pkt.
5.3. niniejszej specyfikacji oraz dokumentagjojektows i odpowiednimi normami.
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7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiarow jest ni wykonanego wykopu, na podstawie dokumentacjigktojvej
i pomiaru w terenie. Ogolne zasady obmiaru roledtamo w ST D-00.00.00.

8. ODBIOR ROBOT
Odbior robot winien odbywéasie zgodnie z norm PN-68/8-B-06050

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Og0dlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00
Ptatndi¢ za 1 mi wykonanego wykopu natg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgjjakosci
robot w oparciu o wyniki pomiardw i bafigaboratoryjnych.
Cena wykonania 1 fobejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
mechaniczne wykonanie wykopu z transportem urobkoigjsce wskazane przezzymiera,
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
zag:szczenie powierzchni wykopu ,
przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tecizmiej,
uporzdkowanie terenu po robotach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-88/B-04481 - Grunty budowlane. Badania prébek

PN-68/B-06050- - Roboty ziemne budowlane. Wymaganzakresie wykonania i badania
przy odbiorze

BN-77/8931-12 - Drogi samochodowe. Oznaczanie wika zagszczenia gruntu

PN-C-02205:1998- Drogi samochodowe. Roboty zieiiggnagania i badania.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznepgmagania techniczne dotyee wykona-
nia i odbioru robét zwizanych z przebudawwl. Wieluaskiej w Wieluniu.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakaiohent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych punkcid 1.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robot ziemnych w cza-
sie przebudowy drogi i obejmy;

eFormowanie i zaggzczanie spycharkami nasypow z gruntu pochoezo z wykopdw kat.
gruntu I-11

e Zageszczenie nasypdéw walcami samojezdnymi wibracyjngmint sypki kat. 1-11

*Dowdz wody do wykonania nasypow

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okgtenia zostaty podane w ST D-00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania robét oraz za zgodié@ Dokumentag

Projektowa, ST i poleceniami lzyniera.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania pozyskiwania i sktadowania mat@siapodano w ST D-00.00.00.

3. SPRZET

Sprzet do wykonania nasypow

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spyii, ktéry nie spowoduje nie-
korzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét.

Sprzt uzywany do robét powinien léyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiada
pod wzgkdem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organjzrobot,
zaakceptowanym przezAyniera: w przypadku braku ustalew wymienionych wyej doku-
mentach spkg powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidifyniera.

Sprz:t bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma byutrzymany w
dobrym stanie i gotowdgi do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochronjrodowiska i
przepisami dotyccymi jego uytkownika.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdaajych dopuszczenie sgrz
tu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca kdzie konserwowa sprzt jak réwniez naprawié lub wymieni& sprzt nie-
sprawny.

Wybrany sprzt, po akceptacji layniera, nie mee by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D. 00.00.00.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powirig dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego offpsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odiegtoanspor-
tu. Wydajnaé¢ srodkow transportowych powinna éyonadto dostosowana do wydajcio
sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntuerizdu).

5. WYKONANIE ROBOT

Zagegszczanie gruntow
Zagszczenie gruntéw w nasypach
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- wskanik zag;szczenia okrdony wg normy BN-77/8931-12, powinien wynési

- w gornej warstwie o grub.do 0,2 m-1,0

Wilgotnos¢ gruntu w czasie zagzczania powinna IByréwna wilgotnéci optymalnej, z tole-
rancp od -20% do +10% jej warfoi.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.3. Badania w czasie robot
Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow w czasie robot

Lp. | Wyszczegdlnienie bada pomiarow | Cestotliwos¢ | Wartasci dopusz-
bada czalne
1 | Oczyszczenie i wyrébwnanie terenu Cate poellg
2 | Zgodnd¢ z dokumentagjprojektows | Kontrola bie-| Wg dokumentacji
zaca projektowej
5 | Wykonanie nasypu Jw. jw.
6 | Przestrzeganie ograniézeuchu ro- Jw.
boczego pojazdow

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00.

7.2. Jednostka obmiaru

Jednostl obmiaru jest (metr szécienny) wykonanych warstw
Ogdblne wymagania dotygze obmiaru robét podano w ST D-00.00.00.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne wymagania dotygze odbioru robét podano w ST D-00.00.00.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania 1 fmasypow obejmuije:

— prace pomiarowe i przygotowawcze

- oznakowanie robot,

- formowanie nasypow

— zagszczenie nasypow

- profilowanie powierzchni nasypu,

- odwodnienie terenu robot,

— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz
10. PRZEPISY ZWIAZANE
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskeka zagszczenia gruntu.
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagebadania.
BN-64/8931-01 Drogo samochodowe. Oznaczenie #wika piaskowego.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejgmagania techniczne dotyece wykona-
nia i odbioru robdt zwizanych z przebudaywl. Cieptowniczej w Wieluniu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokaipezetargowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych

z budowy elementéw odwodnienia i obejmujykonanie :

- podiaza pod przykanaliki z materiatow sypkich gr. 15 cm

- przykanalikow z rur PRi¢zonych na wecisk ér. zewn. 200 mm

- studzieneksciekowych z rur betonowycltp500 z osadnikiem bez syfonu i wpustem desz-
czowymzeliwnym

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Studzienkasciekowa z wpustem deszczowymurzdzenie do odbiorgciekdw opa-
dowych, sptywajcych z jezdni i chodnikdw do kanatu poprzez przytin

Pozostate okridenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi nor-
mami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania pada

w ST D-00.00.00 .

Uzyte materiaty powinny odpowiadgrzepisom i obovezujacym normom.

2.1.1. Wpusty ulicznezeliwne

Dla odprowadzenia wod opadowych z powierzchni nditery wykona wpusty uliczne

Z osadnikiem z kratsciekows zeliwna przystosowasmdo obcazen ruchem kotowym 40 t.
Polczenia wpustéw ze studniami na kanatach wykanaur PP d=200 mm klasy T.
Whaczenia przykanalikow wykota do istniejcych studni na kanale, zgodnie z warunkami
wydanymi przez zagrzapgcego kanatem deszczowym.

2.1.2. Kruszywo na podsypk

Podsypka mze by wykonana z materiatow sypkich. zidy materiat na podsygkpowinien
odpowiadé wymaganiom stosownych norm.

2.1.3. Beton

Beton hydrotechniczny B-45 powinien odpowiéda/maganiom stosownych norm.

2.2. Sktadowanie materiatow

2.2.1. Rury kanalizacyjne PCV

Rury mazna skladowé na otwartej przestrzeni, uktadajje w pozycji leacej jedno- lub wie-
lowarstwowo, albo w pozycji stagej.

Powierzchnia sktadowania powinnachytwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si
wod opadowych.

2.2.2. Wpustyzeliwne

Skrzynki lub ramki wpustow magby¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na paletastow
sach o wysokai maksimum 1,5 m.

2.2.3. Kruszywo

Kruszywo naley skladow& na utwardzonym i odwodnionym podtow sposob zabezpiecza-
jacy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z inmgdzajami i frakcjami kruszyw.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycge spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00
3.2. Sprzt do wykonania kanalizacji deszczowej
Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien agé sic maz-
liwoscia korzystania z nagpujacego spretu:
*koparek podsibiernych
*spycharek kotowych lubggienicowych,
*sprzetu do zagszczania gruntu,
*wciagarek mechanicznych,
*beczkowozdw.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00

4.2. Transport rur kanatowych

Rury tworzywowe mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu w sposob zabezpie-
czapcy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przew0z rur w pozycji poziomegphuz srodka transportu. Wykonawca
zabezpieczy wyroby przewone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przzaem
pod wptywem sit bezwtadriei wyskpujacych w czasie ruchu pojazdéw.

Przy wielowarstwowym ukfadaniu rur gérna warstwa miaze przewysza& scian srodka
transportu o wicej niz 1/3 srednicy zewntrznej wyrobu (rury kamionkowe nie vigj niz 2
m).

4.3. Transport wpustowzeliwnych

Skrzynki lub ramki wpustéw magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu w sposéb
zabezpieczony przed przesuwaniempdczas transportu.

4.4. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu, w sposéb zabezpieqzgj
je przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgagani

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-000.0

Roboty naley wykona& zgodnie z DokumentacpProjektowa oraz instrukcjami i wytycznymi
montau wydanymi przez producentéw poszczegolnych maéevia

Wszystkie prace natg wykona z naleyta starannécia i zgodnie z obwizujacymi przepisa-
mi BHP i p.pa.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczertiavale oznaczy je w tere-
nie.

W przypadku niedostatecznejdto reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsozee
(z rzzdnymi sprawdzonymi przez sy geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow izetme
przekae Inzynierowi.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy naley wykon& jako otwarte obudowane. Metody wykonania robétykepy pod
studzienkisciekowe i przykanaliki naley wykonywa regcznie z uwagi na de zagszczenie
urzadzen obcych usytuowanych w aodlrie robét. Poniewa zaradcy poszczegdélinych sieci
uzbrojenia podziemnego nie udgstili danych dotyczcych gebokasci posadowienia ich
urzadzen , roboty nalezy prowadzi¢ pod stah kontrola zarzadzajacych poszczegolnymi
sieciami.

33



5.4. Przygotowanie podiga

W gruntach suchych piaszczystyctwyirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych podt
zem jest grunt naturalny o nienaruszonej struktdree wykopu.
W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakciedtplpodiae naley wykona z war-
stwy zwiru z piaskiem o grubimi od 15 do 20 cmatznie z utagonymi siczkami odwadniaf
cymi.
Zageszczenie podia powinno by zgodne z okridonym w ST.
5.5. Roboty montaowe
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczegpadki i g¢bokas¢ posadowienia ruro-
ciagu powinny spetni&aponizsze warunki:
*najmniejsze spadki przykanalikbw powinny zapetmddpuszczalne minimalnegakosci
przeptywu, tj. od 0,6 do 0,8 m/s. Spadki te nie miog jednak mniejsze:
- dla kanatow @rednicy do 0,4 m - Soo,
*gtebokas¢ posadowienia powinna wynésw zaleznosci od stref przemarzania gruntow,
0d 0,80do1,3m.

5.5.1. Przykanaliki

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczgyrimy wykonywaniu przykanalikbéw
nalezy przestrzeganastpujacych zasad:
*trasa przykanalika powinna byrosta, bez zatamaw planie i pionie (z wyjtkiem tukow
dla podhczenia do wpustu bocznego w kanale
*dtugos¢ przykanalika od studzienkciekowej (wpustu ulicznego) do kanatu lub studzien-
ki rewizyjnej pohczeniowej nie powinna przekra¢z2a4 m,
*wkaczenie przykanalika do kanalu peoby wykonane za pmednictwem studzienki re-
wizyjnej lub wpustu bocznego,
*spadki przykanalikow powinny wynasiod min. 20%o0 do max. 4000 z tym, ze przy
spadkach wikszych od 25060 nalezy stosowa rury zeliwne,
*kierunek trasy przykanalika powinien dygodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorcze-
go,
*wtaczenie przykanalika do kanatu powinnathwykonane pod &em min. 45, max. 90
(optymalnym 660),

5.5.2. Studzienkisciekowe

Studzienkisciekowe, przeznaczone do odprowadzania wod opadowjezdni drég i placow,
powinny by z wpustem ulicznynizeliwnym i osadnikiem zgodnie z Dokumentacja Prajekt
wa.

Krata sciekowa wpustu powinna bByusytuowana wscieku jezdni, przy czym wierzch kraty
powinien by usytuowany 2 cm pongj scieku jezdni.

Lokalizacja studzienek wynika z rozyania drogowego.

Liczba studzieneléciekowych i ich rozmieszczenie uzahone jest przede wszystkim od
wielkosci odwadnianej powierzchni jezdni i jej spadku padiego.

Whpusty uliczne na skrzpwaniach ulic naley rozmieszczé przy krawznikach prostych w
odlegtaici minimum 2,0 m od zakmzenia tuku krawznika.

Przy umieszczeniu kratedciekowych bezp&ednio w nawierzchni, wierzch kraty powinien
znajdowa sie 0,5 cm poniej poziomu warstwycieralne;.

5.5.3. Zasypanie wykopow i ich zaggzczenie

Zasypywanie rur w wykopie natg prowadzt warstwami grubgci 20 cm. Materiat zasypko-
wy powinien by réwnomiernie ukltadany i zagzczany po obu stronach przewodu. V¥ska
zag;szczenia powinien ldyzgodny z okrdonym w ST.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca drga Irzynierem.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Og0dlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00.
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzdnyobét w za-
kresie i z czstotliwoscia okreslona w niniejszej ST i zaakceptowaprzez Irzyniera.
W szczegOlngéci kontrola powinna obejmowa
*badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniemywod
*badanie i pomiary szerokoi, grubgci i zag:szczenia wykonanej warstwy podéo
*sprawdzenie zgodrici z dokumentagj projektows zatlazenia przewodow i studzienek,
*sprawdzenie prawidtowdei utozenia przewodow,
*sprawdzenie prawidiowéei uszczelniania przewoddw,
*badanie wskanikdw zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,
*sprawdzenie rgdnych posadowienia studziengkiekowych (kratek) i pokryw wiazo-
wych,
*sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj
6.2.2. Dopuszczalne tolerancje i wymagania
*odchylenie wymiaréw w planie nie powinno dwigksze nk 0,1 m,
*odchylenie grubéci warstwy podtéa nie powinno przekracza 3 cm,
*odchylenie szerokixi warstwy podta@a nie powinno przekracéa 5 cm,
*rzedne krateksciekowych i pokryw studzienek powinny dyykonane z doktadrdcia do
=5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00

7.2. Jednostka obmiaru.

Jednosti obmiaru jest m (metr) wykonanego przykanalikeszfstudzienk$ciekowe;j.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagiojektows, ST i wymaganiami lzy-
niera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozy-
tywne.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikaych i ulegaicych zakryciu podlegaj
*roboty montaowe wykonania przykanalika,
*wykonane studzienlkiciekowe,
*zasypany zagszczony wykop.
Odbidr robo6t zanikagych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie ko-
rekt i poprawek, bez hamowania og6lnego gmstrobot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Og0dlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje
*oznakowanie robat,
*dostawe materiatow,
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*wykonanie robot przygotowawczych,

*wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umoeniemscian wykopu i jego
odwodnienie,

*przygotowanie podiza,

*wykonanie gczkow,

*utozenie przykanalikow, studzienékiekowych,

*zasypanie i zagszczenie wykopu,

*przeprowadzenie pomiardw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa ura@he do na-
wierzchni drogowychZwir i mieszanka

4. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

6. PN-H-74080-01 Skrzynkeliwne wpustéw deszczowych. Wygemnia
i badania

7. PN-H-74080-04 Skrzynkeliwne wpustow deszczowych. Klasa C
8. BN-62/673803,04Beton hydrotechniczny
07

10.2. Inne dokumenty
Whytyczne eksploatacyjne do projektowania siecizadzer sieciowych, wodoag.
i kanaliz., BPC WiK ,Cewok” i BPBBO MiastoprojekiV-wa, zaakceptowane i

zalecone do stosowania przez Zespot Doradczy dsepu inwest. powotany przez
Prezydenta m.st. Warszawy - siefpi984 r.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejgmagania techniczne dotyee wykona-
nia i odbioru robdt zwizanych z przebudaywl. Cieptowniczej w Wieluniu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokipezetargowy przy zlecaniu i realizaciji
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t zganych

z profilowaniem i zagszczeniem podi@ pod nawierzchai i obejmuj:

- profilowanie i zagszczenie podia po robotach ziemnych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i defi-
nicjami podanymi w ST D- 00.00.00.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyaee rob6t podano w ST D- 00.00.00.

Wykonawca robaét jest odpowiedzialny za jakich wykonania oraz za zgoditoDokumen-
tacja Projektovs, ST i poleceniami lzyniera.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D- 00.00.00.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykazasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

—-rowniarek lub spycharek uniwersalnych z e ustawianym lemieszem; Zynier mae
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podita z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

—-walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany sprz nie mae spowodowaniekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu
podiaza.

4. TRANSPORT
Nie wystpuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne warunki wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST D- 00@0.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Zasady ogdlne.

Wykonawca mee przystpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podta
dopiero po zakéczeniu i odebraniu robét zgdanych z wykonaniem elementow
odwodnienia i instalacji usglzer podziemnych w korpusie ziemnym.

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia
podtaza bezpérednio przez rozpogeiem robdt zwizanych z wykonaniem warstw
nawierzchni.

Weczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsarzania

poditaza i wykonywanie tych rob6t z wyprzedzeniem jestlimee wytacznie za

zgody Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie nie m® odbywé sie ruch budowlany, z wyikiem zwhzanego z
wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
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5.2.2. Profilowanie podtga

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanie-
czyszczé. Nalery usuraé btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoten

Po oczyszczeniu powierzchni pogdoktore ma b§ profilowane, nalgy sprawdz, czy istnie-
jace rzdne terenu umiiwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckdaych podto-
za. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniepbwyzsze ni pro-
jektowane rzdne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w podim przewi-
dzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulichpodiaze na gébokas¢ zaakcepto-
wamg przez lIrkyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkrujace dla
gornej strefy korpusu, w ifgi koniecznej do uzyskania wymaganyckdizych wysokécio-
wych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okidonych w ST -
D.02.01.01i ST- D.02.03.01.

Jezeli rzedne podtéa przed profilowaniem nie wymagaglowiezienia i wbudowania dodat-
kowego gruntu, to przed przypieniem do profilowania oczyszczonego padigego po-
wierzchnte nalezy dogesci¢ 3-4 przejciami sredniego walca stalowego, gtadkiego lub w inny
sposob zaakceptowany przezyniera. Do profilowania podi@ naley stosowd rowniarki
5.2.3. Zagszczenie podiga

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania.

Jakiekolwiek nieréwnéri powstate przy zagzczaniu powinny kynaprawione przez Wyko-
nawe w sposob zaakceptowany przezyniera.

Zageszczanie podia naley kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniej-
szego od podanego w tablicy 1. Wahkik zag:szczenia nalg okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12 .

Wilgotnos¢ gruntu podtaa przy zagszczaniu nie powinnazi¢ sie od wilgotndgci opty-
malnej o wecej niz (wg PN-S-02205:1998) - w gruntach niespoistycl¥4-2v gruntach mato

i sredniospoistych +0% do -2%.

5.2.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Jezeli po wykonaniu rob6t zwizanych z profilowaniem i zegzczeniem podi@ nasipi prze-
rwa w robotach i Wykonawca nie przyst natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczypodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad preez
tozenie folii lub w inny sposdb zaakceptowany przez/hiera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uklada-
nia kolejnej warstwy mma przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykopamiezigdnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona
on na whasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00

W czasie robo6t Wykonawca powinien prowadzystematyczne badania kontrolne w
zakresie i z agstotliwoscia gwarantujca zachowanie wymadgakasci robot, lecz nie
rzadziej nk wskazano w odpowiednich punktach niniejszej spkagfi.

Zakres i cgstotliwos¢ bada kontrolnych

Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢

bada i pomiaréw bada i pomiaréw

Szerokéé, gkbo- Z czstotliwoscia gwarantujca spetnienie wyt
kos¢ i potozenie maga przy odbiorze, okridonych w p.6.2.
koryta

Uksztattowanie z czstotliwoscia gwarantuca spetnienie wyr
pionowe osi koryta maga przy odbiorze, okidonych w p.6.2.
Zageszczenie, wil w 2 punktach na dziennej dzialce ozl lecz
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gotn. nie rzadziej ni raz na 600 M
wskaznik  zagsz-
czenia

6.2. Badania i pomiary wykonanego koryta i podtoa.

6.2.1. Zagszczenie podiga

Zaggszczenie podim naley kontrolowa wg punktow 5.2.3.16.1.

6.2.2. Réwnd¢ koryta (profilowanego podtaza)

Nieréwnaci profilowanego i zagszczonego podi@a naley mierzy¢ zgodnie z norm BN-
68/8931-04. Nieréwrixi poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrowy fata.

Nieréwndaci nie mog, przekracz& 2 cm.

6.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentagcpro-
jektowa z toleranci 0,5%.

Spadki poprzeczne nalemierzy¢ za pomog 4-metrowej faty i poziomicy

6.2.4. Ggbokos¢ koryta i rzedne dna.

Glebokai¢ koryta i rdne naley sprawdzé co 100 m w osi jezdni i na jej kradziach. Ra-
nice pomgdzy rzdnymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny pkzaczé +1 cmi -2
cm.

6.2.5. Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyigksze odchylenia cech geometrycznych od okre-
slonych w punkcie 6.2 powinny Byhaprawione przez spulchnienie detmikasci

co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne gszrzenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiaru jest rh (metr kwadratowy) wykonanego koryta zgodnie z dokntacy
projektowg i pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00

Odbiér wyprofilowanego i zagzczonego podi@ dokonywany jest na zasadach odbioru robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu i powinien kyprzeprowadzony w czasie unligviajacym
wykonanie ewentualnych napraw bez hamowaniagpasiobot

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D- 00.00.00.

Cena wykonania 1 fkoryta obejmuije:

—profilowanie dna koryta lub podia,

—zag:szczenie,

—utrzymanie koryta lub podia,

—przeprowadzenie pomiaréw i badkboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technic
nej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prdadpekatu

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia
nawierzchni podatnygodiaza przez obeizenie piyh.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie @kdruntow dla celow
drogowych i lotniskogby

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$enplanografem i fat

BN-70/8931-12 Oznaczenie wgkika ngnosci gruntu jako podiza gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zeeriymagania i badania.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznepgmagania techniczne dotyee wykona-
nia i odbioru robot zwizanych z przebudaywl. Cieptowniczej w Wieluniu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdipezetargowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t awanych z
wykonaniem warstwy odcingej z piasku, pod nawierzclenithodnikéw i obejmuy; :

- zakup i dowiezienie piasku

- przygotowanie podi@a

- utozenie i zagszczenie warstwy odcingjej

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i z okresleniami podanymi w ST D-00.00.00

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-
00.00.00
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwglcmapcej w niniejszym projekcieas

— piaski,
2.3. Wymagania dla kruszywa

Piasek stosowany do wykonywania warstw odauyah powinien spetnia

wymagania normy PN-B-11113 dla gatunku 1 i 2.
2.4. Sktadowanie materiatow
Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy majgtej nie jest woudowane bezpo-
srednio po dostarczeniu na budpinzachodzi potrzeba jego okresowego sktadowaaislyy-
konawca robdt powinien zabezpie¢zyruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi materiatami kamiennymi. Podé® w miejscu sktadowania powinnodsdéwne, utwar-
dzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00
3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirgiej powinien wykazéa si mazli-
woscia korzystania z nagbujacego spretu:
— piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogollne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaah
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innynbémiagami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00000.0

5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w ST D-02.01.01 oraz D-04.01.01
5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o jednakowej grétipo z zachowaniem wy-
maganych spadkdéw i ¢gdnych wysokéciowych. Grubéé rozlozonej warstwy lianego kru-
szywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu oggnigto grubd¢ projektowan.
Zagrszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgalezpoczyné od dolnej krawdzi i
przesuwa pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kraedzi.
Nierowndaci lub zagkbienia powstate w czasie zggczania powinny dywyréwnywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodantedsungcie materiatu, ado otrzy-
mania roéwnej powierzchni.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z to-
leranch od -20% do +10% jej warfoi.

5.4. Utrzymanie warstwy odcinajacej

Warstwa odcinaca po wykonaniu, a przed aeniem nasfpnej warstwy powinna lyutrzy-
mywana w dobrym stanie.

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olgia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdénzadania kruszyw przeznaczo-
nych do wykonania robét i przedstawiyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny
obejmowd wszystkie wtaciwosci kruszywa okrélone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiaréw

Tablica Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinajcej

Lp. Wyszczegdlnienie ba- Minimalna czstotliwos¢ bada
dan i pomiaréw i pomiaréw
1 Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 Rownd¢ podivzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 Grubdg¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na Kalej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400 M

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000

6 Zag:szczenie,  wilgott w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
nos¢ kruszywa rzadziej nk raz na 600 M

6.3.2. Szeroké&¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5
cm.

6.3.3. ROwné¢ warstwy

Nieréwnaci podiwzne warstwy odgzapcej naley mierzye

4 metrow tata, zgodnie z normp BN-68/8931-04. Nierowrizi poprzeczne warstwy nale
mierzy¢ 4 metrove fata.

Nieréwnaci nie mog przekracza 20 mm.
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6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odci@j na prostych i tukach powinny &ygodne z doku-
mentacy projektows z tolerancj = 0,5%.

6.3.5. Grubai¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z tolerancj
+1 cm, -2 cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wgm grubéci Wykonawca wykona na-
prawe warstwy przez spulchnienie warstwy nabgikas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie
nowym materialem o odpowiednich awosciach, wyrGwnanie i ponowne zgzczenie.
Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wagkdu tych robot nagpi ponowny
pomiar i ocena grulsoi warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
6.3.6. Zagszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcirgej, okrélony wg BN-77/8931-12 nie powinien &y
mniejszy od 1.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zaszczenia naley bad& wedtug PN-B-06714-17. Wilgot-
nos¢ kruszywa powinna liyréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00®0.0

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcirgiej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0000.0

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagiojektows, ST i wymaganiami liy-
niera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozy-

tywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee ptatndéci podano w ST D-M-00.00.00
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1fiwarstwy odcinajcej z kruszywa obejmuje:
prace pomiarowe,
dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o grubo i
jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji kexcznej,
wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,
przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06714- Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgé&tno
17
2. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalme rhwierzchni dro-
gowych. Piasek
3. BN-68/8931- Drogi samochodowe. Pomiar rowdod nawierzchni planografem
04 i tata
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1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejgmagania techniczne dotyee wykona-
nia i odbioru robdt zwizanych z przebudaywl. Cieptowniczej w Wieluniu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokipezetargowy przy zlecaniu i realizaciji
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia robét przy oczyszczaniu i
skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchnibépnup:

a/ mechaniczne oczyszczenie podbudowy i nawierditumiczne;j

b/ skropienie nawierzchni drogowych emalsj

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D- 00.00.00.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D .00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatlow
Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puda
w ST D-00.00.00.

2.2. Rodzaje materiatdw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw Koulscyjnych nawierzchnigs

a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
kationowe emulsjé&redniorozpadowe wg WT.EmA-1994

b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw egmanek mineralno-asfaltowych:
kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA4199

2.3. Wymagania dla materiatow
Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94.
Podstawowe wymagania to: zawart. asfaltu 50% *l&pkas¢ wg Englera w temp. 2@ > 3

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Zuzycie lepiszcza powinno Byzgodne z ustaleniami dokumentacji technicznej oistalone
w zaleznosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i keeptowane przez hyniera.

2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olinia jego jakéci.
Emulsg mazna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnydbraikach
pionowych z nalewaniem od dna.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej naleprzestrzega zasad ustalonych przez produ-
centa.

Zaleca sj jednak, aby okres przechowywania emulsji nie knaeezat dwoéch tygodni od daty
produkcji. Stosowana emulsja musi posiadarobat Technicza.

3. SPRZAET

3.1. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni
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Zaleca st uzywanie:

- szczotek wypog@anych w uradzenia odpylajce,
- sprzarek,

- zbiornikéw z wod,

- szczotek gcznych.

3.2. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni naleizywaé skrapiark do lepiszcza.

Skrapiarka powinna ldy wyposaona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwaleg¢ na
sprawdzenie i regulowanie ngstijacych parametrow:

- temperatury rozktadanego lepiszcza

- cisnienia lepiszcza w kolektorze

- obrotéw pompy dozugej lepiszcze

- predkaosci poruszania giskrapiarki

- wysokaci i diugasci kolektora do rozktadania lepiszcza

- ilosci lepiszcza

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniendbiyolowany termicznie, tak aby byto mrowve za-
chowanie stalej temperatury lepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewiiozktadanie lepiszcza z toleramcl0% od iléci zatazone;j.

4. TRANSPORT

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, iskkagh, beczkach i in-
nych opakowaniach pod warunkiepe, nie leda korodowaty pod wplywem emulsji i niextha
powodowaty jej rozpadu. Cysterny przeznaczone d@ewozu emulsji powinny l#yprzedzie-
lone przegrodami, dzigtymi je na komory o pojemsoi nie wickszej nz 1 n¥, a kada prze-
groda powinna miewykroje w dnie umgliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i
zbiorniki przeznaczone do transportu lub sktadowamulsji powinny b§ czyste i nie po-
winny by uzywane do przewozu innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D- 00@0.

5.2. Oczyszczenie powierzchni.

Powierzchnie warstw konstrukcyjnych nawierzchngeggr ut@zeniem nasfpnej warstwy po-
winny zost& oczyszczone. Oczyszczenie warstw nawierzchni poley usuriciu luznego
materiatu, brudu, btota i kurzu przyyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywod
pod cknieniem. W miejscach trudno deghych naley uzywaé szczotek ¢gcznych. W razie
potrzeby, na terenach niezabudowanych, beepoio przed skropieniem warstwa powinna
by¢ oczyszczona z kurzu przyyciu spezonego powietrza. Powierzchnia przed skropieniem
powinna by sucha i czysta.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnalmczyszczona.

Skropienie warstwy mi@ rozpoca¢ sie po akceptacji przez iyniera jej oczyszczenia.
Warstwa nawierzchni powinna &yskrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miej-
scach trudno dogbnych ecznie (za pomacweza z dysz rozpryskowd). Jereli do skropienia
zostata uyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinytapozostawiona bez jakiego-
kolwiek ruchu na czas niegtny dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsiw odparo-
wania wody z emulsji. W zataosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do
24 godzin.

Przed ulgeniem warstwy bitumicznej Wykonawca powinien zalezpt skropior warstwe
przed uszkodzeniem dopuszezaiylko niezlgdny ruch budowlany.
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llos¢ lepiszcza ayta do skropienia winna by godna z dokumentagcprojektows i ustaleniami
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D- 00.00.00.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowéadziobne skropienie war-
stwy w celu okrélenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki ieslania wymaganej ilo-
$ci lepiszcza w zaleosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do pkeaia.

6.3. Badania w trakcie wykonywania robot

6.3.1. Sprawdzenie dokladnéci sprysku podiaza

Nalezy przeprowaddi kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedtug metody podanej

w opracowaniu ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznacealwsci rozktadanego lepiszcza i kru-
szywa’ .

6.3.2. Badania sprawdzajce.

Laboratorium Zamawiafego ledzie prowadzito badania sprawdz=g z czstotliwoscia okre-
slong przez Irkyniera.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru jest:

- m? (metr kwadratowy) oczyszczoneji skropionej powiéni.

llosci wykonanych robét ustatanalezy na podstawie dokumentacji projektowej i obmiaru w
terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST

i wymaganiami layniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytysy

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrici podano w ST D- 00.00.00.

Jednostk obmiaru jest m2

Cena 1 rh oczyszczenia i skropienia warstw konstrukcyjngbijmuje:

- mechaniczne oczyszczeniezlaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej
nawierzchni z ewentualnym polewaniem waab wyciem spezonego powietrza,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczysécze

- dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skragia

- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniggiaozkladanego lepiszcza i kruszywa”.
Zalecone przez GDDP do stosowania pismem GBB&-551/5/92 z dnia 1992-
02-03.

2. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsjaltowe EmA-94. IBDIM — 1994 r
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrngjymagania techniczne dotygz wykona-
nia i odbioru robdt zwizanych z przebudaywl. Cieptowniczej w Wieluniu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokipezetargowy przy zlecaniu i realizaciji
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zganych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego staibilemego mechanicznie i obejruj

wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego pod warsitumiczne.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanegnechanicznie- jedna lub wicej

warstw zagszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvasna nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostate okréenia podstawowesa zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podamywv ST D- 00.00.00.

2. MATERIALY.
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa fanganstabilizowanego mechanicznie
jest kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszenrowca skalnego lub kamiearzu-
towy i otoczakéw. Kruszywo powinno byednorodne, bez zanieczyszozgbcych i domie-
szek gliny.

2.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wg normy PN-B-06714/15 musizéé pomiedzy
krzywymi granicznymi. Krzywa uziarnienia kruszywavgnna by ciagta. Wymiar najwk-
szego ziarna kruszywa nie peoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
Frakcje kruszywa przechogtz przez sito 0,075 mm nie powinny stanbwiecej niz 65%
frakcji przechodzcej przez sito.
2.2. Wymagane parametry dla mieszanki kruszywa tamaego
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w ponkszej tablicy

Lp | Wyszczegdlnienie Kruszywa na Kruszywa  nal Badania wg

wihasciwosci podbudow podbudow za-
pomocnicz sadnica

1 Zawartd¢ ziarn mniejszych ii od 2 do 12 od 2 do 10 PN-B-06714-15
0,075 mm, % (m/m)

2 Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie 10 5 PN-B-06714-15
wiecej niz

3 Zawartd¢ ziarn nieforemnych 40 35 PN-B-06714-16
%(m/m), nie wecej niz

4 Zawart@¢ zanieczyszcze orga- PN-B-04481

; o 1 1

nicznych, %(m/m), nie> ni

5 Wsk&nik piaskowy po picio- | od 30 do 70 od 30do 70 BN-64/8931-01
krotnym zagszczeniu metagdl! lub
Il wg PN-B-04481, %

6 | Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralndg¢ catk. po petnej
liczbie obrotéw, nie wicej niz b) 50 35
scieralnd¢ czesciowa po 1/5 PN-B-06714-42
petnej liczby obrotow, nie>ni 35 30

7 Nasikliwos¢, %(m/m), nie> ni 5 3 PN-B-06714-18
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8 Mrozoodporné&, ubytek masy pg 10 5 PN-B-06714-19
25 cyklach zamraania, %(m/m),
nie wigcej niz

9 Zawartg¢ zwiazkow siarki w prze- PN-B-06714-28
liczeniu na S@ %(m/m), nie w¢- | 1 1
cej niz

10 | Wskanik noSnosci Wy, mieszanki
kruszywa, %, nie mniejszy i

a) przy zagszczeniud > 1,00 60 80
b) przy zagszczeniud > 1,03 - 120
3. SPRZET

Do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilemego mechanicznie najestoso-

waé nastpujacy sprzt:

-rowniarki albo uktadarki do rozktadania materiatu

-walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczitezagszczania.

W miejscach trudno daginych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki me-
chaniczne lub mate walce wibracyjne. Stosowanyep®/ykonawe sprzt mechaniczny
powinien by sprawny technicznie i zaakceptowany przezera.

4. TRANSPORT.

Transport kruszywa musi odby@aie w sposob przeciwdziakgjy zanieczyszczeniu i roz-
segre-gowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanym padidrogi musi by tak zorganizowa-
ny, aby nie dopici¢ do jego uszkodzei tworzenia kolein.

Wskazany jest transport samowytadowczy (samochodgniki z przyczepami). Przy ruchu
po drogach publicznych pojazdy maspetnid wymagania dotycge przepiséw ruchu dro-
gowego w odniesieniu do dopuszczalnych gi#i na osie i innych parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D- 00@0.

5.1. Zakres wykonywanych robot

5.1.1. Przygotowanie podiza

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny ekkie miejsca podtza oraz wszelkie po-
wierzchnie nieodpowiednio zesgczone lub wskazage odchylenia wysokaiowe od zatao-
nych rzdnych powinny by naprawione przez spulchnienie, dodanie wody athsrenie po-
przez mieszanie, do aginiccia wilgotngci optymalnej, powtérnie wyréwnane i zggczone.
Podbudowa musi léywytyczona w sposob umlbwiajacy jej wykonanie zgodnie

z Dokumentagj Projektova i wedtug zalecé Inzyniera.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczeniej przy-
gotowane. Paliki lub szpilki powinny Bystawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do
osi drogi, lub w inny sposdb zaakceptowany przeyriera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno uhiwia¢ nacignigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wékszych nk co 10 m.

5.1.2 Przygotowanie receptury na wytworzenie miesnéi.

Wykonawca na podstawie bad&boratoryjnych przygotuje receptuna wytworzenie mie-
szanki. Receptura obejmotvledzie ustalenie mieszanych frakcji kruszywa orazyetihasé
optymalry dla mieszanych sktadnikéw. Spadzona receptura musi uzyskakceptagj Inzy-
niera

5.1.3. Przygotowanie mieszanki na warstgyypodbudowy

Wytworzenie mieszanki pole§abedzie na wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszywa
(przewidzianych receptgy z dodaniem wody, celem uzyskania wilgairiooptymalnej dla
wytworzonej mieszanki.
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5.1.4. Dozowanie wody i mieszanie kruszywa
Potrzebn iloé¢ wody dla mieszanki ustalaesiaboratoryjnie z uwzgbnieniem wilgotnéci
naturalnej materiatu. Nawhnie mieszanki powinno ngpbwa stopniowo w ildci nie wik-
szej niz 10 I/n? do czasu uzyskania w mieszance wilgéthoptymalnej okrélonej laborato-
ryjnie.
W czasie stonecznej pogody, wiatréw, w zalsci od temperatury, iké wody powinna by
odpowiednio wiksza. Zwekszenie ildci wody mae skgat 20% w stosunku do wilgotsoi
optymalnej. W przypadku gdy wilgoté®naturalna materiatu przekracza wilgat@optymal-
na, naley Materiat osuszy przez zwegkszenie ildci miesza.
5.1.5. Transport wytworzonej mieszanki na miejscewbudowania odbyw& sig bedzie sa-
mowytadowczymisrodkami transportu jak w pkt. 4, zaraz po jej wyprkowaniu w sposob
zabezpieczapy mieszank przed segregagj wysychaniem.
5.1.6. Rozktadanie mieszanki
Przed przysipieniem do robét w terenie Wykonawca jest zolaany do oznakowania pro-
wadzonych rob6t zgodnie z obagujacymi w tym zakresie przepisami.
Roztazenie mieszanki odiglzie sé we wczéniej przygotowanym korycie drogowym przy
pomocy rowniarki lub uktadarki z zachowaniem paragwe (grubdci i szerokdci warstwy)
zaprojektowanych w Dokumentacji Projektowej.
Warstwa podbudowy powinna &yoztazona w sposdb zapewnigy oshgniecie wymaga-
nych spadkow i rgnych wysokéciowych.
Podbudowy natey wykona& w dwoch warstwach. Kala powinna b§ wyprofilowana i za-
geszczona z zachowaniem wymaganych spadkéadngch wysokéciowych.
Rozpoczcie budowy kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej war-
stwy przez layniera.
W czasie ukladania mieszanki nafleodrzuca ziarna osrednicy wikszej ni 2/3 rozkladanej
warstwy oraz wszystkie przypadkowe zanieczyszczenia
5.1.7. Profilowanie rozi@zonej warstwy mieszanki
Przed zagszczeniem rozimm warstwe nalezy sprofilowa do spadkéw poprzecznych i po-
chylen podiuznych wymaganych w projekcie technicznym. Profiloiganaley wykona
ciezkim szablonem lub réwniask
W czasie profilowania natg wyrowna lokalne wgtbienia.
Mieszanka w miejscach ktérych widoczna jest jgregacja powinna ldyprzed zagszcze-
niem zastpiona materiatem odpowiednich étdwaosciach.
5.1.8. Zagszczenie wyprofilowanej warstwy
Natychmiast po kiecowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nale przystpi¢ do jej za-
geszczenia przez walowanie. PodbudolWwruszywa tamanego nale zagszcz& walcami
ogumionymi, walcami wibracyjnymi i gtadkimi.
Watowanie powinno pogpowa stopniowo od krawdzi dosrodka podbudowy przy przekroju
daszkowym jezdni albo od dolnej kresizi do gérnej krawdzi podbudowy przy przekroju o
spadku jednostronnym.
Jakiekolwiek nierowngi lub zagtbienia powstate w czasie zggczania powinny kywy-
rébwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa i daddmb usunicie materiatdbw a do
otrzymania réwnej powierzchni.
W miejscach niedogpnych dla walcéw podbudowa powinnaétyag;szczona zagszczarka-
mi ptytowymi, matymi walcami lub ubijakami mechaznig/mi.
Wybor sprztu zagszczajcego zaley od rodzaju kruszywa:
a/ kruszywo o przewadze ziarn grubych tj. takiedd® uziarnienie tey w dolnej
czxsci wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zalegaawszcza& najpierw walcami
ogumionymi, a nagpnie wibracyjnymi,
b/ kruszywo z przewaggziarn drobnych tj. takie, ktérego uziarnienieyiev goérnej
czsci wykresu obszaru dobrego uziarnienia , zalegcaagszcza najpierw
walcami ogumionymi, a hagnie gtadkimi.
W pierwszej fazie zagzczania nalgy stosowa sprzt Izejszy, a w kdcowej sprzt ciezszy.
Pocatkowe przejcia walcow wibracyjnych naky wykona bez uruchomienia wibratorow.
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Zagyszczenie nalg kontynuowad do osagnigcia wskénika zagszczenia podbudowy nie
mniejszego 0d 1,00 wg normalnej préby Proctoradngmz PN-B-04481 (metoda II).
Wilgotnaos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna lByrdwna wilgotnéci optymalnej okre-
slanej wg normalnej préby Proctora, zgodnie z PNA&L (metoda II).

Wilgotnosé przy zagszczaniu powinna liyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangj+ 10%

i — 20% jej wartéci.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D- 00.00.00.

6.1. Zasady ogolne kontroli jakdci robot

W czasie budowy Wykonawca powinien systematyczrogvadze pomiary i badania
Kontrolne i dostarczaich wyniki Inzynierowi. Pomiary i badania kontrolne

Wykonawca powinien wykordaw zakresie ogtotliwoscia gwarantuyca zachowanie wyma-
gan jakasci robot, lecz nie rzadziej hivskazano w odpowiednich punktach niniejszej ST.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdérnizadania kruszyw przeznaczo-
nych do wykonania robot i przedstawiyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji ma-
teriatow.

Badania te powinny obejmowavszystkie wlaciwosci okreslone w niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot

Czstotliwos¢ bada kontrolnych w zakresie robot przy budowie podbugankruszywa ta-
manego stabilizowanego mechanicznie:

Lp. | Wyszczegolnienie Czgstotliwos¢ bada
bada
Min. liczba bada | Maks. powierz. podbudowy / na jedno ba-
na dziennej dziatce danie
roboczej
1 Uziarnienie mie-
szanki 2 600
2 Wilgotnas¢ mie-
szanki
3 Zag:szczenie 10 prébek na 10000m
warstwy
4 Badanie wigci- | dla kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie kruszywa
wosci kruszywa

6.3.1. Badanie wiasnsti kruszywa

W czasie robot Wykonawcatizie prowadzi badania wiéciwosci kruszywa okréone w ta-
blicy 6.3. oraz w pkt.2.1i 2.2 niniejszej ST. Pkbbalezy pobierad losowo z roztaonej war-
stwy, przed jej zagszczeniem i w obecloi Inzyniera.

Wyniki bada musz by¢ na biegaco przekazywane ftynierowi. Badania petne naigwyko-
nat takze w przypadku zmiangrédta pobierania materiatdw i w innych przypadka&heslo-
nych przez layniera.

6.3.2. Wilgotnaé kruszywa

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaglavilgotnasci optymalnej, okrédonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il), zreotep +10% -20%.

Wilgotnos¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.3. Zagszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osagniccia wymaganego wskaika
zagiszczenia. Zagszczenie podbudowy nakesprawdzé wedtug BN-77/8931-12.
Zagyszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe, gdy sto-
sunek wtérnego modul, do pierwotnego modutu odksztalceBgjest nie wekszy od 2,2
dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.
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6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy

Czstotliwos¢ i zakres badapomiaréw wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa.

Lp. | Wyszczegdlnienie bada pomiaréw| Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

1 Szeroké¢ podbudowy co50m

2 Rowna¢ podiwzna w sposob cigly planografem albo co 50

tata na kadym pasie ruchu

3 Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 kmatdtm

4 Spadki poprzeczne* co50 m

5 Rzdne wysokséciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planie* co 100 m

7 Grubd¢ podbudowy co50m

8 Nasnos¢ podbudowy: co najmniej w dwoch przekrojach nazkie
- modut odksztalcenia 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksztattes osi w planie nahy wykona w
punktach gtownych tukéw poziomych.

6.4.1. Szeroké¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz

+5 cm,

Na jezdniach bez kraynikéw szeroké¢ podbudowy powinna ldywigcksza od szerokai
warstwy wyej lezacej o warté¢ wskazan w dokumentacji projektowe;j.

6.4.2. ROwnd¢ podbudowy

Nieréwndaci podiuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowy tata lub planografem, zgodnie z
BN-68/8931-04.

Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrove fata.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukadezpanierzye 4 metrowq taty z czsto-
tliwoscia podam w tablicy . Spadki poprzeczne powinnyc¢hggodne z dokumentacprojek-
towa, z tolerancj = 0,5 %.

6.4.4. Rzdne wysokdciowe podbudowy

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekraczaod 0 do -2 cm dla podbudowy zasadniczej oraz taccm do , -2 cm dla
podbudowy pomaocniczej.

6.4.5. Grubagé¢ podbudowy i ulepszonego podia

Grubas¢ podbudowy nie mie sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%. Odchytkilg¥ci po zagszczeniu , w stosunku
do podanej w projekcie, nie powinny przekracza2 cm.

6.4.6. Nénosé podbudowy

-modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinies agodny z podanym w tablicy ,
-ugiccie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno &ygodne z podanym w tablicy 4.
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Maksymalne ugicia lub minimalne moduty odksztatcenia w zalesci od wskanika zagsz-
czenia i projektowanego wsk@ka n@gnosci zawarto w tabeli ponej:

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Wskaznik Maksymalne ugicie| Min. modut odksztatc. mierzo-
z kruszywa zag;szczenia sprzyste pod kotem, ny ptyta o srednicy 30 cm, MPa
0o wsk&.| ls nie<ng | mm
Wnes  Nie<
niz %
40 kN | 50 kN od pierwszegood drugiego obaize-
obciazenia g | nia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Badania sprawdzajce.
Laboratorium Zamawiafego ledzie prowadzito
okreslona przez Irkyniera.

badania sprawdgg z czstotliwoscia

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiaru jest m(metr kwadratowy) utzonej i zagszczonej warstwy podbudowy z
kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznigligiavanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami beyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleratay wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D- 00.00.00.

Cena wykonania obejmuje ngstijace roboty:

- dostarczenie materiatéw sptua nieztzdnych do wykonania podbudowy

- mechaniczne rozkenie materiatu warstwami

- zag:szczenie poszczegollnych warstw

- utrzymanie wykonanej warstwy

- srodki zaradcze chroiie podbudow przed pogorszeniemegiakaosci i niekorzystnym
wptywem wody i sprgu wykonawczego

- wykonanie pomiarow i bada

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-06102

PN-B-06714/12
PN-B-06714/15
PN-B-06714/17
PN-B-06714/19
PN-B-06714/42
PN-B-11112/96
BN-68/8931-04

Drogi samochodowe. PodbudoWwygzyw stabiliz. mechanicznie
Kruszywa mineralne. Badania. Ozeanie zawarti zanieczyszcze
Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaiezsktadu ziarnowego
Kruszywo mineralne. Badania. Ozearzwilgotngci.

Kruszywo mineralne. Badania. Ozeazmrozoodporrioi
Kruszywo mineralne. Badania. Ozeaxcieralngci

Kruszywa tamane do nawierzchni dvogh.
Drogi samochodowe. Pomiar ro$enoawierzchni planografem

i tat
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.04.05.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.05.01

ULEPSZONE PODLOZE Z KRUSZYWA
NATURALNEGO STABILIZOWANEGO CEMENTEM

56



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejgmagania techniczne dotyee wykona-
nia i odbioru robdt zwizanych z przebudaywl. Cieptowniczej w Wieluniu.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokipezetargowy przy zlecaniu i realizaciji
robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t z@anych z
wykonaniem warstwy ulepszonego padiaz mieszanki cementowo-piaskowej wykonanej w
betonomieszarce Rm = 2,5 MPa o gidbd5 cm
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka cementowo-piaskowamieszanka piasku, cementu i wody, dobranych

w optymalnych iliciach.
1.4.2. Pozostate okrdenia sa zgodne z obovgizujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakaastosowanych materiatéw oraz za jgkeykona-
nych robét a take za zgodn& z dokumentagj projektovs, ST i poleceniami lzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Kruszywo naturalne

Piasek winien spetntawymagania normy : BN-64/8931-01Drogi samochodo@enaczanie
wskaznika piaskowego.

Do stabilizacji cementem mpa stosowa piaski, mieszanki kwiry albo mieszanktych kru-
szyw, kruszywo mzna uzné za przydatne do stabilizacji cementem wtedy, gk bada
laboratoryjnych wykza, ze wytrzymaldé na sciskanie i mrozoodporrsé probek kruszywa
stabilizowanego ¢ta zgodne z wymaganiami normowymi.

Wymagania dla kruszyw przeznaczonych do stabilizagpentem
Wiasciwosci Wymaga- | Badania wedtug
Lp. nia

1 Uziarnienie
a) ziarn pozostacych na sicie # 2 mm, 9

nie mniej nk: 30 PN-B-06714-15
b) ziarn przechodgych przez sito 0,075
mm, %, nie wcej niz: 15

2 | Zawartd¢ czesci organicznych, barwa ciecgwzorcowa | PN-B-06714-26
nad kruszywem nie ciemniejszani
3. | Wské&nik piaskowy 20<WP<5p

2.2. Cement

Nalezy stosowa cement portlandzki klasy 35 wg PN-88/B-30000

Badania cementu naiewykona& zgodnie z PN-B-04300

2.3. Woda

Woda stosowana do stabilizacji gruntu lub kruszyeenentem i ewentualnie do gighacji
wykonanej warstwy powinna odpowiadaymaganiom PN-B-32250 . Bez badaboratoryj-
nych mana stosowawodochgowa wode pitna.

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy lub ulepszonego paalistabilizowane-
go spoiwami powinien wykazasic mazliwoscia korzystania z hagbujacego sprgtu:
*mieszarek stacjonarnych,
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*uktadarek lub rowniarek do rozktadania mieszanki

*walcOw ogumionych i stalowych , wibracyjnych lutag/cznych do zaggzczania
*zageszczarek ptytowych, ubijakéw mechanicznych lub roatwalcow wibracyjnych
do zagszczania w miejscach trudnodgstych,

Uzyty sprzt musi by sprawny technicznie i uzyskakceptagj Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w ST D-00.00.00.

4.2. Transport mieszankiodbywa sig musi samochodami samowytadowczymi o tado§eno
10 ton. Czas transportu nie meoprzekraczal godz. przy temp. otoczenia pagji+ 15C i

20 min. przy temp. od 15 — 30.

Srodki transportu powinny umatiwiaé¢ przewoz mieszanki betonowej do miejsca whudowania
bez zmiany konsystencji i bez rozsegregowania praggbczciem twardnienia.

Mieszanka w czasie transportu powinna lohironiona od wpltywdéw atmosferycznych takich
jak: opady, nastonecznienie, wiatry. Przy brakwosk konstrukcjisrodkéw transportowych
nalezy stosowa przykrycia (folia, brezent).

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-0000.0
5.2. Wytyczne do projektowania mieszanki cementowpiaskowej wykonywanej
w betonomieszarce.

Wykonawca jest odpowiedzialny za przygotowanie paas i winien p przedstawd Inzynie-
rowi do akceptacji. Receptura winnacbypracowana przez laboratorium w oparciu o wyniki
bada materialédw zaakceptowanych przezyniera. Laboratorium pobierze probki materia-
tow i wykona niezhdne badania.
Receptura winna ponadto uwegdhiac:
- wytyczne niniejszej specyfikacji
- norng PN-S-96012 "Drogi samochodowe. Podbudowa i ulepspodiée z gruntu

stabilizowanego cementem"
5.3. Warunki wykonania warstwy ulepszonego podia
Warstwa ulepszonego podb z mieszanki cementowo-piaskowej niezety¢ wykonywana
wtedy, gdy podige jest zamarzrie i podczas opaddéw deszczu. Dopuszczalnym okregem
konywania robét jest okres od 15 kwietnia do 1zdg#ernika.
Nie naleyy rozpoczyna robot jezeli prognozy meteorologiczne wskazuja maliwy spadek
temperatury porej 5°C w czasie najhtiszych 7 dni.
5.4. Wbudowanie mieszanki
Mieszanka dowieziona z wytwdérni powinnachykladana przy pomocy ukfadarek lub rownia-
rek. Grubaé¢ uktadania mieszanki powinnabtaka, aby zapewéaiuzyskanie wymaganej gru-
bosci warstwy po zagszczeniu.
Przed zagszczeniem warstwa powinnadwyprofilowana do wymaganych ganych, spad-
kéw podhleznych i poprzecznych. Przyzyciu réwniarek do rozkladania mieszanki rilevy-
korzyst& prowadnice, w celu uzyskania odpowiedniej rovangrofilu warstwy. Od w@ycia
prowadnic mana odsipi¢ przy zastosowaniu technologii gwarantigj odpowiedrd rownas¢
warstwy, po uzyskaniu zgodydyniera. Po wyprofilowaniu naky natychmiast przysgpi¢ do
zag;szczania warstwy.
5.5. Zagszczanie
Zageszczanie warstwy kruszywa stabilizowanego cememalery prowadzt przy wyciu
walcow ghadkich, wibracyjnych lub ogumionych, w t@sgie wskazanym w ST.
Zageszczanie ulepszonego pozhoo przekroju daszkowym powinno rozpacsic od krave-
dzi i przesuwa pasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi sk w strore osi jezdni. Poja-
wiajace St W czasie zagszczania zanenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady, musz
by¢ natychmiast naprawiane przez wymianieszanki na peingtebokas¢, wyréwnanie i po-
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nowne zagszczenie. Powierzchnia zggczonej warstwy powinna ndiggrawidtowy przekroj
poprzeczny i jednolity wygH.

W przypadku technologii mieszania w mieszarkachjsternych operacje zeggczania i ob-
robki powierzchniowej muszby¢ zakaiczone przed uptywem dwoch godzin od chwili doda-
nia wody do mieszanki. Zagzczanie nalgy kontynuowa do osigniecia wskanika zagsz-
czenia mieszanki okémnego wg BN-77/8931-12 nie mniejszego od podamnvediN-S-96012

i ST.

Specjaln uwag: nalezy poswieci¢ zag:szczeniu mieszanki wasiedztwie spoin roboczych po-
dtuznych i poprzecznych oraz wszelkich antizea obcych.

Wszelkie miejsca line, rozsegregowanie, ¢@ne podczas zagzczania lub w inny sposéb
wadliwe, musz by¢ naprawione przez zerwanie warstwy na pa&rubcé, wbudowanie no-
wej mieszanki o odpowiednim skiladzie i ponowneegsagzenie. Roboty tea svykonane na
koszt Wykonawcy.

5.6. Piekgnacja warstwy

Wymagane jest piejnowanie wykonanej warstwy przez okres min 7 driep polewanie
woda. Nie wolno dopéci¢ do wyschngcia warstwy aby nie powstahekniecia skurczowe.

Inne sposoby piegnacji, zaproponowane przez Wykonawanne materiaty przeznaczone do
pielggnacji mog by¢ stosowane po uzyskaniu akceptaciyimera.

Nie nalery dopuszczazadnego ruchu pojazddéw i maszyn po ulepszonym padhookresie 7
dni po wykonaniu. Po tym czasie ewentualny ruchretogiczny mae odbywé si¢ wytacz-
nie za zgod Inzyniera.

5.7. Utrzymywanie ulepszonego podia

Ulepszone podie po wykonaniu przez uteniem nasipnej warstwy, powinno kiyutrzymy-
wane w dobrym stanie. Wykonawca jest zok@any do przeprowadzania kaeych napraw
warstw uszkodzonych na skutek oddziatywania czybhwmiktmosferycznych, takich jak opady
deszczu kniegu oraz mroz.

Wykonawca jest zobowrany wstrzymé ruch budowlany po okresie intensywnych opadow
deszczu, jeeli wystpi mozliwos¢ uszkodzenia warstwy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw zgodnie z
ustaleniami niniejszej ST

6.3. Badania w czasie robot

Badania w czasie prowadzenia robot polegaj sprawdzeniu przezAyniera w miag postpu
robot, jakdci materiatow i zgodniei wykonywanych rob6t z projektem technicznym i ST
6.3.1. Uziarnienie kruszywa

Probki do bada nalery pobier& z mieszarek przed podaniem cementu. Uziarnieniszgwa
powinno by zgodne z wymaganiami podanymi w ST.

6.3.2.Wilgotnaé mieszanki kruszywa z cementem

Wilgotnos¢ mieszanki powinna by réwna wilgotf optymalnej, okrdonej w projekcie
skfadu tej mieszanki, z toleranct 10% - 20% jej warki.

6.3.3. Zagszczenie mieszanki

Mieszanka powinna ldyzag:szczona do osgniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego
od 1,00 oznaczonego zgodnie z BN-77/8931-12.

Czgstotliwos¢ oraz zakres badabkreslona zostanie przez igniera.

6.3.4. Gruba¢ warstwy

Grubas¢ warstwy naley mierzy¢ bezpdrednio po jej zagszczeniu w odlegkei co najmnigj
0,5 m od krawdzi. Grubd¢ warstwy nie mee r@ni¢ sie od projektowanej o wcej niz + 1
cm.
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6.3.5. Wytrzymatcé¢ na sciskanie

Whytrzymala¢ nasciskanie okréla sk na prébach walcowych&ednicy i wysokéci

8 cm. Prébki do badanalezy pobier& z miejsc wybranych losowo, w warstwie raozoej

przed jej zagszczeniem. Prébki ikei 6 szt naley formowa i przechowywa zgodnie z nor-

mami dotyczcymi poszczegdlnych rodzajow stabilizacji spoiwaiiizy probki naley bad&

po 7 lub 14 dniach oraz po 28 lub 42 dniach przegf@nia. Wyniki wytrzymatéci nasci-

skanie powinny b§zgodne z wymaganiami podanymi w ST.

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych i wytrzymakeziowych ulepszonego
podiga.

6.4.1.Szeroké&é ulepszonego podiza

Szerokdé¢ ulepszonego podia nie mae sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz

+10cmi-5cm.

6.4.2. Réwndé¢ ulepszonego podiza.

Nieréwnaci podiwzne ulepszonego podia naley mierzy¢ tata 4-metrova w sposéb eigty

planografem zgodnie z nognBN-68/8931-04.

Nieréwnaci poprzeczne ulepszonego pagtanaley mierzy¢ 4-metrovy tata.

6.4.3. Spadki poprzeczne ulepszonego podéo

Spadki poprzeczne ulepszonego padipowinny by zgodne z DokumentacjProjektovy z

tolerancy £0,5 %.

6.4.4. Rzdne wysokdciowe ulepszonego podia.

Rd&znice pomedzy rzdnymi wykonanej warstwy, a ¢gdnymi projektowanymi nie powinny

przekracza+ 1 cm, - 2 cm.

6.4.5. Uksztaltowanie osi ulepszonego pods

Os warstwy nie mege by przesungta w stosunku do projektowanej ogeej niz + 5 cm.

Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztatta osi w planie naky wykona w

punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.6. Grubcé ulepszonego podtza

Grubd¢ ulepszonego podia nie mae sk rozni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz +

10%.

6.5. Badania odbiorcze

- badanie wytrzymakei nasciskanie — 3 probki z kalej dziennej dziatki roboczej

- rownas¢ podiuzna — tag 4-ro metrove, co 20m

- rownas¢ poprzeczna — j.w. lecz co 100m

- Szeroke¢ warstwy — co 100m

- spadki poprzeczne — na prostej co 100m, na tukashmiejscach

- wyglad zewrgtrzny — jednolity bez miejsc porowatych i fuszcych sé

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00
Jednostlk obmiaru jest 1 Mwykonanej warstwy z kruszyw stabilizowanych ceraent

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z DokumentaBrojektow, ST i wymaganiami In-
zyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt. 6, daty wyniki
pozytywne.

Inzynier oceni wyniki badai pomiaréw , w wypadku wysgpowania usterek ustali zakres ro-
b6t poprawkowych, ktére Wykonawca wykona na wialsoyzt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00

Cena wykonania robét obejmuje
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze
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-0znakowanie robét

- dostarczenie materiatéw , wyprodukowanie mieseaja transport na miejsce
wbudowania

- dostarczenie, ustawienie, rozebranie, odwieziproevadnic oraz innych materiatow
pomaocniczych

- roztazenie i zagszczenie mieszanki

- pielegnacg wykonanej warstwy

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w ST

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06714-12 - Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaigzzawartéci zanieczysz.obcych

PN-B-06714-15 - Kruszywa mineralne. Badania. Ozaarzskiadu ziarnowego

PN-B-06714-26 - Kruszywa mineralne. Badania. Ozaarzzawartéci zanieczyszcze
organicznych

PN-B-06714-42 - Kruszywa mineralne. Badania. Ozeazcieralngci w bebnie Los

Angeles
PN-B-32250 - Materiaty budowlane. Woda dobétv i zapraw.
PN-S-96012 - Drogi samochodowe. Podbudowegszone podie z gruntu stabilizo

wanego cementem
BN-64/8931-01 - Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

BN-68/8931-04 - Drogi samochodowe. Pomiar résehaawierzchni planografem i fat

BN-70/8931-05 - Drogi samochodowe. Oznaczenie wska nanosci gruntu jako podiza
nawierzchni podatnych

BN-77/8931/12 - Oznaczenie wgkiéka zagszczenia gruntu.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDIM — 19
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1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrngjymagania techniczne dotygz wykona-
nia i odbioru robdét zwizanych z przebudaywl. Cieptowniczej w Wieluniu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokipezetargowy przy zlecaniu i realizaciji
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t przy wykonywa-
niu warstwy wazacej z betonu asfaltowego i obejnuj

-wytworzenie masy betonu asfaltowego

- utozenie warstwy wjzacej grub. 7 cm

- utozenie warstwycieralnej grub. 5 cm

- zag;szczenie masy

- wykonanie badamasy i wykonanej nawierzchni

- uporazidkowanie terenu po wykonaniu robot

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralno-asfaltowa mieszanka mineralna z odpowiegitoscia
asfaltu, wytworzona w okfeny sposéb, spetnigga okrglone wymagania.

1.4.2. Beton asfaltowy (BA} mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu
rownomiernie stopniowanym, ama i zagszczona.

1.4.3.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna dodawana dezera
w celu zwikszenia jego przyczepéa do kruszywa.

1.4.4. Podtge pod warstwe asfaltowa - powierzchnia przygotowana do zémia
warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

1.4.5. Emulsja asfaltowa kationowa asfalt drogowy w postaci zawiesiny
rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.6. Pozostate okréenia podstawowegzgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi ST D- 00.00.00.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robét podano w ST D- 00.00.00.

2. MATERIALY
Tablica. Wymagania wobec materialdw do warstwyzadej z betonu asfaltowego
Lp ] ] Kategoria ruchu
Rodzaj materiatu nr normy
KR 1-2 KR 3-6

1 |Kruszywo tamane granulo-
wane

a) z litego surowca skalnego, kl. I; gat.1
ze skat: PN-B-11112:1996Kl. 1,11; gat.1,2
- magmowych

- przeobraonych
- osadowych

2 | Kruszywo tamane zwykie | PN-B-11112:1996kl.1,1I; gat.1,2 -

3 | Zwir i mieszanka PN-B-11112:199Kl. I, I -
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Grys izwir kruszony z su-
4 |rowca naturalnie rozdrob- | Zalacznik G K. LILII gat.1,2| KLLII; gat.1,2
nionego
6 | Wypetniacz mineralny: PN-61/S-96504

podstawowy podstawowy

7 | Asfalt drogowy PN-C-96170:196® 50, D 70 D 50

UWAGA! Powyzsze wymagania $ zgodne z norma PN-S-96025:2000, obecnie zale
cane do stosowaniagsWymagania Techniczne WT-2 Nawierzchnie asfaltowe(®8

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy Scieralnej z betonu asfalto-
wego przedstawiono na rysunku 1.

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 )
90 A
¥ 10
80 4 20
= 4
g 70 / 0 .
® >
N 4 ('D’
o 60 a0 2
N - o
o ©
‘5 80 50 &
3 @
5 40 = 60 <
g Y 8
T 30 = 70 2
20 = 80
r//‘
-
10 . —
%
0 100
0,075 0,18 0,18 03 042 0.85 2 4 63 8 96 16 25 38,1

12,8 20 31,5

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy

$cieralnej nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem KR1

2.1. Asfalt
Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965.

2.2. Wypehniacz
Nalezy stosowa wypetniacz wapienny, spetnigy wymagania okrdone w tabeli dla wypet-

niacza podstawowego.
Przechowywanie wypetniacza powinncotlagodne z PN-S-96504:1961 .

2.3. Kruszywo
W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nalg stosowa kruszywa podane w tablicy.

Sktadowanie kruszywa powinno odbyévsic w warunkach zabezpiecaajych je przed zanie-
czyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentamszywa lub jego frakcjami.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D- 00.00.00 .
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3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien
wykaza si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
- wytwérni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniulwgnym lub caglym do
wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych,
- uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-astgith typu zagszczanego,
- skrapiarek,
- walcow lekkich grednich i cézkich stalowych gtadkich,
- walcéw ogumionych,
- samochodow samowytadowczych z przykryciem brezeyn.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D- 00.00.00.

4.1. Transport materiatdw

4.1.1. Asfalt

Asfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991

oraz w aprobacie technicznej.

4.1.3. Wypetniacz

Wypeltniacz luzem naly przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu mateviatd
sypkich, umaliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewozi dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabez-
pieczony przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.1.4. Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaah
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyartyasentami kruszywa lub jego frak-
cjami

i nadmiernym zawilgoceniem.

4.1.5. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego naleprzewozt pojazdami samowytadowczymi wypasa
nymi w pokrowce brezentowe.

W czasie transportu mieszanka powinné przykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza2 godzin z jednocze-
snym spetnieniem warunku zachowania temperaturydelvania.

Zaleca st stosowanie samochoddw termosow z podwajnégiainami skrzyni wyposanej w
system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D- 00@0.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki enadno-asfaltowej oraz wyniki bafla
laboratoryjnych i prébki materialéw pobrane w obaon Inzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

- doborze sktadnikow mieszanki,

- doborze optymalnej ikei asfaltu,

- okresleniu jej wiaciwosci i poréwnaniu wynikéw z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna dui& sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.
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Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych oravarstwy wiazace] z betonu

asfaltowego
Lp. Wiatciwosci Kategoria ruchu
KR 1-2 KR 3-6
2 Modut sztywnéci petzania’,[Mpal] nie wymaga si >16,0
Stabilng¢ wg Marshalla w temperaturze
3 60° C, zagszczonych 2x75 uderaaibija- |> 8,0 >11,0
ka [KN]
4 Odksztatcenie wg Marshalla w temperat 2.0-5,0 1,5-4,0
60° C, [mm]
5 Wolna przestrzew probkach Marshalla, 4.0-8.0 4.0-8.0
[% viV]
Wypetnienie wolnej przestrzeni w préb-
6 kach Marshalla, [%0] 65,0800 75,0
7 Gruba¢ warstwy z mieszanki mineralnot
asfaltowej o uziarnieniu: [cm]
-0/12,8 3,55,0
- 0/16 4,06,0 4,06,0
- 0/20 6,0-8,0 6,0-8,0
-0/25 7,0-10,0
8 Wskanik zag;szczenia warstwy, % >098,0 >98,0
9 Wolna przestraew warstwie, v/v 49,0 4,59,0
UWAGA! Powyzsze wymagania g zgodne z norma PN-S-96025:2000, obecnie zalec
ne do stosowaniagWymagania Techniczne WT-2 Nawierzchnie asfaltowe0P8

Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych orawarstwy $cieralnej z betonu as-

faltowego
Kategoria ruchu
Lp. Wiasciwosci
KR 1-2 KR 3-6
1 Uziarnienie mieszanki, mm 0/6,3; 0/12,8;
0/8; 0/16;
0/12,8; 0/20
0/16;
0/20
, . 1) nie wy-
2 Modut sztywnéci petzanid’,[Mpa] maga si >14,0
3 ﬁ(tlf\l]bllncﬁc wg Marshalla w temperaturze 60, > 5.8 >10,8
4 Er)r?rﬁzta’rceme wg Marshalla w temperat? 60 2.0:5.0 2645
5 Wolna przestraew probkach Marshalla, [% v/V] 1,5+4,5 2,640
6 Wypelnienie wolnej przestrzeni w probkach Marg- 75.0:90.0 78.0:86.0
halla, [%0]
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7 Gruba¢ warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej
o] uz_i%r/réi%niu: [cm] 1.5:4.0
) 0/8' 2,0¢4,0
-0/12,8 3,5:5,0 3,5+5,0
- 0/16 4,0+5,0 4,0+5,0
- 0/20 5,0+7,0 5,0:7,0
Wskanik zag;szczenia warstwy, % >98,0 >98,0
9 Wolna przestraew warstwie, v/v 1,5:5,0 2,65,0

1) oznaczony wg wytycznych - IBDiM, Zeszyt nr 48

2) probki zagszczone 2 x 50 udenze3) prébki zagszczone 2 x 75 udenze

UWAGA! Powyzsze wymagania $ zgodne z norma PN-S-96025:2000, obecnie zaleca-
ne do stosowaniagWymagania Techniczne WT-2 Nawierzchnie asfaltowe0P8 T

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltowprodukuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub-Ci
glym zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenigmieszanie oraz
zachowanie temperatury sktadnikéw i gotowej miekzemneralno-asfaltowe;.

Dozowanie sktadnikow, w tym ta& wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz
zgodne z recept Dopuszcza sidozowanie ohjtosciowe asfaltu, przy uwzetinieniu zmiany
jego gstaosci w zalenosci od temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikéw mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, waiilie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz 2 % w stosunku do masy skladnika.

Jezeli jest przewidziane dodanseodka adhezyjnego, to powinien onctdozowany do asfaltu
w sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien b§ ogrzewany w sposéb fredni, z uktadem termostatowania,
Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku pova wynosi:

-dlaD50 14%C-165C

-dlaD70 140C-160C

-dla D 100 13%5C - 160 C

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minepairdndaniu wy-
petniacza uzyskata wdaiwa temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie
powinna by wyzsza o wecej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-
asfaltowej.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mimerasfaltowe] powinna wynasi
-zD50 146C-170C

-zD70 138C-165C

-zD 100 136C-166C

Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z oznakahieskiego dymu w czasie wytwa-
rzania) oraz o temperaturze:seej od wymaganej powinnadpgotraktowana jako odpad pro-
dukcyjny.

5.4. Przygotowanie podiga

Podlaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinn@ iayyprofilowane i rowne,
bez kolein. Powierzchnia podia powinna by sucha i czysta.

Nieréwndaci podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyicksze od podanych w pani
szej tablicy

Tablica - Maksymalne nierowia podtaza pod warstwy asfaltowe, mm
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. Podtaze pod

Lp. |Drogii place -
warstwe wiazaca

1 Drogi klasy A, S i GP 9

2 Drogi klasy G i Z 12

W przypadku gdy nierowrci podiaza s wieksze od podanych w tablicy podéonaley wy-
rowna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej.

Przed roztaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowegoi@@onaley skropt emuls
asfaltows lub asfaltem uptynnionym w ikgi ustalonej w ST.

Kazda utozong warstwe nalezy skropi emulsj asfaltowg lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem nasipnej, w celu zapewnienia odpowiedniegoagaenia mgdzywarstwowego, w
ilosci ustalonej w ST.

5.5. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia w
ciagu doby byta nie risza od 5C. Nie dopuszczagsikiadania warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podczas opadow atmosferycznych onagggil wiatru (V > 16 m/s).

5.6. Zaréb probny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjgst zobo-
wiagzany do przeprowadzenia w obegtidnzyniera kontrolnej produkcji w postaci prébnego
zarobu.

W pierwszej kolejnéci nalezy wykona probny zaréb na sucho, tj. bez udziatu asfaltaelu
kontroli dozowania kruszywa i zgod$w sktadu granulometrycznego z projektow&nzywa
uziarnienia. Probkmieszanki mineralnej natg pobr& po opr@nieniu zawartéci mieszalni-
ka.

Po sprawdzeniu skladu granulometrycznego mieszairigralnej, nalgy wykona petny za-
réb probny z udziatem asfaltu, w ko zaprojektowanej w recepcie.

Sprawdzenie zawaroi asfaltu w mieszance okta sk wykonupc ekstrakaj.

5.7. Wbudowywanie i zagszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna iyoudowywana uktadagkwyposaom w uktad z
automatycznym sterowaniem grébbwarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z doku-
mentacy projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarbysza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkt 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyiak zgodnie ze schematem pr&gejvalca ustalonym
na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢ggazgzania powinna wyndsnie mniej ng:

- dla asfaltu D 50 - 13%C,

- dla asfaltu D 70 - 125,

- dla asfaltu D 100 -12@,

Zageszczanie nalgy rozpoca¢ od kravedzi nawierzchni krodkowi. Wskanik zag:szczenia
utozonej warstwy powinien kyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 2.

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgdo
osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesunite wzgkdem siebie co najmniej
0 15 cm. Zhcza powinny by catkowicie zwazane, a przylegage warstwy powinny byw
jednym poziomie.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D- 00.00.00.

6.2. Badania przed przysapieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzdania lepiszcza, wypetniacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszarikeralno-asfaltowej i przedstasivy-
niki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiaréw

Tablica - Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow podczas wytwarzania mieszanki mine-
ralno-asfaltowej.

Lp. Czestotliwos¢ bada
Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej dzial-
ce roboczej
1 Uziarnienie mieszanki mineralne;j 2 prébki

2 Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej pod probka przy produkcji do 500 Mg

branej w wytwaorni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
3 Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
4 Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
5 Wiasciwosci kruszywa 1 na 200 Mg i przy kaej zmianie
Temperatura skltadnikdw mieszanki mine-, _, .
6 . dozor cagly
ralno-asfaltowej
7 Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
asfaltowe] wbudowywania

8 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.

9 Wiasciwosci prébek mieszanki mineralno
asfaltowej pobranej w wytwaorni

jeden raz dziennie

6.3.2. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Probki do bada uziarnienia mieszanki mineralnej najgpobra& po wymieszaniu kruszyw, a
przed podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia powibpazgodna z zaprojektowanv recepcie
laboratoryjne;j.

6.3.3. Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowe] poleg wykonaniu ekstrakcji

wg PN-S-04001:1967.

Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjn.

6.3.4. Badanie wiéciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ wtasciwosci asfaltu, zgodnie z pkt 2.2.

6.3.5. Badanie wiléciwosci wypeltniacza

Na kazde 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ wiasciwosci wypetniacza, zgodnie z
pkt 2.4.
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6.3.6. Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki minealno-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralsfaltowej polega na odczytaniu tempe-
ratury na skali odpowiedniego termometru zamont@gama otaczarce. Temperatura powin-
na by zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboypteyi ST.

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfabwej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltquad¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu ter-
mometru w mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadnd¢ pomiaru do 2C. Temperatura powinna bggodna z wymaganiami podanymi w
recepcie i ST.

6.3.8. Sprawdzenie wygldu mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na oceseeialnej jej wyghdu

w czasie produkgcji, zatadunku, roztadunku i wbudwoagia.

6.3.9. Wiaciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢c na prébkach zagzczonych me-
toda Marshalla. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjm.

6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych i wkgiwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego

6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z betastal-
towego podaje tablica 5.

6.4.2. Szeroké&¢ warstwy

Szerokd¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentagcpro-
jektows, z tolerancj do 5 cm. Szerokd warstwy asfaltowej iej potazonej, nie ograniczo-
nej kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukciji nawiernghpowinna by szersza z
kazdej strony co najmniej o grubbwarstwy na niej potmonej, nie mniej jednak ai5 cm.
6.4.3. Rowndé¢ warstwy

Nieréwnaci podiwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzeg BN-68/8931-
04 nie powinny by wieksze od podanych w tablicy 6.

Czestotliwosé oraz zakres bada i pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. | Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Szerokéc¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km

2 | Rbwnd¢ warstwy poprzeczna 10 razy na odcinku drogi o aicigl km

3 | Réwna¢ podiuzna kady pas ruchu planografem lubgato 20 m

4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratiugasci 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar rzdnych niwelacji podtnej i poprzecznej
oraz usytuowania osi wedtug

6 | Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 | Gruba¢ wykonywanej warstwy 3 razy (w osi i na brzegachsigy) co 25 m

8 | Zlacza podtane i poprzeczne cala diugozlacza

9 | Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena ggla, cata powierzchnia

11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z #@ego pasa o powierzchni do 3008

12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

13 | Grubd¢ warstwy jw.
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Dopuszczalne nieréwnéci warstw asfaltowych, mm

Lp. |Drogi i place Warstwacieralna Warstwa wizaca

2 |DrogiklasyGiz 6 9

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegadoakach prostych i na tukach powinny
by¢ zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokdciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny byzgodne z dokumentagcprojektows, z toleranci
+1cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z toleran-
cjat5cm.

6.4.7. Gruba¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z grubi@ia projektows, z toleranci + 10 %. Wymaga-
nie to nie dotyczy warstw o grufm projektowej do 2,5 cm.

6.4.8. Zhcza podiuzne i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny lbywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofmdo
osi. Zlcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesungte wzgkdem siebie co naj-
mniej o0 15 cm. Acza powinny by catkowicie zwazane, a przylegage warstwy powinny
by¢

w jednym poziomie.

6.4.9. Wyghd warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien érjiednolita tekstue, bez miejsc przeasfal-
towanych, porowatych, tuszgzych st i spckanych.

6.4.10. Zagszczenie warstwy i wolna przestraew warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny b§zgodne z wymaganiami ustalonymi
w recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiaru jest rh(metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwalisfvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, ST

i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytyey

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Jednostl obmiaru jest 1fmwykonanej nawierzchni

Cena wykonania 1 hwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—oznakowanie robot,

—dostarczenie materiatow,

—-wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itjgpsport na miejsce wbudowania,
—posmarowanie lepiszczem kreaei urzdzen obcych i krawgznikdw,

—roztozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

—obciecie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

—przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznic
nej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-C-96170:1965- Przetwory naftowe. Asfalty drnog
2. PN-S-04001:1967- Drogi samochodowe. Mieszankenalno-bitumiczne. Badania
3. PN-S-96504:1961- Drogi samochodowe. Wypetniaoniknny do mas
bitumicznych
4. PN-S-96025:2000 — Nawierzchnie asfaltowe (zrnetsfaltowego)
5. BN-68/8931-04 - Drogi samochodowe. Pomiar rd@®hnawierzchni planografem
i tat.
. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podathy potsztywnych. IBDIM - 19976.
. Wymagania Techniczne pt "Kruszywa do mieszanigleralno-asfaltowych i pomierzch-
niowych utrwalé na drogach publicznych, WT-1 Kruszywa 2008 - zatec
8. WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008 - zalecane

~N O

72



SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.06.01.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.06.01.01

PLANTOWANIE | HUMUSOWANIE ZIELENI,
SIANIE TRAWY
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejsgymagania techniczne dotyece wykona-
nia i odbioru rob6t zwizanych z przebudaywl. Cieptowniczej w Wieluniu.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegoblowa specyfikacja techniczna jest stosoaktadokument przetargowy i kontrak-
towy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionyshpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot azanych z
plantowaniem zieleni porgilzy jezdni a chodnikiem oraz chodnikiem a ogrodzeniami

i obejmup:

plantowanie i humusowanie pasoéw zieleni

obsianie pasow zieleni traw

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Humus -ziemia rélinna (urodzajna).

1.4.2. Humusowanie pokrycie terenu humusem w celu zapewnienia dgbvezrostu trawy.
Pozostate okrigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi nor-
mami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyaee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudev ST
D-00.00.00.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy humusowanit s

humus i nasiona traw.

Wybor gatunkéw traw naky dostosowé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalec
si¢ stosowd mieszanki traw o drobnymggtym ukorzenieniu, spetnigje wymagania
PN-R-65023.

3. SPRZET
Wykonawca przyspujacy do wykonania umocnienia powinien wykazx mozliwoscia ko-
rzystania z nagpujacego spretu:

*ubijakdéw 0 recznym prowadzeniu,

*wibratorow samobignych,

*ptyt ubijajacych.

4. TRANSPORT

Nasiona traw mzna przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzaj
cych je przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-00M0.0

5.1. Humusowanie

Humusowanie powinno iywykonywane na catej szerala pasow zieleni. Gruldo pokrycia
ziemig roslinnag powinna wynosi 10 cm.

Utozona warstwe humusu naley lekko zagsci¢ przez ubiciegczne lub mechaniczne.

5.2. Obsianie nasionami traw

Obsianie powierzchni skarp i rowow trawalezy wykonywa w odpowiednich warunkach
atmosferycznych w okresie wiosny lub jesieni.

Powierzchnt obsiam pokrywa s¢ gruntem poprzez lekkie grabienie powierzchni .
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W okresie suszy natg systematycznie zraszaody obsiane powierzchnie.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakowykonanych robot i ich zgod&a z ST oraz na
sprawdzeniu daty waaosci $wiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiarowy jest:
*m? (metr kwadratowy) powierzchni pasow zieleni

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytysv

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania 1frumocnienia skarp i rowow przez humusowanie i otigiabejmuje:
*roboty pomiarowe i przygotowawcze,
*dostarczenie i wbudowanie materiatow,
*pielegnacja trawy,
*uporzadkowanie terenu,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zieryamagania i badania
2. PN-R-65023 Materiat siewny. Nasionalirorolniczych

10.2. Inne materiaty
Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe tplagemne.
Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED@anEprojekt-Warszawa, 1979.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.07.01.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.07.01.01

OZNAKOWANIE POZIOME
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejsymagania techniczne dotyce wykona-
nia i odbioru robét zwizanych z przebudawwul. Cieptowniczej w Wieluniu.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegoblowa specyfikacja techniczna jest stosoaktadokument przetargowy i kontrak-
towy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionyshpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t awanych z
wykonaniem oznakowania poziomego i obejiu;j

- zakup i transport materiatow,

- wyznaczenie znakow,

- wykonanie oznakowania poziomego cienkowarstwowego

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Oznakowanie poziome znaki drogowe poziome, umieszczone na nawieiaehpo-
staci linii ciagtych lub przerywanych, pojedynczych lub podwdjnystizatek, napiséw, sym-
boli oraz innych linii zwazanych z oznaczeniem oklenych miejsc na tej nawierzchni.

1.4.2 Znaki podtuzne - linie réwnolegte do osi jezdni lub odchylone widj pod niewielkim
katem, wystpujace jako linie segregacyjne lub kredziowe, przerywane lub qgite.

1.4.3. Znaki poprzeczne znaki wyznaczapre miejsca przeznaczone do ruchu pieszych i ro-
werzystow w poprzek jezdni oraz miejsca zatrzymaojazdow.

1.4.4. Znaki uzupetniapce - znaki w postaci symboli, napiséw oraz inne élajace szcze-
g6lne miejsca na nawierzchni.

1.4.5. Materialy do poziomego znakowania drég materiaty zawierage rozpuszczalniki,
wolne od rozpuszczalnikéw lub punktowe elementylashkowe, ktére magzostd naniesione
albo wbudowane przez malowanie, natryskiwanie,vodige, wytlaczanie, rolowanie, klejenie
itp. na nawierzchnie drogowe, stosowane w temperatatoczenia lub w temperaturze pod-
wyzszonej. Materiaty te powinny byetrorefleksyjne.

1.4.7. Materialy do znakowania cienkowarstwowege farby nakltadane warstngrubcci od
0,3 mm do 0,8 mm.

2. MATERIALY

2.1. Dokument dopuszczajcy do stosowania materiatow

Kazdy materiat uywany przez Wykonawcdo poziomego znakowania drég musi postada
aproba¢ technicza wydarny przez Instytut Badawczy Drog i Mostéw oraz must lyniesz-
czony

na liscie preferencyjnej , opracowanej przez GenarBlyrekcg Drog Publicznych..

2.2. Wymagania wobec materiatébw do poziomego znakewia drég

2.3. Zawartas¢ sktadnikéw lotnych

Zawarta¢ sktadnikow lotnych (rozpuszczalnikow organicznycig powinna przekraczaw
materiatach do znakowania cienkowarstwowego 30%njm/

Nie dopuszcza sistosowania materiatdw zawiexaych rozpuszczalnik aromatyczny (jak np.
toluen, ksylen) w iléci wickszej ni 10%. Nie dopuszczaesstosowania materiatdw zawiera-
jacych benzen i rozpuszczalniki chlorowane.

2.4. Kulki szklane

Materiaty w postaci kulek szklanych refleksyjnyah gbsypywania lub narzucania podnie-
niem na materiaty do oznakowania powinny zapewmalzialng¢ w nocy poprzez odbicie
powrotne w kierunku pojazdu waki swiatta wysytanej przez reflektory pojazdu.

Kulki szklane powinny charakteryzowaie wspotczynnikiem zatamania powsj 1,50, wyka-
zywat odpornd¢ na wod i zawiera nie wiecej niz 20% kulek z defektami.

Kulki szklane hydrofobizowane powinny ponadto wyaac stopiex hydrofobizacji co naj-
mniej 80%.
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3. SPRZET
3.1. Sprzt do wykonania oznakowania poziomego
Wykonawca przyspujacy do wykonania oznakowania poziomego, w zatéci od zakresu
rob6t, powinien wykazasic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu, zaakceptowa-
nego przez layniera:
—-szczotek mechanicznych (zaleca siosowanie szczotek wypasaych w uradzenia odpyla-
jace) oraz szczotekeznych,
—frezarek,
—-sprzarek,
—malowarek,
—-sprztu do bada, okrelonych w ST.

4. TRANSPORT

Ogollne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00. Materialypdriomego
znakowania drog natg przewozt w pojemnikach zapewnigych szczeln&, bezpieczny
transport i zachowanie wymaganych $diavosci materiatow.

Materialy do znakowania poziomego nsleprzewozé krytymi srodkami transportowymi,
chroniac opakowania przed uszkodzeniem mechanicznym, g@dAN-C-81400 oraz zgod-
nie z prawem przewozowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki atmosferyczne

W czasie wykonywania oznakowania temperatura naelen i powietrza powinna wyngsi
co najmniej &C, a wilgotné¢ wzgledna powietrza powinna byzgodna z zaleceniami produ-
centa lub wynosico najwyej 85%.

5.2. Jednorodndé nawierzchni znakowanej

Poprawné¢ wykonania znakowania wymaga jednorogmonawierzchni znakowanej. Nie-
réwnomierndci i/albo miejsca tatania nawierzchni, ktére nieréypiaja sic od starej na-
wierzchni i nie maj wiekszego rozmiaru nil5% powierzchni znakowanej, uznaje sa po-
wierzchnie jednorodne.

5.3. Przygotowanie podt@a do wykonania znakowania

Przed wykonaniem znakowania poziomego haleczysci¢ powierzchng nawierzchni malo-
wanej z pyhu, kurzu, piasku, smaréw, olejow i inhyzanieczyszcze przy wyciu sprztu
wymienionego w ST i zaakceptowanego przeyiera.

Powierzchnia nawierzchni przygotowana do wykonaveaakowania poziomego musi by
czysta i sucha.

5.4. Przedznakowanie

W celu doktadnego wykonania poziomego oznakowan@idmazna wykon& przedznako-
wanie, stosujc sk do ustalé zawartych w dokumentacji projektowej, ,Instrukojiznakach
drogowych poziomych” , ST i wskazaniacliyniera.

Do wykonania przedznakowania sma stosowé& nietrwah, farbg, np. farlg silnie rozciéczo-
na rozpuszczalnikiem. Zalecagsivykonywanie przedznakowania w postaci cienkichi lub
kropek. Pocatek i koniec znakowania nalg zaznaczy makh kresk poprzecza.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania wykonania oznakowania poziomego

6.2. Widzialnosé w dzien

Widzialnas¢ oznakowania w dziejest okrélona wspoétczynnikiem luminancji i baanozna-
kowania. Do okréenia odbiciaswiatta dziennego lub odbicigwietlenia drogi od oznakowa-
nia stosuje giwspotczynnik luminancji wwietle rozproszonym Q = L/E, gdzie:

Q - wsp6tczynnik luminanciji wwietle rozproszonym, med frix ™,

L - luminancja pola véwietle rozproszonym, mcdfn

E - cdwietlenie ptaszczyzny pola, IXx.

Pomiary luminancji wéwietle rozproszonym wykonujeesw praktyce miernikiem luminanciji
wg POD-97. Wart& wspotczynnika Q powinna wyndsilla oznakowanidawiezego, barwy:
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—biatej na nawierzchni asfaltowej, co najmniej 13€dmi? Ix ™,
Barwa oznakowania powinna bykreslona wg POD-97 przez wspoidne chromatyczrigi
X iy, ktore dla suchego oznakowania powinnyetew obszarze zdefiniowanym przez cztery
punkty narane:

Punkt narany 1 2 3 4
Oznakowanie 0,4 0,3 0,3 0,34
biate: 0,4 0,3 0,3 0,38

6.3. Widzialnoé¢ w nocy

Za miak widzialnasci w nocy przygto wspotcz. odblasku Rokrelany wg POD-97.
Wartas¢ wspoétczynnika R powinna wynosi dla oznakowanidwiezego w stanie suchym,
co najmniej 300 med Rix ™,
Wartas¢ wspoétczynnika R powinna wynosi dla oznakowaniazywanego po 12 miegiach
eksploataciji, co najmniej 100 med’ix™,
6.4. Szorstkéé oznakowania
Miara szorstkéci oznakowania jest wardé wskanika szorstkéci SRT (Skid Resistance Te-
ster) mierzona wahadtem angielskim, wg POD-97. W&aiSRT symuluje warunki, w ktérych
pojazd wyposzony w typowe opony hamuje z blokakidt przy pedkaosci 50 km/h na mokrej
nawierzchni.
Wymaga st, aby warté¢ wskanika szorstkéci SRT wynosita na oznakowaniu:
-Swiezym, co najmniej 50 jednostek SRT,
-uzywanym, w cagu catego okresuzytkowania, co najmniej 45 jednostek SRT.
6.5. Trwatos¢ oznakowania
Trwalos¢ oznakowania oceniana jako stapmwycia w 10-stopniowej skali na zasadzie po-
rownania z wzorcami, wg POD-97 , powinna wyiqsd 12-miesicznym okresie eksploatacji
oznakowania wykonanego:
-farbami wodorozcikczalnymi, co najmniej 5,
-pozostatymi materiatami, co najmniej 6.
6.6. Czas schricia oznakowania (wzgl. czas przejezdidoi oznakowania)
Za czas schncia oznakowania przyjmujeesczas uptywajcy miedzy wykonaniem oznako-
wania a jego oddaniem do ruchu.
Czas schricia oznakowania nie powinien przekraczzasu gwarantowanego przez produ-
centa, z tynze nie mae przekracza2 godzin.
6.7. Grubos¢ oznakowania
Grubai¢ oznakowania, tj. podwigzenie ponad goégmowierzchngé nawierzchni, powinna wy-
nosk dla oznakowania cienkowarstwowego (grédona mokro bez kulek szklanych), co naj-
wyzej 800um,
6.8. Badania wykonania znakowania poziomego z maiafu cienkowarstwowego lub
grubowarstwowego
Wykonawca wykonujc znakowanie poziome z materiatu cienkowarstwowggeprowadza
przed rozpocxiem kadej pracy oraz w czasie jej wykonywania, co najijnrég dziennie,
lub zgodnie z ustaleniem ST, ngsijace badania:
a) przed rozpoeziem pracy:
—sprawdzenie oznakowania opakdwa
—-wizualm ocerg stanu materiatu, w zakresie jego jednorédnowidocznych wad,
—pomiar wilgotndci wzglgdnej powietrza,
—pomiar temperatury powietrza i nawierzchni,
—-badanie lepksxi farby (cienkowarstwowej), wg POD-97 ,
b) w czasie wykonywania pracy:
—pomiar grubéci warstwy oznakowania,
—pomiar czasu schetia, wg POD-97,
—-wizualrg ocere rownomierndci roztazenia kulek szklanych,
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pomiar poziomych wymiaréw oznakowania, na zgaddro dokumentagj projektows i ,In-

strukcp o znakach drogowych poziomych” ,

1

wizualm ocerg rownomierndci skropienia (roztéenia materiatu) na catej szeragkolinii,
ozhaczenia czasu przejezdciowg POD-97

Protokot z przeprowadzonych badaraz z jedn probla na blasze (300 x 250x 0,8 mm) Wy-
konawca powinien przechowao czasu uptywu okresu gwaranciji.

W przypadku wtpliwosci dotyczcych wykonania oznakowania poziomegozyimer moe
Zlecit wykonanie bada

widzialnasci w dzien,

widzialnasci w nocy,

szorstkdci,

wykonanych wedtug metod okdenych w ,Warunkach technicznych POD-97” zgk wyniki
tych bada wykaza wadliwas¢ wykonanego oznakowania to koszt bag@nosi Wykonawca,
w przypadku przeciwnym Zamawigy.

Protokot z przeprowadzonych badaraz z probkami przyklejanych elementéw, w liczbie
okreslonej w ST, Wykonawca przechowuje do czasu uptywesu gwarancji.

Tolerancje wymiaréw oznakowania

Tolerancje nowo wykonanego oznakowania poziomegadizego z dokumentagprojektows

I ,Instrukcja o znakach drogowych poziomych” , powinny odpowtadastpujacym warun-
kom:

szeroka¢ linii moze r&ni¢ sie od wymaganej o £ 5 mm,

dtugas¢ linii moze by mniejsza od wymaganej najugj o 50 mm lub wiksza najwyej o
50 mm,

dla linii przerywanych, diug@ cyklu skltadajcego st z linii i przerwy nie mae odbiegé od

srednigj

liczonej z 10 kolejnych cykli o weej niz £ 50 mm diugéci wymaganej,
dla strzatek, liter i cyfr rozstaw punktéw nanikowych nie mae mie wickszej odchyiki od
wymaganego wzoruxnit 50 mm dla wymiaru diugai i £ 20 mm dla wymiaru szerokoi.
Przy wykonywaniu nowego oznakowania poziomego, ggmwanego zmianami organizacji
ruchu, naley doktadnie usust zbedne stare oznakowanie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow oznakowania poziomego jest gmetr kwadratowy) powierzchni nanie-
sionych znakéw lub liczba umieszczonych punktowsigmentéw odblaskowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Og0dlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagiojektows, ST i wymaganiami liy-
niera, jeeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniemrtoleji wg pkt 6, daty wyniki po-
zytywne.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbior robét zanikaych i ulegajcych zakryciu, w zateosci od przygtego sposobu wyko-
nania robot, mee by dokonany po:

oczyszczeniu powierzchni nawierzchni,

przedznakowaniu,
8.3. Odbior ostateczny
Odbioru ostatecznego najedokona po catkowitym zakaczeniu robét, na podstawie wyni-
koéw pomiaréw i badajakasciowych okrélonych w punktach od 2 do 6.
8.4. Odbidr pogwarancyjny
Odbioru pogwarancyjnego najedokona& po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w
SST. Sprawdzeniu podlegajechy oznakowania olélene w POD-97.
Zaleca st stosowanie nagpujacych minimalnych okreséw gwarancyjnych:
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dla oznakowania grubowarstwowego lub znakowani&jmuwymi elementami odblaskowymi:
€O najmniej 24 miesce.
W niektorych przypadkach mna rozwaa¢ ograniczenia okresow gwarancyjnych dla ozna-
kowan:
- na nawierzchniach bitumicznych aémych do 1 miegca przed wykonaniem oznakowania
masami chemoutwardzalnymi i termoplastycznymigolane jest skroéiokres gwarancyjny dla
linii segregacyjnych do 1 roku, dla praefla pieszych i drobnych elementéw do 9 miegi

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena 1 mwykonania robét obejmuije:
- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakaevesbot,
- przygotowanie i dostarczenie materiatow,
— oczyszczenie podka (nawierzchni),
- przedznakowanie,
- naniesienie powtoki znakéw na nawierzehaiogi o ksztattach i wymiarach zgodnych
z dokumentagjprojektowa i ,Instrukcja 0 znakach drogowych poziomych”,
— ochrona znakéw przed zniszczeniem przez pojazdyasie prowadzenia robot,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieiz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003v sprawie szczegotowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatdagdwych oraz urgdzeh bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunkow ich umieszczaniamaach (Dz. U. Nr 220 poz. 2181),

2/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wénéa 2003 r. w sprawie szczegoto-

wych warunkow zargizania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzad tym zarz-

dzeniem. (Dz. U. Nr 177 z 14.10.2003 r. poz. 1729)

3/ Szczego6towe warunki techniczne dla znakéw i ay@m drogowych oraz ugdzen bezpie-

czeastwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczanidngach

(Zatacznik do nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 20P3 r
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznepgmagania techniczne dotyce wykona-
nia i odbioru robét zwizanych z przebudawwul. Cieptowniczej w Wieluniu.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegoblowa specyfikacja techniczna jest stosoyaktadokument przetargowy i kontrak-
towy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionyshpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét przy wykonywa-
niu oznakowania pionowego i obejmu;j

- zakup i transport materiatow,

- roboty pomiarowe przy ustawianiu howego oznakdaan

- ustawienie stupkdw z rur stalowychiio 70 mm

- przymocowanie tablic znakéw do stupkdw,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Sk szgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i innymi wydanymi aktami oraz definicjanoganymi w ST D-00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jd@konvykonania oraz zgoddé z dokumentagj projek-
towa, ST i poleceniami lzyniera.

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY
Ogodlne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanST
D-00.00.00.
2.1. Aprobata techniczna dla materiatéw
Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowegoktory nie ma normy, musi po-
siad& aprobag techniczia wydary przez uprawniopjednostl. Znaki drogowe powinny mée
certyfikat bezpieczestwa (znak ,B”) nadany przez uprawnipjednostk.
2.2. Materialy stosowane do fundamentow znakdéw
Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczyakaw mog by¢ wykonywane jako:
*prefabrykaty betonowe,
*z betonu wykonywanego ,na mokro”,
*z betonu zbrojonego,
*inne rozwhzania zaakceptowane przezyniera.
Klasa betonu powinna byzgodna z dokumentacprojektows. Beton powinien odpowiada
wymaganiom PN-B-06250.
Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowdaggmaganiom PN-B-06712. Zaleca; si
stosowanie kruszywa o marce niesziej ni klasa betonu.
Konstrukcje wsporcze znakdéw pionowych rglevykona zgodnie z dokumentacprojekto-
wa i ST, a w przypadku braku wystarcaajch ustalé, zgodnie z propozygjWykonawcy za-
akceptowas przez Irkyniera.
Konstrukcje wsporcze moa wykona z ocynkowanych rur lub gkownikdw wzgkdnie in-
nych ksztattownikdw, zaakceptowanych przezyhiera.
Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219, PN-H-74220 lub innej nomagkcep-
towanej przez layniera.
Powierzchnia zewgirzna i wewrtrzna rur nie powinna wykazywawvad w postaci tusek,
pegknigé, zwalcowa i naderwa. Dopuszczalneasnieznaczne nierOwioi, pojedyncze rysy
wynikajace z procesu wytwarzania, miesgoz s¢ w granicach dopuszczalnych odchytek
wymiarowych.
Znaki i tablice drogowe powinny bBywykonane na podkiadzie z blachy aluminiowej wyposa
zonej w element usztywnigy.
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Lico znakéw powinno by wykonane z folii odblaskowej | generacji, symbaleakoéw nano-
szone techniksitodruku. Blacha z aluminium lub stopéw aluminippowinna by odporna na
koroz.
Wymagane grubiei:
Z blachy z aluminium dla tarcz znakéw wzmocnionpchettoczeniami lub osadzonych w ra-
mach co najmniej 1,5 mm,
z blachy z aluminium dla tarcz ptaskich co najmai€ mm.
Powierzchnie tarczy nie przykryte fgliub farbami powinny b§ zabezpieczone przed korgzj
przy zastosowaniu farby ochronnej lub powtoki z teyov sztucznych.
Wytrzymatai¢ dla tarcz z aluminium i stopow z aluminium powinmgnost:
dla tarcz wzmocnionych przettoczeniem lub osadzbnwyeamach, co najmniej 155 MPa,

dla tarcz ptaskich, co najmniej 200 MPa.

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vzgkasic
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

koparek kotowych, np. 0,15%tub koparek gsienicowych, np. 0,25
zurawi samochodowych o agigu do 4 t,

ewentualnie wiertnic do wykonywania dotow pod siuplgruncie spoistym,

betoniarek przewamych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na mbkr

srodkow transportowych do przewozu materiatow,

przewanych zbiornikéw na waogl

sprztu spawalniczego, itp.

4. TRANSPORT

Materialy i elementy oznakowania powinnyéhgrzewaonesrodkami transportowymi w wa-
runkach zabezpieczaych je przed uszkodzeniami. Transport znakéw, tkaksji wspor-
czych i sprztu (uchwyty,sruby, naketki itp.) powinien s¢ odbywa srodkami transportowy-
mi w spos6b uniemidiwiajacy ich przesuwanie siw czasie transportu i uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-Q0@O

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca jest zobamany do oznakowania miejsca prowa-
dzenia rob6t zgodnie z projektem zabezpieczeniétrob

Elementy oznakowania ( tablice znakdw, stupki,)iowinny by zgodne z projektem stalej
organizacji ruchu i uzgodnieniamizyniera.

Konstrukcja wsporcza znaku musicbwykonana w sposéb ograniczey zagraenie uyt-
kownikéw pojazdow samochodowych oraz innyclgtkhiownikdéw drogi i terenu do niej przy-
legtego przy najechaniu przez pojazd na znak. Kokesja wsporcza znaku musi zapegvni
mozliwos¢ tatwej naprawy po najechaniu przez pojazdy lukegmrodzaju uszkodzenia zna-
ku.

Przy stosowaniu tablicowych znakéw drogowych (dmeskazéw tablicowych, tablic przed-
drogowskazowych, tablic szlaku drogowego, tablianthow itp.) umieszczanych na dwoch
stupach lub podporach - odlegéomicdzy tymi stupami lub podporami, mierzona prostopadl
do przewidywanego kierunku najechania przez pojamimae by mniejsza od 1,75 m. Przy
stosowaniu wikszej liczby stupow ri dwa - odlegté¢ migdzy nimi mae by¢ mniejsza.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiarowy jest szt (sztuka), dla znakéw konwencjonalnyclz d@nstrukciji wspor-
czych,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00
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Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST | wymaganiami lzy-
niera, jeeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr ostateczny

Odbidr robot oznakowania pionowego dokonywany festasadzie odbioru ostatecznego.
Odbidr ostateczny powinien bydokonany po catkowitym zakozeniu robét, na podstawie
wynikoéw pomiardow i badajakasciowych, okrélonych przez Inyniera.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania@igego obejmuje:
- zakup i transport materiatow,

- 0znakowanie miejsca robot,

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
wykonanie fundamentéw

dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,
zamocowanie tarcz znakow drogowych,
przeprowadzenie pomiarow i baga

demonta oznakowania tymczasowego,
uporzdkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003v sprawie szczegotowych
warunkow technicznych dla znakdéw i sygnatdagdwych oraz urgdzer bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunkoéw ich umieszczaniamayach (Dz. U. Nr 220 poz. 2181),

2/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wénéa 2003 r.w sprawie szczegoto-
wych warunkéw zaszizania ruchem na drogach oraz wykonywania nadpaa tym za
radzeniem. (Dz. U. Nr 177 z 14.10.2003 r. poz. 1729)

3/ Szczego6towe warunki techniczne dla znakéw i ay@m drogowych oraz ugdzer bezpie-
czeastwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczanialmmach (Zajcznik do nr 220,
poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r.).

10.1. Normy

1 PN-B-6250 Beton zwykly

2 PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuwagnione i walcowane na
zimno ogolnego przeznaczenia

3 PN-H-93401 Stal walcowana.akowniki réwnoramienne

4 PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technijze, wymagania techniczne dotyce wykona
nia i odbioru rob6t zwkanych z przebudaywl. Cieptowniczej w Wieluniu.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokipezetargowy przy zlecaniu i realizaciji
robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét przy ustawianiu
kraweznikdw betonowych i obejmaj
- wykonanie faw z betonu i tawwvirowych,
- ustawienie krawznikow betonowych 20x30cm,
- ustawienie krawznikdw betonowych 12x25 cm na wjazdach
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniezaj chodniki
dla pieszych oraz nawierzchnie drogowe.
1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesa zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymiST D- 00.00.00.
1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jékaobot oraz zgodridé z dokumentagj projektow ,
ST i poleceniami layniera. Ogolne wymagania dotyce robo6t podano w ST
D-00.00.00

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi wg niniejszej specyfikasji

—krawezniki betonowe wibroprasowane 20x30 cm i 12x25 cngkgmane zgodnie z BN-
80/6775-03/01 i BN-80/8775-03/04

nasakliwos¢ betonu w krawzniku nie powinna b§ wigksza nk 4%.

—piasek na podsygk do zapraw wg PN-79/B-06711

—cement do podsypki i zapraw wg PN-51/B-30003,

-woda,

—materialty do wykonania tawy pod kramniki - beton klasy B-15 lub B-10, wg PN-B-06250

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu.

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D- 00.00.00.

3.2. Sprat

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraggutowania podsypki cement-
piaskowej,

- wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4 TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycge transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D- 00.00.00.

4.2. Transport kraweznikOw

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.
Krawgzniki betonowe uktadanalery nasrodkach transportowych w pozycji pionowej

z nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie
transportu, a goérna warstwa nie powinna wystapazasciany srodka transportowego waej
niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniergadbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08
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Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaagh
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innyateriatami. Podczas transportu kruszywa
powinny by zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drepreed rozpyleniem.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D- 00@0.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Roboty ziemne (wykopy) zwzane z wykonanie koryta gruntowego pod d¢dvetonow, wy-
konane hda tacznie z korytem pod jezdgi

5.3. Wykonanie taw

Wykonanie faw powinno kyzgodne z BN-64/8845-02.

tawy betonowe z oporem wykonujez s szalowaniu. Beton rézielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien kywyrownywany warstwami. Betonowanie taw nale
wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251.

5.4. Ustawienie kraveznikow betonowych

Ustawienie krawznikow powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

Ustawianie krawznikbw na fawie betonowej wykonuje ¢si na podsypce cementowo-
piaskowej o grub&i 3 do 5 cm po zagzczeniu.

Spoiny krawgznikdw nie powinny przekraczaszerokdci 1 cm. Spoiny nalsg/ zaprava ce-
mentowo-piaskow, przygotowan w stosunku 1:3.

Spoiny kraweznikOw przed zalaniem zaprawalezy oczyscic¢ i zmy¢ woda.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST D- 00.00.00

6.1. Kontrola jakosci materiatow przed przystapieniem do robo6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakanateriatbw przeznaczonych do

wbudowania. Badanie kragnika na etapie akceptacji materiatu do robot wykenu
laboratorium wskazane przezymiera.

Wykonawca jest zobowrany dostarczylaboratorium wybrane losowo przy udziale
Inzyniera 3 szt krawznikdw dla przeprowadzenia nagtijacych bada:

- nasnos¢ kraweznikdw

- nasikliwos¢ betonu

- odpornd¢ na dziatanie mrozu

Powyzsze badania zostamwykonane na koszt wykonawcy.

6.2. Kontrole i badania w trakcie wykonywania robot

6.2.1. Sprawdzenie ustawienia kragznikow

Przy ustawianiu kragznikow nalery sprawdzé&

a)dopuszczalne odchylenia linii kr@anikdw w poziomie od linii projektowanej, ktore wysio
[1 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

b)dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyaaywznika od niwelety projektowa-
nej, ktére wynosiJ 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

c)rownas¢ gornej powierzchni krageznikow, sprawdzane przez przyenie w dwdch punktach
na kade 100 m krawznika, trzymetrowej faty, przy czym przeit pomigdzy gorry po-
wierzchni kraweznika i przytazon tata nie mae przekraczal cm,

d)doktadnd¢ wypetnienia spoin badaesto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione catko-
wicie na peta gigbokasé.

6.2.2. Badania betonu na tag

Wykonawca dostarczy 3 probki betonu z tawy, ceradania w laboratorium wytrzymato-
$ci betonu ndciskanie ( 1 seria prébek na 300m wykonanej tavigrimvej z oporem)

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D- 00.00.00

Jednostlk obmiaru jest m (metr) wbudowanego keamika betonowego.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D- 00M®0.0

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentgBfyojektowy, ST

i wymaganiami layniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytysy
8.2. Odbior robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

—wykonanie koryta pod tagy

—wykonanie tawy,

—wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m kraynika betonowego obejmuje:
—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—dostarczenie materiatbw na miejsce wbudowania,
—oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym
—wykonanie koryta pod tagy

—wykonanie tawy,

—pielegnacg wykonanej tawy

-wykonanie podsypki,

—ustawienie krawznikOw na podsypce cementowo-piaskowej,
—wypeltnienie spoin kraggnikdw zapraw,

—zasypanie zewgtrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie,
—przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych. Centrdiuro Projektowo Badawcze Drog i
Mostoéw w Warszawie.

1. PN-B-06250 - Beton zwykly
2. PN-B-06711 - Kruszywo mineralne. Piasek dpraa budowlanych
3. PN-B-06712 - Kruszywa mineralne do betonu Zegé
4. PN-B-10021 - Prefabrykaty budowlane z betdnetody pomiaru cech geometr.
9. PN-B-11113 - Kruszywa mineralne. Kruszywa raltve do nawierzchni
drogowych. &l
11. PN-B-32250 - Materiaty budowlane. Woda do bétenzapraw

12. BN-80/6775-03/04- Prefabrykaty budowlane z bet&lementy nawierzchni
drég, uliparkingéw i torowisk tramwajowych.
13. BN-64/8845-02 - Krageniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio
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Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczreyjyymagania techniczne dotygze wykona

nia i odbioru robot zwizanych z przebudaywl. Cieptowniczej w Wieluniu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyegasad prowadzenia robét zganych z wyko-
naniem nawierzchni z brukowej kostki betonowej géeb8 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa ksztattka wytwarzana z betonu metedbroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowavudwoch warstwach patzonych ze sab
trwale w fazie produkciji.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesa zgodne z oboviizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami i z definicjami podanymi$i D- 00.00.00.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D- 00.00.00.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakmraz zgodn& z Dokumentagj Projektova, ST i pole-
ceniami Irzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogdblne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada

w ST D- 00.00.00.

2.2. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbstikowej w budownictwie drogowym
jest posiadanie aprobaty technicznej, wydanej pupeawniomn jednostk.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D- 00.00.00.

3.2. Sprt do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wyk@sk recznie.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory pltytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D- 00.00.00.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét.

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D- 00@0.

5.2. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowgh

Z uwagi na ranorodnd¢ ksztattow i kolorow produkowanych kostek, #iave jest ut@enie do-
wolnego wzoru - wczmiej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zsegkowanego przez
Inzyniera. Kostk uktada st na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny
miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. KostRalery uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowa-
nej niwelety chodnika, gdyw czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaegagzeniu.

Po uta@eniu kostki, szczeliny natg wypetni piaskiem, a nagpnie zami&¢ powierzchng utozo-
nych kostek przy zyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania.

Do ubijania utaonego chodnika z kostek brukowych, stosugensgbratory ptytowe z ostanz two-
rzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodaenzabrudzeniem.
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Wibrowanie naley prowadz¢ od krawgdzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednoczaie
w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywa¢ walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny materiatem do wypetnienia i zafdieawierzch-
nie. Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaggegnacji - mae by zaraz oddany do
uzytkowania.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D- 00.00.00.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robo6t Wykonawca powinien sprawigdzizy producent kostek brukowych
posiada aprobatechnicza.

6.3. Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtovéoi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowymdiega na
stwierdzeniu zgodriai wykonania z dokumentacprojektows oraz wymaganiami niniejszej ST:
— pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowéoi wypetnienia spoin,

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika

6.4.1. Sprawdzenie réwndci chodnika

Sprawdzenie réwrigi nawierzchni przeprowadéanalezy tata co najmniej raz na kde 150 do
300 nf utozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej araz na 50 m chodni-
ka. Dopuszczalny preit pod tak 4 m nie powinien przekracgd,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podhinego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalery za pomog niwelacji, bioac pod uwag
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadzigjoo 100 m.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorywalezy szablonem z poziomi¢ co najmniej raz
na kade 150 do 300 frchodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m. Do-
puszczalne odchylenia od projektowanego profilu oz 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiaru jest h(metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowagtki betonowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z DokumentgByrojektova, ST

i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji daty wy-
niki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 fithodnika lub wjazdu z brukowej kostki betonowegjohuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

— wykonanie podsypki,

— utozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,

- przeprowadzenie bafdapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06250  Beton zwykly
BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji teclanigj 3 wymagania techniczne dotyce wykona
nia i odbioru rob6t zwkanych z przebudaywl. Cieptowniczej w Wieluniu.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy przy zlecaniu i realizacji
robo6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t przy ustawianiu
obrzezy betonowych na podsypce piaskowe] i obejimuj
- zakup i transport materiatow,
- ustawienie obrzgy 8x30 cm
- pielegnacja obrzzy
- wykonanie bada
- uporadkowanie terenu robot.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z de-
finicjami podanymi w ST D- 00.00.00.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakaobot oraz zgodrié z Dokumentagj Projektove ,
ST
i poleceniami layniera.
Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi wg niniejszej specyfikazji
- obrzea betonowe klasy B-25 o wymiarach 20x6 cm wykonagednie z BN-80/6775-03 |
PN-63/B-14051
- piasek na podsygk do zapraw wg PN-79/B-06711
- woda,

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycge spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00.
Roboty wykonuje sirecznie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00.

4.2. Transport obrzezy

Obrzera betonowe magby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Elementy betonowe ukfadaalery nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachy-
leniem w kierunku jazdy. Obrza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniem si
uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna warstey@owinna wystawapozasciany srod-

ka transportowego weej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robdwedtug D-00.00.00.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola jakasci materiatow
Kontrola elementéw betonowych zgodnie z BM6875-03/03 ,, Prefabrykaty
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budowlane z betonu. Elementy nawierzchriggdulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych. Kragzniki i obrzeza chodnikowe.

Wykonawca dostarczy do badaboratoryjnych 1 szt obrza na 300 m wykonanego
wbudowania.

6.2. Kontrola w trakcie robot.

6.2.1. Sprawdzenie prawidtowéei wykonania wykopu pod obrzee betonowe.
Dopuszczalne odchylenia wlgbkasci wykonanego koryta wynosz 1 cm.
Dopuszczalne odchylenia od projektowanegtety obrzea nie powinny
przekracza0,5%.

6.2.2. Kontrola prawidtowdci wykonania podsypki piaskowe;j

Podsypka piaskowa pod oli@ewykonana &dzie ecznie. Wykonanie podsypki polega na

rozcieleniu w korycie gruntowym warstwy piasku gr&bio3 cm.

6.2.3. Kontrola ustawienia obrzg/ betonowych
- zgodn&t z Dokumentagj Projektovs usytuowania w planie
- zgodné& niwelety wykonanego obrza z DokumentagjProjektovy
Whbudowane obrza naley obsyp& gruntem od strony przeciwnegnvykonywany
chodnik

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g6lne zasady obmiaru rob6t

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00.
Jednosti obmiaru jest m (metr) ustawionego oliadéetonowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Og0dlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST
i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytysy
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikaych i ulegaicych zakryciu podlegaj
wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania 1 m obrze betonowego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
wykonanie koryta ,
wykonanie podsypki piaskowej,
ustawienie obrze ,
wypetnienie spoin piaskiem,
zasypanie zewgtrznejsciany obrzeéa gruntem i ubicie,
przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Katalog Powtarzalnych Elementoéw Drogowych. Cengdiuro Projektowo Badawcze Drég i
Mostéw w Warszawie.

BN-80/6775-03 Prefabrykaty budowlane z betonuntelety nawierzchni

drog, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. dwezniki i obrzeza.
PN-B-06711 Kruszywa naturalne. Piasek do zapragoWwilanych.
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska zagszczenia gruntu.
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