SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Przedmiot specyfikacji : Wymagania w zakresie wykonania i odbioru robot
wykonywanych na podstawie projektu budowlanego na zadaniu :
,DOCIEPLENIE ELEWACIJI I STROPU WRAZ Z IZOLACJA
FUNDAMENTOW I REMONT BUDYNKU MIESZKALNEGO m. WIELUN,
OBREB 8, DZ. NR EWID.301”

Adres budynku : Ul. 18 Stycznia 2; 98-300 Wielun

Inwestor : WSPOLNOTA MIESZKANIOWA ,,18 STYCZNIA 2”
W WIELUNIU.
98-300 WIELUN, UL. ZAMENHOFA 17

Zakres specyfikacji : Specyfikacja okresla wymagania , standard i jako$¢
wykonania robot oraz okres§la warunki odbioru rob6t ( wtasciwosci oceny
prawidtowos$ci wykonania poszczegolnych robot ) w nastepujacych branzach :
- roboty og6lnobudowlane

- roboty elektryczne




SPECYFIKACJE TECHNICZNE

DLA ROBOT REMONTU BUDYNKU MIESZKALNEGO PRZY UL. 18
STYCZNIA 2

98-300 WIELUN



SPIS TRESCI

B-01 ROBOTY ZIEMNE str 25

. WSTEP

1

2. MATERIALY

3. SPRZET

4., TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

B-02 DACH POKRYCIE str 41
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1
2. MATERIALY

3. SPRZET

4, TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

B-03 PODLOZA 1 POSADZKI str 44
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2. MATERIALY
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4, TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE



B-04 IZOLACJE str 48
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5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

B-05 STOLARKA OKIENNA I DRZWIOWA str 55
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1
2. MATERIALY

3. SPRZET

4., TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

B-06 ROBOTY ELEWACYJNE str 69

. WSTEP

1

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

B-07 NAWIERZCHNIE Z KOSTKI BETONOWEJ str 105
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E-01 INSTALACJE ELEKTRYCZNE str 145
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1
2. MATERIALY

3. SPRZET

4, TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE



SPECYFIKACJE TECHNICZNE

WYMAGANIA OGOLNE

SPIS TRESCI :

WYMAGANIA OGOLNE.

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

1.2. Zakres stosowania ST.

1.3. Zakres robot objetych ST.

1.4. OKkreslenia podstawowe.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot.

1.6. Zakres robét i ich utrzymanie podczas budowy.

1.7. Zasady kontroli i odbioru robot.

1.8. Teren budowy, dokumenty budowy.

1.9. Powigzania prawne i odpowiedzialnos¢ wobec prawa.

2. MATERIALY.

2.1. Zrédla uzyskania materialow.

2.2. Inspekcja wytworni materialow.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.
2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow.
2.5. Wariantowe stosowanie materialow.

3. SPRZET.

4. TRANSPORT MATERIALOW.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
5.2. Wady robdt spowodowane przez poprzednich Wykonawcow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1 Program zapewniania jakoSci.
6.2 Zasady kontroli jakosci robot.
6.3 Pobieranie probek.

6.4 Badania.

6.5 Atesty.



7 OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robdt.

7.2 Zasady okreslania ilo$ci robét i materialow.
7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

7.4 Wagi i zasady wazenia.

7.5 Czas przeprowadzenia obmiaru.

8 ODBIOR ROBOT.

8.1 Rodzaje odbiorow robot.

8.2 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
8.3 Odbior czesciowy.

8.4 Odbior koncowy robot.

8.5 Dokumenty do odbioru koncowego robot.

8.6 Odbidr ostateczny.

9 PODSTAWA PEATNOSCL.

9.1 Ustalenia ogdlne.



WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP.

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej / ST/ s3 wymagania ogdlne dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z remontem budynku mieszkalnego przy ul. 18 Stycznia 2 , 98-
300 Wielun.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniach i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 0.0.1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST 00.00.00 obejmuja wymagania wspolne dla robot objetych
nizej wymienionymi specyfikacjami :

B-01 Roboty ziemne

B-02 Dach pokrycie

B-03 Podloza i posadzki

B-04 Izolacje

B-05 Stolarka okienna i drzwiowa

B-06 Roboty elewacyjne

B-07 Nawierzchnie z kostki betonowej

E-01 Instalacje elektryczne

1.4. OKkreslenia podstawowe.

Dziennik Budowy - opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami stuzacy do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiordw robot, przekazywania polecen i innej
technicznej korespondencji pomigdzy Inspektorem Nadzoru, Wykonawcg i Projektantem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami 1 do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Kosztorys ofertowy - wyceniony kompletowy kosztorys slepy.

Kosztorys Slepy — nie wyceniony kompletny kosztorys.

Ksiega obmiaréw - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi
stronami stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaréw wykonanych robdt w formie
wyliczen, szkicow 1 ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w ksiedze obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robdt, zgodnie z Dokumentacja
Projektowg 1 Specyfikacjami zaakceptowane przez Zamawiajacego.



Polecenia Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot i innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowe;j.

Rysunki - cz¢§¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacjg, charakterystyke, i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1 Przekazanie placu budowy .

Zmawiajagcy w terminie okreSlonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, dziennik budowy oraz Dokumentacj¢ Projektowa i ST.

1.5.2 Zakres robét i ich utrzymanie podczas budowy.

1.5.3 Zakres robot.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robot budowlanych
polegajacych na wykonaniu remontu budynku mieszkalnego przy ul. 18 Stycznia 2 , 98-
300 Wielun.

1.5.4. Utrzymanie terenu budowy.

1. Wykonawca powinien utrzymywac teren budowy do czasu koncowego lub czg¢sciowego
odbioru .Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob aby obiekt lub jego elementy
byty w zadawalajagcym stanie przez caty czas do momentu odbioru.

2. Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie terenu budowy lub jego
otoczenia w zadawalajagcym stanie, to na polecenie Inspektora nadzoru powinien rozpoczac
roboty utrzymaniowe nie pozniej niz 24 godz. po otrzymaniu tego polecenia . W przeciwnym
razie Inspektor Nadzoru moze natychmiast zatrzymac roboty.

1.6 Zasady kontroli i odbioru robot.

1.6.1 Inspektor Nadzoru.

1. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robot beda oparte na osadzie inzynierskim. Inspektor uwzgledni wszystkie fakty zwigzane z
rozwazang kwestig, rozrzuty normalnie wyst¢pujace przy produkcji i badaniach materialow
budowlanych, doswiadczenia z przesztosci wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwesti¢, wiaczajac wszelkie uwarunkowania sformutowane w
kontrakcie i projekcie, wymagania Specyfikacji, a takze normy 1 wytyczne panstwowe.

2. Inspektor Nadzoru jest upowazniony do inspekcji wszystkich robot i kontroli wszystkich
materiatlow dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych, wtaczajac przygotowanie 1
produkcje materialdw. Inspektor odrzuci wszystkie te materialy i roboty, ktore nie spetniaja
wymagan jakosciowych okreslonych w projekcie i Specyfikacji.



1.6.2. Dokumentacja projektowa.

1.Niniejsze materiaty kontraktowe sa opracowane w oparciu o Dokumentacje projektowa.
2.Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowe; .
3.Wszelkie zmiany w Dokumentacji Projektowej powinny by¢ wprowadzone na pismie i
autoryzowane przez Inspektora Nadzoru . Istotne zmiany Dokumentacji Projektowej powinny
by¢ wprowadzone przez Zamawiajacego po uzgodnieniu z Projektantem .

1.6.3. Zgodnos¢ robdt z Dokumentacja Projektowa i ST .

Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajacego
Wykonawcy stanowig cze$¢ kontraktu, a wymagania wyszczeg6lnione w cho¢by jednym z
nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej Dokumentacji.

W  przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje
nastepujaca kolejnos¢ ich waznosci:

1) Dokumentacja Projektowa.

2) Specyfikacje Techniczne,
Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow Iub opuszczen w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora, ktory dokona
odpowiednich zmian lub poprawek . Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty
beda zgodne z Dokumentacjg Projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne s3 odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materialéw 1 elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie s3 w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowsa
lub Specyfikacjami i wptynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie
materiaty beda niezwtocznie zastgpione innymi a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.7. Teren budowy i dokumenty budowy.

1.7.1. Przekazanie terenu budowy.

1. Zamawiajacy przekaze Wykonawcy Teren Budowy — poszczegdlne pomieszczenia
zgodnie z warunkami realizacyjnymi i harmonogramem prac.

2. W okresie od przekazania Terenu Budowy do potwierdzenia przez Zamawiajacego
koncowego odbioru robdt. Wykonawca odpowiada za odpowiednie utrzymanie placu
budowy. Uszkodzenia lub zniszczenia Wykonawca naprawi lub odtworzy na wtasny koszt .

1.7.2. Zabezpieczenie terenu budowy.

1. Dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego oraz 0sob zatrudnionych na Terenie Budowy
Wykonawca ma obowigzek wykona¢ lub dostarczy¢ takze zapewni¢ obstuge wszystkich
urzadzen zabezpieczajacych.

1.7.3. Dziennik budowy.



1. Dziennik budowy jest dokumentem prawnym, obowigzujagcym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do zakonczenia
kontraktu .
2. Odpowiedzialno§¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi
przepisami spoczywa na kierowniku budowy .
3. Do Dziennika Budowy wpisuje sig¢ :

e date dostarczenia Dokumentacji Projektowe;,

¢ uzgodnienie przez Zamawiajacego planu organizacji robot oraz harmonogramow,

e date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

e uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

e daty rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,

e daty zarzadzenia wstrzymania robot z podaniem powodu,

e daty czesciowych odbiordw,

¢ wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

¢ wnioski i zalecenia projektanta,

e zgloszenia zakonczenia robot,

inne istotne informacje o przebiegu robot.

4. Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powinny by¢
przedtozone Inspektorowi do ustosunkowania si¢ .

5. Decyzje Inspektora wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajgciem stanowiska .

6. Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot .

1.7.4. Ksiega obmiaru.

1.0Obmiary wykonanych prac przeprowadza si¢ w jednostkach kosztorysowych i wpisuje do
ksiegi obmiarow .

2. Podstawowe zasady obmiaru podano w punkcie 7. Specyfikacji

1.7.5. Pozostale dokumenty budowy.
1. Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz Dziennika Budowy 1 Ksiggi Obmiarow

nastepujace dokumenty :

e pozwolenie na realizacj¢ budowy
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e protokoly przekazania terenu Wykonawcy
e protokdly odbioru robot.

1.7.6. Przechowywanie dokumentéw budowy.
1. Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane przez Wykonawce na Terenie Budowy
w miejscu odpowiednio zabezpieczonym .

2. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéow budowy powinno spowodowaé jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem

3. Zaginigcie Dziennika Budowy, zwigzane z celowym ukryciem dowodéw mowiacych o
przyczynach zaistniatych wypadkéw albo zagrozenia zycia lub mienia powinno spowodowac
natychmiastowe powiadomienie wlasciwych organow .

1.8. Powigzania prawne i odpowiedzialno$¢ wobec prawa.

1.8.1. Przestrzeganie prawa.

1. Wykonawca ma obowiazek zna¢ wszystkie ustawy i zarzadzenia wtadz lokalnych, inne
przepisy, instrukcja oraz wytyczne, ktore w jakikolwiek sposob sg zwigzane z realizacjg robot
lub moga wptynaé na sposob przeprowadzenia robot .

2. W czasie prowadzenia robot Wykonawca powinien przestrzegaé i stosowaé wszystkie
przepisy wymienione w ust. 1.

1.8.2. Ochrona wlasnosci publicznej i prawne;j.

1. Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wilasnos$ci
publicznej oraz prawnej .

2. Jesli w zwigzku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem robdt lub brakiem
koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie wihasno$ci
publicznej lub prawnej to Wykonawca na swdj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzona
wlasnos¢

Stan uszkodzonej lub naprawionej wlasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem
uszkodzenia .

1.8.5. Wymagania dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy.

1. Podczas realizacji Robo6t, Wykonawca powinien przestrzegaé wszystkich przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek
zadba¢, aby personel nie wykonywatl pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia, oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych .

2. Wykonawca powinien zapewni¢ wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet dla
ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na terenie budowy oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego .

2. MATERIALY.

2.1. Zrodla uzyskania materialow.

1. Zrodta uzyskania materiatéw powinny byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem,
przed rozpoczgciem robot .
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2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom .

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, beda ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora .

Jesli Inspektor zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdw do innych robot, niz te dla
ktoérych zostaly zakupione, to koszt tych materialdw zostanie przewartoSciowany przez
Inspektora .

Kazdy rodzaj robdt, w ktérych znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem .

2.3.Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty zachowaly swoja jakosé
i przydatno$¢ do robot. Powinny by¢ dostepne do kontroli przez Inspektora.
Miejsca sktadowania czasowego materiatow beda po zakonczeniu robdt odprowadzone przez
wykonawce do ich pierwotnego stanu w sposob zaakceptowany przez Inspektora .

2.4.Wariantowe stosowanie materialow .

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatbw w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materialow .

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialéw nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez zgody
Inspektora.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot . Sprzet uzywany do
robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typéw zawartych w ST . W przypadku braku ustalen sprzet powinien by¢ zaakceptowany
przez Inspektora .

4. TRANSPORT MATERIALOW

1.Wszystkie materialy powinny by¢ transportowane w sposdb zapewniajacy zachowanie ich
jakosci 1 przydatnosci do robot .

2. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinny speilnia¢ wymagania dotyczace
przepisoOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych ..

Wykonawca bedzie usuwal na biezagco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdowych do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT .

5.1.0golne zasady wykonania robot.
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1. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z kontraktem oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatéw 1 wykonywanych robot za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru . Wykonawca uzyje
sprzet gwarantujacy wysoka jakos¢ robot.

2. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie wszystkich elementéw
robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub
przekazanymi na pi§mie przez Inspektora Nadzoru .

3. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wyznaczaniu
robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce
na wlasny koszt .

4. Inspektor Nadzoru bedzie podejmowal decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z
jakos$cig robot, oceng jakosci materiatéw i postgpem robdt a ponadto we wszystkich sprawach
zwigzanych z interpretacja Dokumentacji 1 ST oraz dotyczacych akceptacji wypetniania
warunkow kontraktu przez Wykonawce .

5. Inspektor Nadzoru bedzie podejmowal decyzje w sposéb sprawiedliwy i bezstronny .

6. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, Dokumentacji Projektowe;]
iw ST, a takze w normach i wytycznych .

7. Inspektor Nadzoru jest upowazniony do kontroli wszystkich robot i kontroli materiatow
dostarczanych na budowg¢ lub na niej produkowanych. Inspektor Nadzoru powiadomi
Wykonawce o wykrytych wadach 1 odrzuci wszystkie te materialy i roboty, ktore nie spetniaja
wymagan jakosciowych okreslonych w Dokumentacji Projektowej i ST. Polecenia Inspektora
Nadzoru bgda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca .

5.2. Wady robdt spowodowane przez poprzednich wykonawcow.

Jesli Wykonawca wykonat roboty zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowe;j
i ST a zaistniata wadliwo$¢ tych robdt spowodowana zostala robotami wykonanymi
poprzednio przez innych Wykonawcow, to Inspektor Nadzoru zleci taki sposéb postgpowania
z poprzednio wykonanymi robotami, aby wyeliminowa¢ ich wady a Wykonawca wykona
dodatkowe roboty, zlecone przez Inspektora Nadzoru na koszt Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Zasady kontroli jakosci robat.
Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby

osiggna¢ zatozong jakos$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg robdt i
jako$¢ materiatéw. Wykonawca bedzie przeprowadzal pomiary i badania materialdéw oraz

13



robot z czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej 1 ST .

6.2 Badania.

Badania powinny by¢ przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru .

6.2.1 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru.

Do celéow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do
dokonania kontroli 1 zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna pomoc ze strony Wykonawcy
i producenta materiatow.

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawce bedzie ocenial zgodno$¢ materiatdéw i robdt z wymaganiami ST na podstawie
wynikoéw badan dostarczonych przez Wykonawcg .

6.3 Atesty.

1. Przed wykonaniem badan jako$ci materiatow przez Wykonawce, Inspektor Nadzoru moze
dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace atest stwierdzajacy ich petng zgodno$¢ z warunkami
kontraktu .

2.W przypadku materiatlow, dla ktorych atesty sa wymagane przez warunki kontraktu kazda
partia dostarczona do robot powinna posiada¢ atest okreslajagcy w sposob jednoznaczny jej
cechy.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot.
Obmiar robot bedzie okreslat faktyczny zakres wykonywanych robot w jednostkach
ustalonych w kosztorysie ofertowym i ST.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bgda wpisane do ksiggi obmiaru. Jakikolwiek biad lub przeoczenie w
ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich robot.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czg$cia wymagang do celu miesieczne;j
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w kontrakcie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru.

7.2 Zasady okreslania ilo$ci robot i materialow.

Wszystkie elementy robdt okreslone w metrach bgda mierzone rownolegle
do podstawy .Wszelkie inne materialy beda mierzone w jednostkach okreslonych w
Dokumentacji Projektowej i ST.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed koncowym odbiorem robot, a takze w
przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

14



Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie
oddzielnego zalacznika do ksiegi obmiaru, ktéorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1 Rodzaje odbiorow robot.

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy :

a/ odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b/ odbiorowi cze$ciowemu,

¢/ odbiorowi koncowemu,

8.2 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych wczesniejszych ustalen,
Inspektor Nadzoru ustala zakres robdt poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczace
zmian i korekt. W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje dokonania potracen.

Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub dodatkowych
Inspektor Nadzoru uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w ST dotyczacych dane;j
czes$ci robot.

8.3 Odbior czesciowy.

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i1 jako$ci wykonanych czg$ci robot wraz z
ustaleniem naleznego wynagrodzenia. Odbioru czg¢sciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak
przy odbiorze koncowym robot.

8.4 Odbior koncowy robot.

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w

odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do
odbioru koncowego powinna by¢ stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika
budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Odbidr koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w warunkach kontraktu, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot 1 kompletnosci oraz
prawidtowosci operatu kolaudacyjnego.
Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowe;j
na podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania rob6t z Dokumentacja Projektowa 1 ST. W toku odbioru koncowego
robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych 1
robot poprawkowych. We wszystkich sprawach nie objetych ST beda obowigzywaty przepisy
,» Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano- montazowych Tom I”.
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8.5 Dokumenty do odbioru koncowego roboét.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego roboét jest protokét odbioru

koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty :

¢ - dokumentacje¢ projektowa powykonawczg ,

e -uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robdt  zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, udokumentowanie wykonania jego zalecen,

- dzienniki budowy ,

- atesty jako$ciowe wbudowanych materiatow,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

0.9.1 Ustalenia ogolne.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnos$ci, wymagania i
badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w pkt9 ST i w
Dokumentacji Projektowe;.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac :

¢ robocizne¢ bezposrednia,
e warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

e warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi / sprowadzenie
sprzetu na plac budowy i1 z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku
pracy,/

e koszty posrednie, w sktad ktorych wchodzg : ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy / w
tym doprowadzenie energii i wody, budowa drog dojazdowych itp./, koszty dotyczace
oznakowania robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za
dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robot, ubezpieczenia oraz
koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy, koszty opracowania powykonawczej
dokumentacji,

e zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkow
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robdt i w okresie gwarancyjnym,

e podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycj¢ w kosztorysie
ofertowym jest ostateczna 1 wyklucza mozliwos¢ zadania dodatkowej zaplaty za wykonanie
robot objetych ta pozycja kosztorysowa za wyjatkiem wypadkéw omoéwionych w warunkach
kontraktu.

Do stawek jednostkowych nie nalezy dolicza¢ podatku VAT.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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B-01. ROBOTY ZIEMNE.
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét ziemnych przy odkopaniu scian budynku..

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robdét objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robot ziemnych.
1.4 Okreslenia podstawowe.
1.4.1 Roboty ziemne — roboty ziemne wykonane mechanicznie i r¢eznie .
Nazwy i kody wedlug Wspoélnego Slownika Zamowien publicznych

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45112000-5 Roboty w zakresie usuwania gleby
45262212-0 Kopanie rowow

2. MATERIALY.

2.1 Zasady wykorzystania gruntow.
Grunty uzyskane przy wykonaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce
wykorzystane w maksymalnym stopniu do zasypki. Nadmiar gruntu do wywiezienia.

3.SPRZET.
Wykonawca jest zobowigzany do uzycia jedynie sprzg¢tu recznego, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na przylegty teren.

4. TRANSPORT.

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglgdnieniem wymogow
bezpieczenstwa , zarbwno w obrebie placu budowy jak i poza nim. Zwigkszenie odleglosci
transportu ponad warto$ci przyjete w Kontrakcie nie moze by¢ podstawg roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport.

5.WYKONANIE ROBOT.
5.1 Wykop.

Urobek sktadowa¢ w poblizu robot. Miejsce skladowania ziemi powinno by¢ przez
Wykonawce tak dobrane , aby urobek byl zabezpieczony przed najezdzaniem przez pojazdy i
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nie kolidowal z innymi pracami remontowymi. Nie nalezy wykonywa¢ robot ziemnych w
czasie intensywnych opadow. Roboty ziemne wykona¢ mechanicznie.

6. KONTROLA JAKOSCI .
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”
pkt.0.0.6.

6.1 Sprawdzenie jakosci wykonania zasypow.
6.2.1 Sprawdzenie zageszczenia zasypu.

Sprawdzenie zageszczenia zasypki wykopu polega na skontrolowaniu zgodnosci wartosci
wskaznika zaggszczania Is wg normy BN - 77/ 8931-12.

7. OBMIAR ROBOT.

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt.0.0.7.
Jednostka obmiaru jest m3 (metr szescienny ).

8. ODBIOR ROBOT.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa , jezeli
wszystkie wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty si¢ zgodne z wymogami .
W przypadku gdyby wykonanie cho¢ jednego elementu robdt ziemnych okazato sie
niezgodne z wymaganiami , roboty ziemne uznaje si¢ za niezgodne z Dokumentacja
Projektowa . W tym przypadku Wykonawca robdt zobowigzany jest doprowadzi¢ do
zgodnosci z wymaganiami i przedstawi¢ je do ponownego odbioru. Dodatkowe roboty w
opisanej wyzej sytuacji nie podlegaja zaptacie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.0.0.9.
Ptatnosci podlega cato$¢ robdt ziemnych.

10. PRZYPISY ZWIAZANE.

PN-86/B-02480 GRUNTY BUDOWLANE . OKRESLENIA

PN-74/B- 04452 GRUNTY BUDOWLANE . BADANIA POLOWE.

PN-88/B-04481 GRUNTY BUDOWLANE. BADANIA PROBEK GRUNTOW.
PN-68/B-06050 ROBOTY ZIEMNE BUDOWLANE. WYMAGANIA W ZAKRESIE
WYKONANIA I BADANIA PRZY ODBIORZE.
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B-02 DACH POKRYCIE

1. WSTEP.
1.1 Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru wykonania pokrycia daszkoéw nad wejSciami , obrobek blacharskich,
rynien i rur spustowych.

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniach i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
dekarskich.

1.4. Okreslenia podstawowe.

- blacha stalowa ocynkowana powlekana — blacha na obrobki blacharskie
- papa termozgrzewalna — materiat na pokrycia dachowe

1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materialdw, wykonanych robot
oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST oraz zaleceniami Inspektora nadzoru.

Nazwy i kody wedlug Wspolnego Slownika Zaméwien publicznych

45261000-4 Wykonanie pokry¢ i konstrukcji dachowych oraz podobne roboty
45261210-9 Wykonanie pokry¢ dachowych

2.MATERIALY.
Ogoélne wymagania dotyczgce materiatow podano w ST.
2.1. Papa termozgrzewalna - papa termozgrzewalna wierzchniego krycia modyfikowana
2.2 Blacha powlekana — na obrobki blacharskie
3. SPRZET.

Sprzet uzywany do wykonania robot musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora
nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt.0.0.3.

4. TRANSPORT.
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Zatadunek , transport, roztadunek i skfadowanie materiatéw izolacyjnych powinien
odbywac si¢ w sposob zapewniajacy zachowanie ich dobrego stanu technicznego.
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt.4 oraz
pkt..2.4.

5.WYKONANIE ROBOT.
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST ,, Wymagania og6lne” pkt. 5.
5.1 Wymagania ogdlne.

5.1.1 Pokrycia dachowe nalezy uktada¢ w czasie bezdeszczowej pogody. Temperatura
otoczenia w czasie wykonywania robdt powinna by¢ nie nizsza niz 0° C.

5.2 Wykonanie robét

Pokrycie daszkow wykona¢ z papy termozgrzewalnej modytfikowanej . Obrobki
blacharskie wykona¢ z blachy stalowej powlekane;.

Rynny 1 rury spustowe z polichlorku winylu.

6.KONTROLA JAKOSCL
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST
pkt. 0.0.6.

6.1 Badania.
6.1.1.Podstawa do odbioru robot pokry¢ dachowych sa badania obejmujace:

a) sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowsq ,
b) sprawdzenie materialow,

¢) sprawdzenie warunkoéw przystapienia do robot,

d) sprawdzenie prawidlowosci wykonania robot.

6.1.2. Badania nalezy przeprowadzi¢ w czasie wykonywania robdt i po ich zakonczeniu.
Cze$ciowy odbior robot lub materialdéw powinien by¢ potwierdzony protokotem lub
zapisem w dzienniku budowy.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostka obmiarowa jest Im2 (metr kwadratowy) powierzchni kryte;j.

8.0DBIOR ROBOT.

Ogoblne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne” pkt.
0.0.8.

8.1. Sposob odbioru.
Badania w/g pkt.6. nalezy przeprowadzi¢ w czasie wykonywania robot i odbioru
koncowego. W przypadku stwierdzenia nieprawidtowosci Inspektor nadzoru ustala zakres

robdt poprawkowych. Roboty poprawkowe dokonuje Wykonawca na swoj koszt 1 w
terminie uzgodnionym z Inspektorem nadzoru.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI .

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST ,, Wymagania ogdlne” w pkt.9.
[lo§¢ zakonczonych i odebranych robdt okreslonych w/g obmiaru, zostanie optacona w/g
cen jednostkowych za 1m2 (metr kwadratowy) pokrycia i obrébek blacharskich .

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych tom I.
Budownictwo ogolne czes¢ 4.
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B-03 PODLOZA I POSADZKI
1.WSTEP.

1.1.Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST sg wymagania dotyczace
wykonania podkltadéw i posadzek balkonow.

1.2.Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia
robdt posadzkowych zwigzanych z :
- wykonaniem warstw wyréwnawczych pod posadzki
- uktadaniem posadzek z plytek gres
- uktadaniem cokolikow z ptytek gres

Nazwy i kody wedlug Wspolnego Slownika Zamowien publicznych
45262300-4 Betonowanie
45262321-7 Wyréwnywanie podlog
45431100-8 Kladzenie terakoty
1.4.0kreslenia podstawowe.
plytka- plytki gres posadzkowe mrozoodporne
beton- roznej marki i konsystencji,
fuga - zaprawa do wypehiania spoin mig¢dzy plytkami,
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robdét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materialéw 1 wykonanych

robot oraz zaich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa , ST oraz zaleceniami Inspektora
nadzoru.

2. MATERIALY.
Ogoélne wymagania dotyczace materiatbw podano w ST ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.

2.1. Piasek - kruszywo o frakcji od 0- 2,0mm.
2.2. Beton - marki B-10 i B-20 Mpa.

2.3. Plytki - ptytki z kamieni sztucznych gresowe mrozoodporne

3. SPRZET.
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Sprzet uzywany do wykonania podiozy i posadzek musi by¢ zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST ,,Wymagania
ogo6lne” pkt.3.

4. TRANSPORT.

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatéw do podtozy i
posadzek powinny odbywaé si¢ w sposob zapewniajacy zachowanie dobrego stanu
technicznego.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,, Wymagania ogélne” pkt 4 .

5. WYKONANIE ROBOT.
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogolne”
pkt. 5.

5.1.Wymagania ogoélne.

5.1.1. Posadzki powinny by¢ wykonane zgodnie z zatwierdzong dokumentacja techniczng
1 odpowiada¢ wymaganiom norm.

5.1.2. Podktady pod posadzki powinny by¢ trwate, nie odksztatcalne, poziome (lub ze
spadkiem przewidzianym w PT) o powierzchni czystej. Podziat podkladu szczelinami
dylatacyjnymi 1 przeciwskurczowymi powinien by¢ zgodny z PN -62/B - 10144 pkt.2.4.6.
Doktadno$¢ wykonania powierzchni podkladu powinna by¢ taka, aby lata dlugosci 2m
przytlozona w dowolnym miejscu nie wykazywata odchylen wiekszych niz Smm.
Wytrzymato$¢ na $ciskanie podkladu powinna by¢ dostosowana do przewidywanego
obcigzenia posadzki, przy czym beton podktadu powinien by¢ o marce co najmniej B-20.

5.2.Montaz posadzek.

5.2.1.Posadzki z ptytek gres.
Dobor ptytek pod wzgledem jakosci, kolorystyki, wymiaréw , oraz plastyczny uktad
utozenia wymaga uzgodnienia z Inwestorem.

5.2.1.1 Ptytki maja by¢ gatunku I dobrane w/g barwy 1 odcienia oraz ulozone zgodnie z
rysunkiem lub opisem PT. Powierzchnia posadzki powinna by¢ rdwna i ze spadkiem w/g
projektu. Dopuszczalne odchylenie posadzek od ptaszczyzny nie powinno przekraczaé
2mm na tacie o dl. 2m. Dopuszczalne odchylenie powierzchni od poziomu nie powinno
by¢ wigksze niz Smm na catej dlugosci lub szerokosci posadzki.

5.2.1.2 Prostolinijno$¢ spoin.
Spoiny miedzy plytkami przez cata dhugos¢i szeroko$¢ pomieszczenia powinny
tworzy¢ linie proste. Dopuszczalne odchylenie spoin od linii prostej nie powinno

wynosi¢ wigcej niz 2mm na Imi3mm na catej dtugosci lub szeroko$ci pomieszczenia.

5.2.1.3 Plytki powinny by¢ zwigzane z podktadem warstwa kleju na catej swojej
powierzchni .

5.2.1.4 Grubos$¢ spoin migdzy ptytkami powinna by¢ zgodna z opisem PT.
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Spoiny powinny by¢ wypelnione fuga. Nadmiar zaprawy (fugi) powinien by¢ usuniety.

6. KONTROLA JAKOSCI.

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podanow ST ,,Wymagania
ogolne” pkt. 6.

6.1. Wymagania dla powierzchni okreslono w pkt. 5.1.2; 5.2.1;
6.2. Badania.
Podstawe do odbioru roboét posadzkowych stanowig badania :

6.2.1. Sprawdzenie podkladu- powinno by¢ wykonane przy odbiorze miedzy
operacyjnym. Sprawdzenie réwnosci przeprowadzi¢ za pomoca laty o dt. 2m.

6.2.2. Sprawdzenie materialow- nalezy przy odbiorze robdt zakonczonych przeprowadzi¢
posrednio na podstawie zapisow w dzienniku budowy 1 zaswiadczen ( atestow) z kontroli
producenta , stwierdzajacych zgodno$¢ uzytych materiatéw z wymaganiami dokumentacji
technicznej oraz z powotanymi normami.

6.2.3. Sprawdzenie przylegania do podkladu- w przypadku posadzki bezspoinowej
przeprowadzi¢ przez lekkie opukiwanie milotkiem drewnianym.

6.2.4. Sprawdzenie wygladu zewnetrznego -przeprowadzi¢ wzrokowo na zgodnos¢ z
wymaganiami ST.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiarowg robdt posadzkowych oktadzinowych jest Im2(metr kwadratowy)
a w przypadku cokotow 1mb (metr biezacy).

7.1. Wymiary powierzchni - przyjmuje si¢ w $wietle surowych $cian, doliczajac wneki i
przejécia. Z obliczonej powierzchni potraca si¢ powierzchni¢ poszczegédlnych shupdw,
pilasrtéw itp. wigksze od 0,25m2(metr kwadratowy).

7.2. Przy posadzkach z plytek - w ktérych dtugos¢ linii podziatlowych przekracza 3m na
Im2(metr kwadrat) posadzki lub przy krzywych liniach podzialu- naktady na ich
wykonanie nalezy ustala¢ na podstawie kalkulacji indywidualne;.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogo6lne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”
pkt.8.

8.1. Sposéb odbioru robot.

Badania w/g pkt. 6 nalezy przeprowadzi¢ w czasie odbioréw mig¢dzyoperacyjnych
oraz w czasie odbioru koncowego robot. W przypadku stwierdzenia odchylen, Inspektor
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nadzoru ustala zakres robot poprawkowych. Roboty poprawkowe dokonuje Wykonawca
na swoj koszt i terminie uzgodnionym z Inspektorem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.9.
Ilos¢ zakonczonych i odebranych robot, okreslonych w/g cen jednostkowych za 1m2
(metr kwadrat)i 1m b (metr biezacy) cokotu lub listwy przyscienne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1.Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano- montazowych tom
I Budownictwo ogdélne czesé 4.

10.2 Normy.
PN-88/B-06250 Beton zwykly
PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykle
PN-62/B-10144 Posadzki z betonu izaprawy cementowej
PN-78/B-12032 Plytki i ksztaltki kamionkowe
BN-73/6741-13 Plytki klinkierowe

PN-63/B-10145 Posadzki z plytek kamionkowych
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B-04. IZOLACJE
1. WSTEP.

1.1 Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru izolacji: przeciwwilgociowych balkonoéw i §cian piwnic oraz cieplnych
Scian piwnic.

1.2 Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zaleceniach i realizacji robdt wymienionych w pkt.1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
izolacyjnych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

warstwa izolacyjna - utozona szczelnie , zeby nie powstawaty mostki cieplne lub
dzwigckowe,

materialy do izolacji termicznej - dzieli si¢ na pochodzenia mineralnego

( welna mineralna, filce i plyty mineralne, maty z welny mineralnej, welon z wldkien
szklanych) 1 wyroby takie jak styropian, ptyty pil§éniowe, maty z trzciny

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robdt.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materialdw, wykonanych robot
oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa, ST oraz zaleceniami Inspektora nadzoru.

2.MATERIALY.
Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST.

2.1 Papa termozgrzewalna — do izolacji posadzek w piwnicach
2.2 Maty z welny mineralnej — do izolacji stropu

3. SPRZET.

Sprzet uzywany do wykonania robot musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora
nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”
pkt.0.0.3.

4. TRANSPORT.

Zatadunek , transport, roztadunek i sktadowanie materiatow izolacyjnych powinien
odbywac si¢ w sposob zapewniajacy zachowanie ich dobrego stanu technicznego.
Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.0.0.4 oraz
pkt.0.0.2.4.
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5.WYKONANIE ROBOT.
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST ,,Wymagania ogélne” pkt.
0.0.5.

5.1 Podklady.
5.1.1. Podktady pod izolacje powinny by¢ sztywne i nie odksztatcone.

5.1.2. Powierzchnie podktadéw powinny by¢ réwne, czyste, odttuszczone i odpylone.
Wypuktosci i wglebienia na powierzchni podktadu powinny by¢ nie wigksze niz 2mm.
Podktad powinien by¢ w stanie powietrzno-suchym.

5.1.3. Styki roznych ptaszczyzn powinny by¢ zaokraglone. Promief zaokraglenia powinien
by¢ nie mniejszy niz 3,0cm.

5.1.4.Spadki podktadu w kierunku kratki $ciekowej lub kanatu powinny by¢ zgodne z
wymaganiami dokumentacji technicznej, lecz nie mniejsze niz 1%.

5.2.Warunki przystapienia do robot.

5.2.1. Temperatura otoczenia w czasie wykonywania izolacji powinna by¢ nie nizsza niz 5°
C. W przypadkach technicznie uzasadnionych dopuszcza si¢ gruntowanie podkladéw
roztworem asfaltowym wg PN-74/B-24622 przy temperaturze ponizej 5 © C, jednak nie nizej
niz 0 °C.

5.3 Wykonanie robot

5.3.1Izolacja stropu pod nie ogrzewanym poddaszem weina mineralna 13 cm. Sciany
zewngtrzne kondygnacji nadziemnych ocieplenie styropianem grubosci 14 cm. Sciany
kondygnacji podziemnych ocieplenie styropianem hydrofobizowanym o gr. 14 cm.

5.3.2 Izolacje¢ pionowa $cian piwnic wykona¢ poprzez malowanie dwukrotne Dysperbitem po
stronie zewnetrznej do wysokosci 50 cm nad teren. Na styku $ciany fundamentowej z tawa
wykona¢ fasete 5 cm. Izolacje przeciwwilgociowa pozioma posadzek balkonow wykonac¢ z 1
warstwy papy termozgrzewalne;j.

6.KONTROLA JAKOSCL
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania
ogolne” pkt. 0.0.6.

6.1. Kazda warstwa izolacji powinna stanowic¢ jednolita , ciagla powtoke przylegajaca do
powierzchni podktadu lub do uprzednio utozonej warstwy izolacji.

Wystepowanie ztuszczen, zaciekow, tysin, spekan, pecherzy, zmarszczek, fald itp. jest
niedopuszczalne. Mieszanie materiatdéw smotowych 1 asfaltowych jest niedopuszczalne.

6.2.Chodzenie, jezdZzenie oraz sktadowanie materialdw i narzedzi bezposrednio na utozonej
warstwie izolacji jest niedopuszczalne.
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6.3.Badania.
6.3.1.Podstawa do odbioru roboét izolacyjnych sa badania obejmujace:

a) sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja techniczng,
b) sprawdzenie materialow,

¢) sprawdzenie powierzchni podktadu,

d) sprawdzenie warunkow przystapienia do robot,

e) sprawdzenie prawidlowosci wykonania robét.

6.3.2. Badania nalezy przeprowadzi¢ w czasie wykonywania rob6t i po ich zakonczeniu.
Czgsciowy odbior robot lub materialow powinien by¢ potwierdzony protokdtem lub
zapisem w dzienniku budowy.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiarowg jest Im2(metr kwadratowy) powierzchni izolowanej. Wymiary
powierzchni przyjmuje si¢ w $wietle surowych muréw. Z obliczonej powierzchni
potraca si¢ powierzchnie otwordw, stupow , pilastrow itp. wigksze od 1m2. Izolacje na
powierzchniach krzywych oblicza si¢ w metrach kwadratowych w rozwinigciu.

8.0DBIOR ROBOT.

Ogo6lne wymagania dotyczgce odbioru robot podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt.
0.0.8.
8.1. Sposob odbioru.

Badania w/g pkt.6. nalezy przeprowadzi¢ w czasie wykonywania robot i odbioru
koncowego. W przypadku stwierdzenia nieprawidtlowosci Inspektor nadzoru ustala zakres
robot poprawkowych. Roboty poprawkowe dokonuje Wykonawca na swoj koszt 1 w
terminie uzgodnionym z Inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI .

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST,, Wymagania ogdlne” w pkt.9.
[lo$¢ zakonczonych i odebranych robdt okreslonych w/g obmiaru, zostanie optacona w/g
cen jednostkowych za 1m2 (metr kwadratowy) izolacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE .
10.1. Normy .

PN-87/B-03002 Konstrukcja murowa. Obliczenia statyczne i projektowanie .

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykle .
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B-05 STOLARKA OKIENNA I DRZWIOWA
1. WSTEP.
1.1 Przedmiot ST.

Opis dotyczy dostawy oraz montazu stolarki okiennej z PVC, drzwiowej aluminiowe;j.
1.2 Zakres stosowania ST.

Opis wyszczegolnia wymogi wykonania i montazu stolarki oraz obowiazki Wykonawcy
w okresie obowigzywania kontraktu i okresie gwarancyjnym.

1.3 Zakres prac objetych ST.

1.3.1. Wykonawca zobowigzany jest do zapewniania potrzebnej ilosci pracownikow,
materialdéw 1 wyposazenia oraz do wykonania wszystkich prac zwigzanych z dostawa i
montazem stolarki okiennej i drzwiowe;j.

1.3.2. Normy okreslajace materialy i jako§¢ wykonania odnosza si¢ réwniez do
wyposazenia, materialow 1 narzedzi niezbednych do wykonania stolarki. Wykaz norm ma
na celu okreslenie cech technicznych réznych rodzajéw osprzgtu i okué lecz nie okresla
szczegOtowo projektow oraz budowy poszczegoélnych jej elementow.

1.4 Normy
1.4.1 Wyroby stolarki powinny odpowiada¢ nastepujagcym publikacjom i normom :

PN-91/B-02020-wspotczynnik przenikania ciepta

PN-87/B-02151.03-wazony wskaznik izolacji akustycznej wtasciwej

PN-66/B-94401-zamki zapadkowe

PN-70/B-99404-zaczepy do zamkoéw wpuszczanych zapadkowo

PN-74/B-94211-zasuwnica wierzchnia suwakowo-zakretowo-czotowa

PN-88/B-10085-stolarka budowlana, wymagania i badania

BN-85/7152-11- album typowe;j stolarki okiennej i drzwiowej dla
budownictwa ogblnego

PN-72/B-10180-roboty szklarskie , wymagania i badania przy odbiorze

PN-79/D-01012-wady drewna

PN-85/F-06005- ztacza stolarskie

PN-78/C-01700-wyroby lakierowane oraz wady powtok

PN-73/H-04652-powtoki metalowe 1 konwersyjne

1.5.Wymagania

1.5.1 Wymiary
e  Wymiary gléwne -w/g Albumu Typowej Stolarki Okiennej i Drzwiowej dla
Budownictwa Ogoélnego, Albumu Projektow Okien, Drzwi 1 Wrét Rolniczych lub
w/g dokumentacji techniczne;.
e Wymiary szczegdlowe - w/g norm przedmiotowych lub dokumentacji techniczne;j

2.MATRIALY.
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Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 2.
2.1 Profile do okien PCV — wg wlasciwych norm branzowych
2.2 Okucia - w/g PN-88/B-94410.
2.3 Materiaty szklarskie - w/g PN-72/B-10180; kit trwale plastyczny w/g

BN-85/6753-07

UWAGA: wymagania dotyczace stolarki PCV :

Aprobata techniczna I'TB stwierdzajaca dopuszczenie oferowanych okien do
stosowania w budownictwie uzytecznos$ci publicznej na terenie RP

Aktualny certyfikat zgodnosci ITB dla producenta oferowanych okien z
wymaganiami okreslonymi w aprobacie technicznej

Atest higieniczny PZH z wyraznym zaznaczeniem, Ze oferowane profile okienne
mozna stosowa¢ w obiektach uzytecznos$ci publicznej

Orzeczenie Centrum Naukowo-Badawczego Ochrony Przeciwpozarowej o
niezapalnoSci oferowanych profili okiennych

Certyfikat Instytutu Szkla i Ceramiki na szyby zespolone jednokomorowe
Certyfikat zgodno$ci Centrum Osrodka Badawczo-Rozwojowego Przemystu I
elementéw wyposazenia Budownictwa na okucia do okien

2.4 Okna z PCV :

1. Okna uchylno-rozwieralne, zgrzewane w kolorze bialym

2. Of$cieznice 1 ramy okienne wykonane z utwardzonego PCV z zawartoscia
cynku( nie zawierajagce w swoim sktadzie metali cigzkich : kadmu i otowiu )

3. Profile o konstrukcji trzykomorowej ( zarowno profil o$cieznicy jak i profil
skrzydet okiennych ) wzmocnione stalowymi, ocynkowanymi wktadami,
gwarantujgcymi utrzymanie sztywnosci profili

4. Odpowiedni system kanatéw odwadniajacych i przewietrzajacych powinien
zabezpieczy¢ profil ramy okiennej przed penetracja wody do jego wnetrza i
odprowadzi¢ skraplajaca si¢ w nim par¢ wodna

5. Szyby standardowe typ Float 4/16/4 ( szklenie dwuszynowe jednokomorowe

z wypehieniem osuszonym powietrzem

Warto$¢ wspotczynnika przenikania ciepta dla catego okna U= 1,6

7. Wymagane okucia : obwiedniowe, powodujace docisk skrzydta do ramy na
calym jego obwodzie. Zastosowane okucia majg zapewni¢ mozliwos¢
wielostopniowego otwierania skrzydta ( od petnej hermetycznosci

N

)

zamknigtego okna, poprzez rozhermetyzowanie-rozszczelnienie, do uchylenia

15-20 cm goérnej krawedzi skrzydia oraz umozliwi¢ catkowite rozwarcie
skrzydet okiennych ). Okucia powinny bezwzglednie zawiera¢ blokady
przeciwwiatrowe.

8. Montaz na kotwy stalowe z uszczelnieniem piankg montazowg —
poliuretanowa

9. Wymagany minimalny okres gwarancyjny dla catych okien — 3 lata

2.5 Drzwi aluminiowe :

1. Drzwi aluminiowe w kolorze RAL 8017 lub podobnym

2. Skrzydto przeszklone w potowie wysokosci szybg o wspotczynniki U=1,1
3. Drzwi wyposazy¢ w samozamykacz.

4. Montaz na kotwy stalowe i piankg¢ poliuretanowa

5. Wymagany minimalny okres gwarancyjny dla drzwi — 3 lata
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3. SPRZET.

Sprzet uzywany do robot stolarskich musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.

4. TRANSPORT.

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatéw stolarki okiennej powinny
odbywac si¢ w taki sposob, aby zachowa¢ dobry stan techniczny .Ogo6lne wymagania
dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.4.

5. WYKONANIE ROBOT.
Ogdlne wymagania wykonania rob6t podano w ST ,,Wymagania ogélne”pkt.5 .

5.1 Wymiary
Wymiary okien przed zamdowieniem ustali¢ na budynku z natury.

5.2. Szklenie okien — szyby zespolone .
5.3 Parapety wewnetrzne z komorowego PCV.

5.4 Stolarka okienna.
Okna z profili PVC w kolorze biatym z mozliwoscia rozszczelnienia.

5.5 Stolarka drzwiowa.
Drzwi wejsciowe gltéwne aluminiowe z samozamykaczami ( profile z wktadka
termoizolacyjng ) przeszklone szyba zespolona..

6. KONTROLA JAKOSCI.
Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”
pkt.6.

6.1.Sprawnos¢ dzialania.

Okna przy otwieraniu i zamykaniu powinny dziala¢ prawidtowo , zgodnie z ich
przeznaczeniem. Okucia zabezpieczajace stuzace do unieruchomiania rozwieranych
skrzydet w potozeniu otwartym powinny obraca¢ si¢ swobodnie i umozliwié
unieruchomienie otwartych skrzydet.

6.2 Badania odbiorcze.

Inspektor Nadzoru dokona badan odbiorczych przy kazdorazowej dostawie partii
Wyrobow.
Badania odbiorcze obejmujg :
- sprawdzenie wymiarow
- sprawdzenie prostokatnosci skrzydet
- sprawdzenie materiatow
- sprawdzenie wykonania
- sprawdzenie sprawno$ci dziatania.
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6.3 Sprawdzenie materiatow nalezy wykona¢ na podstawie odno$nych dokumentow i
dokumentacji technicznej

7. OBMIAR ROBOT.
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt..7.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.

8.1. Sprawdzenie konstrukcji 1 potaczen konstrukcyjnych nalezy przeprowadzi¢ przez
ogledziny oraz pomiar tasmg stalowa, suwmiarka i1 szczelinomierzem.

8.2. Sprawdzenie wykonczenia powierzchni nalezy przeprowadzi¢ przez ogledziny
nieuzbrojonym okiem z odleglo$ci 1,5m oraz przez pomiar wad za pomocg suwmiarki i

taSmy stalowe;j.

8.3. Sprawdzenie szklenia i okuwania nalezy przeprowadzi¢ przez ogledziny i pomiar
tasma stalowg lub suwmiarka.

8. 4 Sprawdzenie skuteczno$ci dzialania nalezy wykona¢ w/g BN-75/7150-02 1 BN-
75/7150-03.

9. PODSTAWA PELATNOSCI.

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt.9.
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B-06 ELEWACIJE.
1. WSTEP.
1.1 Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST sg wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robot elewacyjnych.

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot docieplenia

elewacji.

1.4 Okreslenia podstawowe.
- podloze- powierzchnia np. tynku, na ktérej ma by¢ wykonany podktad i
powloka malarska .
- tynk cienkowarstwowy — gotowa masa akrylowa lub zywiczna do uktadania
recznego
- styropian — plyty ukladane na §cianach zewn¢trznych grub. 14 cm
1.5 Ogolne wymagania dotyczace robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materialdéw wykonanych robot
oraz ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa ,Specyfikacja Techniczng oraz zaleceniami
Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY.

Ogo6lne wymagania dotyczace materialow podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt. 0.0.2.

2.1 Tynk akrylowy — tynk akrylowy w kolorystyce zgodnej z projektem.
2.2 Styropian — ptyty do izolacji §cian zewnetrznych EPS 70
2.3 Tynk mozaikowy - tynk zywiczny do wykonywania powlok cienkowarstwowych

3. SPRZET.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogélne” pkt 0.0.3.
Sprzet uzywany do robdt tynkarskich musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT.
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Ogodlne zasady dotyczace transportu materiatow podano w ST ,,Wymagania og6lne”
pkt.0.0.4.Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatow musi si¢ odbywaé w
sposob zapewniajacy ich wlasciwy stan techniczny.

5. WYKONANIE ROBOT.
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”
pkt.0.0.5.

5.1 Wymagania ogdlne.

5.1.1 Przy wykonywaniu prac ociepleniowych nalezy bezwzglednie przestrzega¢ rezimu
technologicznego a w szczegolnosci :

- nalezy stosowac¢ wylacznie ,,systemy zamkniete”. Niedopuszczalne jest mieszanie
elementéow i komponentow pochodzacych z réoznych systemow

- wszelkie materialy wchodzace w sklad systemu ociepleniowego muszg by¢ stosowane
zgodnie z przeznaczeniem i instrukcjami technicznymi produktow

- w czasie wykonywania robét i w fazie wysychania temperatura otoczenia i podloza nie
powinna by¢ nizsza niz +5 st.C. a w przypadku materialow krzemianowych
(silikatowych) nie powinna by¢ nizsza niz +8st.C. zapewnia to odpowiednie warunki
wiazania

- podczas wykonywania robot i w fazie wigzania materialy nalezy chronié przed
niekorzystnymi warunkami atmosferycznymi ( deszcz, silne naslonecznienie, silny
wiatr), zagrozone plaszczyzny odpowiednio zabezpieczy¢

- rusztowania ustawi¢ z odpowiednio duzym odst¢pem od powierzchni scian dla
zapewnienia odpowiedniej przestrzeni roboczej. Ustawienie rusztowania wymaga
odbioru technicznego.

5.1.2 Zgodnos¢ z dokumentacja.

Roboty elewacyjne powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja techniczng
uwzgledniajgcg wymagania norm i okreslajaca rodzaj tynku, rodzaj i grubo$¢ materiatu
izolacyjnego, kolorystyke tynku. Dopuszcza si¢ tylko takie odstepstwa od projektu , ktore nie
naruszajg postanowien norm, a sg uzasadnione technicznie, uzgodnione z Inspektorem
nadzoru oraz s3 udokumentowane zapisem w dzienniku budowy.

5.2 Przygotowanie podlozy.
Podtoze powinno by¢ stabilne, nos$ne, suche, czyste i pozbawione elementow
zmniejszajacych przyczepnos$¢ materiatdw mocujacych warstwe izolacji termicznej.
Przygotowanie podtoza:
- oczysci¢ z kurzu 1 pylu za pomoca migkkiej szczotki, spr¢zonego powietrza lub zmy¢ woda
pod ci$nieniem ( stosowac ci$nienie max. 200 baroéw )

5.3 Gruntowanie podloza
W przypadku podiozy pylacych , osypujacych si¢ i nadmiernie nasigkliwych nalezy

zastosowa¢ odpowiedni preparat gruntujacy, zgodnie z instrukcjg stosowania 1 zaleceniami
dostawcy systemu.

5.4 Przyklejenie plyt termoizolacyjnych
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5.4.1 Przygotowanie zaprawy

Do klejenia izolacji termicznej stosowac fabrycznie przygotowane zaprawy klejowe na
bazie cementu z dodatkiem polimeru redyspergowalnego , gotowych do uzycia po
wymieszaniu na budowie z wodg lub dyspersyjne masy klejowe, dajace po wymieszaniu z
cementem zaprawe klejowa. Zaprawe klejowa przygotowywaé wedtug zalecen producenta (
instrukcje 1 karty techniczne )

5.4.2 Nakladanie kleju
Klej naktada¢ metoda obwodowo-punktowg — na ptyte nanies¢ takg ilos¢ zaprawy aby

uwzgledniajac nierdwnosci podtoza i mozliwa do potozenia warstwe kleju ( ok. 1-2 cm)
zapewni¢ minimum 40% efektywnej powierzchni przyklejenia ptyty do podtoza . Po
obwodzie plyty, wzdtuz jej krawedzi nalez nanie$¢ 3-5cm szerokosci pasmo zaprawy i
dodatkowo w srodku plyty nalezy natozy¢ 3-6 plackow zaprawy o odpowiedniej srednicy-
zgodnie z wytycznymi systemodawcy.

Zaprawe klejowa nanosi si¢ jedynie na powierzchni¢ plyt izolacyjnych, nigdy na
podloze.

5.4.3 Montaz plyt.

Przed rozpoczeciem prac zwigzanych z przyklejeniem ptyt termoizolacyjnych nalezy na
$cianie poprowadzi¢ linki pomocnicze w kierunkach poziomych i pionowych celem
okreslenia ewentualnych odchylen od ptaszczyzny. Linki te beda pomocne przy biezacej
kontroli réwnosci przyklejanych ptyt. Kazda ptyte termoizolacyjng z natozong zaprawa
klejaca przyciskamy do $ciany i lekko ja przesuwamy w celu skutecznego rozprowadzenia
kleju. Ptyty uktada¢ od dotu do gory rozmieszczajgc pasami poziomymi, zZ przewigzaniem na
narozach ,,na mijanke” ( minig¢cie krawedzi pionowych min. 15 cm ). Nie dotyczy to
wklejania o$ciezy otworow. Plyty dociska¢ rownomiernie, sprawdzajgc na biezaco przy
pomocy poziomicy réwnos¢ powierzchni. Krawedzie plyt dociskac szczelnie do siebie. Po
stwardnieniu kleju ewentualne szczeliny wynikajace z tolerancji ptyt wieksze niz 2 mm
nalezy wypehi¢ klinami z tej samej izolacji. W przypadku szczelin mniejszych niz 4 mm w
systemie z zastosowaniem ptyt styropianowych do ich wypetienia mozna uzy¢ zalecanych
przez producenta systemu mas uszczelniajacych. Klej nie moze znalezé si¢ na bocznych
krawedziach plyt. Nie nalez stosowac ptyt wyszczerbionych wygniecionych czy
potamanych. Przycinanie ptyt wystajacych poza naroza $cian mozliwe jest dopiero po
wyschnigciu kleju.

5.4.4 Szlifowanie plyt.

Nierownosci 1 uskoki ptyt nalezy zeszlifowa¢ do uzyskania jednolitej ptaszczyzny.
Szlifowanie nalezy przeprowadzi¢ w taki sposdb aby unikna¢ zanieczyszczenia okolicy
pytem.

5.4.5 Mocowanie plyt termoizolacyjnych przy pomocy lacznikéw mechanicznych.

Do mocowania plyt uzy¢ tacznikow z trzpieniem tworzywowym lub metalowym. Laczniki
nalezy osadza¢ po stwardnieniu kleju. Dlugos$¢ tacznikow zalezna jest od budowy $ciany i
grubosci plyt termoizolacyjnych. Istniejacy tynk nalezy traktowac jako podtoze nienosne,
dlatego wymagana glgboko$¢ kotwienia tacznikéw nalezy liczy¢ od poziomu wiasciwej,
nosnej $ciany i powinna ona odpowiadac co najmniej dtugos¢ strefy rozpreznej. I1os¢
tacznikdéw nie moze by¢ mniejsza niz 4 szt/m2 powierzchni elewacji. Przy naroznikach
wymagane jest zwigkszenie ilosci tgcznikow. Odlegltos¢ pomiedzy skrajnymi tgcznikami a
krawedzig budynku powinna wynosi¢ dla $ciany murowanej co najmniej 10 cm a w
przypadku $ciany z betonu co najmniej 5 cm. Laczniki po uprzednim nawierceniu otworu w
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$cianie poprzez ptyte izolacyjng zostajg osadzone w $cianie , po czym trzpien mocujacy
zostaje wkrecony za pomoca wiertarki lub wkretakiem lub wbity w przypadku tacznikoéw
wbijanych. Gtéwka tacznika powinna by¢ zlicowana z powierzchnig plyt termoizolacyjnych.

5.5 Ochrona naroznikéw i krawedzi.
Do obrobki krawedzi oraz naroznikow nalezy stosowac rozwigzania zalecane przez
producenta systemu. Z regutu sa to :
- katowniki ze stali szlachetne;j
- katowniki ze stali szlachetnej z siatkg zbrojaca
- katowniki z PCV z siatka zbrojaca
- katowniki z tzw. siatki pancernej

5.6 Zbrojenie przy narozach okien, drzwi itp.

Powyzej 1 ponizej krawedzi otwordw okien i1 drzwi , w celu zabezpieczenia przed
zwigkszonymi naprezeniami, na warstwe materiatu izolacyjnego naklei¢ pod katem 45 st.
Paski tkaniny z wtokna szklanego, o wymiarach min. 25x35 cm.

5.7 Warstwa zbrojona.

Warstwe zbrojong wykonac po uptywie 24 godz. Od montazu plyt termoizolacyjnych. Po
tym czasie na plyty termoizolacyjne natozy¢ zaprawe lub mase klejaca 1 rozprowadzi¢ ja
robwnomiernie pacg ze stali nierdzewnej tworzac warstwe z materiatlu klejacego na
powierzchni nieco wigkszej od przecigtnego pasa siatki zbrojacej. Na tak przygotowane]
warstwie natychmiast natozy¢ siatke zbrojaca 1 zatopi¢ w niej przy uzyciu pacy nierdzewne;j,
szpachlujac na gtadko. Siatka zbrojgca powinna by¢ niewidoczna i catkowicie zatopiona w
warstwie materiatlu klejacego. Grubo$¢ warstwy zbrojonej po stwardnieniu powinna by¢
zgodna z okreslong przez producenta systemu.

Na cokole utozy¢ dodatkowa warstwe siatki.

5.8 Faktura /wykonczenia/ powierzchni.

Wyprawe tynkarska naktada¢ po doktadnym wyschnieciu warstwy zbrojonej, nie
wczesniej niz po 48 godz. Wyprawe tynkarska wykonaé z gotowych mieszanek o fakturze
rustrykalnej przy ziarnie grub. okoto 2-2,5 mm.

5.9 Dopuszczalne odchylenia powierzchni i krawedzi podlozy, etapow posrednich oraz
stanu wykonczeniowego.

5.9.1 Normatywne odchylenia podtozy ( stanéw surowych ) przyjmowac jak dla konstrukcji z
prefabrykatéw betonowych wg tablicy 12.8 strona 138 ,,Warunki techniczne wykonania 1
odbioru robo6t budowlanych ,, tom I ,,Budownictwo ogo6lne” czes$¢ 2, Wydawnictwo ,,Arkady”
wydanie 4, Warszawa 1990.

5.9.2 Normatywne odchylenia powierzchni wykonczonych wg tablicy 24-1 str. 20 ,,Warunki
techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych ,, tom I ,,Budownictwo ogoélne” czgs¢ 4,
Wydawnictwo ,,Arkady” wydanie 4, Warszawa 1990.
6. KONTROLA JAKOSCI

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

pkt. 0.0.6.

6.1 Badania.
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Cienkowarstwowe tynki strukturalne wykonywane w systemach ocieplen przy kontroli
odchylen powierzchni i krawedzi traktowac¢ jak tynk kat. III.

6.2 Ocena wizualna wygladu.

Wykonczona wyprawa tynkarska powierzchnia ocieplenia powinna charakteryzowac si¢
jednorodnoscig 1 niezmiennoscig barwy i faktury oraz brakiem miejscowych wypukto$ci i
wklestosci stwierdzonymi wzrokowo, okiem nieuzbrojonym, przy §wietle rozproszonym z
odlegtosci > 3 m. Nie dopuszcza si¢ oceny tynku w $wietle smugowym lub
ukierunkowanym, zwtaszcza rownolegle lub stycznie do ocenianej powierzchni.

6.3 Kontrola dostarczonych na budowe skladnikow BSO:

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci dokumentow dopuszczajacych poszczegolne
wyroby do obrotu z dokumentem odniesienia. Po stwierdzeniu formalnej przydatnosci
wyrobow, dokonaé sprawdzenia zgodnos$ci asortymentowej i jakoSciowe;.

6.4 Kontrola miedzyoperacyjna
Kontrola migdzyoperacyjna obejmuje prawidlowos¢ :
- przygotowania podioza: czy podloze zostato oczyszczone, zmyte, wyrdwnane, czy
dokonano uzupelnienia ubytkow w zakresie koniecznym
- przyklejenia plyt termoizolacyjnych: rowno$¢ i ciggto$¢ powierzchni, uktad i szeroko$¢
spoin
- osadzenia tacznikdw mechanicznych polega na sprawdzeniu liczby i rozmieszczenia
tacznikow mechanicznych
- wykonania warstwy zbrojonej polega na: sprawdzeniu prawidlowos$ci zatopienia siatki
zbrojacej w masie klejacej, wielkosci zaktadow siatki zbrojacej, grubosci warstwy zbrojonej,
réwnosci, sprawdzenie rownosci warstwy zbrojonej jak w przypadku warstwy tynkarskiej.
- zamocowania profili
- wykonania wyprawy tynkarskiej polega na: sprawdzeniu ciagtosci, rownosci i nadania
wlasciwej struktury. ROwnos$¢ powierzchni nalezy przyjac :
¢ Odchylenie powierzchni od ptaszczyzny nie powinno by¢ wigksze niz 3mm i w liczbie
nie wigkszej niz 3 na lacie kontrolnej dtugosci 2,00m.
¢ (Odchylenia krawedzi od kierunku pionowego nie powinno by¢ wigksze niz 2mm na
Im i nie wigcej niz 30mm na calej wysokosci budynku
¢ Dopuszczalne odchylenia od pionu powierzchni i krawedzi zewngtrznych na catej
wysokos$ci kondygnacji — 10mm
¢ Dopuszczalne odchylenie powierzchni nie wigksze niz 30 mm na catej wysokos$ci
budynku
¢ Odchylenie promieni krzywizny powierzchni faset, wnek itp. od projektowanego
promienia nie powinno by¢ wigksze niz 7mm.
- wykonania malowania , sprawdzenie ciaglosci, jednolitosci faktury i barwy, braku
miejscowej wypuktosci 1 wklestosci, oraz widocznych napraw i zaprawek.

7. OBMIAR ROBOT.

Ogo6lne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.
0.0.7.

7.1 Sposob obmiaru robot.
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7.1.1 Tynki i malowanie $cian oblicza si¢ w metrach kwadratowych jako iloczyn dlugosci
Scian w rozwini¢ciu w stanie surowym i wysoko$ci mierzonej od wierzchu cokotu lub terenu
do gornej krawedzi $ciany , dolnej krawedzi gzymsu, lub gornej krawedzi tynku .

8. ODBIOR ROBOT.

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru rob6ot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.
0.0.8.

8.1 Badania w/g pkt.6 nalezy przeprowadzi¢ w czasie odbioru koncowego robot.

W przypadku stwierdzenia odchylen, Inspektor nadzoru ustala zakres robot poprawkowych.
Roboty poprawkowe wykonuje Wykonawca na swoj koszt w terminie uzgodnionym z
Inspektorem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogodlne wymagania dotyczace platnosci podano w ST ,,Wymagania og6lne”
pkt. 0.0.9.

[lo§¢ zakonczonych i odebranych robot okreslonych w/g obmiaru zostanie optacona w/g
cen jednostkowych za 1m 2 /metr kwadratowy/.

10. PRZEPISY ZWIAZANE .
10.1 Normy i dokumenty zwigzane.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie , tekst jednolity —
aktualizacja z dnia 27.05.2004

ETAG 004 — Wytyczne dla Europejskich Aprobat Technicznych — ,,Ztozone systemy izolacji
cieplnej z wyprawami technicznymi” Dz. Urz. WE C212 z dnia 6.09.2002

ZUATI15/V.03/2003 ,,Zestawy wyroboéw do wykonania ocieplen z zastosowaniem styropianu
jako materiatu termoizolacyjnego i pocienionej wyprawy elewacyjnej” Zalecenia udzielania
aprobat technicznych ITB , Warszawa Instytut Techniki Budowlanej, 2003 r.

ZUATI15/V.04/2003 ,,Zestawy wyroboéw do wykonania ocieplen z zastosowaniem styropianu
jako materiatu termoizolacyjnego i pocienionej wyprawy elewacyjnej” Zalecenia udzielania
aprobat technicznych ITB , Warszawa Instytut Techniki Budowlanej, 2003 r.

ZUAT 15/V.07/2003-,Laczniki do mocowania izolacji termicznej uformowanej w ptyty”
Zalecenia udzielania aprobat technicznych ITB , Warszawa, Instytut Techniki Budowlanej,
2003r.

ZUAT 15/VIIL.07/2003 — ,,Zaprawy klejace i kleje dyspersyjne” Zalecenia udzielania aprobat
technicznych ITB, Warszawa, Instytut Techniki Budowlanej, 2000r.

ETAG 014 — Wytyczne do Europejskich Aprobat Technicznych — ,,L.aczniki tworzywowe do
mocowania warstw izolacji ocieplen $cian zewngtrznych”- Dz. Urz. WEC 212 z 6.09.2002
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PN-EN 13163:2004 Norma pt ” Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie”- Wyroby z
polistyrenu ekspandowanego (EPS) produkowane fabrycznie — Specyfikacja

PN-70/B-10100(wyd.3) Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie kontroli wyrobow budowlanych
wprowadzonych do obrotu. ( Dz.U. z dn. 8 czerwca 2004r, Nr 130, poz. 1386 )
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B-07 NAWIERZCHNIE Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ
1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z rozebraniem i ponownym ulozeniem chodnika z
kostki brukowe;j.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych i wojewodzkich.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowe;.
Nazwy i kody wedlug Wspoélnego Slownika Zamowien publicznych

45233200-1 Roboty w zakresie ro6znych nawierzchni

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potaczonych ze
sobg trwale w fazie produkcji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

Nalezy utozy¢ zdemontowang wcze$niej kostke brukowa
3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowej
Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje si¢ rgcznie.
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Jesli powierzchnie sg duze, a kostki brukowe majg jednolity ksztatt i kolor, mozna
stosowa¢ mechaniczne urzadzenia uktadajace. Urzadzenie sklada si¢ z wozka i chwytaka
sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich
utozenia. Urzadzenie to, po skonczonym uktadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do
wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do zaggszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory pltytowe z ostong z tworzywa
sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenie na
rolkach, prowadzone liniami na szynie lub kraweznikach.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukladane sa warstwowo na palecie.
Po uzyskaniu wytrzymatosci betonu min. 0,7 R, kostki przewozone sg na stanowisko, gdzie
specjalne urzadzenie pakuje je w foli¢ 1 spina taSmg stalowa, co gwarantuje transport
samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych
producenta.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek brukowych mozna stosowac
krawezniki uliczne betonowe wg BN-80/6775-03/04 [6] lub inne typy kraweznikow zgodne z
dokumentacja projektowa lub zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

5.3. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowa¢ mieszanke piasku z cementem.
Grubos¢ podsypki po zageszczeniu powinna zawierac si¢ w granicach od 3 do
5 cm. Podsypka powinna by¢ zageszczona i wyprofilowana.

5.4. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na réznorodno$¢ ksztattow i1 koloréw produkowanych kostek, mozliwe jest
utozenie dowolnego wzoru - wezesniej ustalonego w dokumentacji projektowe;j i
zaakceptowanego przez Inzyniera.

Kostke uktada si¢ w taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami wynosity od 2 do 3
mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w
czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zaggszczeniu.

Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, a nastepnie zamies¢
powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i
przystapi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory ptytowe z
ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.
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Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i
jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé
walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny piaskiem i zamie$¢ nawierzchnig.
Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji - moze by¢ zaraz
oddana do ruchu.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt, Wykonawca powinien sprawdzié, czy producent
kostek brukowych posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej ST.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien zagda¢ od producenta
wynikow biezacych badan wyrobu na $ciskanie. Zaleca sig, aby do badania wytrzymatosci na
Sciskanie pobiera¢ 6 probek (kostek) dziennie (przy produkeji dziennej ok. 600 m*
powierzchni kostek utozonych w nawierzchni).

Poza tym, przed przystapieniem do rob6t Wykonawca sprawdza wyrdéb w zakresie
wymagan podanych w pkt 2.2.2 1 2.2.3 1 wyniki badan przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podtoza i podbudowy

Sprawdzenie podtoza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z
dokumentacja projektowa 1 odpowiednimi ST.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci 1 wymaganych spadkéw poprzecznych i
podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnos$ci z dokumentacja projektowg oraz pkt 5.5
niniejszej ST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtlowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych
polega na stwierdzeniu zgodno$ci wykonania z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami
wg pkt 5.6 niniejszej ST:

— pomierzenie szerokosci spoin,

- sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidlowo$ci wypetnienia spoin,

— sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Nierownosci podtuzne

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni mierzone tatg lub planografem zgodnie z norma
BN-68/8931-04 [8] nie powinny przekraczac 0,8 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne
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Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z
tolerancja £ 0,5%.

6.4.3. Niweleta nawierzchni

Réznice pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzchni 1 rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ = 1 cm.

6.4.4. Szerokos¢ nawierzchni

Szeroko$¢ nawierzchni nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz
5cm.

6.4.5. Grubos¢ podsypki

Dopuszczalne odchylki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczad
+ 1,0 cm.

6.5. Czestotliwos¢é pomiarow

Czgstotliwos¢ pomiardéw dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowej,
wymienionych w pkt 6.4 powinna by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca si¢, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt 6.4 byty
przeprowadzone nie rzadziej niz 2 razy na 100 m* nawierzchni i w punktach
charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie poleci
Inzynier.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania og6élne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m* (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej
kostki brukowej i plyt betonowych.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST 1
wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wedtug pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- przygotowanie podtoza,
— ewentualnie wykonanie podbudowy,
- wykonanie podsypki,
— ewentualnie wykonanie tawy pod krawe¢zniki.
Zasady ich odbioru sg okreslone w ,,Wymagania ogdlne”.
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9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogolne”

Materiaty kamienne. Oznaczenie $cieralno$ci na
tarczy Boehmego

Beton zwykly

Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad,
wymagania 1 ocena zgodno$ci
Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy
nawierzchni drog, ulic, parkingdw 1 torowisk
tramwajowych. Krawezniki i obrzeza

pkt 9.
10. przepisy zwiazane
Normy

1. PN-B-04111

2. PN-B-06250

3. PN-B-06712

4. PN-B-19701

5. PN-B-32250

6. BN-80/6775-

03/04
7. BN-68/8931-01

BN-68/8931-04

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika
piaskowego

Drogi samochodowe. Pomiar rdwnos$ci nawierzchni
planografem 1 lata.
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E-01 INSTALACJE ELEKTRYCZNE.
1. WSTEP.

1.1 Przedmiot Specyfikacji Techniczne;j .

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru instalacji
elektrycznej w zakresie : wymiany opraw o$wietleniowych oraz demontazu i montazu
instalacji odgromieniowej — piony.

1.2 Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot nazwanych w pkt.1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robdt instalacyjnych
elektrycznych 1 obejmuja :
¢ Demontaz i montaz przewodow instalacji odgromieniowe;j
e montaz opraw oswietleniowych
e pomiary i proby montazowe

1.4 Okreslenia podstawowe.

1.4.1 Trasowanie- wyznaczanie trasy przebiegu przewodow 1 miejsc punktéw gniazd,
wyltacznikéw ,opraw itp.

1.4.2 Podloze - mur, tynk, beton , drewno, stal na ktorych uktadane sg przewody.

1.4.3 Punk o$wietleniowy - oprawa o§wietleniowa jarzeniowa lub zarowa.

2 MATERIALY.
Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w ST ,, Wymagania ogdlne” pkt.2.

2.1. Oprawy oswietleniowe.

Oprawy powinny by¢ wyposazone w osprzet dostosowany do zrodet swiatta.
Oprawy nalezy wyposazy¢ w zrodia $wiatta 1 elementy optyczne dostosowane do charakteru
Budynku a ich wyglad nalezy ustali¢ z Inwestorem

3 SPRZET.
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”pkt.3.

4 TRANSPORT.
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogo6lne” pkt.4.

5. WYKONANIE ROBOT.
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST ,, Wymagania ogolne” pkt.5.

5.1 Montaz osprzetu i opraw oSwietleniowych:
e oprawy oswietleniowe montowa¢ w miejscach ich wezesniejszego demontazu

5. 2 Montaz instalacji odgromieniowej.

e  Przewody instalacji odgromieniowej nalezy zamontowa¢ w miejscach ich
wczesniejszego demontazu
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6. KONTROLA JAKOSCL
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.2 Proby montazowe.

Polegaja one na przeprowadzeniu w ramach robot budowlano-montazowych
niezbednych prob funkcjonowania obwodow, od wstepnych ogledzin obwodu az do
sporzadzenia protokotu sprawdzenia i oceny przydatnosci do rozruchu.

Do zakresu prob montazowych nalezy :
-sprawdzenie poprawnosci wykonania montazu,
-dokonanie pomiaréw skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej,
-sporzadzenie protokotu ze sprawdzenia obwoddw,

6.3 Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i pomiarow objetych probami
montazowymi nalezy zalaczy¢ instalacje pod napiecie i sprawdzic czy :
¢ punkty $wietlne sg zalaczone zgodnie z zatozonym programem

7. OBMIAR ROBOT.
Ogoblne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST ,, Wymagania ogolne” pkt.7.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST ,, Wymagania ogdlne” pkt.8.

8.1 Odbiory miedzyoperacyjne.

Powinien przeprowadzi¢ je organ nadzoru Wykonawcy. Odbiorom tym powinny podlegad
¢ osadzone konstrukcje wsporcze , oprawy o$§wietleniowe
¢ instalacja przed zataczeniem pod napigciem.

8.2 Odbiory czesSciowe - dotycza robdt ulegajacych zakryciu.

8.3 Odbior koncowy.
Do odbioru koncowego wykonanych robot Wykonawca powinien przedtozy¢ :
¢ aktualng dokumentacj¢ powykonawcza
¢ protokoty préb montazowych
¢ oswiadczenie Wykonawcy o zakonczeniu robot i gotowosci instalacji do eksploatacji.

Komisja odbioru koncowego bada :

e aktualno$¢ i kompletno$¢ dokumentacji powykonawczej

e protokoly odbioréw czesciowych 1 sprawdza usunigcie usterek

e zaswiadczenia o jako$ci materiatow 1 urzadzen oraz przedstawia ewentualne wnioski i
uwagi

bada i akceptuje protokoty prob montazowych

dokonuje prob i odbioru instalacji wlaczonej pod napigcie

ustala okres 1 warunki wstepnej eksploatacji instalacji

spisuje protokot odbiorczy.

9. PODSTAWA PLATNOSCL
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST ,, Wymagania ogolne” pkt.9
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10 . PRZYPISY ZWIAZANE.

Normy.

PN-87/E-90056 Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na state.
Przewody o izolacji i powtoce polwinitowej, okragte.

PN-EN 60598-02 Oprawy Oswietleniowe. Wymagania szczegdlowe (zestaw norm).

PN-EN 60439-1-5 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe (zestaw norm).

PN-92/N-01256.02 Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja.

PN-N-01256-5:1998 Znaki bezpieczenstwa. Zasady umieszczania znakOw bezpieczenstwa na

drogach ewakuacyjnych i drogach pozarowych.

PN-E-93201:1997 Gniazda wtyczkowe 1 wtyczki na napi¢cie znamionowe 250 V 1 prady
znamionowe do 16 A.

PN-IEC 884-1,2,3:1996 Gniazda wtyczkowe i wtyczki do uzytku domowego i podobnego.

PN-E-93208:1997 Sprzet elektroinstalacyjny. Puszki instalacyjne.

PN-E-93207:1998/Az1:1999 Sprzet elektroinstalacyjny. Odgalezniki instalacyjne i ptytki
odgatezne na napiecie do 750 V do przewodéw o przekrojach do 50 mm*. Wymagania i
badania (Zmiana Azl).

PN-90/E-0023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodow barwami lub cyframi.

PN-IEC 60364-7 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych (zbiér norm).

PN-EN-60298:2000/a11:2002(U) Rozdzielnice pradu przemiennego w ostonach metalowych
na napigcia znamionowe powyzej 1 kV do 52 kV wilacznie (Zmiana A11).

PN-E-01002:1997 Stownik terminologiczny elektryki. Kable i przewody.

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa.

PN-IEC 60050-826:2000 Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Instalacje
elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP).

PN-EN 60664-1:2003(U) Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskiego
napigcia.

PN-E-04700:1998 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych.

Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.

PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

10.2. Inne dokumenty

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE wyd. 1997 r.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych
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w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robdt budowlano-
montazowych i rozbiérkowych Dz. U. nr 13 z dnia 10.04.1972 1.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych
—cz. V Instalacje elektryczne — wyd. COBR Elektromontaz

Uwaga: Wszystkie roboty okreslone w Specyfikacji nalezy wykonywa¢ w oparciu
o biezaco obowiazujace normy i uregulowania.
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