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D.07.07.01. OSWIETLENIE ULICZNE
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejsze]j szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z wykonaniem rozbudowy
oéwietlenia ulicznego drogi wewnetrznej w Gaszynie gm. Wielun.

1.2.ZAKRES STOSOWANIA SST.

Specyfikacja szczegbtowa jest stosowana jako dokument przetargowy 1
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych wp 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Niniejsza SST obejmuje swym zakresem opracowania rozbudowe oéwietlenia
ulicznego w Wieluniu ul. Natkowskiej stanowiaca element przedsigwzigeia pod
nazwa, : PRZEBUDOWA DROGI WEWNETRZNEJ

dz:480:551:442;946; w miejscowosci Gaszyn gm. Wielun

Projekt obejmuje swoim zakresem ;

Rozbudowa istniejgcego oswietlenia ulicznego napowietrznego odcinka drogi:

1. Montas i postawienie stupdw oswietleniowych.

2. Montaz przewodu oSwietleniowego izolowanego

3. Montai opraw oswietleniowych sodowych

4. Roboty montatowe zwiqzane 7 przystosowaniemt szafki pomiarowej —
sterowania oswietleniem

5. Wykonanie uziemien i pomiaréw ochronnych

1.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE.

Okre$lenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi normami,
oraz z SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania ogélne”

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ robot oraz za zgodnose z

dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podane sg W SST D-M-00.00.00.



Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca zgtosi fakt przystapienia do robét do
Zarzadu Drég Miejskich przy Urzedzie Miasta i Gminy w Wieluniu w celu
ustalenia wstepnego harmonogramu robét i uzyskania pozwolenia na zajgcie
pasa drogowego. Fakt przystapienia do robdt nalezy zglosi¢ réwniez do Rejonu
Energetycznego w celu uzgodnienia wylaczen i zapewnienia nadzoru nad
wykonywaniem robdt w poblizu czynnych urzadzen — przewodow
napowietrznych linii energetycznych i ustalenia ewentualnych wytaczen spod
napiecia, uziemien, polecen na pracg lub nadzoru.

2. MATERIALY

2.1.Wymagania ogolne
Wymagania ogélne podano w SST D-M-00.00.00.

2.2. Stosowane materiaty:

2.2.1. Przewody izolowane stosowal w izolacji i powtoce polwinitowe;j weg

wykonane wg PN-93/E-90401 oraz PN-93/E-90400 typu AsXSn 2 X 25mm?>,

2.2.2. Bednarka stalowa ocynkowana 25 x 4mm wg PN-76/H-92325.

2.2.3. Stupy betonowe typu E 10,5 i zelbetowe typu ZN10m, posiadajace

$wiadectwo ITB do stosowania na terenie kraju. Sktadowanie stupéw na terenie

budowy powinno odbywag sie na wyréwnanym podiozu w pozycji poziome}j

obok siebie na przemian grubszymi i cienszymi koficami, na drewnianych

przekltadkach odlegtych od siebie co 1/5 grubosci stupa.

2.2.4. Wysiegniki typowe dla stupéw E stalowe typu R3 o diugosci 1,5m
oraz typu Wo-6 do stupdéw ZN o dlugosci 1,5m

2.2.5. Oprawy o$wietleniowe typu SGS 103/70W wraz z lampami sodowymi

typu SON T Plus 70W.

2.2.6. Przewody do podtaczenia opraw typu YDY 2x2, Smm?

3. SPRZET

Wykonaweca przystepujac do wykonywania robdt — wykonywania oswietlenia
ulicznego winien wykazaé sie mozliwoscia korzystania z nastgpujacych maszyn
i sprzetu gwarantujgcego wiasciwg jakosc robot :

- zurawia samochodowego

- wibromiot elektryczny

- ciggnik kotowy

- przyczepa dluzycowa

- przyczepa do przewozu kabli

- spawarka

Sprzet powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST D-M-00.00.00



4. TRANSPORT

Wykonawca przystgpujacy do wykonywania sieci o$wietleniowej winien
wykazaé sie mozliwoécia korzystania z nastgpujacych srodkow transportu:
- Samochéd skrzyniowy do 5t

- Samochod dostawczy.

- samochéd specjalny liniowy powinien platforma powinien balkonikiem

Na érodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢
zabezpieczone przed ich przemieszezeniem, uktadane zgodnie z warunkami
transportu wydanymi przez wytworce dla poszczegdlnych elementow.
Transport powinien odpowiada¢ wymaganiom SST D-M-00.00.0

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne.

Wymagania ogo6lne podano w SST D-M-00.00.00.

Wykonawca zapewni dojscia do posesji na wlasny koszt

Prace zwigzane z wykonaniem oswietlenia napowietrznego oraz montazem
stupéw nie wymagaja wytaczenia spod napigcia lecz nadzoru energetycznego
przy prowadzeniu robét przy czynnych urzadzeniach.

Wstepny i Zasadniczy harmonogram prac , Wykonawca na swoj koszt uzgodni
w RE Wielufi , ustali terminy wykonywania robdt i warunki techniczne,
wymagania bezpieczetistwa pracy, termin gotowosci linil o$wietleniowej do
zalgezenia i ewentualne inne szczegdly i zasady wspétpracy i sporzadzi protok6t
Z ustalen.

Przy planowaniu harmonograméw prac montazowych uwzgledni¢ przepisy
wynikajace z Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002r w
sprawie szczegotowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa o ochrony
zdrowia oraz szczegolowego zakresu rodzajow robot budowlanych,
stwarzajacych zagrozenic bezpieczefistwa i zdrowia ludzi.

Przed przystapieniem do wykonywania robét ziemnych ,Wykonawca powinien
zapoznaé si¢ z przebiegiem urzadzen podziemnych, wystepujacych na odcinku
prowadzonych robét. Przebieg tych urzadzed Wykonawca oznaczy trwale w
terenie za pomoca znakéw, zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.
Zabezpieczenie skrzyzowan wykopu z urzadzeniami podziemnymi, powinno
by¢ wykonane w sposéb uzgodniony z uzytkownikiem tych urzadzen i powinno
by¢ uwzglednione w stawce jednostkowej robot.

W odleglosci 2m z kazdej strony urzadzenia podziemnego Wykonawcey nie
wolno prowadzi¢ robét ziemnych za pomoca, sprzetu mechanicznego, nawet jesli
ustalona glebokosé istniejacych przewodow podziemnych jest poza granicami



rob6t w plaszczyznie pionowej. Wykonawca nie moze bez zgody Inspektora
Nadzoru przekroczyé ustalonej granicy prowadzenia robdt w plaszczyznie
poziome;j.

5.2. Zakres wykonywania robot.

5.2.1. Wykonywanie wykopow
Przed rozpoczeciem robét ziemnych nalezy wytyczy¢ istniejace 1 inne
ewentualne uzbrojeni oraz dokonaé¢ odpowiedniego oznakowania, aby nie
doprowadzié do jego uszkodzenia. Wymiary wykopow powinny by¢ zgodne z
dokumentacjg projektowsq, .

Szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na glebokosé wykopu, ktéra powinna byc¢
zgodna z dokumentacja projektowa i powinna uwzglednia¢ rzedna terenu
projektowang z tolerancja _+ 3cm.
Odchylenia odlegtosci krawedzi wykopu na dnie od ustalonej z planie i osi
wykopu nie powinno przekraczaé¢ _+0,05m.
Wykonujac wykop nalezy zachowaé naturalng strukturg gruntu dna wykopu.
Nadmiar ziemi — gruntu stanowi wiasno$é Wykonawcy i powinien by¢ usuwany
sukcesywnie poza Teren Budowy.

5.2.2 Montaz i stawianie stupéw o$wietleniowych.

Stawianie - montaz stupéw wykonywaé mechanicznie przy uzyciu dzwigu.
Odchylka osi stupa od pionu po jego ustawieniu nie moze by¢ wigksza niz 0,001
dhugosci stupa. Shup montowaé w gotowym wykopie. Po ustawieniu stupa
nalezy zasypa¢ wykop warstwami ziemi gruntowej z zaggszczeniem.
5.2.3 Montaz opraw o$wietleniowych.
Po zamontowaniu wysiegnikéw na shupie nalezy ustawi¢ ich kierunki.
Os$ wysiggnikow oprawy powinna by¢ ustawiona prostopadle do osi ulicy.
Przed zamontowaniem opraw na wysiegnikach nalezy sprawdzi¢ ich dziatanie i
prawidlowosé podigczenia. Oprawy na wysiggnikach nalezy montowac po ich
ustawieniu na shupach. Nalezy je montowaé w sposéb trwaly poprzez skrecenie
na éruby z podktadkami sprezynujacymi lub w podobny sposob umozliwiajacy
wymiane opraw. Przewody zasilajace powinny by¢ przytaczone do zaciskow
przylaczeniowych oprawy. Zrodha $wiatta do opraw nalezy zatozy¢ po
catkowitym zainstalowaniu opraw z zachowaniem srodkow czystosci. Banke
oprawy i odbtyénik dotykaé poprzez specjalne regkawiczki.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Ogolne zasady kontroli jakodci podano w SST D-M-00.00.00.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca uzyska od producentéw certyfikaty
zgodnosci i bezpieczenstwa stosowanych materialow i urzadzen.



Po wykonaniu wykopu nalezy sprawdzié jego lokalizacjg — sprawdzenie trasy, i
czy pod wzgledem ksztattu i wykoficzenia odpowiada wymaganiom wg p.5
niniejszej SST i dokumentacji projektowej.

Ponadto nalezy sprawdzié stopien zageszczenia gruntu wykopu po ustawieniu
stupow

Elementy latarni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg techniczna,.

Latarnie po ich montazu, podlegaja sprawdzeniu pod katem:

- doktadnodci ustawienia

- prawidtowosci ustawienia wysiggnikow i opraw

- jakosci podiaczen kabli i przewoddow

- jakoéci polaczen srubowych wysiggnikow i opraw,

- stanu antykorozyjnej powloki ochronnej wszystkich elementow,

- nie dopuszcza si¢ uszkodzen mechanicznych

Po wykonaniu uzioméw ochronnych nalezy wykonaé pomiary ich rezystancji.
Otrzymane wyniki nie mogg by¢ gorsze od wartosci podanych w dokumentacji .
Wszystkie wyniki pomiaréw ochronnych nalezy zamieéci¢ w protokole
pomiarowym ochrony przeciwporazeniowej.

Pomiar natezenia o$wietlenia nalezy wykona¢ po uptywie co najmniej 0,5godz.
od wlaczenia lamp. Lampy przed pomiarami powinny by¢ wyswiecone
minimum przez 100 godzin. Wyniki pomiaréw nie powinny by¢ gorsze od
wymagan okreé§lonych w dokumentacji projektowej. Pomiary wykonywac przy
suchej i czystej nawierzchni, wolnej od pojazdéw, pieszych i jakichkolwiek
obiektéw obcych mogacych znieksztalci¢ przebieg pomiarow.

Pomiaréw nie nalezy wykonywa¢ podezas nocy ksigzycowych oraz w zlych
warunkach atmosferycznych ( mgla, $niezyca, unoszacy si¢ kurz itp.)

Do pomiaréw nalezy uzywaé przyrzadow pomiarowych o zakresach
zapewniajacych przy kazdym pomiarze odchylenia nie mniejsze od 30% calej
skali na dany zakres pomiaru.

Pomiaru natezenia o$wietlenia nalezy wykonywaé za pomoca luksomierza
wyposazonego w urzadzenie do korekcji katowej, a element swiatloczuty
powinien posiadaé urzadzenie umozliwiajace doktadne poziomowanie podczas
pomiaru. Pomiary przeprowadzi¢ dla punktéw jezdni zgodnie z PN-76/E-02032.

7. OBMIAR ROBOT

Og6le wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w SST -D-M-00.00.00.

Jednostkg obmiaru jest:

- 1mb - dla rowéw kablowych, rur ochronnych, kabli, podsypki z piasku,
uziomow,

- 1m’. — wykopy jamiste

- 1 km— montaz kabli i przewodow

- 1 szt. — oznaczniki kablowe, zabezpieczenia koncéw rur ostonowych

konstrukcje , oprawy , wysiegniki itp



Zgodnie z dokumentacja projektowa nalezy wykonac:
Przedmiar robdt na stronie nr : 9

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00.
Przy przekazywaniu do eksploatacji drogi Wykonawca zobowiazany jest
dostarczy¢ Inzynierowi nastgpujace dokumenty:

- aktualna powykonawczg dokumentacje projektows,

- geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza

- protokdty z dokonanych prob i pomiarow

- protokéty pomiardw skutecznoécei ochrony przeciwporazeniowe]

- protoké6t odbioru robdt z RE Wielun

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace platnosci podano w SST D-M-00.00.00.
Platnoéé na podstawie jednostek obmiaru wg p.7 zgodnie z obmiarem 1 oceng
jakosei wykonanych robat.

10.PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1PN-76/E — 05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.

Projektowanie 1 budowa.

- PN-92-/E-05009 — Ochrona zapewniajaca bezpieczefistwo.

- PRAWO BUDOWLANE — Ustawa z dnia 7 lipca 1994r

10.2. Inne dokumenty

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano- montazowych,
cze$é V — Instalacje elektryczne wyd.1988r

- Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemysitu Materiatow
Budowlanych w sprawie bezpieczefistwa i higieny pracy przy wykonywaniu
robét budowlano — montazowych i rozbiérkowych. Dz. U. nr 13 z 10.4.1972r

- Plan zagospodarowania terenu — projekt drogowy

Opracowat :




