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CZESC OGOLNA
0.0. INFORMACJE WSTEPNE.
0.1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest specyfikacjahniezna wykonania i odbioru robét budowlanych
przewidzianych do realizacji w ramach zamierzenia inw@ghego p.t.: ,Termomodernizacja budynku mieszkalnego,
Os. Wyszyiskiego 32, 98-300 Wiettl

Zakres opracowania jest zgodny z Rozgdeeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szp@ewego zakresu
i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technieggrwykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno — aytkowego.

0.2. Podstawa opracowania.
Niniejsza specyfikacj opracowano w oparciu o:
- umowe zawary pomkdzy Inwestorem a Projektantem inwestycji

- projekty wykonawcze z przedmiarami robot opwane w firmie ZNB “INBUD” Kazimierz Bigos z Wienia
w 2011r.

- katalog pt. Wspélny Stownik Zamowie

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004 r w sprawszczegbélowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej , specyfikacji technicznych wylania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno — aytkowego. (Dz. U. z dnia 16.09.2004 r)

0.0. INFORMACJE SZCZEGOLOWE.
1.1. Nazwa zamOwienia nadana przez Inwestora.

Gmina Wielh jako Inwestor projektowanego zamierzenia  budowlanego afaad nasipujaca  nazwe:
»Termomodernizacja budynku mieszkalnego, Os. Wsiziggo 32, 98-300 Wiefti

Przedmiot i zakres rob6t budowlanych.

W zakres projektowanej inwestycji wchagdgrace termomodernizacyjne budynku mieszkalnego @pagtym zakresie
rzeczowym:

- docieplenie stropodachu granulatem z wetny mineja
- wymiana obrébek blacharskich

- przetazenie rur spustowych

- wymiana cgsci okien

- docieplenigcian styropianem i pokrycie tynkiem akrylowym
- izolacjascian ponkej terenu

- wymiana parapetow zewinznych

- wymiana opaski wokot budynku

- wymiana posadzek balkonow

- malowanie balustrad

- tynkowanie wej¢ do budynku

- malowaniescian szczytowych
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1.2.  Opis prac towarzysgcych i rob6t tymczasowych.

Prace towarzysze obejmuj:

a) wykonanie riej wymienionych bada powykonawczych (naky do Wykonawcy) :
- skutecznéci instalacji odgromowej

Roboty tymczasowe obejmuj

a) ogrodzenie placu budowy i terenu zaplecmalezy do obowazku Wykonawcy

b) postawienie obiektéw kubaturowych zaplecza biurowoejadnego na okres budowy — nale do obowizkdw
Wykonawcy

1.4. Informacje o terenie budowy

1.4.1. Dane dotygzre lokalizacji inwestyciji.

Prace termomodernizacyjne dotydmidynku mieszkalnego w Wieluniu, Os. Wyszkiego 32.
1.4.2. Organizacja robo6t budowlanych gyinieryjnych.

Wykonawca robét przed realizacyvinien opracowa

- plan BIOZ
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CZESC OGOLNA

0.0. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

(wymagania wspdlne dotycgce wszystkich rob6t budowlanych

objetych przedmiotem zamowienia)

DZIAL ROBOT

45000000-7 Roboty budowlane
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B.00.00. WYMAGANIA WSPOLNE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ogélnej specyfikacji technicznej.
Przedmiotem ogdlnej STasvymagania wspoélne dotygze wykonania i odbioru rob6t termomodernizacyjnych budynk
mieszkalnego w Wieluniu, Os. Wysrkiego 32.
1.2. Podstawa opracowania
Og6lm specyfikag; technicza opracowano na podstawie umowy zawartej z Inwesto
1.3. Okredlenia podstawowe.
Zgodne i zawarte w obowkujacych PN, przepisach prawa budowlanego, atestaéWigdectwach dopuszczenia,
aprobatach technicznych, wytycznych wykonaniahiodi rob6t budowlano— mortawych, literaturze technicznej.
1.4. Wspo6lne wymagania dotycgce robot.
1.4.1. Przekazanie placu budowy i dokumentaciji.
1.4.1.1. Inwestor przekazuje Wykonawcy plac budowy w &atlub w takich fragmentach, ktére siiezlydne do realizacji
zadania zgodnie z przyym programem realizacji.
1.4.1.2. Inwestor przekazuje Wykonawcy w jednymesgglarzu :
e dokumentagj projektova,
1.4.2.0bowizki Wykonawcy.
1.4.2.1.Wykonawca jest zobawany do wykonania robét zgodnie z projektem.
1.4.2.2.Wykonawca ponosi petodpowiedzialné¢ za utrzymanie placu budowy w zadawatajm stanie i porzdku od
momentu przyjcia do czasu odbioru Kmowego. W miag postpu robét plac budowy i jego otoczenie powinnocby
uprzatane z nadmiaru materiatow, konstrukcjigghego sprau i zanieczyszcze
1.4.2.3. Wykonawca jest odpowiedzialny za bezpigstzeo robot.
Przed przysipieniem do robot Wykonawca :
e umieszcza tablice zawiergie podstawowe informacje o budowie. 3¢enformaciji i lokalizacg tablic
Wykonawca ustala wedtug zadzenia (1)
* uzgodnia z Inwestorem zabezpieczenie robdét w okresie tawvd@udowy. Instaluje tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak : ogrodzenia
1.4.2.4. Wykonawca przestrzeégacdzie zasad ochror§rodowiska na placu budowy i poza jego ebem.W szczegdlrioi
Wykonawca powinien pod odpowiednigsrodki zabezpieczage przed :
e zanieczyszczeniendciekdw wodnych i gleby pytami, paliwem, olejami, materiaiabitumicznymi,
chemikaliami i innymi szkodliwymi substancjami,
e zanieczyszczeniem powietrza, gazami i pytami,
e przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
* mozliwoscia powstania pzaru,
e niszczeniem drzewostanu przylegtego do terenuvyudo
1.4.2.5.Wykonawca ponosi petrodpowiedzialné¢ za opiek nad wykonanymi robotami, przygotowanymi do budowy
materialami oraz zgromadzonym na placu budowy gpm w okresie od przyggia placu budowy do odbioru kaowego
robot.
1.4.2.6. Wykonawca zobowiany jest do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczenieasngci publicznej lub
prywatnej.
1.4.2.7.Podczas realizacji zadania budowlanego Wykoagwvinien zapewii zatrudnionemu na budowie personelowi
odpowiednie urzdzenia socjalne i sanitarne i nie dopuszcda pracy w warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla
zdrowia.
2.0. MATERIALY.
Wszystkie uyte do wykonania robét materiaty powinny posiad&rajowa deklaracg zgodndci z Polske Normg
Wyrobu lub aprobat technicza. Producent wyrobdw skilada takleklaragg na swaoi odpowiedzialnéc.
Wykonawca jest zobowrzany do sktadowania i przechowywania materiatdbw w spos@iewaiajcy ich wiasciwa jakosé i
przydatndé¢ do robot.
Materialy powinny by skladowane oddzielnie — wg asortymentu, z zachowaniem wwgmobezpieczéstwa i z
mozliwoscia pobrania reprezentatywnych prébek. Szczeg6lne zasadwighga dla sktadowania i przechowywania
materiatéw budowlanych.
Materialy ktérych jaké¢ nie zostata zaakceptowana lub do ktérych zachodgpliwosé pod wzgkdem jakdci, powinny
by¢ sktadowane oddzielnie. Dostawy tych materiatlévenaprzerwa.
3.0. SPRET | MASZYNY
Dobdr sprztu i maszyn do wykonania robét przewidzianych w kontrak@imien gwarantow&jakos¢ robét okrelona
w dokumentacji projektowej, PN , warunkach technyeh i ST.
4.0. TRANSPORT.
4.1.Szczego6la uwag; nalezy zwrdcic na dobdrsrodkéw transportu do przewozuodkdw chemicznych, paliw, styropianu.
Srodki transportu powinny posiaélavyposaenie specjalne w zateoici od rodzaju przewimnego tadunku.
4.2. Ograniczenia obcjzenia osi pojazdow.
Wykonawca powinien dostosowaie do obowizujacych ogranicz& obciazen osi pojazdéw podczas transportu materiatéw
po drogach publicznych poza granicami placu budawaize w jego granicach.
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Wszystkie roboty olate kontraktem powinny lfyzgodne z obowizujacymi PN, dokumentagjprojektovs, wymaganiami
technicznymi i ST dla poszczeg6lnych rodzajéw rolegszczegdlnionych w projektach wykonawczych regaimiarach
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robét. Wykonawca ponosi petodpowiedzialnéé za jak@é wykonania wszystkich elementéw i rodzajow robot
wchodzcych w sktad zadania budowlanego. Wykonanialkgo rodzaju robét powinno &pdnotowane w dzienniku
budowy, ewentualnie w protokole odbioru, wkalmentach badai pomiarow.
5.1. Dokumenty budowy.
W okresie realizacji kontraktu Wykonawca zobgrany jest do prowadzenia, przechowywania i zabezpieczenia
nastpujacych dokumentéw budowy :
e dziennika budowy,
e certyfikatéw i aprobat technicznych wbudowangtdmentéw budowlanych,
« protokotow odbioru robot.
Pomiary i wyniki bada musz by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach i podgigamez Wykonawgi Inwestora.
5.1.1. Dziennik budowy jest to zeszyt opatrzony pi@tz Inwestora z ponumerowanymi stronami,zgicy do notowania
wydarze zaistniatych na budowie w czasie wykonywania zadania bleluego, rejestrowania dokonywanych odbioréw
robot, przekazywania poleteinnej korespondencji technicznej pagizy Inwestorem , Wykonawd Projektantem.
Zapisy w dzienniku budowy powinny Bydokonywane na bigco i chronologicznie w odniesieniu do wypujacych na
budowie przypadkéw wymaggaiych odnotowania.
Kazdy zapis w dzienniku budowy powinien byaopatrzony w dati podpis osoby dokonuagej zapisu z podaniem imienia
i nazwiska stanowiska sthowego oraz nazwy instytucji, ktpreprezentuje.
Prawo do dokonywania zapiséw w dzienniku budowysitgyuje rownie :
e przedstawicielom pastwowego nadzoru budowlanego,
e o0sobom wchodrym w skiad personelu Wykonawcy, ale tylko w zakresie bezsestwa wykonywania
robét budowlanych.
Prowadzenie dziennika budowy nalelo obowizkow Kierownika Budowy.
6.0. KONTROLA | BADANIE WYROBOW | ROBOT.
6.1. Ogodlne wymagania dotycgce jakosci robot.
Za jaka¢ zastosowanych materiatow i wykonanych rob6t ocazgodné¢ z wymaganiami odpowiedzialny jest
Wykonawca robot.
6.1.1.Do obowgzkow Wykonawcy w zakresie jaka materialtow midzy innymi naley :
« wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materiadpowiedniej jakéci,
e przestrzeganie takich warunkow transportu i przechowyjaverateriatow ktoére zagwarantugachowanie ich
jakaoscei i przydatndci do planowanych robét,
e okreslenie i uzgodnienie takich warunkéw dostaw (wiedkbi czestotliwosci), aby mogta by zapewniona
rytmicznaé robot,
« prowadzenie systematycznej kontroli jé&iootrzymywanych materiatow,
e zgromadzenie na skladowiskach przed rozgoieam rob6t takiej iléci materiatéw, ktéra pozwoli zrealizowa
je w sposob ptynny.
Wszystkie wykonane roboty izyte materialy powinny by zgodne z projektem, Polskimi Normami (aprobatami
technicznymi), warunkami technicznymi i specsfilh techniczn.
6.2. Koszty bada kontrolnych.
Jezeli wyniki dostarczonych przez Wykonawdada zostam uznane przez Inwestora za niewiarygodne, tozenon
zazadat powtOrzenia bada Jezeli wyniki sie potwierdz i spetinia wymagania PN to koszty tych batlponosi Inwestor. W
przeciwnym razie koszty ponosi Wykonawca.
7.0. PRZEDMIAR ROBOT
Przedmiar robo6t wykonano wg zasad podanycledwowiednich Katalogach Naktadéw Rzeczowych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.
Odbidr robot jest to ocena robét wykonanych przekdvawe przeprowadzona przez Inwestora.
8.1. Podziat odbioréw.
8.1.1. Odbiér robét zanikagych i ulegaicych zakryciu.
Jest to finalna ocena #oi i jakosci wykonanych robot, ktére w dalszym procesie eatji zanikag lub ulegag zakryciu
8.1.2. Odbidr czsciowy.
Jest to ocena ikxi i jakosci wykonanych robot, stanowgych zak@éczony odebny element konstrukcyjny , budowlany itp.
wymieniony w kontrakcie.
8.1.3. Odbidr kacowy.
Jest to ocena ikzi i jakosci catosci wykonanych rob6t, wechodeych z zakres zadania budowlanego, wraz z dokonaniem
koncowego rozliczenia finansowego.
8.1.4. Odbidr ostateczny (pogwarancyjny).
Jest to ocena zachowania wymaganej fgkelementéw robot w okresie gwarancyjnym oraz pracizemych z usuwaniem
wad ujawnionych w tym okresie.
8.2. Dokumenty do odbioru robot.
8.2.1. Wykonawca przygotowuje do odbioréweszowych i odbioru kdcowego nagpujace dokumenty :
* dokumentagj projektowy i ST,
e dziennik budowy
« certyfikaty , aprobaty techn. wbudowanych elemeritonstrukcyjnych i budowlanych
e dokumentagj powykonawca,
8.3. Badania i pomiary w odbiorach robot.
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8.3.1. Podstaw do oceny jakéci i zgodnaci odbieranych rob6t z dokumentacprojektows sa badania i pomiary

wykonywane zarbwno w czasie realizacji jak i poafaizeniu rob6t oraz ogfiziny podczas dokonywania odbioru.

8.3.2. Podstawdo odbioru g ogledziny oraz badania techniczne i ewentualne pomiary dokangwprzez laboratorium,

zaakceptowane przez Inwestora oraz dokonywane poraisg odbioru.

8.4.Zgtoszenia do odbioru Wykonawca dokonuje zapiserdziennika budowy.

8.5.0dbioru kaicowego dokonuje komisja powotana przez Inwestora. stakito $¢ zakaiczonych robét komisja stwierdza

na ocenie wizualnej. Komisja sprawdza zgadnaykonania rob6t z dokumentagprojektova i ST.

8.6.Jezeli komisja stwierdzaze jakas¢ wykonanych robét nieznacznie odbiega od wymaganej w dohktexg projektowej

i ST z uwzgkdnieniem tolerancji lecz nie ma gkiszego wptywu na cechy eksploatacji obiektu, to dokonujeapen jak na

wady trwate.

8.7.Jezeli komisja stwierdzize jakai¢ rob6t znacznie odbiega od wymaganej dokumentacji proyeditoST, to wyhkcza te

roboty z odbioru.

9.0. PRZEPISY ZWIAZANE — PODANE W SPECYFIKACJACH TECHNICZNYCH

ASORTYMENTOWYCH.

1) Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa miad15.12.1994 r w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjnej.

2) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie sposobow dekllaania zgodnéci wyrobéw budowlanych

oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlaipn U. nr 198,poz. 2041).

3) Poradnik majstra budowlanego. Wyd. Arkadyw&/ 2003 - 2004
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CZESC SZCZEGOLOWA

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU R OBOT
BUDOWLANYCH.

01. ROBOTY RUSZTOWANIOWE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST9 wymagania dotycxe wykonania i odbioru rusztowia
budowlanych prz§ciennych z rur stalowych. Rusztowania te, @rzeznaczone do wykonania robdt malarskich
zewretrznych, robét blacharskich i dociepleniowych.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotngécrdokumentacji technicznej przy realizacji i odbiorze rob6t
wymienionych w p. 1.1

2.0. MATERIALY.

Stojaki stalowe , ptyty pomostowe znormalizowanezzshia stalowe pionowe i poziome, daszki ochronne , odbojnice
, drabiny , uradzenia piorunochronne, podktady pod stojakkppaienia.

3.0. SPRZAT.

Ztacza wzdtine , klucze dosrub.

4.0. TRANSPORT.

Samochodowy

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Podktady pod stojaki uktadana przygotowanym podim prostopadle dasciany budowli, dopasowaich uktad do
siatki konstrukcyjnej ,cizkiej” dla ktérej rozstaw stojakédw wynosi 2,0 m w kierunku pachym i 1,35 mw
kierunku poprzecznym. Wysoké kazdej kondygnacji rusztowania winna wynés2,0 m wyptkowo 1,80 m. Sfzenia
poziome nalgy rozmieszcz& na calej dlugéci rusztowania w sposdb zapewniey nieprzesuwn&d weztdw.
Pierwsze stzenie poziome zaklada esipod pierwsz kondygnaci nad podiagem, naley je montowa bezpdrednio
do stojakow rusztowania. Zewtnzne stojaki rusztowa nalery taczy¢ stezeniami pionowymi na calej wysokoi
rusztowania. Liczba sten pionowych nie maee by mniejsza od 2 na kalej kondygnacji rusztowania a odle§éo
migdzy polami s{zenh nie mae by wigksza nk 10 m.

Konstrukcja rusztowania winna bykotwiona do sciany budynku w sposéb zapewniey stateczn& i sztywnaié
konstrukcji. Wielkd¢ sity odrywajcej rusztowanie przypadap na

1 kotwg nie maze by mniejsza ni 2,50 kN. Zakotwienia nalg umieszczé symetrycznie na catej powierzchni
rusztowania , przy czym odlegid miedzy kotwieniami w poziomie nie powinna przekra¢zg,0 m,a w pionie na
wysokasici  wienca. Dopuszczalne odchytki wymiarowe zmontowanego rusamiav nie powinny przekracza
wielkosci podanych w ,Warunkach technicznych wykonania i odbioabdt budowlano-montawych”, Wyd. Arkady
W-wa 1989 r. Pomosty robocze powinny énigzeroké¢ nie mniejsz od 1,0 m.

Piyty pomostowe i bale natg ukltada szczelnie , aby unienitiwi¢ spadanie jakichkolwiek przedmiotéw nazsize
pomosty. Kada konstrukcja winna mée utozone co najmniej dwa pomosty tj. pomost roboczy i pomost
zabezpieczafy. Konstrukcja rusztowania powinna dyuziemiona w sposéb podany w PN na wykonywanie
urzadzeh odgromowych.

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.

Kontrole jakasci - kierownik budowy lub upowaiony do tych czynn@i pracownik techniczny.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.

Wg wymaga wspélnych.

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.

Roboty odbiera inspektor nadzoru na podstaxgipisow w dzienniku budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.

Nie wystpuja

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-71/B-50510 Rusztowania robocze , stojakoweurz stalowych , zicza. Ogélne wymagania i badania.
PN-71/B-50505 Rusztowania robocze , stojakowe z rur stabw, zhcza. Ogélne wymagania, badania i
eksploatacja.

02. INSTALACJA ODGROMOWA
1.1 Wskep.
1.1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem specyfikacji technicznej svymagania dotycze wykonania i odbioru robét zawzanych z wymian
przewodow instalacji odgromowe;j.

1.1.2 Zakres robot obgtych specyfikacj techniczm

Zakres robot swoim zakresem obejmuje wyraipreewodow instalacji odgromowej zepa fi 8mm w cagu pionowym
Roboty obejm nasgpujace czynnéci :

- zamontowanie skrzynekadz instalacji odgromowej

- pomiary instalacji odgromowej
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1.1.3 Materialy.

- skrzynki zhcz

1.1.4 Sprzt

wiertarki , szlifierki , spawarka

1.1.5 Transport

Samochod dostawczy do 0,9 t

1.1.6 Wykonanie rob6t

Zakres prac zwizanych z wykonaniem instalacji odgromowej obejmuje morsiarzynek zicz instalacji odgromowe;.
Roboty wykon& zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rolsidowlano - montaowych, cz. V i
instalacje elektryczne”, oraz obawujacymi normami i przepisami.

1.1.7 Kontrola jakosci robot

Nalezy przeprowad# kontrok wykonania rob6t w nawkaniu do obmiaru.

1.1.8 Obmiar robot .

Jednostkami obmiarws

dla skrzynek zicz — szt

1.1.9 Sposéb odbioru rob6t

Odbioru robét dokonuje Inspektor na podstawie obuniabét.

1.1.10 Przepisy zwjzane .

PN-IEC 60364-6 — instalacje elektryczne w obiekthutowlanych — sprawdzenie zgodciaz przepisami.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budamvd - montaowych, cz. V i instalacje elektryczne”

03. ROBOTY MALARSKIE OLEJNE
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST3 svymagania dotycxe wykonania i odbioru robot
malarskich farbami podktadowymi i farbami nawihmiowymi olejnymi elementéw metalowych.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotngcéczlokumentaciji technicznej przy przygotowaniu , realizacji
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robdt obptych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nastpujace czynnéci :

a) oczyszczenie elementéw metalowych z brudu i jstarey

b) przygotowanie starych powtok olejnych do malowani

c) zagruntowanie fagopodkiadovy

d) wykonanie pierwszego i drugiego malowania darhwierzchniow olejma
2.0. MATERIALY.
Farba podktadowa, emalia nawierzchniowa, ragdalnik
3.0. SPRZET | MASZYNY
Szczotki druciane , skrobaczka , zaciernice stalogdzle , odkurzacz , drabiny.
4.0. TRANSPORT.
Reczny i mechaniczny
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Do malowania powierzchni na powierzchni ze starej farbyn&jeprzystpuje st po dokladnym oczyszczeniu z pytu ,
brudu i innych zanieczyszcaeoraz odpryskow starej farby. Malowanie wykonuje ¢ sipo zagruntowaniu i
zaszpachlowaniu podia farty podktadovd, dwukrotnie nakladap cienkie warstwy emalii za pomacpedzla, watka
malarskiego lub pistoletu natryskowego.
6.0. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.
Powierzchnie powltok powinny léy bez uszkodze, smug , przéwitéw , plam i sladow pdzla. Nie dopuszcza ei
pekania , tuszczenia sipowtoki, odstawania od podta oraz widocznychakzer i poprawek. Powtoki powinny hy
odporne na tarcie tkanini dawa& potysk na pomalowanej powierzchni.
7.0.  OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.

- sprawdzenie materiatow na podstawiea@anych deklaracji zgodéad
- sprawdzenie wygHu zewntrznego jak wp. 6

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-C-81607:1998 Emalie olejngaiczne, ftalowe, ftalowe modyfikowane i ftalowepalimeryzowane styrenowane

04. ROBOTY DOCIEPLENIOWE ( z wypraw a tynkarska)
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
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Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STg wymagania dotycxe wykonania i odbioru zwrzane z
dociepleniengcian obiektu {ciany istniejce).
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotngcéczlokumentacji technicznej przy przygotowaniu realizacji i
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robdt obptych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nastpujace czynnéci :
- uzupetnienie tynkéw
- przygotowanigcian przez zmyciécian czysi woda pod cénieniem
- umocowanie listwy cokotowej i katownika rozdzieleggo cokét ciare
- przyklejenie plyt styropianowych grub. 18cngciany piwnic), 14cm {ciany) 3cm (&cieza), typu FS
(samogasite) frezowanych oggtaici objetosciowej 20kg/m3
- pokrycie styropianu warstywzbrojaca z masy klejcej z zatopion siatky z widékna szklanego, do wys 2 m druga
warstwa siatki.
- wtopienie narenikbw ochronnych otworéw
- wykonanie tynku nawierzchniowego akrylowego,baramgel ,5mm
2.0. MATERIALY.
Piyty styropianowe typu FS oegtasci obj. Ys=20kg/m3 gr.14cm, 10cm, 3cm, zaprawa klejowa doogtianu, siatka z
widkna szklanego, tynk akrylowy, namtki ochronne, listwa cokotowa,
3.0. SPRZET | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze , wzorniki , fatyieszatka do zapraw.
4.0. TRANSPORT.
Reczny.
5.0.  WYKONANIE ROBOT.
Szczegbtowy opis robét zawarty jest w instrukcjBIfr 334/96”Ociepleniécian zewitrznych budynkéw metadekka”
6.0. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.
Sprawdzenie stanu jako $cian, zaakceptowanie istniglych odchytekscian przez Inwestora. Pozostale wymagania wg
instrukcji ITB 334/96.
7.0. OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie uzgodnionego zakresu robét.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Roboty rusztowaniowe ¢lie w oddzielnej pozycji.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-B-20130: 1999 Wyroby do izolacji cieplnej w budowniotwiPtyty styropianowe (PS-E) Instrukcja ITB nr 334/96
"Ociepleniescian zewrtrznych budynkéw metedekka” Aprobata techniczna ITB AT-15-3662/99

05. ROBOTY BLACHARSKIE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST3 svymagania dotycxe wykonania i odbioru robot
blacharskich.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotngcéczlokumentaciji technicznej przy przygotowaniu , realizacji
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robdt obptych specyfikacp techniczm.

utozenie izolacji z papy termozgrzewalnej pod parapety

wymiana parapetéw na parapety z blachy powlekakefzéwkami

wymiana obrébek blacharskich daszkéw na obrobkagHy powlekanej

przetazenie rur spustowych

2.0. MATERIALY.

Papa termozgrzewalna gr.4,7mm, roztwdr asfaltowy graoyljobrobki blacharskie z blachy gr. 0,6 mm ocynkowana i
zabezpieczona warstwami ochronnymi: warstwa pasywnastwar farby gruntowej i warsty zewretrzna
kilkupowtokowa z plastisilu o 4cznej grub. 1751m, uchwyty rur spustowuych, parapety gr. 0,7mm z blachy p&aiej
z koncowkami

3.0. SPRZET | MASZYNY

Sprzt dla robét dekarskich z blachy.

4.0. TRANSPORT.

Reczny

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Papa termozgrzewalna nawierzchniowa gr. 4,7mm ukiadard parapety po zagruntowaniu pogéo srodkiem
gruntupcym, klejona metogltermozgrzewalsmna catej powierzchni. Wszystkie obrobki wykonuje; & blachy. Gérna
cze$¢ obrébki musi by zabezpieczona przed przeciekaniem wody za pamew. wydry lub za pomag obrébki
dwudzielnej. Przelzenie rur spustowych. Wymiana parapetow zgvemych na parapety z blachy powlekanej .

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
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Sprawdzenie materialtdw nale przeprowaddi na podstawie zapiséw w dzienniku budowy i @anikédw wg
wymaga wspélnych.

Sprawdzenie umocowania blachy

Sprawdzenie obrobek blacharskich.

7.0.  OBMIAR ROBOT

Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpiséw do dziennika budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH

Roboty rusztowaniowe ¢te w oddzielonej pozyciji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy atgloocynkowanej i cynkowej. Wymagania i badania
techniczne przy odbiorze.

06. ROBOTY DOCIEPLENIOWE DACHU
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST} wwymagania dotycxe wykonania i odbioru robot
remontowych dachu.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotngcéczlokumentaciji technicznej przy przygotowaniu , realizacji
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1
1.3Zakres robo6t objetych specyfikacp techniczm.
- przebicie otworéw w dachu
- wdmuchngcie granulatu z wetny mineralnej gr. 20cm ezaerze wigciwym 80-110kg/m3
- zabetonowanie otworéw
- naprawa dachu papa termozgrzewada zabetonowanych przebiciach
2.0. MATERIALY.
papa termozgrzewalna nawierzchniowa gr.4,7mm, roztwfaltasy gruntupcy, granulat z welny mineralnej o @iarze
wihasciwym 80-110kg/m3
3.0. SPRZET | MASZYNY
Sprzt dla robét dekarskich z papy, agregat do welrania granulatu z wetny.
4.0. TRANSPORT.
Reczny
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Wykona przebicia w stropodachu, wdmucfingranulat z wetny mineralnej réwnomiernie rozémy o gr. 20cm,
zabetonowé otwory, wykon& naprawg dachu pagptermozgrzewalpw miejscach po zabetonowanych przebiciach.
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Sprawdzenie szczeléo wybranych miejsc poprzez poddanie ich przez 15 minuttdria strumienia wody z wza
, Obserwujc czy spltywajca woda nie zatrzymuje eina powierzchni pokrycia lub czy nie przenika przez nie
tworzac zacieki.
7.0. OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH

Nie wystpuja.

07. OPASKA | CHODNIK
1. Wstep.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.
Przedmiotem specyfikacji technicznej svymagania dotyczce wykonania i odbioru robét zaianych z realizagj
opaski wokét budynku i dégia do budynku z kostki betonowej brukowe;j.

1.2.Zakres robdt obptych specyfikacp techniczm.
— rozbioérka opaski z ptytek betonowych
ustawienie obrzgy betonowych 30*80
— wykonanie podsypki piaskowej
wykonanie opaski z kostki betonowej brukowej gr.6cm

2. Materialy.

piasek srednioziarnisty, obrzea betonowe 30 x 80 cm, kostka brukowa betonoweasz
3. Sprzt.

mioty pneumatyczne, zesgczarka, mieszarka

4. Transport.
samochdd samowytadowczy

5.Wykonanie robo6t

rozebranie starej opaski z ptyt chodnikowych

utozenie obrzey.
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wykonanie rowkow pod obrza, ustawienie obrzs na piasku grub. 5 cm, wypetnienie spoin ealzy prefabrykatami

piaskiem

Wykonanie podsypki piaskowej

Piasek do wykonania podsypki powinientbyoztozony w sposob zapewnigy oshgnieciu wymaganych spadkéw. Po

koncowym wyprofilowaniu podsypki naly przysapi¢c do jej zagszczania.. Zagpzczanie powinno pogtowat

stopniowo od dolnej do gornej kradzi warstwy. Wykonawca jest zoboggany do przeprowadzenia napraw

warstwy uszkodzonej wskutek oddziatywania czynnikéw atfaycznych takich jak: opady deszczénijeg i mroz.

Koszty tych napraw & objete cem jednostkowa 1 rh warstwy. Koszt naprawy wynikly z niewdaiwego

utrzymania warstw obgiy Wykonawe robét.

Wykonanie obrzey oraz nawierzchni opaski .

Ustawienie obrzegy betonowych z obsypaniem zewtrznej sciany pospoétk wraz z ubiciem. Spoiny o0 szerokm

nieprzekraczage] 1 cm wypeint piaskiem. Po ulgeniu nawierzchni opaski z kostki brukowej betonowej szogel

pomiedzy elementami nawierzchni zasypaiaskiem srednioziarnistym, a nagtnie nawierzchri zagsci¢ plyta

wibracyjm. Po wykonaniu zagszczenia nawierzchgi nalezy uzupeiné zasypl piaskowy oraz 2- krotnie pola

woda.

6.Kontrola jakosci robot.

Kontrola réwndci podiaza polega na sprawdzeniu spadkéw poprzecznych. Kontrolasgakvykonania podbudowy

Z piasku polega na zmierzeniu grébb warstwy. Badania kontrolne przed wykonaniem podbudobejmup kontrok

jakosci materiatdbw w okresie dostaw, konteojakosci wykonania podiea . Kontrola jakéci wykonania nawierzchni

opaski polega na sprawdzeniu jsdiatHozenia kostki betonowe;.

7.0Obmiar robét.

1) Obrzea - jednostk obmiarow jest 1 mb

2) Podsypka i nawierzchnia - jednest&bmiarow jest 1 M

8.Sposbb odbioru robot.

Wszystkie roboty drogowe odbiera Inspektor ad Inwestorskiego.

9. Rozliczenie robot tymczasowych i prac towayszcych.

Nie wystpuja

10.Przepisy zwazane.

PN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe - Rgbaiemne

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu - elémerawierzchni drog, ulic , parkingdbw i torowisk
tramwajowych - Krawzniki i obrzeza chodnikowe

PN-84/B-6774-01 Kruszywo naturalne do nawierzcrmgowych - Piasek

08. OKLADZINY BALKONOW

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST3 svymagania dotycxe wykonania i odbioru robot

zwiazanych z wykonaniem posadzek z plytek Gres.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotngcéczlokumentacji technicznej przy przygotowaniu realizacji i

odbiorze rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robdt obptych specyfikacp techniczm.

Roboty obejmuj nastpujace czynnéci :

skucie starego podia

zagruntowanie podia

przyklejenie 1 warstwy papy termozgrzewalnej

wylanie warstwy wyrownawczej z zaprawy cementozveklejeniem siatki zbrafej

przyklejenie ptytek mrozoodpornych 30*30

) monta cokolika z ptytek mrozoodpornych wys. 15cm

2.0. MATERIALY.

ptytki mrozoodporne, klej do pitytek mrozoodporny, zapras@oinujca, zaprawa cementowa, Siatka zheaj, sSrodek

gruntupcy, papa termozgrzewalna 4.7mm

3.0. SPRZET | MASZYNY

narzdzia do cgcia ptytek, aparat elektryczny do mierzenia wilgatriopodktaddw, szpachle do nanoszenia klejow,

pace zbate

4.0. TRANSPORT.

Reczny.

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Technika wykonania posadzki z ptytek obejmugstipujace czynnéci:

— zerwanie starej posadzki, zagruntowanie péd}grzygotowanie powierzchni pod przyklejenie papy tergnpewalnej,
wykonanie warstwy wyrdwnawczej ze siatka zhmj przyklejenie ptytek , zaspoinowanie przerweny ptytkami,
monta cokolika z ptytek z wykaczeniem listwy

6.0. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.

Doktadnag¢ wyréwnania gornej powierzchni podia sprawdzé tata o dlugadici 2 m. Odchylenia od ptaszczyzny w

dowolnym miejscu nie mag by¢ wigksze ni 3 mm na diugéci taty. Wilgotnas¢ podkiadu nie mee by wigksza

cookhwhE
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niz 3%, a jego wytrzymal¥ R min = 12 MPa. Podkiad winien on byczysty i trwaty. W przypadku wekszych
odchylewn w badanych pfaszczyznach winien¢ byodatkowo wyréwnany maswygtadzagca.

Szczeliny dylatacyjne w podktadzie powinny¢byykonane w miejscach dylatacji, w progackzwdowych.

7.0. OBMIAR ROBOT

Wg wskazéa wspodlinych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskisgpoawdzajc :

1. rodzaj aytych materiatow

2. wyglad zewrtrzny schodow

3. szeroké¢ i prostolinijng¢ spoin,

4. doktadné¢ i starann& wykonczenia schoddw na catej powierzchni
5. jakasci zakotwienia elementéw obramoweych

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.

09. OKNA
1.0. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem specyfikacji techniczngjwsymagania dotyece okien wraz z ich osadzeniemseianach
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istom& dokumentacji technicznej. przy przygotowaniu, izeadji i
odbiorze robét wymienionych w p 1.1

1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm
Roboty obejmuj nastpujace czynnéci:

wykonanie pomiaru otworéw okiennych z odpowieditimoznakowaniem
- wykonanie okien u producenta
- przewiezienie elementéw na plac budowy
- demonta istniepcych okien
- zamontowania okien w istnigjych otworach

uszczelnienie styku ramy zeiam
2 0. MATERIALY
Okna z PVC o parametrach technicznaytkowych:
- wsp. infiltracji powietrza a -= 0;8..0 n¥/(h m daP#’) dla pomieszczez went. grawitacyjm
- ugiecie elem. od obc. wiatrem f<1/300 odlegtomiedzy punktami zamocowia
- izolacyjna¢ cieplna Uks 2,0W/ntK
- izolacyjna¢ akustyczna Rw = 30 dB
trwatos¢ uzytkowa: 10 000 cykli otwarcia — zamkuia skrzydta
3.0. SPRET | MASZYNY
Sprzt specjalistyczny do monta okien.
4.0. TRANSPORT
Samochodowy,eczny
5.0. WYKONANIE ROBOT
Okna dostarczagina budow w stanie ostatecznie wykozonym. Do zabudowania okien skrzydiaziejmuje. Na czas
wykonywania uszczelnfeoraz podczas prowadzenia robét malarsko — tynidrsikna powinny b ostonkte folia
ochronm lub ta&éma malarsly. Do zamontowaniassieznicy w csciezu stosowa rozpierane kotwy lub wity
zabezpieczone antykorozyjnie. Minimalna disgpagtbienia hcznika wynosi 120 mm - dlécian z betonu
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
etapl — na zgodri¢ elementéw z aprobatechniczia
etapll — roboty ulegafe zakryciu , podparcie progéw, zamontowardigeznic, uszczelnienie luzow
etap Il — cechy geometrycznéoieznicy - niezmienne, brak trwatych zabrudzem, szyb i oké,
zamykanie skrzydet bez za¢j brak samoczynnego zamykanialsib otwierania ( pod ¢karem
wlasnym), zamknrite skrzydta winny dolegado dcieznicy rownomiernie.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg wymaga wspélnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskieggpadstawie wpisow do dziennika budowy
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYS ZACYCH
Nie wystpuja roboty tymczasowe i prace towarzyse
10.0. PRZEPISY ZWIAZANE
Odpowiednie aprobaty techniczne

10. ROBOTY TYNKOWE (zewngtrzne)
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
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Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STg wymagania dotycxe wykonania i odbioru zwrzane z
uzupetnieniem tynkow.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotngcéczlokumentacji technicznej przy przygotowaniu realizacji i
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robdt obptych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nasgpujace czynnéci :
-sprawdzenie wykonania robét instalacyjnych podtynkdwyzamurowania przebi bruzd oraz obsadzenia
oscieznic drzwiowych i okiennych
-mur winien by wykonany na niepetne spoiny (105 mm od lica muru)
-oczyszczenie podia z kurzu szczotkami, uswtie plam z rdzy i substancji tlustych ( przez zmycie 10%
roztworem szarego mydia)
-nadmiernie suceh powierzchng muru zwiky¢ wodh bezpdrednio przed naniesieniem zaprawy
-stosowé zapraw cementowo-wapierno konsystencji 9911 (obrzutka z zaprawy cementowej 1:1 grub.
3004 mm)
2.0. MATERIALY.
Materialy wg PN-90/B-14501
3.0. SPRZET | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze, stoliki tynk#s wzorniki , taty , mieszatka do zapraw.
4.0. TRANSPORT.
Reczny.
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Proces technologiczny obejmuje w zasadziegpagte grupy czynnii :
-wyznaczenie lica powierzchni tynku n&cianach, wykonanie obrzutkiscian, wykonanie narzutu na
powierzchn¢ $cian, wykonanie gtadzi wraz z zatarciem, wykuaadcieznicy , wyskokow , wak.
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Obrzutka z zaprawy cementowej 1:1 grubI8mm.Narzut powinien hy nanoszony po zwrzaniu zaprawy
obrzutki. Podczas wyrO6wnywania naje warstwe narzutu dociskd paa przesuwas stale w jednym
kierunki.Zaprawa dla narzutu : cementowo-wapéerinl:5
Gladz nalezy nanost przed zwizaniem zaprawy narzutu. Stosawazapraw cementowo-wapiern 1:1:2 o
konsystencji 7110 cm ,zsp” z drobnym piaskiem przesiewanym o uziarnieni@500,5 mm. Zatarcie na gtadko
packs drewnian.
+ OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiegsow do dziennika budowy
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Nie wystpuja.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykle. Wggania i badania przy odbiorze.
PN-65/B-14503 Roboty tynkowe. Zaprawy budowlarementowo-wapienne.
PN-79/B-06711 Roboty tynkowe. Piasek do tynkabvyktych.

11. ROBOTY MALARSKIE ELEWACYJNE
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi(8T) s wymagania dotyeze wykonania i odbioru robét
malarskich zewgtrznych farbami silikatowymi szczytéw budynku.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakariat czs¢ dokumentacji technicznej przy przygotowaniaglizacji i
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robdt obptych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuyj nasgpujace czynnéci :

a) oczyszczenie powierzchni tynku

b) wykonania zagruntowania i pierwszego malowani

c) wykonanie drugiego malowania .
2.0. MATERIALY.
Farba silikatowa elewacyjnérodek gruntuicy
3.0. SPRZET | MASZYNY
Gtadzik do tynku, szczotki druciane , skrobaczkaciernice stalowe ¢gizle , odkurzacz , tawkowiec , agregat do
natryskiwania farby: eczny i mechaniczny , aparaty elektromagnety¢airabiny.
4.0. TRANSPORT.
Reczny i mechaniczny
5.0.  WYKONANIE ROBOT.
Malowanie wykonuje sidwukrotnie naktadag krzywo cienkie warstwy za pompgedzla, watka malarskiego lub
pistoletu natryskowego.
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6.0. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.
Powierzchnie powlok powinny bybez uszkodze, smug , prz&vitow , plam isladow pgdzla. Nie dopuszcza ¢si
pekania , luszczenia gipowtoki , odstawania od podid oraz widocznychatzen i poprawek. Dopuszczagsi
chropowatéci powtoki odpowiadajca rodzajowi faktury pokrywanego podén Powitoki powinny by odporne na
tarcie tkanin i dawa& matowy wygid pomalowanej powierzchni.
7.0. OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspoinych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.
- sprawdzenie materialtdbw na podstawiea@abnych deklaracji zgodici
- sprawdzenie wygHu zewntrznego jak wp. 6
- sprawdzenie zgoddo barwy powloki z wzorcem
- sprawdzenie potysku
- sprawdzenie przyczepfw powitok
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbawodnymi i wodorozcigczalnymi farbami emulsyjnymi



