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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB UDOWLANYCH

ST D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

KOD CPV: 45000000-7 Roboty budowlane
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna D-00.00.00 - Wymagania @gdbdnosi si do wymaga wspoinych dla poszczegolnych
wymaga technicznych dotyezych wykonania i odbioru robo6t, ktére zostamykonane w ramach budowy drogi
gminnej w miejscowsci Srebrnica, gm.Wieluzgodnie z Dokumentacja Projektpw

1.2. Zakres stosowania ST

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawize$¢ dokumentéw przetargowych i naleje stosowé w zlecaniu i wykonaniu
robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Przedmiotem ST jest budowa drogi gminnej w miejsmmivSrebrnica, gm.Wielu i obejmuje nagpujacy zakres
robot do wykonania:

- Roboty przygotowawcze :

a/ odtworzenie punktéw wysoktiowych

b/ usungcie drzew

- Roboty ziemne

- Wykonanie podbudowy i nawierzchni

-Wykonanie oznakowania pionowego

1.3.1.Wymagania og6lne natg rozumie i stosow& w powigzaniu z nkej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

D-01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysédiowych
D-01.02.01 Usugtie drzew i krzakéw

D-01.03.04 Zabezpieczenie kabli telekorkaayjnych
D-02.00.01 Roboty ziemne. Wymagania ogéine

D-02.01.01. Wykonanie wykopow w gruntacti kategorii
D-03.02.01a Regulacja pionowagdzen obcych w jezdni
D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zggczaniem podia
D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw. Wymagag@éine.
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabkikn@go mechanicznie
D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltgove

D-05.03.11 Frezowanie nawierzchni asfajtolwna zimno
D-05.03.23 Nawierzchnia z kostki brukowejonowej
D-07.02.01 Oznakowanie pionowe

D-08.01.01 Oporniki betonowe

D-08.03.01 Betonowe ob¢zechodnikowe

1.3.2. Niezalenie od postanowie Warunkéw Szczegélnych, normy fswowe, instrukcje i przepisy wymienione w
Specyfikacjach Technicznycldy stosowane przez Wykonaww jezyku polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione poaej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

Budowla drogowa- obiekt budowlany, niedalacy budynkiem, stanowcy catac¢ techniczno-aytkows albo jego cgs¢
stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny, ¢zet).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynbd jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i @edpdnio
utwardzony.



Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchuplo$toju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wseelki
urzadzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczonaudour pojazdéw obstugagych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeandzilo usugtcia po jego zakéczeniu.

Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obaaujagcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzekolicznaci zachodzcych w toku wykonywania robot.

Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania robotami i do wypbwania
w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamisgmi awaryjnego postoju i pasami dzogimi
jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhqzenia.
Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktdra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celizehia w nim konstrukcji nawierzchni.

Rejestr obmiarow - akceptowany przez tgniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizsty do wpisywania przez
Wykonawe obmiaru dokonywanych robot w formie wylidzeszkicow i ew. dodatkowych zmiznikéw. Wpisy w
rejestrze obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez fyniera.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaaksephe przez Zamawiggjego, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigpréb zwihzanych z ocenjakasci materiatdw oraz robét.

Materialy - wszelkie tworzywa nieziolne do wykonania robét, zgodne z dokumentgcpjektowy i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezyimera.

Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw ghcych do przejmowania i rozktadania ofg@n od ruchu na podie
gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana h&edoio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wazaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvy scieralry a podbudow, zapewniagjca lepsze rozieenie
napezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugdow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa sga do wyrOwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istnigrej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stzca do przenoszenia obgen od ruchu na podie. Podbudowa nie
sktad& sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sktad& sie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnac¢é& podbudowy spelniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czstek podida. Maze zawierd warstwe
mrozoochrong, odgiczapca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtownyadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkanatazia
mrozu.

h) Warstwa odcinafa - warstwa stosowana w celu uniediwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni legcej powye;.

i) Warstwa odgczapca - warstwa stca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

Niweleta - wysokdaciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio yutrana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodnéé¢ - zgodnd¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjamjedi przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju robét
budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdiogi oraz
drzew i krzew6w. Pas drogowy mmrowniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadzen
chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.



Pobocze- czs$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywese pojazddw, umieszczenia udzen
bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzgta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

Podtoze ulepszone- gérna warstwa podia, lezgca bezpérednio pod nawierzchgi ulepszona w celu umbiwienia
przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Irzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przegriiera, w formie pisemnej, dotygze
sposobu realizacji robot lub innych spraw gzginych z prowadzeniem budowy.

Inzynier - osoba wyznaczona przez Zamawytajgo, upowzniona do nadzoru nad realizacpbét i do wysipowania
W jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczraldta autorem dokumentacji projektowe;.

Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego gr#enia drogowego lub catkowita modernizacja
(zmiana parametréw geometrycznych trasy w plapieekroju podtanym) istniejcego podczenia.

Przeszkoda naturalna- elementrodowiska naturalnego, stanewy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania budowlanegopreykiad droga,
kolej, rurocyg itp.

Przetargowa dokumentacja projektowa - cz$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

Rekultywacja - roboty majce na celu uporgglkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenoraruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

Rejestr obmiaréw - akceptowany przez igniera rejestr z ponumerowanymi stronamizgly do wpisywania przez
Wykonawe obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliégzeszkicow i ewentualnie dodatkowych gz#nikéw.
Whpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaotwierdzeniu przez hyniera.

Slepy kosztorys- wykaz rob6t z podaniem ich #oi (przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich wykonania.

Zadanie budowlane - cz$¢ przedsgwziccia budowlanego, stanoyga odebng catas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych funtegthniczno-aytkowych. Zadanie mae
polega na wykonywaniu rob6t zwkzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub
jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgoddaz dokumentagj projektows, ST i
poleceniami Iayniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrédonym w dokumentach umowy przedleWykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjny dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumégintac
projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaitaa ochrog punktéw pomiarowych do chwili odbioru kcowego robot.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykoaawitworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa, ktpZamawiajcy przekae Wykonawcy po podpisaniu umowydzie zawierd&: rysunki,
opisy i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w sxiipevych warunkach umowy.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektowg i ST
Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuyn@ntekazane przez Apniera Wykonawcy stanowiczesé

umowy, a wymagania wyszczegélnione w i jednym z nich g obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byly w catej dokumentac;ji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdélnych dokumentéw obawe kolejndé ich waznosci wymieniona
w ,,0goInych warunkach umowy”.



Wykonawca nie mze wykorzystywa bledow lub opuszczew Dokumentacji Projektowej, a o ich wykryciu povén
natychmiast powiadomilnzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub popraw®’ przypadku rozbisosci opis
wymiarow waniejszy jest od odczytéw ze skali rysunkow. Wszigstkykonane Roboty i dostarczone materiaddgd
zgodne z DokumentagcProjektovy i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w Skdy uwazane za wartii docelowe, od ktérych dopuszczalne s
odchylenia w ramach okiienego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli mugzby¢ jednorodne

i wykazywa zgodnd¢ z okra&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgwzekracz& dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektowg lub ST i wplynie to na
niezadowalajca jakas¢ elementu budowili, to takie materiaty zostaasapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczyastaiuje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczafe. Wykonawca zapewni state warunki widocimav dziea i w nocy zapo6r i znakow, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzglléw bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje kxda akceptowane przezipniera.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach scidéeh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych,
ktorych treé¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjnee¢da utrzymywane przez Wykonawow
dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebody zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen umowny.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zng& i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dmge ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcacbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniessio przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy orgeldie unik@ uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub
wlasndci spotecznej i innych, a wynikgych ze skaenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymag#a bedzie miat szczegéiny wzgd na:

c) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovogdiojazdowych,

d) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

-zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekédw wodnych pyitdub substancjami toksycznymi,
-zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
-mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@arowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca dulzie utrzymywa sprawny spra
przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nanterébaz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w masaynapojazdach. Materialy tatwopalneda sktadowane w
spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpiee przed dogbem osob trzecich. Wykonawcadzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowangapem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t affraez personel
Wykonawcy.

1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia. Nie dopuszczagizycia
materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o egéniu wikkszym od dopuszczalnego, okmnego
odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadaywte do robdt bda miaty aprobat techniczg wydary przez
uprawniony jednostk, jednoznacznie okétajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw dnadowisko.
Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpaiczeniu rob6t ich szkodliwéd zanika (np.
materiaty pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymadachnologicznych wbudowania. zéé
wymagag tego odpowiednie przepisy Zamavgiey powinien otrzymé& zgodt na wycie tych materialtdow od
wiasciwych organéw administracji patwowej. Jeeli Wykonawca uyt materiatlow szkodliwych dla otoczenia zgodnie
ze specyfikacjami, a ichzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
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Zamawiajcy.
1.5.8.0chrona whasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkomstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak rurggi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladgdeych wiacicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawi@@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapiewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalachdzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju robét, ktore
maja by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgzma robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tywstalacii
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi zimiera i zainteresowane wladze orazdidie z nimi wspotpracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca é&dzie odpowiada za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia atgiala powierzchni ziemi i ugglzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamaegjo.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca stosowa si¢ bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na é przy transporcie materiatdw i
wypos&enia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidmk zezwolenia od witadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkow i w sposobagty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatAyniera. Pojazdy i tadunki
powodujce nadmierne obgienie osiowe nie dulg dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w ofdsie
terenu budowy i Wykonawcaetizie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcedhie przestrzedgaprzepisow dotycych bezpieczistwa i higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywal wszelkie uggdzenia zabezpieczaie, socjalne oraz spitzi odpowiedn
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0oséb zatrudnionych na budowie oazzdpewnienia bezpieazstwa publicznego.
Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagjaokrelonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i g uwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robot od daty
rozpoczcia do daty zakeczenia rob6t (do wydania potwierdzenia z@daenia przez lryniera).

Wykonawca bdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaigiqmo by prowadzone w taki
sposo6b, aby budowla drogowa lub jej elementy bytyaglowalagcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tgniera powinien rozpog# roboty
utrzymaniowe nie piej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centraméjscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore sw jakikolwiek sposéb zwgzane z robotami iduzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenigbto

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych i dulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agizeh lub metod i w sposob gty bedzie informowa
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawtiakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materiatdw przeznaczonyimh
rob6t Wykonawca przedstawi szczeg6towe informacjyaace proponowanegarddia wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw i odpowiedniwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materialtdbw z danegddia nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z danegmoddia
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materiaty uzyskane z
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dopuszczonegarddia w sposob ggly spetniag wymagania ST w czasie pegti robot.
2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wiacicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrodet miejscowych wgczapc w to zrédta wskazane przez Zamavgeggo i jest zobowzany
dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpggem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi dokumentacgawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie metgdvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatéw z jakiegokolwiek
zrédia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwane z
dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadkiad czasowo zt z terenu wykopdéw, ukopdw i miejsc pozyskanisskiai zwiru beda formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacjetau po ukéczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdavterenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowye¢blg wykorzystane do robét lub odwiezione na odkladowdpdnio do wymaga umowy lub
wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nie ¢hlzie prowada zadnych wykopow w
obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéha@igne w dokumentach umowy.

Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujagcymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwdrni materiatéw

Wytwdrnie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia zgodonbstosowanych

metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki matemal@og: by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $disvosci.

Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptaciji okrdonej partii materiatow pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy laynier kedzie przeprowadzat inspekojvytworni, beda zachowane nagiujgce warunki:

a) Imzynier kedzie miat zapewnion wspélprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w sieza

przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytwoérni, gdzie odbywa siprodukcja

materiatdw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadafe wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyadlv ztozone w
miejscu wskazanym przezAyniera. Jéi Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych robétzni
te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tycharatow zostanie przewagciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdyjsic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykenawykonuje na
whasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadgerdo czasu gdy el one potrzebne do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty $akos¢ i whasciwos¢ do robdt i byly dostpne do kontroli
przez Ireyniera.

Miejsca czasowego skltadowania materiatGwghzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
Z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewigumazliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera 0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grag/ciem
materiatu, albo w okresie diszym, jgli bedzie to wymagane dla batigrowadzonych przez igniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ p&zniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgti, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych rob6t. Sper uzywany do robot powinien Ry zgodny z ofer Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgtdem typow i ildci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie oigacji robét,
zaakceptowanym przezayniera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i
zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow& przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami stkmgmi w
dokumentaciji projektowej, ST i wskazaniachyniera w terminie przewidzianym umaw



Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowaici do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroénpdowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.
Wykonawca dostarczy mynierowi kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie sptm do wytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglupozliwosé wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagptprzed uyciem sprztu.
Wybrany sprzt, po akceptacji liyniera, nie mge by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkow umowy, zostgimzez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkoéw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wkeiwosci przewa:onych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu duizie zapewnia prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami ékreymi w dokumentacii
projektowej, ST i wskazaniach4yniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydsb spetni& wymagania dotycce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych ofieih na osie i innych parametréw technicznycérodki transportu nie
odpowiadajce warunkom dopuszczalnych ofj@n na osie mog by¢ dopuszczone przezdyniera, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnegaytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bhiegco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragaidnie z umow oraz za jak& zastosowanych materiatow i
wykonywanych rob6t, za ich zgoditoz dokumentagj projektows, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji rob6t
oraz poleceniami kyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wgps$oi wszystkich
elementéw rob6t zgodnie z wymiarami iednymi okrelonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyna
pismie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek leldu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosiaiesli
wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagna whasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wys$okoprzez Imyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadné.

Decyzje Irryniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéhot keda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentaajjgktowej i w ST, a tate w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji kynier uwzgédni wyniki bada materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie wygtijagce przy
produkcji i przy badaniach materiatow, sswadczenia z przeszdoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzang kwestk.

Polecenia Inyniera kzda wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzyongmzez
Wykonawe, pod grdgbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytodunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyitiera programu zapewnienia
jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykeayia robdt, mgliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantage wykonanie robét zgodnie z dokumenjgojojektovs, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez myniera.
Program zapewnienia jaém bedzie zawier&:
a) cz$¢ 0golmn opisupca:

- organizag; wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadaaibot,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jdka terminowd¢ wykonania poszczegolnych elementéw robot,

— system (sposob i procediproponowanej kontroli i sterowania jaloi wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumaghego lub laboratorium,

ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badd,



— sposoéb oraz forengromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiar6éw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesiehriologicznym,
proponowany sposob i fornprzekazywania tych informacji i#gnierowi;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgimzraz wyposazeniem w

mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i ilg¢ srodkdw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przediauitria wiasciwosci w czasie transportu,

sposo6b i procedarpomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wayzania mieszanek i wykonywania
poszczegolnych elementow robat,

sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robét

Celem kontroli rob6t édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakas¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok rob6t i jakdgci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wlgczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezédne do pobierania prébek
i badah materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizynier maze zaadaé od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materialdw oraz robdt zestatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyntiokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s3 okrelone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Ireynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznyyyazapewnt
wykonanie rob6t zgodnie z umagw

Wykonawca dostarczy hynierowi §wiadectwaze wszystkie stosowane ydzenia i sprgt badawczy posiadajwazng
legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm okg&jacych procedury bada
Inzynier kedzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inzynier bgdzie przekazywé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nie@gnieciach dotyczcych
urzadzeh laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu fobtod badawczych. Jdi
niedocagniecia te ledg tak powane, ze mog wplyng¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzyma
uzycie do rob6t badanych materiatow i dépiyje do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem aaateriatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania profygéetych na zasadziee
wszystkie jednostkowe elementy produkcji radgy¢ z jednakowym prawdopodolistwem wytypowane do bafla
Inzynier kedzie mie zapewniog mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Iayniera Wykonawca duizie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatow, ktére hudatpliwosci

co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgwzez Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli.
Koszty tych dodatkowych baflapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenistenek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamavdiey.

Pojemniki do pobierania prébekedy dostarczone przez Wykonagvd zatwierdzone przez hyniera. Probki
dostarczone przez Wykonagvdo bada wykonywanych przez kyniera lzda odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposOb zaakceptowany przezyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W m@mdkp, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowsozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub badlaWykonawca powiadomi kiyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru
lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wiiglkeca przedstawi nadpnie ich wyniki do akceptac;ji ltyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywaInzynierowi kopie raportow z wynikami baflgak najszybciej, nie pdiej jednak ni
w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadob.

Wyniki bada (kopie) kedg przekazywane bkrynierowi na formularzach wedtug dostarczonego praego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.
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6.6. Badania prowadzone przez layniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, laynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, perainia prébek i
badania materiatow @rodta ich wytwarzania i zapewniona mugdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatéw.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontradbidt prowadzonego przez Wykonawbedzie ocenia zgodnd¢
materiatow i robdt z wymaganiami ST na podstawi@ikgw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd probki materialdw i prowadégibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéd
wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy gs niewiarygodne, to kynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych luldatkowych bad& albo oprze si wytacznie na
whasnych badaniach przy ocenie zgodmanateriatow i robét z dokumentacprojektowy i ST. W takim przypadku
catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badaobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieamtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami technicznymi okéonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych edazciwych przepiséw i dokumentdw technicznych,
2. deklaracj zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
- Polslyg Normg lub
— aprobad techniczma, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPolskiej Normy, jeeli nie s
objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumerdgyngymagane przez ST, kada partia dostarczona do robéthie
posiada te dokumenty, okéajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raz&zpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbedg dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetiaych wymaga beds odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem ob@wgcym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od

przekazania Wykonawcy terenu budowy dade okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthpa prowadzenie dziennika

budowy zgodnie z obowzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpietgiva ludzi

i mienia oraz technicznej i gospodarczej stronydwugd

Kazdy zapis w dzienniku budowyebzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonatasaap

podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskazlsbwego. Zapisy ¢l czytelne, dokonane trwalttechnilg, w

porzadku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebéds oznaczone kolejnym numerem ganika i

opatrzone dati podpisem Wykonawcy i liyniera.

Do dziennika budowy naly wpisywa w szczegdIngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez lyniera programu zapewnienia jdgkoi harmonograméw robot,

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementow robdét,

— przebieg robot, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przycgyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera,

- daty zargdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robo6t zanid@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robat,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggrh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegllnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,

— dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robat,

— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotycgce jakdci materialdw, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

— wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robaét.
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Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab przediaone Irzynierowi do
ustosunkowania i

Decyzje Irryniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przgja lub zagciem
stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera do ustosunkowaniaesiProjektant nie jest jednak stepn
umowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@éeWykonawcy robét.

2. Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwagdgj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego z elementow robot.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza &i sposob agty w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do
rejestru obmiaréw.

3.Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodngci materiatéw, orzeczenia o jad@ materiatdw,
recepty robocze i kontrolne wyniki badaVykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakizi. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny kéyudosgpnione na kade zyczenie
Inzyniera.

4.Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) ngstiace dokumenty:
a) pozwolenie lub zgtoszenie na realizaxgjdania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomiedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy etla zawsze dogpne dla Ildyniera i przedstawiane do weglu na zyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektows i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powaigniu Irzyniera o zakresie obmierzanych robo6t i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru edg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wWlepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie
zwalnia Wykonawcy od obowzku ukaczenia wszystkich robét. Bdne dane zostgnpoprawione wg instrukcji
Inzyniera na gimie.

Obmiar gotowych robét dulzie przeprowadzony z eztcscia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie ollenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Dlugosci i odlegtaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymeda obmierzone poziomo wzdtulinii
osiowe;j.

Jesli ST whasciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona
przezsredni przekrd;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢ba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@mi

7.3. Urzgdzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rohgiglzaakceptowane przezzymiera.
Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvalezeli urzadzenia te lub spet wymagaj bada
atestugcych to Wykonawcadilzie posiadawazne $wiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dolg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaan
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roboét.
7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gmzenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom ST &lzie
utrzymywa& to wyposaenie zapewniag w sposéb aigly zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakzé w przypadku
wystepowania diiszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikafych przeprowadzagw czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiezéeda wykonane w spos6b zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejscaiczkmog by¢ dolgczone w formie oddzielnego zaaknika do
rejestru obmiardw, ktérego wzor zostanie uzgodnioigynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajasgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie$dbi jakosci wykonywanych robot, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegpnakryciu.

Odbior robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego ¢gmstobot.

Odbioru robét dokonuje fynier.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemtzka budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpiij jednak nt w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomaientym fakcie layniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentoéw zawiacgich komplet wynikéw
bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z dokumentagjprojektova, ST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér casciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgiciowego robo6t dokonuje i
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qdhiobét dokonuje lzynier.

8.4. Odhiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzectzpgo wykonania robo6t w odniesieniu do ichsdip jakasci i
wartcsci.

Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagva/pisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem idenig o tym fakcie Iayniera.

Odbior ostateczny robét ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakaczenia robét i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznazrez Zamawiagego w obecrii Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bada
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaoiowykonania rob6t z dokumentagprojektovg i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapoznazsrealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rafzdtpetniagcych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegeoavych lub robét uzupetniagych w warstwiescieralnej
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czyidaid ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka¢ wykonywanych robét w poszczegolinych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpopjektows i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego
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wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiési@o ruchu, komisja dokona peter, oceniagc pomniejszon
wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osaégm robot jest protokét odbioru ostatecznego trobo

sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowénastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,

specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdwwy i ew. uzupetnigpe lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ,

deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodnéri wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

oping technologiczy sporzdzory na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towargych (np. na przelenie linii telefonicznej, energetycznej,

gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych rob6t wiécicielom urzdzen,
9. geodezyja inwentaryzagj powykonawcg robo6t i sieci uzbrojenia terenu,
10. kope mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeintaryzacji powykonawcze;j.

Nogkrwn

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego néglgogotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robo6t
Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnijge tkeds zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiacego.

Termin wykonania rob4t poprawkowych i rob6t uzupegtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychétrozwigzanych z usumciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaygnym.

Odbiér pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obigktiwzgkdnieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,0dbidr ostateczny robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw pfatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednost obmiarovg ustalon dla danej
pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowmdgstawy ptatncci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej ledzie uwzgédniat wszystkie czynnéei, wymagania i
badania sktadage s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projekigjw
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlip obejmowa:
— robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartaé¢ zwzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazymoeajawentualnych ubytkdw i transportu na teren
budowy,
— wartai¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty p@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z oba&ijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewlicza¢c podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-00.00.00

Koszt dostosowania esido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogo6lnych zawartych w D-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okrdone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vetaygsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizagihu obejmuje:
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(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyinierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaacji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektuzyinierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnie
wynikajacych z posipu robaét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukg} tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasowy przebudow urzadzeir obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaafihu obejmuije:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustini tymczasowych oznakowapionowych, poziomych, barier i
Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizaajchu obejmuje:

(a) usun¢cie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB UDOWLANYCH

ST D-01.01.01.
Odtworzenie trasy i punktéw wysokaciowych
KOD wg CPV —45112730-1

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotyce wykonania i odbioru robét zgdanych z
wyznaczeniem trasy i odtworzeniem punktéw wysekmwvych ktore zostan wykonane w ramach budowy drogi
gminnej w miejscowsci Srebrnica, gm.Wieluzgodnie z Dokumentacja Projektpw

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokuimperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i wykomamobot
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych z wszystkimi czynigoiami
umazliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu projeknego utwardzenia oraz paémia
obiektow towarzysgcych.

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem utwardzenia i punktow wysolawych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysckevego punktdw gtdwnych trasy i punktéw wysésiowych,

b) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych (reperéw roboczych),

¢) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

d) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochranh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gltéwne - punkty zatamania kredzi utwardzenia, punkty kierunkowe itp.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania oraz za zgodétoz Dokumentagj Projektovy, ST i
poleceniami Iayniera.
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycice materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania padan ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych nale stosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki betonowe
albo rury metalowe o dtugoi okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramabét ziemnych, w gsiedztwie punktow zatamania trasy, powinny énie
srednic; od 0,15 do 0,20 m i diugédbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto 0,30
m, a dla punktéw utrwalanych w istriegj nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mi& diugaié¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” .
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3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego punktéw gtéwnych i pdmkwysokdciowych naléy stosowa nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Stosowany spkz powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajo
4.2, Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00M/Mymagania ogdlne”.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Wykonawca przedstawi iynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmgnam robét, uwzghniajgce wszystkie
warunki, w jakich kdzie wykonywane odtworzenie punktéw gtdwnych i pidrk wysokaciowych.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z obogaujacymi Instrukcjami Gtéwnego Urdu Geodezji i
Kartografii (GUGIK).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg i
wspotrzdne punktéw gtéwnych oraz reperow.

W oparciu o materiaty zawarte w Dokumentacji Prtgelej Wykonawca przeprowadzi obliczenia i pomiary
geodezyjne niezjuine do szczeg6towego i zgodnego z DokumentRepjektove wytyczenia robot i zastabilizuje w
terenie punkty konieczne do prawidtowego ich wykaagw tym repery robocze). Tyczenie nglavykona dla catego
utwardzenia.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagiag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawizyniera o wszelkich tach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtéwnych i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej ggodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rdne terenu istotnie #ig sie od rzdnych okrélonych

w dokumentacji projektowej, to powinien powiadéna tym Inzyniera. Uksztaftowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by zmieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajagce z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowsgetnych rzeczywistych, akceptowane
przez lryniera, zostamwykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku olezi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne bygaopatrzone w oznaczenia ckagagce w sposéb wyrany i jednoznaczny
charakterystyki potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatpewinny by zaakceptowane przezzmiera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktow pomiarowych i ich oznasae czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawigo zostan zniszczone przez Wykonawdwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komieaio dalszego prowadzenia robét, to zastare odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @iaigtowej realizacji robét nakg do obowizkdw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtéwnych osaisy i punktéw

wysokdciowych

Punkty gtéwne powinny kyzastabilizowane w sposob trwaty, przyyaiu pali drewnianych lub stupkéw betonowych,
a take dowigzane do punktéw pomocniczych, pobdmych poza granicrob6t ziemnych.
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Repery robocze natg zalary¢ poza granicami rob6t. Jako repery roboczezmaowykorzystd punkty stale na
stabilnych, istnigjcych budowlach. O ile brak takich punktéw, repeopacze naley zalazy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposdb wyklucggj osiadanie,
zaakceptowany przezyniera.

Rzedne reperdw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosgg niwelacg podwéjrg w nawgzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj wyr&ne i jednoznaczne okilenie
nazwy reperu i jego ezinej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakci robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych natg prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0pM@nagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m2 odtworzenia.
Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obeyaio jakichkolwiek dodatkowo wykonanych prac, nie
zaakceptowanych przezzyniera.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/0¢magania ogolne”.
8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gpsie na podstawie szkicOw i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjriefire Wykonawca przedktadazynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Platnag¢ powinna nagipi¢ zgodnie z ST D-00.00.00. ,Wymagania ogolne” nagtadie jednostek obmiarowych wg
punktu 7, zgodnie z obmiarem, po odbiorze robétngmz punktem 8.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 m2 wykonania robét obejmuje:

a) dostarczenie materiatéw i sphz,

b) wyznaczenie punktéw gtéwnych i punktéw wysétiowych,

¢) uzupetnienie dodatkowymi punktami,

d) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysédiowych,

€) wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

f) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, octaach przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwigge odszukanie i ewentualne odtworzenie,

h) prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,

i ) odwiezienie sprgu po zak@czeniu robot,

i) oznakowanie robét i jego demonta
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykomyaarac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugastycji, Gtdwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaguoaj GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne/sekaciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgdGiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjng & 1983.

Nogo,rwbhE
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB UDOWLANYCH

ST D-01.02.01.
Usuniecie drzew i krzakéw
KOD wg CPV — 45111200-0

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSiflwymagania dotyece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z usugciem drzew i krzakéw, ktére zostawykonane w ramach budowy drogi gminnej w miejscénivo
Srebrnica, gm.Wieluzgodnie z Dokumentacja Projektaw

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i wykoman
robét opisanych w podpunkcie 1.1

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t z@anych z usugciem drzew i
krzakéw, wykonywanych w ramach robot przygotowavetzy

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania g pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

0Ogélne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojvid”1.5.
2. MATERIALY

Nie wysepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
0Ogélne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania rob6t zwzanych z usugciem drzew i krzakdw naby stosowa:
— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usunicia z pasa drogowego,
— spycharki,
— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgiem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidragjdpkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpig oraz gagzie naley przewozé transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydy
transportowane w sposob nie powagtyjich uszkodze

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00M\@ymagania ogélne” pkt 5.
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5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwjzane z usugciem drzew i krzakéw obejmaujvyciecie | wykarczowanie drzew i krzakéw,
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypatie oraz ewentualne spalenie
na miejscu pozostadoi po wykarczowaniu.

Teren pod budowparkingu w pasie robét ziemnych, w miejscach dékopw innych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej, powinien ®pczyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zawzane z usugtiem drzew i krzakdéw powinna byizyskana przez Zamawiaggo.

W miejscach dokopéw i tych wykopéw, z ktorych griest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren
nalezy oczysci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usuné korzenie tak, aby zawasdczesci organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekata@.

W miejscach nasypow teren nafeoczysci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaty i na gebokasci do 60
cm poniej niwelety robét ziemnych i linii skarp nasypuwyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Roslinnos¢ istniegca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona doigsa, powinna by przez
Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniemelleoslinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub
zniszczona przez Wykonagdo powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaakeany przez
odpowiednie wiadze.

5.3. Usunkcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakéw znajdage st w pasie rob6t ziemnych, powinny bwykarczowane, za wyjkiem
nastpujacych przypadkow:

a) w obebie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istpeg razdna terenu w tym miejscu znajduje si
€0 najmniej 2 metry od powierzchni projektowanejday drogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie
pozostawione pod nasypami powinnyBgicte nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchnierenu. Powysze
odstpstwo od ogdlnej zasady, wymagizgj karczowania pni, nie ma zastosowanizeljgprzewidziano
stopniowanie powierzchni terenu pod podstaasypu,

b) w obrbie wyokrglenia skarpy wykopu przecirgiego s¢ z terenem. W tym przypadku pnie powinny Bgicte

réwno z powierzchniskarpy albo poukj jej poziomu.
Poza miejscami wykopdw doty po wykarczowanych phiaaley wypetnic gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zagsci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D-02.00.Bbhoty ziemne”.
Doty w obrbie przewidywanych wykopow, naietymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemesiv nich
wody.
Miode drzewa i inne iiny przewidziane do ponownego sadzenia powinnywykopane z dig
ostraznoscia, w sposéb ktdry nie spowoduje trwalych uszkddzenasipnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostasgi po usunigtej roslinnosci

SposO6b zniszczenia pozostatiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST lub
wskazaniami layniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewry za pomog specjalistycznego spytzi, to sposob
wykonania powinien odpowiadaaleceniom producenta spia. Niewyteczne pozostadoi po przerébce powinny by
usunite przez Wykonawgz terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanieshimnosci usungtej w czasie rob6t przygotowawczych Wykonawca ma
obowigzek zadbé, aby odbyto si ono z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpigsizea i odpowiednich
przepisow.

Zaleca s} stosowanie technologii, urddwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matégildymu,
to jest spalanie w wysokich stosach albo spalani®dach z wymuszonym doptywem powietrza. Po Aakeniu
spalania ogie powinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigych s¢ czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wedly zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego
przerwania, a nagromadzony materiat do spaleniegitisprzeszkog w prowadzeniu innych prac, Wykonawca
powinien usua¢ go w miejsce tymczasowego skltadowania lub w infegste zaakceptowane przezyniera, w
ktorym kedzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny lgyusunéte przez Wykonawgz terenu budowy. d& pozostatdci po
spaleniu, za zgednzyniera, @ zakopywane na terenie budowy, to powinny byie uktadane w warstwach. &
warstwa powinna hyprzykryta warstwy gruntu. Ostatnia warstwa powinnachyrzykryta warstw gruntu o grubgci
co najmniej 30 cm i powinna bydpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostalc po spaleniu nie madoyt
zakopywane pod rowami odwadnjeymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérychbgaia sé przeptyw waéd
powierzchniowych.
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélpkt 6.
6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplggiaisunécia raslinnosci, wykarczowania
korzeni i zasypania dotow. Zeggczenie gruntu wypetnigego doty powinno spetniaodpowiednie wymagania
okreslone w ST D-02.00.01 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.0p@nagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows robét zwihzanych z usugciem drzew i krzakdw jest:
- dla drzew - sztuka,
- dla krzakéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@@magania ogélne” pkt 8.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykan@o/ch pniach,
przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyce podstawy ptatrssi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Ptatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robot obejmuje:
wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieegaha koe drzewn, wzglednie spalenie na
miejscu pozostakei po wykarczowaniu,
zasypanie dotow,
uporzidkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB UDOWLANYCH

D-01.03.04
Zabezpieczenie kabli telekomunikacyjnych
KOD wg CPV — 45233120-6

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwsymagania dotycgce wykonania i odbioru robét, zgzanych z
zabezpieczeniem kabli telekomunikacyjnych w ramlagtowy drogi gminnej w miejscowoi Srebrnica, gm.Wielu
zgodnie z Dokumentacja Projektpw

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakadeent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji rob6t wyszczegoélnionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robét zezanych z budowdrogi gminnej w
miejscowaci Srebrnica, gm.Wielui obejmuj:

— utozenie rur ochronnych dwudzielnych typu Arot 58P& kable telekomunikacyjne

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja kablowa- zesp6t cigéw podziemnych z wbudowanymi studniami przeznagzon

do prowadzenia kabli telekomunikacyjnych.

1.4.2. Kabel doziemny- kabel telekomunikacyjny potony bezpérednio w gruncie.

Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi polskimi normami i definicjami podanymi

w ST 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST 00.00.00 "Wymagania ogoind”. 5.

2. MATERIALY

2.1.0g6Ine wymagania dotycyce materiatéw

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pade ST 00.00.00 ,Wymagania
ogolne” p. 3.

2.2. Piasek

Piasek stosowany przy uktadaniu kabli powiniet by najmniej gatunku ,3", odpowiadgiego wymaganiom
BN-87/6774-04.

2.3. Folia

Folia sty do ostony kabla przed uszkodzeniami mechanicznipmivinna by kalandrowana z uplastycznionego
PCW o grubéci od 0,4 do 0,6mm, gatunku 1 i spetai wymagania normy BN-68/6353-03.

2.4. Pianobeton

Pianobeton stosowalo zabezpieczenia uonych rur ostonowych. Do zabezpieczenia stosopianobeton o
gestasciach 1000 — 1200 kg/m3.

2.4. Elementy gotowe.

2.4.1. Przepusty kablowe.

Rury ochronne zaktadane na istagg kable natey wykona z oston dwudzielnych typu A58PS. Ostony rurowe dl
kabli g3 produkowane z polietyleneu wysokiejsgasci (PEHD). Zamkrgta konstrukcjdgcianki zapewnia rurze bardzo
wysoky sztywna¢ obwodowy. Rury te § stosowane jako przepusty pod drogami, ulicanka jastony kabli przy
skrzyzowaniach. Rury powinny odpowiatlwymaganiom normy PN-80/C-89205.

Rury na przepust kablowe najeprzechowywa na utwardzonym placu, w ostetych przed stdacem miejscach

i zabezpieczonych przed uszkodzeniem.

2.4.2. Kable.

Jako zasagnalery przyja¢, ze pozostawia siistniepce kable nakladag¢ na nie ostony ochronne.

W razie uszkodzenia istnigiego kabla nalgy go naprawd, ewentualnie wstawinowy odcinek tego samego typu po
uprzednim uzgodnieniu z przedstawicielem TP i lkgpem Nadzoru.

2.4.3. Zabezpieczenia.

Do uszczelnienia kicéwek rur ostonowych. Do uszczelnienia stosowsateriaty zalecane przez producenta rur
ostonowych

3. SPRZAT

3.1. Ogdlne wymagania dotyczce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne” p. 3.

3.2. Sprat do wykonania robot

Sprzt uzywany przez Wykonawgcpowinien uzyskéaakceptagj Inspektora Kontraktu. Liczba i wydajéio

sprztu powinna gwarantowawykonanie rob4t zgodnie z przgym harmonogramem w terminie przewidzianym
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kontraktem. Z uwagize prace ziemne wykonywaneda recznie i to samo dotyczy zasypywania rowéw specjeiny
wymaga nie stawia .

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takigodkdw transportu, ktére nie wptyn
niekorzystnie na jak&é wykonywanych rob6t. Liczb&odkow transportu powinna gwarantoiyarowadzenie robot
zgodnie z przytym harmonogramem w terminie przewidzianym kongakt

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robot.

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST 00.00\@0nagania ogdlne” p. 5.

5.2 Zabezpieczenie istnigicych kabli elektrycznych.

Zabezpieczenie istn. kabli w miejscach kolizyjngtiejmuje:

-) reczne odkopanie kabla z wydobyciem urobku tgpalb wyciggiem recznym,

-) nasypanie warstwy piasku grub. 10 cm na dno rkahlowego,

-) utozenie dwudzielnych rur ochronnych z HDPEro110 mm (kolor pomarezowy) w wykopie,

-) uszczelnienie wprowadieabli do rury,

-) zabezpieczenie rur ostonowych pianobetonem.(szer 0,5 m),

-) reczne zasypanie wykopu

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogoblne zasady kontroli jakdci robot.

Polem kontroli jest stwierdzenie gghiecia zal@onej jakgci wykonanych roboét teletechnicznych.
Wykonawca ma obowrek wykonania petnego zakresu bada budowie w celu przekazania Inspektorowi
Kontraktu zgodnéci dostarczonych materiatéw z dokumenggmjojektows i ST. Materialy posiadage atest
producenta stanowgy ich petra zgodnd¢ z warunkami podanymi w specyfikacji mplgy¢ przez Inspektora
Kontraktu(Nadzoru) dopuszczane dgytkowania bez bada Wykonawca powinien powiadotinspektora
Kontraktu(Nadzoru) o rodzaju i terminie przeprowaiizch bada. Po wykonaniu badia Wykonawca przedstawia
na pimie wyniki bada do akceptacji przez Inspektora. Wykonawca powiddara pémie Inspektora o0 magym
nastpi¢ zakaczeniu kadej roboty zanikajcej. Wykonawca tate powiadamia o odbiorze kcowym
Telekomunikagj Polsky , Inspektora Kontraktu i Inwestora.

6.2 Wykopy.

Sprawdzeniu podlega lokalizacja wykopow, ich wymiaraz ewentualne zabezpieczefu@nek przed
osypywaniem siziemi.

6.3 Lawy fundamentowe.

Program bad@apowinien obejmowasprawdzenie ksztattu i wymiaréw, wydlu zewrtrznego oraz
wytrzymataici. Parametry te powinny By godne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji glctjwej oraz
wymaganiami PN-80/B-03322 i PN-73/B-06281.

Ponadto naley sprawdzt usytuowanie fundamentéw w planie ¢dne posadowienia.

Po zasypaniu taw fundamentowych z rurami ochronpyaliery sprawdzé wskaznika zagszczenia gruntu,
ktéry powinien wynosi co najmniej 1,00.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarow s3:

- utozenie rur ochronnych — m,

- zabezpieczenie rur pianobetonem — m,

- dtugas¢ — m,

- wykopy — m3

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST 00.00@magania ogéine” p. 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentaqyrojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pomyrig.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsgi podano w ST.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” p.9.

9.2 Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:

Zabezpieczenie istnigjych kabli:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odkopanie istnigjcych kabli,

- pogkbienie wykopéw i wyrdwnanie dna wykopu,

- utozenie rur ochronnych dwudzielnych,

- utozenie kabli w dwudzielnych przepustach kablowych
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- uszczelnienie kicow rur ostonowych,

- zabezpieczenie rur pianobetonem,

- zasypanie wykopow,

- roboty poradkowe,

- przekazanie dokumentacji powykonawczej Inwestorow

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

-PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganimkresie badaprzy odbiorze.

-PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego policklowinylu.

-BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczna z stptzznionego polichlorku winylu.

-BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci miejscding kablowe. Ogdlne wymagania i badania.
-PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizaclijrie kablowe. Projektowanie i budowa

10.2. Inne dokumenty

-Przepisy Budowy Urgdzen Elektroenergetycznych -1980

-Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Materiatdw Budowlafiye sprawie bezpiec#stwa i higieny pracy
w budownictwie-1972

-Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t butimve-montaowych cz$¢ V Instalacje Elektryczne-1973
rozdziat 13 Sieci telekomunikacyjne.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB UDOWLANYCH

ST D-02.00.01.
Roboty ziemne. Wymagania ogélne.
KOD wg CPV — 45112000-5

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji tecknigj (ST) § wymagania dotycge wykonania i odbioru
robdt ziemnych, ktére zostamykonane w ramach budowy drogi gminnej w mieysoici Srebrnica, gm.Wielu
zgodnie z Dokumentacja Projektow

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktiqeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i wykoman
robét opisanych w podpunkcie 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budatvy |
modernizacji drég i obejmajj
a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych (kat),
b) wykonanie wykopow w gruntach skalistych (kat. X)I-
¢) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,
d) budowve nasyp6éw drogowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrantu albo rozdrobnionych odpadéw przemystowych,
speiajca warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktora jest ograniczona kogoairogi i skarpami rowéw.

1.4.3. Wysokas¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré@nica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza @il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysak@rzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8. Wykop $redni - wykop, ktorego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wo@ maftej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i diugotrwatym
osiadaniem pod ohbgieniem.

1.4.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub gkany o nieprzesusiych blokach, ktérego prébki nie wykazuj
zmian obgtosci ani nie rozpadajsic pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymata¢ nasciskanie R ponad 0,2
MPa; wymaga gycia srodkéw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésypotazone w obgbie pasa robét drogowych.
1.4.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania péasy potazone poza pasem rob6t drogowych.

1.4.14. Odkfad - miejsce wbudowania lub skladowania (odigiez) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypove anaych prac zvazanych z tragdrogovy.

1.4.15. Wskanik zag:szczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okélmna wg wzoru:

| = P
==L
lods
gdzie:
Os - Qestoi¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, (Mghn
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Pss - maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, okréona w normalnej
prébie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2],zska do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych,
badana zgodnie z nognBN-77/8931-12 [7], (Mg/r).

1.4.16.Wskaznik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntéw niespoistych, ok§lona wg
WZoru:

)
le
gdzie:
dso - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).

1.4.17.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” fild.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogélne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pwav ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatdéw na kateggee wzgtdem trudnéci ich odspajania podaje
tablica 1. W wymienionej tablicy ok§l®no przecjtne wartdci gestosci objetosciowej gruntdw i materiatow w stanie
naturalnym oraz wspotczynnikéw spulchnienia.

Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinowdzi podaje tablica 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny ¢byrzez Wykonawg wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty paiyel do budowy nasypéw moyy¢ wywiezione poza teren
budowy tylko wowczas, gdy stanawnadmiar objtosci robét ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykwpnie kzdac nadmiarem objosci robét ziemnych,
zostaly za zgagd Inzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem innyiminidowa
nasypéw lub wykonanie prac ebjch kontraktem, Wykonawca jest zobagmany do dostarczenia rOwnoives]
objetosci gruntéw przydatnych z&rddet wkasnych, zaakceptowanych przezyhiera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasyppawinny by wywiezione przez Wykonawma odkfad.
Zapewnienie teren6w na odktad nalalo obowizkéw Zamawiajcego, o ile nie oki&ono tego inaczej w kontrakcie.
Inzynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntdw, ktéryzasowa nieprzydatdé wynika jedynie z
powodu zamarzgcia lub nadmiernej wilgotrici.

Tablica 1. Podziat gruntéw i innych materiatow redgorie wg [8]

Gestase Przecttne spulchnienie po
objetosciowa w odspojeniu w % od pierwotnej
Kategoria Rodzaj i charakterystyka gruntu lub| stanie naturalnym objetosci®
materiatu kN/m?
Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od 5do 15
1 Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od 5do 15
Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30
Popioty lotne niezleate 11,8 od 5do 15
Piasek wilgotny 16,7 od 15do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotng, 17,7 od 15do 25
twardoplastyczne i plastyczne 12,7 od 15do 25
2 Gleba uprawna z darnjnlub korzeniam 10,8 od 20 do 30
grubasci do 30 mm
Torf z korzeniami grubizi do 30 mm 16,7 od 15do 25
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastegp z 16,7 od 15do 25
gruzem, ttuczniem lub odpadkami drewna
Zwir bez spoiwa lub matospoisty
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Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgotne, 18,6 od 20 do 30
potzwarte 13,7 od 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami gruico 13,7 od 20 do 30
3 ponad 30 mm
Torf z korzeniami grubizi ponad 30 mm 18,6 od 20 do 30
Nasyp zleaty z piasku gliniastego, pyty i
lessu z gruzem, tluczniem lub odpadkami 17,7 od 20 do 30
drewna
Rumosz  skalny  zwietrzelinowy |z
otoczakami o wymiarach do 40 mm
Glina, glina cgzka i ity wilgotne,
twardoplastyczne i plastyczne, bez gtazpw 19,6 od 20 do 30
Mady i namuty gliniaste rzeczne 17,7 od 20 do 30
19,6
Popioty lotne zleate 17,7 od 20 do 30
19,6
Less suchy zwarty 18,6 od 25 do 35
Nasyp zlealy z gliny lub itu z gruzem,
tluczniem i odpadkami drewna Iyb
glazami o masie do 25 kg, stangeymi 19,6 od 25do 35
4 do 10% objtosci gruntu 20,6 od 25 do 35
Glina, glina c¢zka i ity matowilgotne,
potzwarte i zwarte 20,6 od 25do 35
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg 16,7 od 25do 35
stanowicymi do 10% ohjtosci gruntu 19,6 od 25 do 35
Gruz ceglany i rumowisko budowlane| z
blokami do 50 kg 19,6 od 25do 35
lfotupek mickk
Grube otoczaki lub rumosz o wymiardch
do 90 mm lub z glazami o0 masie do 10 kg
Zuzel hutniczy niezwietrzatly 14,7 od 30 do 45
19,6
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg
stanowicymi 10+30% obgtosci gruntu 20,6 od 30 do 45
Rumosz  skalny  zwietrzelinowy |o 17,7 od 30 do 45
5 wymiarach ponad 90 mm
Gruz ceglany i rumowisko budowlahe 17,7 od 30 do 45
silnie scementowane lub w blokach popad 16,7
50 kg 22,6 od 30 do 45
Margle mikkie lub srednio twarde stabp 16,7
spckane 22,6 od 30 do 45
Opoka kredowa mgkka lub zbita
Tablica 1. cd. Podziat gruntdw i innych materiatdavkategorie
Wegiel kamienny i brunatny 41,8 od 30 do 45
Ity przewarstwione tupkiem 14,7 od 30 do 45
19,6
ltotupek twardy, lecz rozsypliwy 19,6 od 30 do 45
Zlepience stabo scementowane 20,6 od 30 do 45
Gips 21,6 od 30 do 45
Tuf wulkaniczny, czsciowo sypki 15,7 od 30 do 45
lfotupek twardy 26,5 od 30 do 45
tupek mikowy i piaszczysty nieskany 22,6 od 45 do 50
Margiel twardy 23,5 od 30 do 45
Wapien marglisty 22,6 od 45 do 50
Piaskowiec o spoiwie ilastym 21,6 od 30 do 50
Zlepience otoczakow gtownie skat osadowych 21,6 od 30 do 45
Anhydryt 24,5 od 45 do 50
Tuf wulkaniczny zbity 18,6 od 45 do 50
tupek piaszczysto-wapnisty 23,5 od 45 do 50
Piaskowiec ilasto-wapnisty twardy 23,5 od 45 do 50
Zlepience z otoczakéw gtoéwnie skat osadowych o
spoiwie krzemionkowym 23,5 od 45 do 50
Wapien niezwietrzaty 23,5 od 45 do 50
Magnezyt 28,4 od 45 do 50
Granit i gnejs silnie zwietrzate 23,5 od 45 do 50
tupek plastyczny twardy nieskany 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 245 od 45 do 50
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8 | Wapier twardy niezwietrzaty 24,5 od 45 do 50
Marmur i wapié krystaliczny 25,5 od 45 do 50
Dolomit niezbyt twardy 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec kwarcytowy Ilub o spoiwie ilasto- 25,5 od 45 do 50
krzemionkowym
Zlepience z otoczakow skat gtownie krystalicznych o 25,5 od 45 do 50
spoiwie wapiennym lub krzemionkowym 25,5 od 45 do 50
9 [ Dolomit bardzo twardy 25,5 od 45 do 50
Granit gruboziarnisty niezwietrzaty 25,5 od 45 do 50
Sjenit gruboziarnisty 24,5 od 45 do 50
Serpentyn 24,5 od 45 do 50
Wapien bardzo twardy 25,5, od 45 do 50
Gnejs
Granitsrednio i drobnoziarnisty %gg od 45 do 50
- o 25,5 od 45 do 50
Sjenitsrednioziarnisty 26,5 od 45 do 50
Gnejs twardy 245 od 45 do 50
Porfir 26,5 od 45 do 50
. . 25,5 od 45 do 50
Trachit, liparyt, i skaty pokruszone 274 od 45 do 50
10 | Granitognejs %gg og Zlg go 28
Wapier krzemienisty i rogowy bardzo tward ; 0 0
Anc?ezyt bazalt rogowiegc W%awicach g 27.4 od 45 do 50
' ' 25,5 od 45 do 50
Gabro 27,4
Gabrodiabaz i kwarcyt
Bazalt
1) Mniejsze wartéci stosowé przy obliczaniu iléci materiatdw na warstwy nasypdw
przed ich zagszczeniem, wiksze wartéci przy obliczaniu olgtosci i ilosci srodkow
przewozowych.
Tablica 2. Podziat gruntéw pod wzdem wysadzinowii wg PN-S-02205 [4]
Lp | Wyszczegélnie Jednostki Grupy gruntow
. nie
wiasciwosci Niewysadzinowe itpliwe Wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty mato wysadzinowe
niegliniasty |- zwietrzelina - glina piasz- czysta
- Zwir gliniasta zwigzta, glina zwgzta,
- pospdtka — rumosz gliniasty glina pylasta zwizta
- piasek gruby |- zwir gliniasty - i, it piaszczys-ty, it pylasty,
- piaseksredni - pospétka gliniasta | bardzo wysadzinowe
- piasek drobny - piasek gliniasty
- zuzel ~ Ppyh pyt piasz-czysty
nierozpadow - glina piasz- czysta, glina,
y glina pylasta
- it warwowy
2 Zawartg¢
czastek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
< 0,02 mm <3 od 3do 10 > 10
3 | Kapilarng¢
bierna H, m <1,0 11,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP >35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET
3.1. Ogoblne wymagania dotycgce spratu

0Ogélne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
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3.2 Sprat do robo6t ziemnych

Wykonawca przygpujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykéazae mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (negizia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki,akkip tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grun{épycharki, zgarniarki, réwniarki, wdzenia do
hydromechanizaciji itp.),
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, tanocigi itp.),
sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycce transportu
0Ogélne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybor érodkéw transportowych oraz metod transportu powin®¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego oljosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gldiei transportu. Wydajni@ $rodkow
transportowych powinna Byponadto dostosowana do wydajoiosprztu stosowanego do urabiania i wbudowania
gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad wara zatwierdzone nie ni@ by podstaw roszczé Wykonawcy,
dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkezone odleghxi nie zostaly wczaniej zaakceptowane na
pismie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00MQ/Mymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Dokladngé¢ wykonania wykopow i nasypow

Rdznica w stosunku do projektowanyclednych robdt ziemnych nie nme przekracza+ 1 cmi -3 cm.

Szerokd¢ korpusu nie mze r@nié si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz  + 10 cm, a krawdzie nie
powinny mie wyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinno adi¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensem dta. Maksymalna gbokas¢ nierdwndci na powierzchni skarp nie powinna przekr&ci® cm przy
pomiarze tag 3-metrowy, albo powinny b¥ spetnione inne wymagania dotyce réwndci, wynikajagce ze sposobu
umocnienia powierzchni.

W gruntach skalistych wymagania, dotyce rowndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i révcio
skarp, powinny b§ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robo6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urmdzen, stanowgcych elementy systemow odwada@jch, ugtych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagéapgo warunki terenowe, wykohairzadzenia, ktére zapewni
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza absabhét ziemnych tak, aby zabezpie€zgrunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obaek takiego wykonywania wykopoéw i nasypdw, aby
powierzchniom gruntu nadawav catym okresie trwania robét spadki, zapewguajprawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggmawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotryvat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usunjcia tych gruntow i zagpienia ich gruntami przydatnymi na whasny
koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strafgmawiajcego za te czynsoi, jak réwnie: za dowieziony
grunt.

Odprowadzenie wod do istniglych zbiornikébw naturalnych i wdzei odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi usfizvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie trveani
robét ziemnych.
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W czasie rob6t ziemnych nale zachowd odpowiedni spadek podioy i nad& przekrojom poprzecznym
spadki, umaliwiajagce szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentapjiojektowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzeczny nie powiniet liejszy nk 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy ni
2% w przypadku gruntéw niespoistych. Naleiwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejniei i sposobu odspajania gruntow
oraz terminéw wykonywania innych robét na spetréenwiymaga dotyczcych prawidlowego odwodnienia wykopu w
czasie pospu robot ziemnych.

. Wody opadowe i gruntowe naleodprowadzt poza teren pasa rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogo6lpkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poleg&kamdroli zgodndci z wymaganiami specyfikaciji
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentagprojektows.
Szczeg0ln uwag; nalezy zwrdck na:
- wtasciwe ucie i odprowadzenie wod opadowych,
- wtasciwe ufcie i odprowadzenie wygidw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakei wykonania robot

Czynnaci wchodzce w zakres sprawdzenia jgkowykonania robét okidono w punkcie 6 ST D-02.01.01
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeital.

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Pomiar szerokawi korpusu | Pomiar tama, szablonem, tat o diuggci 3 m i poziomig lub
ziemnego niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 | Pomiar szeroki dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m naaktko R> 100 m
rowow co 50 m na tukach o0 R100 m

3 | Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktore bugmvatpliwosci
powierzchni korpusu
Zziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 [ Pomiar réwnéci

powierzchni korpusu
6 | Pomiar rownéci skarp
7 | Pomiar spadku podtnego|l Pomiar niwelatorem ezinych w odsipach co 200 m oraz w punktach
powierzchni  korpusu lupwatpliwych

dna rowu
8 [ Badanie zagszczenid Wskaznik zag:szczenia okrgac¢ dla kazdej utazonej warstwy lecz nig
gruntu rzadziej n raz na kade 500 m nasypu

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego
Szerokd@¢ korpusu ziemnego nie me r&zni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm.
6.3.3.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o weej niz -3 cm lub +1
cm.

6.3.4.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sic od pochylenia projektowanego oesej niz 10% wartéci pochylenia
wyrazonego tangensemta.

6.3.5.RO6wnai¢ korony korpusu
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Nieréwndici powierzchni korpusu ziemnego mierzone #metrows, nie mog przekracza 3 cm.
6.3.6.ROwnai¢ skarp

Nieréwnaici skarp, mierzone tat3-metrovy, nie mog przekraczé+ 10 cm.
6.3.7.Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sp@my przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawé réznic, w stosunku do ezdnych projektowanych, wkszych ni -3 cm lub
+1 cm.

6.3.8.Zag;szczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powiniendyggodny z zalbonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu.

6.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnige wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,taas
odrzucone. B materiaty nie spetniace wymaga zostalg wbudowane lub zastosowane, to na polecenigniara
Wykonawca wymieni je na wdaiwe, na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazujwigcksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikaciji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier maze uzng wade za nie majca zasadniczego wpltywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiétkpotracen za obnkong jakasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.0p@nagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarapiest ni (metr szécienny) wykonanych rob6t ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@@magania ogélne” pkt 8.
Roboty ziemne uznajeesiza wykonane zgodnie z dokumengapyojektovs, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsgei podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9
Zakres czynngi objetych cen jednostkow podano w ST D-02.01.01

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okkenia. Symbole. Podziat i opis
gruntéw

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gmunto

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarinioiernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiag badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moduldksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie pityt

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
8. Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég szgk ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB UDOWLANYCH

D-02.01.01
Wykonanie wykopdéw w gruntach |-V kategorii
KOD wg CPV — 45112000-5

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj wymagania dotyare wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem wykopéw w gruntach |-V kategariramach budowy drogi gminnej w miejscaied
Srebrnica, gm.Wielu zgodnie z Dokumentacja Projektaw

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i wykomamobot
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia robot zazanych z wykonaniem wykopéw przy
remoncie drogi.
Niniejsza specyfikacja nie dotyczy wykonania wykeydwigzanych z wykonaniem koryta (athna ST).

1.4. Okreslenia podstawowe

Gtebokosé wykopu - réznica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.

Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwieziegiaintow pozyskanych w czasie wykonania wykopow, a
nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innydcmwizanych z trasdrogowvs.

Pozostate oki&enia podane w niniejszej STa godne z obowkzujacymi odpowiednimi normami i definicjami
podanymi w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania oraz za zgodétoz Dokumentagj Projektovy, ST i
poleceniami Iayniera.

0Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00. “Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

nie dotyczy

3. SPRZET

Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okrelono w ST D-00.00.00.

Do wykonania robét mma zastosowa koparki, drobny spet reczny do profilowania w miejscach gdzie inny sprz
nie maze mig zastosowania, ubijaki mechaniczne do zastosowanimiejscach trudno daginych oraz walce
dostosowane do wielkoi zag:szczanej powierzchni.

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na
wiasciwosci wykonywanych robot.

Sprzt uzywany przez Wykonawcmusi uzyskéa akceptagj Inzyniera.

Liczba jednostek i wydajr§o sprztu powinna gwarantovégprzeprowadzenie robot zgodnie z zasadamistdmgmi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniachryniera. Sprzt powinien by stale utrzymywany w dobrym stanie
technicznym.

4. TRANSPORT

Ogblne wymagania podano w ST D-00.00.00. ,Wymagagi@ne”.

Wybor érodkéw transportu oraz metod transportu powinied dgstosowany do kategorii gruntu, jego ebb§ci,
technologii odspajania i zatadunku oraz od odlggttransportu. Wydajrig srodkéw transportu powinna byonadto
dostosowana do wydajém sprztu wywanego do wykonywania wykopow.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogoblne zasady prowadzenia rob6t podano w ST D-00000
Wykonawca przedstawi iynierowi do akceptacji projekt organizacji i hammogram robot, uwzgtniagce wszystkie
warunki, w jakich lbdg wykonywane wykopy.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Wyznaczenie robot.
Wykonanie wykop6éw powinno léypoprzedzone wyznaczeniem keglai koryta za pomag palikbw w odstpach nie
wigkszych nk 25 m.

5.2.2. Wykonanie wykopu z przewiezieniem urobku naasyp lub odktad

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantoveh stateczn& w catym okresie prowadzenia robét, a
naprawa uszkodze, wynikagcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykaghacigza Wykonawe robot.
Wykonawca powinien wykorawykopy tak, aby grunty o éfiym stopniu przydatrigi do budowy nasypow byly
odspajane oddzielnie. Odspojone grunty przydatngngamnania nasypéw powinny byezpdrednio wbudowane w
nasyp. Przewiduje &i ze cz$¢ gruntéw z wykopu stanowta grunt kat. Il zostanie po przeprowadzeniu hada
laboratoryjnych wbudowana w nasyp, w robotach peggrych Nadmiar gruntu z wykopu najeprzewie¢ na
odktad poza teren budowy.

Rzedne dna wykopu oké&ono w Dokumentacji Projektowej.

Wykopy powinny by wykonane z zachowaniem projektowanych spadkowzemanych i podiznych.

Odchylenie osi wykopu od osi projektowanej niezedy wigcksze nk +10 cm. Odchylenia ezlnych niwelety w
stosunku do rgnych projektowanych nie e przekracza-2 + 0 cm

Szerokd¢ korpusu nie mze r@nié¢ sie od szerokéci projektowanej o wgcej niz + 10 cm, a krawdzie korony nie
powinny mi& wyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozi¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensemaka.
Maksymalna gibokas¢ na powierzchni skarp nie powinna przekrack@ cm przy pomiarze @a3-metrova.

Nieréwnaici korpusu ziemnego mierzone gaB-metrowy, nie mog przekraczé 3 cm. Spadek podimy korpusu
ziemnego i dna rowu nie me r&ni¢ sie od projektowanych wcej niz—2 + 0 cm .

Wykonanie wykopu powinno pagtowa w kierunku podnoszeniacsniwelety.

Wykonywanie wykopow powinno Iy prowadzone w sposéb zabezpiegzgj grunty przed zwilgoceniem i
nawodnieniem.

Jeili wskutek zaniedb@ Wykonawcy grunty podita ulegm nawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotravat
nieprzydatné¢, ma on obowizek usungcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny kosztz be
jakichkolwiek dodatkowych doptat ze strony Zamawéago.

5.2.3. Profilowanie dna wykopow

Przed przysipieniem do tej czynrigi podiaze powinno by oczyszczone ze wszystkich zanieczysacze

Nalezy profilowaé podiaze do spadkéw poprzecznych i patiych przewidzianych w Dokumentacji Projektowej,
sprztem wskazanym w pkt.3 lub innym zaaprobowanym pineyniera. W miejscach gdzie zastosowanie jego jest
niemazliwe profilowanie naley wykona: recznie.

Ewentualne zanenie poziomu w podia przewidzianym do profilowania Wykonawca naprawzgz spulchnienie
podtaza na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, uzupetnienie gruntem speta@jm wymagania dla gérnej strefy
korpusu w il@ci niezlzdnej i zagsci zgodnie z wymogami niniejszej ST.

5.2.4. Zagszczanie dna wykopow

Zagzszczanie nalgy rozpocaé bezpdrednio po profilowaniu . Czynié ta nalezry wykona przy zastosowaniu stz
mechanicznego dostosowanego do wistkozagszczanych powierzchni lub ubijakami mechanicznynmmiejscach
dla innego sprgu trudno dosipnych, zachowuyg optymaln wilgotnasé zag:szczonego gruntu.

Zageszczenie nalegy prowadzé, az do osagniecia wskanika zagszczenia podia = 1,00. Kontrola i sprawdzenie wg
PN-S-02205 Roboty ziemne. Wymagania i badania.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gridwarstwy gruntu (nadktadu) povsj rzednych
robot ziemnych jest mniejszazr,3 metra.
Z chwilg przysgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapma s po nim jedynie ruch maszyn
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wykonujacych & czynndé budowlan. Moze odbywé si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktére nie spihyjs
uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodze powierzchni robét ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych powy warunkéw
obcigza Wykonawe rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli rob6t podano w ST D-00.00,@8/magania ogoine”.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robotiemnych

Przed rozpocxiem wykopow naley sprawdzé prawidiowdgé wykonania robdt pomiarowych i robét

przygotowawczych wg nagiujgcych zasad:

a) Sprawdzenie robét pomiarowych:

— o6 wykopu naley sprawdzé na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznachpoziomie oraz co 100 m na
prostych,

— robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzt niwelatorem na catej diugoi budowanego odcinka,

W czasie prowadzenia rob6t nafekontrolowa:
— odwodnienie korpusu ziemnego

— doktadné¢ wykonania wykopu

— zagszczenie wykopu.

6.2. Badania do odbioru korpusu drogowego
Pomiary:
- szerokdci korpusu ziemnego
- rzednych powierzchni korpusu ziemnego co 20 m , ad@n&ach krzywoliniowych
colOm
- pochylenia skarp
- rbwnasci powierzchni korpusu
- réownaici skarp
Pozostate pomiary nalg przeprowadzaw odstpach co 200 m na prostych, w punktach gtéwnych hakul00 m na
lukach o promieniu co najmniej 100 m, co 50 m readln o promieniu mniejszym od 100 m.
Pomiar spadku podimego powierzchni korpusu naieprzeprowadzaco 200 m i w punktach atpliwych.
Wskaznik zag:szczenia okrdaé nalezy co 50 m.
Tolerancje wykonania podano w pkt. 5.2.
Wszystkie roboty, ktére wykazujwicksze odchylenia cech od okienych w punkcie 5 specyfikacji powinny by
ponownie wykonane przez Wykonaguta jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.0Q\@9magania ogoéine”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Wykopy naley oblicza: wedtug obgtosci wykopu w stanie rodzimym w oparciu 0 megqurzekrojow poprzecznych,
zgodnie z wymiarami podanymi na rysunkach Dokumgntarojektowej oraz zmianami zaakceptowanymi przez
Inzyniera.

Jednostl obmiarow rob6t jest 1 r (metr szécienny) wykopu w stanie rodzimym.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr rob6t powinien hy przeprowadzony zgodnie z wymaganiami ékmeymi w ST D-00.00.00. ,Wymagania
ogolne”.

Wykopy uznaje si za wykonane zgodnie z Dokumentaéfrojektows, wymogami niniejszej ST, jeli wszystkie
wyniki bada okazaly s} zgodne z wymaganiami.
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W przypadku, gdy chbjeden element badawykonano niezgodnie z wymaganiami, Wykonawca zabpany jest
doprowadzt roboty do zgodnixi z wymaganiami i przedstagévje do ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne zasady ptatdoi podano w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogélne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Ptatng¢ na podstawie jednostki obmiaru w p.7 iglerzyjmowa zgodnie z obmiarem i wynikami bada

Cena wykonania 1fr.wykopow obejmuje:

a) prace pomiarowe, przygotowawcze i oznakowarbétro

b) dowiezienie spkzu,

€) wyznaczenie granicy robét

d) wykonanie wykopow (odspojenie, przerzut lubgwiezienie do wbudowania lub
wywOz poza teren budowy),

e) wykonanie nieziinego odwodnienia na czas robdt,

f) profilowanie dna wykopu i skarp,

g) zagszczenie powierzchni wykopow,

h) przeprowadzenie wymaganych pomiardw i ldddhoratoryjnych,

I) uporzdkowanie terenu robét

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne . ¥gamia i badania.

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa natgalo nawierzchni
drogowych. Piase

PN-B-02480 Grunty budowlane. Podziat i opis gruntéw.

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapiléchbierne;.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB UDOWLANYCH

D-03.02.01a
Regulacja pionowa urzadzen obcych w jezdni
KOD wg CPV — 45233220-7

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSsfwymagania dotyczce wykonania i odbioru

rob6t zwigzanych z wykonaniem regulacji pionowej anizeh obcych w ramach remontu budowy drogi gminnej w
miejscowdci Srebrnica, gm.Wieluzgodnie z Dokumentacja Projektpw

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robdtmienionych
w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych

z wykonaniem i odbiorem przypowierzchniowej regiilaionowej uradzex obcych w jezdni (np. studzienek
rewizyjnych, wpustéw ulicznych, zaworéw i zasuw).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Studzienka kanalizacyjna - udzenie paczone z kanatlem, przeznaczone do kontroli

lub prawidtowej eksploatacji kanatu.

1.4.2.Studzienka rewizyjna (kontrolna) - wdzenie do kontroli kanatow nieprzetazowych, ich s@mvacji

i przewietrzania.

1.4.3.Wpust uliczny (wpusfciekowy, studzienkéciekowa) - urzdzenie do przefia wod opadowych

z powierzchni i odprowadzenia poprzez przykanatikdnalizacji deszczowej lub ogélnosptawne;).
1.4.4.Wiaz studzienki - elemerieliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych sieioizk rewizyjnych,
umazliwiajacy dostp do uradzea kanalizacyjnych.

1.4.5.Kratkasciekowa - urgdzenie, przez ktére wody opadowe przedgstigjod gory do wpustu ulicznego.
1.4.6.Nasadafeliwna) z wlewem bocznym (w krawniku) - urzzdzenie, przez ktére wody opadowe
przedostaj si¢ w ptaszczynie kraweznika do wpustu ulicznego.

1.4.7.Pozostate okidenia podstawowesgszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagaoigolne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycce robot

Ogolne wymagania dotygee robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogd[agpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycce materiatow

Ogblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada

w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania regulacji pionowej uszkdzonej studzienki kanalizacyjne;j

Do przypowierzchniowej regulacji ugdzer obcych nalgy uzyé:

a) materiaty otrzymane z rozbiérki

b) materiaty nowe, dtlagce materiatem uzupetnigiym, tego samego typu, gatunku i wymiarow,

jak materiat rozbiérkowy, odpowiadge wymaganiom:

— ST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specyfikagj przypadku materiatéw potrzebnych

do utazenia nowej nawierzchni.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” [1{ Bk

3.2. Sprzt stosowany do wykonania regulacji pionowej urgdzen obcych

Wykonawca przyspujacy do wykonania regulacji, powinien wykazsic mozliwoscig korzystania
Z nas¢pujagcego spretu:

- pity tarczowej,

- miota pneumatycznego,

- sprezarki powietrza,

- dzwigu samochodowego,

- zageszczarki wibracyjnej,

- sprztu pomocniczego (szczotka, topata, szablon itp.).

4. TRANSPORT
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4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajd1] pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Transport nowych materiatéw do wykonania regulggiwinien odpowiadawymaganiom

okreslonym w:

a) ST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specgtii, w przypadku materialtéw wykorzystywanych
do wykonania nowej nawierzchni.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00MQMymagania ogélne” [1] pkt 5.

5.2. Zapadnkcia urzadzen, podlegapce regulaciji

Regulacja urgdzeh podziemnych wyspuje, gdy rénica pozioméw porgidzy:

— kratkg wpustu ulicznego a gégrpowierzchma warstwyscieralnej nawierzchni wynosi povj 1,5 cm,
- wlazem, obudow zaworu i zasuwy a gégrpowierzchrg nawierzchni wynosi powagj 1 cm.

5.3. Zasady wykonania naprawy

Wykonanie naprawy poleggiej na regulacji pionowej ugdzenia obcego, obejmuije:

1. roboty przygotowawcze

- rozpoznanie uszkodzenia,

- wyznaczenie powierzchni podlegegj naprawie,

2. wykonanie naprawy

- regulacg zanizonej obudowy przed ui@niem nowej nawierzchni.

5.4. Roboty przygotowawcze

Rozpoznanie uszkodzenia polega na:

— ustaleniu sposobu deformacji obudowy,

— okresleniu stanu nawierzchni w bezgednim otoczeniu,

— wstepnym rozpoznaniu przyczyn uszkodzenia,

- rozeznaniu maiwosci wykorzystania dotychczasowych elementéwgdezenia.

5.5. Wykonanie regulacji wtazéw, wpustéw i obudow

Jezeli ST nie przewiduje inaczej, to wykonanie przypenachniowej regulacji ugdzenia obcego,
obejmuje:

1. zdgcie przykrycia (pokrywy, wtazu, kratkciekowej, nasady skrzynki) wdzenia podziemnego,

2. sprawdzenie stanu konstrukcji i oczyszczeni@gjcezsci (np. nasady wpustu, komina wtazowego) z
ew. uzupetnieniem ubytkow,

3. w przypadku niewielkiego zapaenia - poziomowanie gornej exi komina wtazowego, nasady wpustu
itp. przy wyciu zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadkeksaych - wykonanie deskowania oraz
utozenie i zagszczenie mieszanki betonowej klasy co najmniej B&djtug wymiarow dostosowanych
do rodzaju uszkodzenia i poziomu planowanej powiemzjezdni, a take rozebranie deskowania,

4. osadzenie przykrycia studzienki, krat&iekowej oraz obudowy zasuwy istrjeych zaworu z
wykorzystaniem istnigcych lub nowych materialéw oraz ew. wyréwnaniemraag cementow.

W przypadku znacznych zapaei wynikagcych z uszkodze(zniszczé) korpusu studzienki,
kanatéw, przykanalikbw, elementéw dennych, wymygriantu itp. - sposob naprawy nayeokresli¢
indywidualnie i wykona ja wedtug osobno opracowanej specyfikacji technicznej

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolfidpkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzyska wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@w
(certyfikaty na znak bezpieczstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgoéimodeklaracje zgodrii,
ew. badania materialtéw wykonane przez dostawcoy itp

- sprawdz¢ cechy zewstrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowah.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow, ktore naley wykona w czasie robot

podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie robét

Lp. |Wyszczegblnienie bada pomiarow Czstotliwos¢ bada Wartasci dopuszczalne
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1. Wyznaczenie powierzchni lraz Niezbdna powierzchnia
przeznaczonej
do wykonania naprawy

2. Roboty rozbiérkowe lraz Akceptacja
nieuszkodzonych
materiatow

3. Szczego6towe rozpoznanie uszkodzenijali raz Akceptacja bryniera

decyzja o sposobie naprawy

Regulacja urgdzenia Ocena ggta Wg pktu 5.5

Potazenie uradzenia w stosunku do lraz Kratkaciekowa ok. 0,5 cm
planowanej nawierzchni ponizej, wkaz studzienki,

obudowa zasuw
- w poziomie nawierzchni

6.4. Badania wykonanych robét

Po zakaczeniu robdt naley sprawdzé wizualnie:

- wyglad zewrtrzny wykonanej regulacji w zakresie wydl, ksztattu, wymiaréw, desenia nawierzchni
typu kostkowego,

- poprawnd¢ profilu podiwznego i poprzecznego, naaujacego do planowanej nawierzchni
i umozliwiajgcego sptyw powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.0QM@nagania ogdlne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlf obmiarowg jest 1 obiekt wykonanej regulacji .

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@¢@magania ogolne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z ST i wymaganianiyimera, jeeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 datyikipozytywne.

8.2. Odhiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- roboty rozbiérkowe,

- regulacja studzienki.

Odbidr tych robét powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-00.00.00 ,Wymagani
ogolne” [1] oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy pfatai podano w ST D-00.00.00 [1] ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 szt. regulacji pionowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- roboty rozbiérkowe,

- dostarczenie materiatow i spta,

- wykonanie regulacji ugdzenia obcego,

- odwiezienie nieprzydatnych materiatéw rozbiérkowyehsktadowisko,

- przeprowadzenie pomiardw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. D-00.00.00 Wymagania ogélne
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB UDOWLANYCH

D-04.01.01
Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtaa
KOD wg CPV — 45233000-9

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwsymagania dotycgce wykonania i odbioru rob6t, zgzanych z
wykonaniem , profilowaniem i zagzczeniem koryta w ramach budowy drogi gminnej igjsacowdci Srebrnica,
gm.Wielui zgodnie z Dokumentacja Projektpw

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i wykomamobot
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét z@anych z wykonaniem koryta po
wykonaniu zasadniczych robét ziemnych, profilowamiezag:szczeniem koryta oraz wywozem gruntu z korytowania,
zgodnie z dokumentagprojektovy .

1.4. Okreslenia podstawowe

Wskaznik zageszczenia gruntu— wielkas¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okétona wg wzoru: | = B

ds
gdzie:
od — Gestas¢ objgtosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu [Mg/ﬁ]g
pds— maksymalna gptas¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwo optymalnej, okréona w normalnej
prébie Proctora, zgodnie z PN-88/B—04481z43a do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych,

Pozostate okigenia podane w niniejszej ST 2godne z obowzujagcymi normami i specyfikagj ST D-00.00.00.
~Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektova, ST i
poleceniami layniera. Ogolne wymagania podano w ST D-00.00.00/m\Afgania ogolne”.

2. MATERIALY

Woda powinna pochodzi ze zrédet nie budgcych wgtpliwosci. Woda wodogigowa mae by uzywana bez bada
laboratoryjnych.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
3.2. Sprat do wykonania robot

Jakikolwiek sprzgt, maszyny i urzdzenia nie gwarantgfe zachowania wymaggakosciowych rob6t zostanprzez

Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

Do wykonania koryta i profilowania podia nalery stosowa:

— sprzt mechaniczny dostosowany do szermkokoryta - do profilowania zalecagsi stosowa spycharki lub
rowniarki

— drobny spret reczny do profilowaniagcznego, w miejscach gdzie inny sgraie maze mig zastosowania,

— walce dostosowane do wieldd zag:szczanej powierzchni, oraz ubijaki mechanicznezdstosowania w miejscach
trudno dosfpnych dla innego spetu, lub inny sprzt zaakceptowany przez4yniera.

W miejscach gdzie wygpuje bliskaé¢ zabudowa zaleca si unikanie walcéw wibracyjnych.
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Wykonawca odpowiada catkowicie za wybdr gpuaw celu uzyskania odpowiedniego zagczenia.
4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrejo

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Wyznaczenie koryta

Wykonanie rob6t powinno odpowiatlawymaganiom ST D-00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmegnam rob6t uwzghdniajace wszystkie
warunki, w jakich bdzie wykonywane koryto.

Profil podiaza powinien by wyznaczony przez wcgeiej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymarye w
czasie rob6t paliki zgodnie z wymaganiami odpowied8T.

Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno uthei ¢ nacigniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

Rzedne dna koryta powinno byggodne z DokumentacProjektov.

5.2. Profilowanie poditaa

Przed przysipieniem do tej czynrigi podiaze powinno by oczyszczone z wszelkich zanieczysZcadalezry usurnaé
btoto i grunt, ktdry ulegt nadmiernemu nawilgoaenNalezry sprawdz, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanycledaych podiga. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem
byly o co najmniej 5 cm wisze ni projektowane rane podiga. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i
wystepujg zanizenia poziomu w podia przewidzianym do profilowania, to Wykonawca powimspulchni podiaze
na gkbokas¢ zaakceptowan przez Irkyniera, dosypa grunt, spetniajcy wymagania dla gérnej warstwy korpusu
ziemnego, w iléci zapewniajcej uzyskanie wymaganychednych oraz wyprofilowé& ponownie.

5.3. Zagszczanie podiga

Zagzszczanie podita naley rozpocaé¢ bezpdgrednio po profilowaniu. Czyni$é t¢ nalery wykona walcami lub
ubijakami mechanicznymi w miejscach dla innego &przrudno dosipnych, lub innym sprktem zaakceptowanym
przez lrzyniera, zachowuac optymalm wilgotnas¢ zag:szczanego gruntu z toleragej+2% jej wartéci. Jakiekolwiek
nierébwnaci powstate przy zagzczaniu powinny hiynaprawione przez Wykonawav sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Zagzszczenie podia naley kontynuow& do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszegoznis = 1,00. W

przypadku, gdy gruboziarnisty materiatl unietiwia przeprowadzenie baflazagszczenia, kontrel zagszczenia
nalezy oprze& na metodzie obgien plytowych. Niezwlocznie po zakeozeniu profilowania i zaggzczenia koryta
nalezy przysgpi¢ do uktadania kolejnych warstw konstrukcyjnych.

5.4. Utrzymanie koryta

Utrzymanie wyprofilowanego i zggzczonego koryta w dobrym stanie jest olyakiem Wykonawcy.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do ukltadania warstw nawierzchnipdavinien on zabezpieczypodtaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przez rzatie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przezhiera.

Jeli wyprofilowane i zagszczone podtee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed pgpiehiem do ukladania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeamiezlgdnych napraw. 3& zawilgocenie
nasgpito w wyniku zaniedbania Wykonawcy, to naptamwykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Ogoblne zasady kontroli robét podano w ST D-00.00,@8/magania ogoéline”.

W czasie robét Wykonawca powinien prowadslystematyczne badania kontrolne w zakresie i ¢stofliwoscia

gwarantugca zachowanie wymagajakosci robot, lecz nie rzadziej hiwskazano w odpowiednich punktach niniejszej

specyfikacji.

Sprawdzeniu po profilowaniu i zeggczeniu podlegaj

- Wskanik zag:szczenia nalg/ kontrolowa& przynajmniej w dwdch punktach, wybranych losowdaalej dzialce
roboczej, lecz nie rzadziej:niv jednym punkcie na 600°m

- Wilgotnos¢ nalezy bada przynajmniej dwukrotnie na kelej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej iz na 600 .
Wilgotnos$¢ zag:szczanego gruntu powinnadrgdwna wilgotndci optymalnej z tolerangj- +2 %

Prawidtowa¢ zagszczenia nasypu powinnadpgotwierdzona przez ayniera.
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- Nieréwnag¢ profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy¢ 4 metrows tata co 20 metréw w kierunku
podtuznym. Nieréwndci poprzeczne naly mierzyt 4 metrowg tatg co najmniej 10 razy na 1 km. Nieréwieo nie
mog przekracz&2 cm.

- Spadki poprzeczne nalemierzy¢ 4 metrovy tatg co najmniej 10 razy na 1 km i dodatkowo we wszgstipunktach

gtéwnych tukéw poziomych. Spadki poprzeczne peadipowinny by zgodne z projektem z toleragcit 0,5%.

- Uksztaltowanie osi koryta nafe sprawdzt w punktach giéwnych trasy i w innych punktach reaedziej nk co 100

m. G5 w planie nie mee by przesunjta w stosunku do osi projektowanej aegj niz 5 cm.

- Szerokd¢ koryta naley sprawdzé co najmniej 10 razy na 1 km. Szerékdoryta nie mae r@ni¢ si¢ od szerokéci

projektowej o wgcej niz +10 cmi-5 cm.

— Rzedne wysokéciowe naley sprawdza co 20 m w osi jezdni i na jej kradziach a na odcinkach
krzywoliniowych co 10 m. Rénice pom¢dzy rzdnymi wysokdciowymi wyprofilowanego podtaa i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragza0 cm, -2 cm.

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujicksze odchylenia cech geometrycznych od dkrgich powyej powinny

by¢ naprawione poprzez spulchnienie degbgikasci co najmniej 10 cm, wyrGwnanie i powtorne gszrzenie. Dodanie

nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej wargésiyniedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.0pM@nagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiaru jest 1 m(metr kwadratowy) wyprofilowanego i zeggczonego koryta zgodnie z Dokumengac;
Projektovg. Obmiar nie mge obejmowa zadnych powierzchni nie zaakceptowanych rane przez layniera.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/0¢magania ogolne”.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®T i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem odpowiedniej talejiadaty wyniki pozytywne. W przypadku stwierdzanisterek
Inzynier ustali zakres rob6t poprawkowych do wykonamiaNykonawca wykona je na koszt wlasny w ustalonym
terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Platnag¢ zgodnie z zasadami podanymi w ST D-00.00.00. ,Wyamga ogdlne” wg jednostek obmiaru oltemych w
p. 7 zgodnie z obmiarem oraz po sprawdzeniud@Ekobot.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platng¢ za wykonanie 1 fikoryta obejmuje:

a) prace pomiarowe i oznakowanie robot

b)wykonanie koryta bez odwozu gruntu

c) profilowanie koryta, ewentualne wypetnienie jsiezankonych,
d) zagszczenie koryta, dowdz wody do zagczenia

e) utrzymanie koryta i jego ochrona,

f) przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i bialddoratoryjnych
g) odwiezienie spktu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modudksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie ptyh

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$ano nawierzchni
planografem i tat
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB UDOWLANYCH

D-04.04.00
Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne
KOD wg CPV — 45233000-9

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji tecknigj (ST) § wymagania ogolne dotygze wykonania i
odbioru robot zwjzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilianych mechanicznie w ramach budowy
drogi gminnej w miejscowdzi Srebrnica, gm.Wieluzgodnie z Dokumentacja Projektpw

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i wykoman
robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zeanych z wykonywaniem
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechaniczniePMgS-06102 [21] i obejmy]ST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibim@go mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge ajjodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentaciji projektowej, jako podbudewomocnicz i podbudow zasadnicg wg Katalogu typowych konstrukcji
nawierzchni podatnych i pétsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczolggapcy na odpowiednim za@gzczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawoweagszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,Wymaganiabg” pkt 1.4 oraz w ST dotygeych poszczegdlnych
rodzajow podbudow z kruszyw stabilizowanych mectamie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibm@go mechanicznie,

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
0Ogélne wymagania dotygee robdt podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada ST D-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialy stosowane do wykonania podbuddw z krusgtakilizowanych mechanicznie podano w ST
dotyczcych poszczegolnych rodzajow podbudéow:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibm@go mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, okilena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnaé& miedzy krzywymi
granicznymi p6l dobrego uziarnienia podanymi nainysi 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy
wykonywane metagstabilizacji mechaniczne;j

1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwowy
1-3 kruszywo na podbud@vwpomocnicz (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadwiagta i nie mae przebiegéod dolnej krzywej granicznej

uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnéna gsiednich sitach. Wymiar najgkiszego ziarna kruszywa nie
moze przekracz&2/3 grubdci warstwy ukfadanej jednorazowo.

2.3.2.Wtasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
o Kruszywa Kruszywa -
Lp. Wyszczegolnienie naturalne lamane Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zas| pomoc-nicza pomoc-| za | pomoc-
ad- nicza sa| nicza
nic d-
za ni
cz
a

1 | Zawarta¢ ziarn od | od?2 do od 2 od| od2 PN-B-06714
mniejszych ni 0,075 2 12 do 12 2| do12 -15[3]
mm, % (m/m) do do

10 10

2 | Zawartd¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wicej niz | 2 10 101 5 10 115 [3]

3 | Zawartd¢ ziarn PN-B-06714
nieforemnych 35 45 40 i i -16 [4]
%(m/m), nie wecej niz

4 | Zawartd¢
zanieczyszcze 1 1 1 1 1 PN-B-04481 [1]
organicznych, %(m/m),
nie wiecej niz
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5 | Wskanik piaskowy po| 4 | 430 do7d| od 30 do BN-64/8931
piecio-krotnym 30 70 - - 01 [26]
zag:szczeniu metaodl do
lub Il wg PN-B-04481,

% 70

6 | Scieralng¢ w bebnie
Los Angeles
a) scieralna¢ catkowita
po petnej liczbie
obrotéw, nie wgcej niz | 35 45 50 40| 50
b) scieralng¢ PN-B-06714
czesciowa po 1/5 petne -42 [12]
liczby obrotéw, nie 30 40 35 30( 35
wiecej niz

7 I\I-asqkllwpsg, %(m/m), 25 4 5 6 8 PN-B-06714
nie wiecej niz -18 [6]

8 | Mrozoodpornéc, PN-B-06714
ubytek masy po 25 5 10 10 5 10 -19 [7]
cyklach zamraa-
nia, %(m/m), nie wicej
niz

9 . . PN-B-06714
Rozpad krzemianowy i -37 [10]
zela- - - - o3 PN-B-06714
zawy hcznie, % (m/m), -39 [11]
nie wigcej ne.

10 | Zawartd¢ zwigzkbw
siarki w przeliczeniu ng 1 1 1 2 4 PN-ZBES-([)S]714
SO, %(m/m), nie
wiecej niz

11 | Wska&nik nosnosci Wy
mie-szanki kruszywa,

%, nie mniejszy ri.

a) przy zagszczeniud3| 80 60 60 80| 60 PN-S-06102
1,00 120 - - 12 - [21]

b) przy zagszczeniu 4 0

31,03

2.3.3.Materiat na warste odsjczapcs

Na warstvg odsiczapcy stosuje si
— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
— piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4.Materiat na warstw odcinajca

Na warstwg¢ odcinajica stosuje si:
- piasek wg PN-B-11113 [16],
— miat wg PN-B-11112 [15],
- geowtoknire 0 masie powierzchniowej povsj 200 g/m wg aprobaty technicznej.

2.3.5.Materiaty do ulepszania wdaiwosci kruszyw

Do ulepszania wikgiwosci kruszyw stosuje i

— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
— wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioty lotne wg PN-S-96035 [23],

- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].

Dopuszcza sistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanienayzdnych efektéw ulepszania

kruszywa i po zaakceptowaniu przezyniera.
Rodzaj i ilas¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6.Woda




Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogélne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przysgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangeéchanicznie powinien
wykaza sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposgch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapew&i
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo§nboptymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki
¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lulatscznych do zaggzczania. W miejscach trudno dgstych
powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidragjdpkt 4.
4.2, Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieszgsh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyésic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatéw powinien odb§s@ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00M\@ymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze pod podbudogpowinno spetni@wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna lbyutozona na podtzu zapewniajcym nieprzenikanie drobnychgstek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania riglsprawdzé wzorem:

Dis < 5 1)
d85
w ktérym:
Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodilbarn warstwy podbudowy lub warstwy @dsapcej, w
milimetrach,
dss - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod2ib85arn gruntu podie, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie mze by¢ spetniony, naley na poditau utozyé warstwe odcinajca lub odpowiednio
dobran geowtdknire. Ochronne wiciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychistek gruntu, wyznaczagsi
z warunku:

ds0 < 12 @)
O90
w ktérym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥®@iarn gruntu podia, w milimetrach,

Oso - umownasrednica poréw geowtokniny odpowiadef wymiarom frakcji gruntu zatrzymyga sé na geowtdkninie
w ilosci 90% (m/m); wart&¢ parametru & powinna by podawana przez producenta geowtdkniny.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
spos6b zaakceptowany przezyniera.
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Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utwiac¢ nacikgnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia
rob6t w odsgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa cscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnfci optymalnej naley wytwarza w
mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna konieczri zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlimakciji na drodze. Mieszanka
po wyprodukowaniu powinna byd razu transportowana na miejsce wbudowania istadsdb, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej ostateczna
grubas¢ po zagszczeniu byta réwna grubd projektowanej. Gruki@ pojedynczo uktadanej warstwy nie neo
przekracz& 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna bgztazona w sposb zapewnagy oshgniecie
wymaganych spadkéw i gdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaesk wiecej niz jednej warstwy
kruszywa, to kada warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzgdnych wysokéciowych. Rozpoogzeie budowy kadej nasipnej warstwy meoe nasipi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez layniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gagczania powinna odpowiatlevilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481(inetoda Il). Materiat nadmiernie nawilgoconyyoien
zosta osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldwilgotnas¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o
20% jej wartdci, mieszanka powinna bywilzona okrélong iloscig wody i rGwnomiernie wymieszana. W przypadku,
gdy wilgotng¢ mieszanki kruszywa jest virgza od optymalnej o 10% jej wastd, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zag;szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniép@wiada przyjetemu poziomowi
wskaznika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

Jezeli w ST przewidziano konieczédwykonania odcinka prébnego, to co najmniej na ipdred
rozpoczciem rob6t, Wykonawca powinien wykahadcinek probny w celu:
— stwierdzenia czy spez budowlany do mieszania, rozktadania i gamggzania kruszywa jest wkwy,
— okredlenia grubdci warstwy materiatu w stanieAaym, koniecznej do uzyskania wymaganej gggbwarstwy po
zagszczeniu,
— okredlenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska zagszczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powiniezyd takich materiatéw oraz spytt do mieszania, rozktadania i
zag:szczania, jakie dula stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasi 400 do 800 fn
Odcinek prébny powinien Byzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przystpi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcprkédonego przez
Inzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nagpnej warstwy, powinna ldyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywalt, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest
obowigzany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane gereruch. Koszt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogo6lpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robo6t i przedstaivivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania tevinny
obejmowa wszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwosé oraz zakres badapodano w tablicy 2.
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Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ bada
Maksymalna
powierzchnia
na dziennej podbudgwy
dzialce | Pr#y-padaca
roboczej najed_no
badanie ()

Minimalna
Lp. WyszczegOlnienie bada liczba bada

1 | Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

3 | Zag:szczenie warstwy 10 prébek na 10000 m

dla kadej partii kruszywa i

4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2) przy kadej zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno 6ggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Problkeéxyapobiera w
sposo6b losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badiapowinny by na bieaco przekazywane
Inzynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaélailgotnaosci optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1), z toleranefLl0% -20%.
Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zagszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zageszczenie podbudowy nablesprawdzéa wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy praepadzenie
badania jest nienitiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontraag:szczenia naley oprze na metodzie
obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziegnmiaz na 5000 fylub wedtug zaleaelnzyniera.
Zagzszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe, gdy stosunek wtdérnego
modutuE; do pierwotnego modutu odksztatceBigjest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.
Ez < 22
E:
6.3.5.Wtasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacerg wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w aal3li

Tablica 3. Cestotliwaos¢ oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie bada pomiaréw Minimalna cgstotliwos¢ pomiarow

1 | Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposob ggtly planografem albo co 20 maata
kazdym pasie ruchu

2 | Rownd¢ podhwzna

3 | Rbwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km
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5 [ Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 | Uksztattowanie osi w planie* co 100 m

7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000 M

8 [ Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwdch przekrojach nazka 1000 m
co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

- ugiccie spezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@hnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukow poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mee r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraumikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokgi warstwy wyej
lezagcej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazag w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3.RO6wnas¢ podbudowy

Nieréwndaici podiuzne podbudowy naiy mierzy¢ 4-metrovy tatg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04
[28].

Nieréwndici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fata.

Nieréwndici podbudowy nie magprzekraczé&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaehinoy by¢ zgodne z dokumentagcprojektovy, z
tolerancy + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pgalto
Os podbudowy w planie nie nie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej czegj niz + 5 cm.
6.4.7.Grubas¢ podbudowy i ulepszonego podio

Grubai¢ podbudowy nie mize skt rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powini®i zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugigcie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa o )
z kruszywa o|  Wskaznik Maksvmalne Laicie Mlnlmalny modg’r odk_sztalcenla
wskamniku | zagszezeniad | ﬁte od k%em mierzony ptys o srednicy 30 cm,
Whos NiE nie plezyste p ’ MPa
mniejszym mniejszy ni mm
niz, % 40 kN 50 kN od | od drugiego
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pierwszego obcigzenia &
obcigzenia
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykaznjeksze odchylenia od oldlenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie gbajtcsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigylk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szer§gigprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wgj lezagcym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszepndbudow przez
spulchnienie warstwy na pehgrubd¢ do potowy szerokii pasa ruchu, dok@nie materiatu i powtdrne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubé¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod weatgm grubéci, Wykonawca wykona naprawodbudowy.
Powierzchnie powinny iynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstenpdpowiedni gicbokas¢, zgodnie z
decyzp Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiedmitdsciwosciach, wyréwnane i ponownie
zag:szczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wagkiu tych robét nagpi ponowny pomiar i ocena
grubasci warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa n@gnos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty niezbdne
do zapewnienia wymaganejdmmsci, zalecone przez kyniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawcdlpalowy tylko wtedy, gdy zargnie ngnosci
podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania rob6t przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.0pM@nagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nt (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@@magania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentaqyrojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&a8/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogédlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsgei podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnéti objetych cen jednostkovg 1 n? podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie,
podano w ST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibim@go mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12

Grunty budowlane. Badania prébek fgrun
Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartzi
zanieczyszczeobcych
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Noopkow

o

10.

11.

12.

13.

14.

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.

26.
27.

28.

29.

30.

PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-28
PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-06731

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

31.

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae skladu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndéci

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie mrozoodporrgi
metod, bezpadredng

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawart¢i
zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawarti siarki
metod; bromowvg

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiezrozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiezrozpadu
zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaiaiezcieralngci w
bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalo@awierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamanaalgierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalo@awierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i
ocena zgodrii

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betorapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z krustghilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nenefenia z ttucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamietamane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie swska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie piyt

Drogi samochodowe. Pomiar résenhaawierzchni
planografem i tat

Drogi samochodowe. Pomiagéigiodatnych
ugieciomierzem belkowym

Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podathy potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.

-50-



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB UDOWLANYCH

D-04.04.02
Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego medafiaznie.
KOD wg CPV — 45233000-9

1. Wsiep.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejsymagania dotyegce wykonania i odbioru podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie w ramachdowy drogi gminnej w miejscowoi Srebrnica, gm.Wielu
zgodnie z Dokumentacja Projektow

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robotmignionych
w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt obgtych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyqarowadzenia robo6t zezanych z wykonaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Stabilizacja mechaniczna- proces technologiczny polegey na odpowiednim zggzczeniu kruszywa o wdaiwie
dobranym uziarnieniu, przy wilgotéc optymalnej.

Pozostate okidenia podane w niniejszej SB ggodne z obowzujagcymi normami i ST D-00.00.00. “Wymagania
ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj projektows, ST i
poleceniami Iayniera. Ogdlne wymagania dotyez robét podano w ST D-00.00.00. “Wymagania ogbin

2. Materiatly
Ogdlne wymagania dotygeze materiatow podano w ST D-00.00.00. “Wymaganidlrog'.
Kruszywo powinno spetntawymagania normy PN-B-11111:1996 i PN-B-11112:1996

2.1. Kruszywo drogowe tamane - mineralne

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tanganstabilizowanego mechanicznie powinna lkyuszywo
tamane uzyskane w wyniku pokruszenia surowca sgalhg kamieni narzutowych.

Kruszywo powinno b§ jednorodne, bez zanieczysztizsbcych i bez domieszek gliny.

Kruszywo przeznaczone na podbudowowinno mi€ uziarnienie cijgle mieszcgce st miedzy krzywymi
granicznymi dobrego uziarnienia.

2.2. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, olglena wg normy PN-S-06102 powinnazéé pomiedzy krzywymi granicznymi
zawartymi poniej;

Sito kwadratowe[mm] Przechodzi przez sitd%]

31,5 100

20 78-100
16 69-94
12,8 61-86
8 51-75
6,3 45-68
38-59

26-42

1 19-32
0,5 14-24
0,25 8-16
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0,125 5-12
0,075 2-10

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dygiagta. Wymiar najwgkszego ziarna kruszywa nie amprzekracza 2/3
grubdici warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo tamane xyte do podbudowy powinno spetiiaastpujagce wymagania:

a) zawarté¢ ziarn ponkej 0,075 mm wg PN-B-06714-15:1991 - 2+10%
b) zawarté¢ nadziarna wg PN-B-06714-15:1991, niewedj niz - 5%
) zawartgc¢ ziarn nieforemnych wg PN-B-06714-16:1978,
nie wecej niz - 35%
d) zawarté¢ zanieczyszczeorganicznych wg PN-B-04481:1988
nie wkcej niz - 1%
e) wskanik piaskowy kruszywa 5-krotnie zeggczonego
metod | lub 1l wg PN-B-04481:1988 - 30+70 %

f) scieralnag¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42:1979
- $cieralna¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw, niegeej niz- 35 %
- $cieralna¢ czg$ciowa po 1/5 petnej liczby obrotow,

nie wecej niz - 30 %

g) nasikliwosé, wg PN-B-06714-18:1977, nie ydej niz - 3%
h) mrozoodporng po 25 cyklach zam#ania

wg PN-B-06714-19:1978, nie gaiej niz - 5%
i) zawarta¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na SO

wg PN-B-06714-28:1978, nie gtiej niz - 1%
j) wskaznik nosnasci przy zagszczeniu wgkszym od 1,03,

nie mniejszy -120 %

2.4. Woda do zagszczania
Woda do zagszczania powinna pochodzie zr6det nie budgcych zadnych wgtpliwosci lub dobrze zbadanych.
Stosowanie wody z wodagju nie wymaga badaWoda musi odpowiadavymaganiom normy PN-B-32250.

3. Sprzet

Jakikolwiek sprzgt, maszyny i urzdzenia nie gwarantgfe zachowania wymaggakosciowych rob6t zostanprzez

Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do rol®frzt powinien by zgodny z ustaleniami ST D-00.00.00.

“Wymagania ogdélne”.

Do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego staiilamego mechanicznie najestosowa:

— mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanks&yw, wyposzone w uradzenia dozujce wod,

—réwniarki lub uktadarki kruszywa do rozktadaniateriatu,

—walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statycdoe zagszczania. W miejscach trudnodgstych powinny by
stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

— inny sprzt zaakceptowany przez4yniera zgodny z wymaganiami ST D-00.00.00. “Wymagamgoine”.

W miejscach bliskéci zabudowa unikat zag:szczania walcami wibracyjnymi.

4. Transport

Transport kruszywa powinien odbyivaic w sposob przeciwdzialgy jego zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu.
Kruszywo powinno by chronione przed wpltywami atmosferycznymi. Przyhw@o drogach publicznych pojazdy
powinny spetnia wymagania dotyege przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dogaanych obeizen na
osie i innych parametréw technicznych. Transpornvip@en odpowiada ustaleniom ST D-00.00.00. “Wymagania
ogolne”.

5. Wykonanie robét
Wymagania og6lne wykonywania robét podano w ST BOMO. “Wymagania ogoéine”.

5.1. Przygotowanie podiga

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnognam robo6t uwzgbniajgce wszystkie
warunki w jakich bdzie wykonywana podbudowa z kruszywa tamanegolstatvanego mechanicznie.

Podtaze pod podbudowz kruszywa tamanego stanowi koryto wykonane wgbDsd4.01.01.
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5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa o uziarnieniu zgodnym z krzywziarnienia i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza w
mieszarkach stacjonarnych gwaraptych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Nie dopuazsk wytwarzanie
mieszanki przez mieszanie poszczegOllnych frakcjdmalze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinng by razu
transportowana na miejsce wbudowania.

5.3. Rozkladanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna dyozkladana w warstwie o jednakowej grétiptakiej aby jej ostateczna gruldopo
zag:szczeniu byta rowna gruba projektowanej. Spadki poprzeczne i padiie wykonywanej podbudowy mushy¢
zgodne z DokumentagjProjektovs. Kruszywo w miejscach, w ktérych widoczna jesigesegregacja powinno by
przed zagszczeniem zagpione materiatem o odpowiednich \gavosciach.

5.4, Zagszczenie

Natychmiast po zak@zeniu profilowania warstwy kruszywa nayeprzystpi¢ do jej zagszczenia przez walowanie.
Walowanie na powierzchniach o jednostronnym spagd&przecznym nafsg rozpoczynd od dolnej krawdzi i
przesuwa si¢ pasami w stropgornej krawdzi podbudowy.

W miejscach niedogpnych dla walcéw podbudowa powinna¢hgag:szczona zagszczarkami ptytowymi, matymi
walcami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczenie naley kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia podbudowy nie mniejszego od 1,03 wedtug
normalnej préby Proctora. Wilgotfib kruszywa podczas zeggczenia powinna ldyréwna wilgotnéci optymalne;.
Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zd@st@suszony przez mieszanie rozaej warstwy i napowietrzenie.
Jesli wilgotnos¢ materialu jest hisza od optymalnej, materiat w rozémej warstwie powinien ldyzwilzony wod i
rownomiernie wymieszany. Wilgotdé przy zagszczeniu powinna kyréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangj
+1%, -2%.

W miejscach bliské&ci zabudowa unikat zag:szczania walcami wibracyjnymi.

6. Kontrola jakosci robét.

6.1. Zasady og6lne kontroli jakéci robot

Kontrola jakdci robét powinna b§ przeprowadzona zgodnie z zasadami ogélnymi podamnyn$T D-00.00.00.
“Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoivavszystkie widciwosci okreslone w
punkcie 2 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robét
Czestotliwos¢ bada kontrolnych w czasie rob6t przy wykonywaniu podbwdz kruszyw tamanych stabilizowanych
mechanicznie:

Czestotliwaos¢ bada

Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba bada na|Maksymalna powierzchnia
dziennej dzialce roboczej podbudowy przypadaga na

jedno badanie [fh

1. | Uziarnienie kruszywa

2. | Wilgotnos¢ kruszywa 2 600

3. | Zagsszczenie warstwy

4. | Zawartag¢ zanieczyszczeobcych

5 Stopier przekruszenia ziarn

6. | Zawartg¢ ziarn nieforemnych

7. | Zawartg¢ zanieczyszcze

8. |organicznych 6000

Mrozoodpornéé - i przy kazdej zmianie

9. |Scieralnd¢ zrodia kruszywa

10. | Wskaznik piaskowy

11.

Wilgotnos¢ kruszywa powinna lyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangj+1 %, -2 %.
Zagzszczenie powinno odbywasic do osagniecia wskenika zagszczenia nie mniejszego od 1,03.
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Wszystkie kruszywa nie spelnigg wymaga zostam przez lIrkyniera odrzucone. Wbudowane kruszywo musi
posiada certyfikat zgodnéci z norm. Certyfikat przedstawi Wykonawcazynierowi.

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy
Réwnas¢ podtuzng podbudowy naley mierzy¢ 4-metrovy tatg co 20 m. Réwn& poprzeczg nalezy mierzy¢ 4 m tat
z czstotliwoscig co 10 m.
Nieréwnai¢ podbudowy nie powinna przekraéze0 mm dla podbudowy zasadnicze;.
Spadki poprzeczne podbudowy powinny¢tggodne z dokumentacjprojektows z toleranci = 0,5 %, naley je
mierzy¢ na odcinkach prostych zgstotliwoscia co 50 m i na odcinkach tukowych co najmniej w gjstach kadego
tuku.
Rzedne naley sprawdzé co 20 m oraz na tukach pionowych co 10 m, ziga medzy rzdnymi projektowanymi i
wykonanymi nie powinna przekragza0 cmi -1 cm.
Szeroké¢ podbudowy nalkey sprawdza co 100 m. Szerokdé podbudowy nie mie r&ni¢ sic od szerokéci
projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Bezparednio przed odbiorem nale wykona pomiary grubéci warstwy co najmniej w trzech punktach, lecz nie
rzadziej ni raz na 2000 A
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétiopodbudowy nie powinny przekra@za2 cm, a pomiar naky
wykonywa co 100 m.
Pomiary nénosci podbudowy natey wykona wedtug metody obgken ptytowych. Obcizenia naley wykona nie
rzadziej nk raz na 5000 Ay lub wedtug zaledelnzyniera. N@nos¢ podbudowy dla ruchu g¢ikiego powinna spetnéa
wymagania:
- pierwotny minimalny modut odksztatcenia mierzgirgy wyciu ptyty osrednicy 30 cm

60 MPa
- wtorny modut odksztatcenia — 120 MPa
Wskaznik zag:szczenia naley oznacza dla co najmniej 10 probek dla zadania.
Zageszczenie podbudowy z kruszywa riglaizna za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu oditsehia do
modutu pierwotnego (mierzony przyyciu ptyty o srednicy 30 cm) jest nie wkszy od 2,2 wg. procedury bada
JInstrukcja bada podtaza gruntowego”.
Badania kontrolne Wykonawca powinien wykéna zakresie i z gzstotliwoscia gwarantujcg zachowanie wymaga
dotyczcych jakdci robot. Inzynier dokonuje sprawdzenia zgodobrobo6t z dokumentagijprojektows i ST.
Poziom jakéci wykonanej podbudowy nalg uzna za zgodny z wymaganiami normy PN—S-06102 i nimggjsST,
jezeli wszystkie wyniki bad& spetniaj wymagania podane vrgj. W przypadku stwierdzenia uchyhier wykonaniu,
Inzynier zaleca wykonanie poprawek i offeetermin ich wykonania.

7. Obmiar rob6t

Ogolne zasady obmiaru podano w ST D-00.00.00. “Wjan& ogoélne”. Jednostkobmiaru jest 1 0 (metr

kwadratowy) prawidtowo wykonanej i zegsgczonej podbudowy zgodnie z Dokumengdejojektovy i ustaleniami

Inzyniera. Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinigbejmowd jakichkolwiek dodatkowo wykonanych
powierzchni nie wykazanych w Dokumentacji Projek#plub nie zaakceptowanych n&mpie przez layniera.

8. Odbior

Odbiér wykonanej podbudowy powinien odbyivaie zgodnie z wymaganiami oldlenymi w ST D-00.00.00.
“Wymagania ogolne”.

Inzynier oceni wyniki bad@i pomiardw, przedioone przez Wykonaweczgodnie z punktem 6.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z DokumentaBjrojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty ikiypozytywne.

W przypadku stwierdzenia usterekynier ustali zakres robét poprawkowych do wykonasi&ykonawca wykona je
na koszt wkasny w ustalonym terminie.

9. Podstawa ptatndci

Pfatng¢ za metr kwadratowy wykonanej podbudowy z kruszyaraanego stabilizowanego mechanicznie zgodnie z
pomiarem w terenie i Dokumentacja Projekioawaz po sprawdzeniu jaka robét.

Cena za wykonanie 1 m2 podbudowy z kruszywa tag@stabilizowanego

mechanicznie obejmuje:

— prace pomiarowe i oznakowanie robot

— sprawdzenie podia i ewentuala napravg,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie zptce

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

—roztazenie mieszanki zgodnie z zatg grubdicia, szerokdcia i profilem z zachowaniem projektowanej niwelety,
— zagszczenie rozkonej mieszanki,
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— przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i liddaoratoryjnych,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot,
— odwiezienie spktu po zakéczonych robotach.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

PN-S-06102:1997 Podbudowy z kruszyw stabilizowamgebhanicznie.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééehaawierzchni planografem
i 4at

PN-77/B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznsiezzawartéci
zaniecayzsh obcych.

PN-78/B—06714/13 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzawartéci pytow
mineratty

PN-91/B—06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozgiezskiadu ziarnowego.

PN-78/B—06714/16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozgiezsztaltu ziarn.

PN-77/B—06714/18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozngezmasikliwosci.

PN-78/B—06714/19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozn@ezmrozoodporrigi
meitdoezpdrednp.

PN-78/B—06714/26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznsiezzawartéci
zanieczyss organicznych.

PN-79/B—06714/42 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaezcieralndgci w bebnie
Los Angel

PN-B-01102 Skalne surowce mineralne. Podzial ineldyia.

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa milmerdo nawierzchni
drogowychwir i mieszanka.

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tangmaawierzchni drogowych
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB UDOWLANYCH

ST D-05.03.05.
Nawierzchnia z betonu asfaltowego
KOD wg CPV — 45233000-9

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSifwymagania dotycece wykonania i odbioru robét zgaanych z
wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchni z betasfaltowego w ramach budowy drogi gminnej w
miejscowaci Srebrnica, gm.Wieluzgodnie z Dokumentacja Projektpw
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakad®nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t zwanych z wykonywaniem
warstwyscieralnej, wizacej, wyréwnawczej z betonu asfaltowego wg PN-S-862200 [10].

Nawierzchng¢ z betonu asfaltowego mca wykonywa dla drég o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg
.Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podathyc p6tsztywnych”, IBDIM - 1997 [12] wg ponszego
zestawienia:

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu

kategoria ruchu liczba osi obliczeniowych
100 kN/pas/dob

KR1 >12

KR2 od 13 do 70

KR3 od 71 do 335

KR4 od 336 do 1000

KR5 od 1001 do 2000

KR6 > 2000

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa petpiacza mineralnego o oktenym sktadzie i
uziarnieniu.
1.4.2.Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankaenalna z odpowiedailoscia asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na geo, w okr&lony sposob, spetnigga okrélone wymagania.
1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaioutazona i zagszczona.
1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czykté@a poprawia adhezpsfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywamod;; maze by¢
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.
1.4.5.Podtaze pod warstw asfaltow - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowe;.
1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtpoiszawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.
1.4.8.Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej $aisvosci 3
zgodne z receptaboratoryjn.
1.4.9.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (egdci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia peargtu i uzyskiwanych parametrow technicznych robét.
1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach obliczeniowych (100 kN)
na obliczeniowy pas ruchu na ¢ob
1.4.11.Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w ST
D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

0Ogdélne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojvid”1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogoélne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada ST D-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.
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2.2. Asfalt
Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniggy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 [6].

W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowa asfalty drogowe podane w tablicy 1 2.
2.3. Polimeroasfalt
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduje stesoie asfaltu modyfikowanego polimerami, to
polimeroasfalt musi spetniavymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiadaprobat technicza.

Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanie w zatéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podanav
tablicy 1 2.
2.4. Wypelniacz
Nalezy stosowd wypetniacz, spetnigcy wymagania okridone w PN-S-96504:1961 [9] dla wypetniacza
podstawowego i zagiczego.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [9].
Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do wars¢eigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatow w zalenosci od
kategorii ruchu
nr normy KR 1lub KR 2 od KR 3do KR 6
1 Kruszywo tamane granulowane wg PN-
B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4
a) ze skat magmowych i przeobomych | kl. I, II; gat.1, 2 KL I, IV; gat.1
b) ze skat osadowych jw. jw.?
C) z surowca sztucznegaugle pomie-
dziowe i stalownicze) jw. Kl. I; gat.1
2 Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. I, 1I; gat.1, 2 -
3 Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kI 1, 11 -
4 Grys izwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg | Kl. I, II; gat.1, 2 kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczenia| pyly z odpylania, -
laboratoryjnego popioty lotne -
7 Asfalt drogowy D 50, D 70, D 50%, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 Polimeroasfalt drogowy DE80 A,B,C, DE80 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
1) tylko pod wzgédemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla Kl. I;
gat. 1
2) tylko dolomity Kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z  inngniszywami,
w ilosci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty agkowce bez ograniczeniasowego
3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatdow do warstwyzagej, wyrbwnawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego

Lp. [ Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatow vezakici od kategorii
ruchu
nr normy KR 1lubKR 2 KR3do KR 6
1 Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego Kl I, 1I; gat.1, 2 kl. 1, 1Y gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i
stalownicze) jw. kl. I; gat. 1
2 Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 1l; gat.1, 2 -
3 Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kI 1, Il -
4 Grys izwir kruszony z naturalnie
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rozdrobnionego surowca skalnego wg Kl I, Il; gat.1, 2 kL. I, IP gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
7 Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50,D 70 D 50
8 Polimeroasfalt drogowy DE30A,B,C
wg TWT PAD-97 [13] - DES80 A,B,C,
DP30,DP80
1) tylko pod wzgédemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, ngy. pyldpylania,
popioty lotne z wgla kamiennego, na podstawie orzeczenia laborategy i za zgoglinzyniera.
2.5. Kruszywo
W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nadg stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyéwsic w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jggkcjami.
2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okridone w PN-C-96173:1974 [7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe speltiajwymagania okéone w WT.EmA-99 [14].
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu as¥edigo powinien wykazasie
mozliwoscig korzystania z nagpujgcego spretu:
— wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulygiym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych
— ukladarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaitbvtypu zagszczanego,
— skrapiarek,
— walcow lekkich,srednich i cézkich ,
- walcow stalowych gtadkich ,
- walcéw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych adzer czyszcacych,
- samochoddéw samowytadowczych z przykryciem lub tesdm.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidragjdpkt 4.
4.2. Transport materiatéw
4.2.1.Asfalt
Asfalt nalery przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych i odbywa sie w:
- cysternach kolejowych,
— cysternach samochodowych,
— bebnach blaszanych,
lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.
4.2.2.Polimeroasfalt
Polimeroasfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDiM [ b8az w
aprobacie technicznej.
4.2.3.Wypetniacz
Wypetniacz luzem nakgy przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu mateviai@pkich,
umazliwiajgcych roztadunek pneumatyczny.
Wypetniacz workowany mma przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.
4.2.4.Kruszywo
Kruszywo mana przewozi dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
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zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarikeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawitgmiem.
4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nalgprzewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasie
transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca s} stosowanie samochodow termosow z podwaojnigidinami skrzyni wypos@nej w system
ogrzewczy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot

0Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00MQ/Mymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystpieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym z ldynierem (Inspektorem nadzoru),
Wykonawca dostarczy Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki mireralno-asfaltowej oraz wyniki
badan laboratoryjnych poszczegdlnych sktadnikéw i prébkimateriatdw pobrane w obecnéci Inzyniera do
wykonania badan kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega
— doborze sktadnikbw mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej ikei asfaltu,
— okredleniu jej wtasciwosci i pordwnaniu wynikéw z zaf@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna duié sie w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez krzywe graniczne.
5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmgch do warstwycieralnej z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawasdo asfaltu podano w tablicy 3.
Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawdaciasfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zadeosci od kategorii ruchu

Wymiar oczek | KR 1 lub KR 2 | odKR3doKR6

sit #, mm Mieszanka mineralna, mm

Zawartgé od 0 od0dolgdod0do8|od O od O od 0 od O
asfaltu do 20 lubod O |lubod O |{do20 |do2@ |do 16 dol12,8

do 12,8 |do 6,3

Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20,0 88+100 [100 88+100 [90+100 (100
16,0 78+100 [90+100 78+100 [67+100 [90+100 (100
12,8 68+93  [80+100 68+85 [52+83  [80+100 [B7+100
9,6 59:86  [69+100 [100 59+74 [38+62  [70+88  [73+100
8.0 54:83 6293  [90+100 5467 [B0:50 [63+80  [66+89
6.3 4878 [56+87  [18+100  lg:60 p2:40  [55:70  [57+75
A0 40:70  W5:76  [0+100  Bo:50  p1+37 4458 {4760
o 09:59 [35:64 P71 poi3g  p1:36  [30+42  [35+48
zawartg¢
piam >2,0 41271y |(36+65) [2959)  (e2:71) (64+79) (58:70) [(52:65)
8'23 D0+47  [26+50  27+52 20:28 [PO:35  [18+28  [25+36
030 13:36  [19+39  [18+39 13:20 [17+30 [12+20  [18+27
018 1031 [17+33  [15¥34 10+17 [15+28 [10+18  [16+23
0.15 7+23 13+25  [13+25 7+12  [12+24  [8+15 12:17
0.075 6:20  [12:22  [12¢22  |gr11 Q122 [7+14  [11+15

' 5+10  [7+11 B8+12 5+7 10:15  [6+9 7+9
Orientacyjna

zawartg¢

asfaltu w 50:6,5 |5665 |5565 |4556 |4354 |4860 |4,86,5
MMA, % m/m

1) mieszanka o uziarnieniu nigeglym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltowe
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Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnjehvarstwyscieralnej z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkach od 1do 3.
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Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mairej BA od 0 do 20 mm do warstwgieralnej nawierzchni
drogi o0 obcizeniu ruchem dla KR1 lub KR2
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Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieriinej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do waystw
scieralnej nawierzchni drogi o olagéeniu ruchem KR1 lub KR2



NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
90 VA 10
/

80 / / 20
= / /
g 70 // 30 X
Z) @
@ 60 40 L
g Z 17 @
= 50 A 4 50 ©
N / ®
38 =
5 40 < 80 @
@ N
¢ 30 70 8
a //

. /
20 > 80
|

10 90

0 100

0,075 015 018 03 042 0,85 2 4 63 8 96 16 25 38.1

128 20 318

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankiariinej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm do warsteigralnej
nawierzchni drogi o obgzeniu ruchem nawierzchni drogi o olggniu ruchem KR1 lub KR2

Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert ligtalony na podstawie badprobek wykonanych wg metody
Marshalla. Prébki powinny spehdiavymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5. Wykenearstwacieralna z
betonu asfaltowego powinna spethimymagania podane w tablicy 4 Ip. od 6 do 8.

5.2.2.Warstwa wazgca, wyrébwnawcza i wzmachigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naitmych do warstwy wizacej, wyréwnawcze;j i
wzmachiajcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawairtesfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralmjahwvarstwy wazacej, wyrdwnawczej i wzmacniggej z
betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkadi88Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinign bstalony na
podstawie badaprobek wykonanych wg metody Marshalla; probki pmwi spetnid wymagania podane w tablicy 6
Ip.od 1do 5.

Wykonana warstwa wraca, wyréwnawcza i wzmachigja z betonu asfaltowego powinna spetnia
wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnottasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Lp. | Wiasciwosci Wymagania wobec MMA
i warstwyscieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1lub KR 2 KR 3do KR 6
1 | Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymaga si | > 14,0 £18))
2 | Stabilng¢ probek wg metody Marshallaw |>5,% >10,0
temperaturze 60C, kN
3 | Odksztalcenie prébek jw., mm 0d 2,0do 5,0 od 2,480
4 | Wolna przestrzew probkach jw., % viv od15do 4,5 od 2,0 do 4,
5 | Wypenienie wolnej przestrzeni w prébkach | od 75,0 do 90,0 od 78,0 do
jw., % 86,0
6 | Grubd¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0 do 4,0
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0 od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 5,0 od 4,0 do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm 0od 5,0do 7,0 od 5,0do 7,0
7 | Wskanik zagszczenia warstwy, % > 98,0 > 98,0
8 | Wolna przestraew warstwie, % (v/v) 0d 1,5do 5,0 od 3,0 do 5,
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1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA

2) prébki zagszczone 2 x 50 udenzaibijaka

3) probki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka

4) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym

itp.

Z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartasfaltu

Rz¢dne krzywych granicznych uziarnienia MM w zaieéci od
kategorii ruchu

Wymiar oczek sit | KR 1 lub KR 2 | KR3 do KR 6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 od 0 od 0 od O od0 od 0 do

do20 |dol6 do12,8 |do 25 do 20 16"

Przechodzi przez:

31,5 100
25,0 100 84100 |100
20,0 87+ 100| 100 75:100 |87+100 |100
16,0 75+100 | 88+100 | 100 68:00 |77+100 |87+100
1238 65:03 |78:100 |85+100 |g2:83 |66:90 |77+100
9,6 57+86 |67+92 70+100 (55274 56+81 67+89
8.0 52:81 |60:86 |62:84 |50:69 |50:75 | 60:83
03 47+76 |53+80  |55%76  |45:63  |45:67  |54+73
9 40+67 |42:69  |45+65  |32:52  |36+55 | 42+60
2,0 , 3055 |[30+54 35+55 25:41 25:41 30:45
zawartgé
ziarn > 2,0 mm (45+70) | (46+70) | (45+65) |(59:75) |(59+75) |(55+70)
8’33 20:40 |20+40 |25+45  |16:30 |16:30  |20:33
0.30 13:30 |14+28  [18+38  |10:22  [9+22 13:25
018 10:25 |11:24 |15:35 |g:19 7:19 10:21
0.15 6+17 | 8+17 11+28 5+14 5+15 7+16
0,075 5+15 | 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14
3+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8

Orientacyjna
zawart@¢ asfaltu w| 4,3+5,8 | 4,35,8 4,5-6,0 4,6:5,5 4,6:5,5 4,35,8
MMA, % m/m

1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Tablica 5. Rezdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek dostwy wizacej, wyrobwnawczej i wzmacniggej

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralmjehwvarstwy wizacej, wyrbwnawczej i wzmacnigej z betonu

asfaltowego przedstawiono na rysunkach od 4 do 6.
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Rys. 4. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankiemalnej BA od 0 do 20 mm do warstwyawadcej,
wyréwnawczej i wzmachiagej nawierzchni drogi o okeieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 5. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankiemalnej BA od 0 do 16 mm do warstwygadcej,
wyréwnawczej i wzmachiagej nawierzchni drogi o obeieniu ruchem KR1 lub KR2
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wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralnoltasfgch i warstwy wizacej,

wyréwnawczej oraz wzmachigjej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy
Lp. | Wihasciwosci wigzacej, wyrbwnawczej
i wzmacniajcej w zalenosci od
kategorii ruchu
KR1 lub KR2] o dKR3 do KR 6
1 | Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymagasi | > 16,0 £22)?
2 | Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 >8,0 &£6,07 |=11,0
uderzé ubijaka, kN
3 | Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0do 5,0 od 1,84 .80
4 | Wolna przestrzew probkach jw., %(v/v) 0d 4,0do 8,0 0d 4,0do 8,0
5 | Wypehienie wolnej przestrzeni w probkach | od 65,0 do 80,0| < 75,0
jw., %
6 | Gruba¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0do 6,0 |od4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d 6,0d08,0 |od6,0do38,0
od 0 mm do 25,0 mm - od 7,0 do 10,0
7 | Wskanik zagszczenia warstwy, % > 98,0 >98,0
8 | Wolna przestraew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0 0d 4,5do 9,0
- 0znaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instrji&e zeszyt nr 48 [16],dotyczy
tylko fazy projektowania skladu MMA
- dla warstwy wyréwnawcze;j
- specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarigm,

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Krzywe graniczne uziarnienia mieszaniieralnej BA od 0 do 12,8 mm do warstwyawicej,

Mieszank mineralno-asfaltowprodukuje sj w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubgtym
zapewniagjcej prawidtowe dozowanie skladnikdw, ich wysuszenigmieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikow i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej

Dozowanie sktadnikéw, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
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recepy. Dopuszcza gidozowanie olgitosciowe asfaltu, przy uwzegtinieniu zmiany jego gstasci w zaleznosci
od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5KIR6 dozowanie sktadnikéw powinno bgterowane
elektronicznie.

Tolerancje dozowania sktadnikdw mpgynosi: jedna dziatka elementarna wagi, waiylie
przeptywomierza, lecz nie wiej nz £ 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodaneodka adhezyjnego, to powinien onétjozowany do asfaltu w
sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob fredni, z uktadem termostatowania,
zapewniagcym utrzymanie statej temperatury z tolerancp® C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrgosi

-dlaD 50 od 145C do 168C,
-dlaD 70 od 140C do 160C,
- dla D 100 od 135C do 160C,
- dla polimeroasfaltu -  wg wskazgroducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineprdodaniu wypetniacza
uzyskata wtaciwa temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna ®yyzsza o w¢cej
niz 3¢ C od maksymalnej temperatury mieszanki minerakfatewe;.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powwgaoski:

-zD50 od 14@ do 170C,
-zD70 od 135C do 168C,
-z D 100 od 130C do 160C,
- z polimeroasfaltem -  wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podiaa

Podtoze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno ywyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podtaza powinna by sucha i czysta.

Nieréwndici podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyieksze od podanych w tablicy 7.
Tablica 7. Maksymalne nieréwéa podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. | Drogii place Podtze pod warstw
scieralry WigzaCg i wzmacniagca
1 Drogi klasy A, Si GP 6 9
2 Drogiklasy Gi Z 9 12
3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi| 12 15

W przypadku gdy nierowrgi poditaza § wicksze od podanych w tablicy 7, pogéonaley wyréwna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed roztazeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, péaie nalery oczyécié i skropié
emulsja asfaltowa lub asfaltem uptynnionym w ilosci ustalonej w ST. Zalecane iléci asfaltu po
odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza podano wablicy 8.

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

Podiaze do wykonania warstwy lloé¢ asfaltu po odparowaniu wody
Lp. |z mieszanki betonu asfaltowego z emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego, kg/fh

Podtaze pod warstw asfaltovy
1 Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa 0d 0,7do 1,0
2 Podbudowa z kruszywa stabilizowanego |od 0,5 do 0,7
mechanicznie
3 Podbudowa z chudego betonu lub gruntu | od 0,3 do 0,5
stabilizowanego cementem
4 Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej od 0,2 do 0,5
powierzchni
5.5. Pohczenie medzywarstwowe

Istniejgca nawierzchng po oczyszczeniu oraz k@dy utozong warstve nalezy skroptt emulsj asfaltovy
lub asfaltem uptynnionym przed ukeniem nasfpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegoapaenia
miedzywarstwowego, w ikzi ustalonej w ST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza podano w tablicy 9.
Tablica 9. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza z asfaltu
uptynnionego
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llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z
Lp. | Pohczenie nowych warstw emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uplynnionego kg/h

1 Podbudowa asfaltowa

2 Asfaltowa warstwa wyréwnawcza lupod 0,3 do 0,5
wzmachiagca

3 Asfaltowa warstwa vaizgca 0d 0,1do 0,3

Skropienie powinno lywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyradmarowanie wody lub
ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedaevynosi co najmniej:
- 8h przyildci powyzej 1,0 kg/m emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyilgci od 0,5 do 1,0 kg/Aremulsji lub asfaltu uptynnionego,
— 0,5 hprzyiléci od 0,2 do 0,5 kg/Aemuls;ji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia ragrgtaczarki.
5.6. Warunki przystapienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +5C dla wykonywanej warstwy grubc > 8 cm i + 10 C dla wykonywanej warstwy grubc < 8
cm. Nie dopuszczaesiktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpadiazu, podczas opadow
atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).
5.7. Zaréb prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjgst zobowgzany do
przeprowadzenia w obecstd Inzyniera kontrolnej produkciji.
Sprawdzenie zawaroi asfaltu w mieszance oléta s wykonupc ekstrakaj.

Tolerancje zawartei sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej watgm sktadu zaprojektowanego
podano w tablicy 10.
Tablica 10. Tolerancje zawaét skladnikéw mieszanki mineralno-asfaltowe] waigm sktadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej prébktody ekstrakcji, % m/m
Mieszanki mineralno-asfaltowe do
Lp | Skladniki mieszanki mineralno-asfaltowej | nawierzchni drég o kategorii ruchu

KR1IlubKR2 | KR3doKR6
1 | Ziarna pozostafe na sitach o oczkach #
mm: +5,0 +4,0
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0;
2,0
2 | Ziarna pozostafe na sitach o oczkach # |+ 3,0 +20
mm: 0,85; 0,42; 0,30; 0,18, 0,15; 0,075
3 | Ziarna przechodgze przez sito o oczkach |+2,0 +15
#0,075mm
4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek probny

Jeeli w ST przewidziano konieczédwykonania odcinka probnego, to co najmniej naidpdred
rozpoczciem robot, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czy ayty sprzt jest wia&ciwy,
— okreslenia grubdci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przedezagzeniem, koniecznej do uzyskania

wymaganej w dokumentacji projektowej grébowarstwy,

— okreslenia potrzebnej iléci przepé¢ walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej préby Wykonawcazyje takich materiatdw oraz spita, jakie lgda stosowane do wykonania
warstwy nawierzchni.

Odcinek prébny powinien IByzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptdwanlcinka
probnego przez kyniera.
5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna: lwbudowywana uktadagkwyposaong w uktad z
automatycznym sterowaniem grgbowarstwy i utrzymywaniem niwelety.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarigsza od minimalnej temperatury mieszanki
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podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyisic bezzwlocznie zgodnie ze schematem gtzeplca
ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndsnie mniej ng:

- dla asfaltu D 50 13aC,
- dla asfaltu D 70 125C,
- dla asfaltu D 100 12¢C,
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zageszczanie naley rozpoca¢ od kravedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utoonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny lbywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofeado osi drogi.

Zkacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny hyw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno b§ réwno obciete i powierzchnia obcétej kraw edzi powinna byé
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylepntasma asfaltowo-kauczukows. Spos6b wykonywania
ziacz roboczych powinien by zaakceptowany przez ldyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania og0lpkf'6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérizadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki naher-asfaltowej i przedstawivyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiardw w czasie wytwarzania mieszanki minevahsfaltowej
podano w tablicy 11.
6.3.2.Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej poleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967
[8]. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryja z tolerancj okreslona w tablicy 10. Dopuszczagsi
wykonanie badainnymi rownowanymi metodami.
6.3.3.Badanie whaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug micknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie whaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné wypetniacza.
Tablica 11. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwos¢ bada
Lp. | Wyszczegdlnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dzialce roboczej
1 Skiad i uziarnienie mieszanki mineralnot 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
2 Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 Temperatura sktadnikéw mieszanki dozor cagly
mineralno-asfaltowej
6 Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
asfaltowej whbudowywania
7 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 Wiasciwosci probek mieszanki mineralngjeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytworni
Ip.1iIp.8 — badania maghy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie whaciwosci kruszywa

Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klag i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralsfaiéowe]

Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralsfaléowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego nezatae. Temperatura powinnactsgodna z
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wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjneji ST
6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltgyed¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadna¢ pomiarux 2° C. Temperatura powinna bggodna z wymaganiami podanymi w ST.
6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na oceseealnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.
6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na prébkach zagzczonych metag
Marshalla. Wyniki powinny b§zgodne z receptaboratoryjn.
6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych i wkgiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego
podaje tablica 12.
Tablica 12. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. | Badana cecha Minimalnagstotliwo$¢ bada i pomiaréw

1 Szerokéé¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o didgol km

2 Réwna¢ podiwzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m

3 Réwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadziegmwio 5m

4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku dvatjugaici 1 km

5 Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar kdnych niwelacji podiznej i poprzecznej

oraz usytuowania osi wedtug

6 Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 Grubd¢ warstwy 2 probki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m
8 Ztacza podhine i poprzeczne cala diugfozigcza

9 Krawedz, obramowanie warst cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena gita

11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z k@dego pasa o powierzchni do 30080 m
12 | Wolna przestrzew warstwie jW.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokad¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinn& lzgodna z dokumentacprojektows, z
tolerancy +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej tiej potazonej, nie ograniczonej kraxnikiem lub opornikiem
w nowej konstrukcji nawierzchni, powinnadgzersza z kalej strony co najmniej o grukbwarstwy na niej
potozonej, nie mniej jednak fi5 cm.
6.4.3.ROWNG¢ warstwy

Nieréwnaici podtwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzeg BN-68/8931-04 [11]
nie powinny by wicksze od podanych w tablicy 13.
Tablica 13. Dopuszczalne nierévégowarstw asfaltowych, mm

Lp. |Drogiiplace Warstwa Warstwa Warstwa
Scieralna wigzaca wzmachiagca

Drogi klasy A, Si GP 4 6 9

Drogi klasy Gi Z 6 9 12

1
2
3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15
6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegadsakach prostych i na tukach powinnycby
zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj = 0,5 %.
6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hyyzgodne z dokumentagcprojektovs, z tolerangj + 1 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentggiojektows, z toleranci 5 cm.
6.4.7.Grubgs¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna byzgodna z grubiwia projektows, z toleranci * 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o grubimi projektowej do 2,5 cm dla ktorej tolerancja wgne5 mm i warstwy o grubizi od
2,5 do 3,5 cm, dla ktorej tolerancja wynash mm.
6.4.8.Ztgcza podhane i poprzeczne
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Ztacza w nawierzchni powinny lbywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofeado osi. Zjcza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny byprzesungte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmaZta powinny
by¢ catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.
6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystaévad 3do 5
mm ponad ich powierzchyiiWarstwy bez opornikéw powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta
koniecznd¢ obckcia pokryte asfaltem.
6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éjiednolitg tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszegych sé i spckanych.
6.4.11.Zagsszczenie warstwy | wolna przestfize warstwie

Zagzszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w ST i
recepcie laboratoryjnej.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. OgdIne zasady obmiaru robot
Ogblne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0Q/@nagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nt (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betoniaklefvego.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/0¢magania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows i ST, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN6825:2000[10] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyge podstawy ptatrigi
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 nd warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizacji ruchu,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itjajasport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredei urzdzer obcych i krawznikéw,
— oczyszczenie istniggej nawierzchni oraz jej skropienie gdzywarstwowe, a tale skropienie
migdzywarstwowe kzdej kolejne warstwy,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-11111:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywaurane do nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka
2. PN-B-11112:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywadae do nawierzchni
drogowych
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzch
drogowych. Piasek
4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztucznauzla stalowniczego
do nawierzchni drogowych
5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naétoRakowanie, znakowanie
i transport
6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drnog
7. PN-C-96173:1974  Przetwory naftowe. Asfalty uyplpne AUN do nawierzchni
drogowych
8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody hawas mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych

9. PN-S-96504:1961  Drogi samochodowe. Wypetniaamniknny do mas
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bitumicznych
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie aefatt.
Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$nhoawierzchni planografem
i fata
10.2. Inne dokumenty
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podathy po6tsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997
13. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasthtbgowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zeszy
54, IBDiM, Warszawa, 1997
14. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsfalamve EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60,
IBDiM, Warszawa, 1999
15. WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jédiagrysow izwiréw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonegawierechni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984
16. Zasady projektowania betonu asfaltowego @ksvionej odpornici na odksztatcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztatcenia i modutu sztygaaonieszanek mineralno-bitumicznych mefqubtzania pod
obcigzeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zes8;tIBDiM, Warszawa, 1995
17. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiaddrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43999 r., poz.
430).

INFORMACJA AKTUALIZACYJNA O ASFALTACH WPROW ADZONYCH NORM A PN-EN
12591:2002 (V)

Niniejsza aktualizacja ST zostata wprowadzona demtania przez General®yrekcg Drog Krajowych i
Autostrad pismem nr GDDKIA-BRI 3/211/3/03 z dnia03309-22.

1. Podstawa zmian

W 2002 r. decyz prezesa Polskiego Komitetu Normalizacyjnego zagpatygta, metod notyfikacji
(bez ttumaczenia), do stosowania w Polsce norma
PN-EN 12591:2002 (U), okélajace metody badai wymagania wobec asfaltow drogowych.

Norma ta klasyfikuje asfalty w innym podziale ropgmaym niz dotychczasowa norma PN-C-
96170:1965.

Asfalty, zgodne z PN-EN 12591:2002 (W)dostpne w Polsce od pogtku 2003 r.

Norma PN-EN 12591:2002 (U), nie uniexa dotychczas stosowanej normy PN-C-96170:1865.
chwilg przywotania w dokumentach kontraktowych normy
PN-C-96170:1965 ma ona zastosowanie, pod warungayskania asfaltu produkowanego wg PN-C-
96170:1965.
2. Zmiany aktualizacyjne w ST

Niniejsza informacja dotyczy stosowania asfaltowRbg-EN 12591:2002 (U) w ST, wydanych przez
GDDP w 2001 r., uwzgtiniajgcych zalaenia ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni pdalych i
po%sztywnych“ (KTKNPP), GDDP - IBDiM, Warszawa 1997
D-04.07.01 Podbudowa z betonu asfaltowego
D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
D-05.03.07 Nawierzchnia z asfaltu lanego
D-05.03.12 Nawierzchnia z asfaltu twardolanego
D-05.03.13 Nawierzchnia z mieszanki mastyksowsawvej (SMA)
D-05.03.22 Nawierzchnia z asfaltu piaskowego.

Niniejsza informacja dotyczy réwniennych ST uwzgldniajgcych roboty z wykorzystaniem lepiszcza

asfaltowego.
3. Zalecane lepiszcza asfaltowe

W zwigzku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Instigatlawczy Drog i Mostow w
porozumieniu z Generarbyrekcy Drég Krajowych i Autostrad uaktualnit zalecenisbdou lepiszcza
asfaltowego do mieszanek mineralno-asfaltowych atgogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych
poétsztywnych”, ktory byt podstagwopracowania OST wymienionych w punkcie 2.

Nowe zalecenia przedstawia tablica 1

oukrwbrE

Tablica 1. Zalecane lepiszcza asfaltowe do mieszanek minessfadtowych wedtug przeznaczenia
mieszanki i obgizenia drogi ruchem

Typ mieszanki Tablica zat. A Kategoria ruchu

i przeznaczenie KTKNPP KR1-2 | KR3-4 | KR5-6
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Beton asfaltowy do Tablica A 50/70 35/50 35/50
podbudowy
35/50
Beton asfaltowy do DE30A,B,C | 35/50
warstwy wizacej Tablica C 50/70 DE80 A,B,C |DE30AB,C
DP30 DP30
DP80
Mieszanki mineralno- DE30A,B,C
asfaltowe do warstwy 50/70 50/70 DE8S0A,B,C
scieralnej (beton Tablica E DE8S0A,B,C |DE30AB,C
asfaltowy, mieszanka DE150A,B,C |DESOA,B,C
SMA, mieszanka MNU)
Uwaga:! - do cienkich warstw
Oznaczenia:
KTKNPP - Katalog typowych konstrukcji nawierzchni @adych i potsztywnych,
SMA - mieszanka mastyksowo-grysowa,
MNU - mieszanka o niegglym uziarnieniu,
35/50 - asfalt wg PN-EN 12591:2002 (U), zgstjgcy asfalt D-50 wg PN-C-96170:1965,
50/70 - asfalt wg PN-EN 12591:2002 (U), zgstjgcy asfalt D-70 wg PN-C-96170:1965,
DE, DP - polimeroasfalt wg TWT PAD-97 Tymczasowe vogye techniczne. Polimeroasfalty drogowe.

Informacje, instrukcje - zeszyt 54, IBDiM, Warsza®@97
4. Wymagania wobec asfaltow drogowych

W zwiazku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Instfgatlawczy Drog i Mostow w
porozumieniu z GenerajDyrekci Drog Krajowych i Autostrad ustalit wymagane wdavosci dla asfaltow z
dostosowaniem do warunkow polskich - tablica 2.
Tablica 2. Podziat rodzajowy i wymagane wtawosci asfaltéw drogowych o penetracji odX2)1 mm
do 33%0,1 mm wg PN-EN 12591:2002 (U) z dostosowaniem douwkéw polskich

Lp.

Wiasciwosci Metoda | Rodzaj asfaltu
badania | 20/3|35/5 |50/7 | 70/100| 100/15 160/22| 250/33
0 0 0 0 0 0

WEASCIWOSCI OBLIGATORYJNE

1 |Penetraciaw |[0,1Imm| PN-EN |20- |35- |50- |70-100| 100- |160- |250-
25°C 1426 30 |50 |70 150 220 330
2 | Temperatura |°C PN-EN [55- |50- |46- |[43-51 | 39-47| 35-43| 30-38
mieknienia 1427 63 |58 |54
3 | Temperatura |°C PN-EN |240 | 240 | 230 | 230 230 220 220
zaplo-nu, nie 22592
mniej niz
Zawartge PN-EN
4 | sktadni-kéw | % 12592 | 99 | 99 99 99 99 99 99
rozpuszczal- | m/m
nych, nie mniej
niz
Zmiana masy
5 |po starzeniu |% PN-EN |05 |05 | 05| 0,8 0,8 1,0 1,0
(ubytek lub m/m | 12607-1
przyrost) nie
wiecej niz
Pozostata PN-EN
6 | penetra-cja po| % 1426 55 53 50 46 43 37 35
starzeniu, nie
mniej niz
Temperatura PN-EN
7 | miek-nienia po | °C 1427 57 52 48 45 41 37 32

starzeniu, nie
mniej niz
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WEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE

Zawarta¢ % PN-EN
8 | parafiny, 12606-1| 2,2 | 22| 22| 22 2,2 2,2 2,2
nie wiecej niz
Wzrost temp. PN-EN
9 | miek-nienia po | °C 1427 8 8 9 9 10 11 11
starzeniu, nie
wiecej niz
Temperatura PN-EN | Nie
10 | tamli-wosci, °C 12593 |ok- [-5 -8 -10 -12 -15 -16
nie wiecej niz resla
sie
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH

ST D-05.03.11.
Frezowanie nawierzchni asfaltowych na zimno
KOD wg CPV — 45233220-7

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSifwymagania dotyace wykonania i odbioru
rob4t zwizanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowych nanoiw ramach remontu drogi wojewddzkiej Nr
486 Wielw — Dziatoszyn na odcinku od km 0+000 do km 0+37@iejscowaci Wielun zgodnie z
Dokumentacja Projektoy

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obemtijaca podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t okénych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
frezowaniem istnigjcej nawierzchni asfaltowej, na zimno. Frezowani@iaezchni asfaltowej na zimno nale
wykona® w celu rozebrania istniggej nawierzchni drogi w miejscach wskazanych w okntacii
Projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Recykling nawierzchni asfaltowej - powtdrnerygie mieszanki mineralno-asfaltowej odzyskanej z
nawierzchni.

1.4.2. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kdotmany proces skrawania gornej warstwy
nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na élkme gtebokasé.

1.4.3.Pozostate okitenia 5 zgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt.1.4

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogofuie1.5.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzt do frezowania

Nalezy stosowad frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na
okreslong glebokasé.

Frezarka powinna ldysterowana elektronicznie i zapewhiaachowanie wymaganej row§t oraz
pochyler poprzecznych i podisnych powierzchni po frezowaniu. Do matych robétpi@avy czsci jezdni)
Inspektor Nadzoru mi@ dopyci¢ frezarki sterowane mechanicznie.

Szerokd¢ bebna frezuycego powinna by dobrana zaleie od zakresu robét. Przy frezowaniu catej jezdni
szerokd¢ bgbna skrawajcego powinna by co najmniej réwna 1200 m.
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Frezarki musg by¢ wyposaone w przenénik sfrezowanego materiatu, pogey go nasrodki transportu. Przy
frezowaniu warstw asfaltowych nacgbkas¢ ponad 50 mm, zalecagsirezowanie wspoétbie, tzn. takie, w
ktérym kierunek obrotow d¢bna skrawajcego jest zgodny z kierunkiem ruchu frezarki. Zadaginspektora
Nadzoru mae by dopuszczone frezowanie przeciwtrie, tzn. takie, w ktdrym kierunek obrotéwehma
skrawajicego jest przeciwny do kierunku ruchu frezarki.

Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowanymafké musz by¢ zaopatrzone w systemy
odpylania. Za zgaginspektora Nadzoru moa dopyci¢ frezarki bez tego systemu.
Wykonawca mee wywaé tylko frezarki zaakceptowane przez Inspektora Madz\Wykonawca powinien
przedstawdé dane techniczne frezarki, a w przypadkach jakitliak watpliwosci przeprowadzi demonstragj
pracy frezarki, na wkasny koszt.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.
4.2. Transport sfrezowanego materiatu

Transport sfrezowanego materiatu powiniert gk zorganizowany, aby zapewmrae frezarki bez
postojoéw. Materiat mze by wywozony dowolnymisrodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00M\@ymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie frezowania istniejcej warstwy $cieralnej z asfaltu lanego.

Nawierzchnia powinna lgyfrezowana do gbokadici, szerokéci i pochyler zgodnych z dokumentag;j
projektows . Ze wzgéddw bezpieczéstwa naley usurc sciety materiat i oczyci¢ nawierzchrg, Nawierzchnia
powinna by sfrezowana na gbokas¢ projektowan z doktadnéciag + 5 mm.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt 6.

6.2. Castotliwosé¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych

Nie dotyczy

6.3. Szeroké¢ frezowania

Szerokd@¢ frezowania istniegjcej nawierzchni zgodnie z DokumentaBjrojektova.
6.4. Gkbokosé frezowania

Giebokas¢ frezowania ok. 10cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OgdIne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00/@nagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nt (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@@magania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows i wymaganiami Inspektora Nadzoruz¢d
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frfrezowania na zimno nawierzchni asfaltowej obegnuj
— prace pomiarowe,
- oznakowanie robdt,
- frezowanie,
— transport sfrezowanego materiatu,
- przeprowadzenie pomiarbw wymaganych w specyfikacjinicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ro$enoawierzchni planografem i tat
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH

D.05.03.23
Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej
KOD wg CPV — 45223300-9

1.Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki betonowajamach budowy drogi gminnej w miejscaieb
Srebrnica, gm.Wieltuzgodnie z Dokumentacja Projektpw

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdnpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyggowadzenia robét zwzanych z utéeniem nawierzchni z
kostki betonowej o gruldoi 8 cm na podsypce cementowo-piaskowej géab® cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Betonowa kostka brukowa- ksztaltka wytwarzana z betonu metagibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztaltka jednowarstwowa lub w dwéch warstwachygmdnych ze saptrwale w fazie produkcji. Produkowana
zgodnie z PN-EN 1338.

Pozostale okigenia podane w niniejszej ST ggodne z obowkujacymi odpowiednimi normami i ST D-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag Projektovy,
ST i poleceniami layniera. Ogoine wymagania podano w ST D-00.000magania ogolne”.

2. Materialy
Wymagania ogélne podano w ST D-00.00.00. ,Wymagagigne”.

2.1. Kostka betonowa

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbstikowe] jest posiadanie aprobaty technicznep |
produkcja zgodna z PN-EN 1338.

Struktura wyrobu powinna Byzwarta , bez rys,ghni¢¢, plam i ubytkéw. Powierzchnia gérna kostek powinna
by¢ rowna i szorstka, a krazie kostek réwne i proste.

Ksztalt i wymiary zgodnie z p. 5.2 normy PN-EN 1338

Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne zgodnie z p. 5.3 normyE¥W1338.

Kryteria oceny zgodni@i podano w p.6 normy PN-EN 1338.

Do produkcji kostek naly stosowa cement portlandzki bez dodatkéw klasy nigsmej niz 32,5 wedtug PN-
EN 197-1

Kruszywo powinno odpowiadawymaganiom PN-B-06712. Uziarnienie kruszywa powirtng ustalone w
recepcie laboratoryjnej.

Woda powinna odpowiadavymaganiom wg. PN-B-32250.

Do produkcji kostki betonowej stosuje¢splastyfikatory zapewniajace gkisza wytrzymaicgé, mniejsza
nasgkliwos¢ i wiekszg odpornd¢ na niskie temperatury i sol.

2.2. Cement

Cement stosowany do podsypki powinien¢ bgementem portlandzkim zwyklym bez dodatkéw ,,32,5,
odpowiadajcym wymaganiom PN-EN 197-1.

Cement powinien posiad@astpujace cechy:

-poczitek czasu wjzania > = 75 mm

-zaktadana wytrzyma#g nasciskanie po 7 dniach nie mniegni6 Mpa

-zakladana wytrzymakg nasciskanie po 28 dniach 32,5 Mpa

-zmiarg objetosci - nie wiecej niz 10 mm.
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Cement powinien posiadaertyfikat zgodnéci z norm.

2.3. Piasek
Piasek na podsypkcementowo-piaskogvnalery stosowd piasek gruby odpowiadgly wymaganiom normy
PN-B-06712. Na podsypkstosuje si mieszank kruszywa naturalnego o frakcji 0+8 mm, a do wyjsiia
spoin o frakcji 0+4 mm.
Piasek na podsygkcementowo-piaskoapowinien posiadanastgpujace wiagciwosci fizykochemiczne:
a) skiad ziarnowy
- zawarté¢ ziarn < 0,075 -do 5%
- zawartéc frakcji powyzej 2 mm -do 15 %
- wskanik piaskowy, wgkszy niz 65 %
b) zawarté¢ zanieczyszczeobcych, nie wjcej niz 0,1 %
C) zawarté¢ zanieczyszczeorganicznych - barwa nie ciemniejsza wizorcowa
d) zawartd¢ zwiazkéw siarki - nie wicej niz 1,0 %.
Sktadowanie piasku powinno ®&yzorganizowane w sposob chrgry go przed zanieczyszczeniem,
przemieszaniem z innymi kruszywami lub nadmiernyawilgoceniem.

2.4. Woda

Woda nie powinna pochodzize zrédet budacych wgtpliwosci, powinna by ,odmiany 1°, zgodnie z
wymaganiami normy PN-B-32250, nie powinna wydzieleapachu gnilnego oraz nie powinna zawdera
zawiesiny

3. Sprzet

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom ST D-00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

Sprzt wywany przez Wykonawc powinien uzyské& akceptagj Inzyniera. Jakikolwiek spet, maszyny i

urzadzenia nie gwarantgge zachowania wymaga jakasciowych robo6t zostan przez Imyniera

zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

Do wykonania nawierzchni z kostki najeuzywac:

— betoniarki do przygotowania podsypki cementowaskdwej,

— urzgdzenia do wyréwnywania podsypki

— wibratory ptytowe i lekkie walce wibracyjne, dbijania kostki — po pierwszym ubiciu ubijakamgicznymi
lub mechanicznymi z g%cig robocz uniemaliwiaj gcg uszkodzenie kostki.

Do uktadania kostki mma stosowamechaniczne ugrzenia ukfadage.

4. Transport

Wysokas¢ sktadowania (stosu) kostki nie geoprzekraczal m.

Kostke betonovg mozna transportowéatylko na paletach.

Kostke nalery transportowé w sposob chronty przed uszkodzeniem mechanicznym, pozostale ratev
spos6b opisany w specyfikacji ST D-00.00.00. ,Wygarsg ogélne”

5. Wykonanie robét

5.1.Zasady wykonania robot

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmgnam robo6t uwzglniajgce
wszystkie warunki, w jakichdala uktadane nawierzchnie z kostki .

5.2. Przygotowanie podiaa

Nawierzchnia uktadanaghzie na podbudowie z kruszywa tamanego stabilizegarmechanicznie o grufm
15cm.

W miejscach, w ktérych jest to wymagane aglestawé krawezniki betonowe zgodnie z ST D.08.01.01. lub
obrzeza zgodnie z ST D.08.03.01. Po wykonaniu tych czyanaalezy przystpi¢ do ukfadania podsypki
cementowo-piaskowej 1:4 grudm 3 cm, z materiatéw okéonych w punkcie 2 niniejszej ST .

Podiaze powinno uzysk&akceptagj Inzyniera.

5.3. Wykonanie nawierzchni z kostki

Na przygotowasm podbudow naley roziozy¢ podsyplk cementowo-piaskoay Grubaé podsypki po
zagszczeniu powinna wynasi3 cm. Podsypka powinna bywilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.
Kostke o grubdci 8 cm naley uklada na catej szerokei ciaggu jezdnego i opaski.

Kostke nalezy uktada& w rzedy poprzeczne, prostopadte do osi drogi w taki 8ppsby szczeliny radzy
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kostkami wynosity od 2 do 3 mm.

Kostke nalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdw czasie wibrowania
(ubijania) podsypka ulega zggyczeniu.

Po ute@eniu nawierzchni szczeliny nale wypelnic piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng¢ szczotkami
recznymi lub mechanicznymi i przygti¢c do ubijania nawierzchni  wibratorami ptytowymi. Rabiciu
nawierzchni naley szczeliny uzupehdipiaskiem i zami& nawierzchng.

Wibratory plytowe stosowane do ubijania powinngipd& ostony z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek
przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie zyalgrowadzé od kravedzi powierzchni ubijanej w
kierunkusrodka i jednoczéie w kierunku poprzecznym.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyiehwolno uywa¢ walca.

Kostka powinna by po utazeniu dobrze ubita. Kostkiggnicte powinny by wymienione na cate.
Powierzchnia powinna Byéwna i bez pofatdowa

6. Kontrola jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

Kontrola powinna dotyczy prawidlowdci wykonywania poszczegdlnych elementow , zgddno

wykonywanych robot z dokumentacdj ST. Sprawdzenie powinno odbyévaie zaréwno przed rozpoeziem

robét , jak i w trakcie ich wykonywania oraz po aakzeniu robét.

Przed rozpoazxiem robét Wykonawca powinien sprawdzizy producent kostek brukowych posiada aprobat

techniczi lub produkuje ja wg. obowzujacej normy PN-EN..

Niezaleznie od posiadanej aprobaty Wykonawca powinigdat od producenta wynikoéw higcych bada

wyrobu nasciskanie. Zaleca siaby do badania wytrzymaic wyrobu nasciskanie pobré& 6 kostek dziennie

przy produkcji do 600 m2 powierzchni wykonanej nachni z kostki.

Po za tym przed przygiieniem do rob6t Wykonawca sprawdza wyréb w zakrgmizostatych wymaga

podanych w punkcie 2 niniejszej ST.

W czasie wykonywania rob6t najesprawdzé podiaze, podbudow, podsypk oraz wykonanie nawierzchni.

Sprawdzenie podi@ i podbudowy polega na stwierdzeniu zgawnoz dokumenta@j projektovy oraz

odpowiednimi ST.

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétioi wymaganych spadkéw poprzecznych i padlch polega na

stwierdzeniu zgodrigi z dokumentagj projektows i punktem 5.2 niniejszej ST.

Sprawdzenie prawidtowci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukolvpolega na stwierdzeniu

zgodndci z dokumentagj projektows oraz wymaganiami punktu 5.3 niniejszej ST ;

- pomierzenie szerokoi spoin

- sprawdzenie prawidtowgi ubijania

- sprawdzenie prawidtowigi wypetnienia spoin

- sprawdzenie czy przyjety desikolor nawierzchni jest zachowany

Cechy geometryczne powinny spethi@astpujace wymagania :

- nierébwndci podtwzne nawierzchni mierzone targodnie z normnBN-68/8931-04 nie powinny przekracza
0,8cm

- spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacja projektpwtoleranci + - 0,5 %

- roznice medzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i gdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza -
lcm

- szerokd¢ nawierzchni nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz + - 5 cm

- dopuszczalne odchyiki od projektowanej gridd@odsypki nie powinny przekracza - 1 cm

- czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkidisukowej powinna b§ dostosowana
do powierzchni wykonanych rob6t

- zaleca sj aby pomiary cech geometrycznych wymienionych p@iipyty przeprowadzane niadziej ni 2
razy na 100 m2 i w punktach charakterystycznychnillelety lub przekroju poprzecznego oraz yazie
tam gdzie poleci liynier.

7. Obmiar robét.

Jednostk obmiaru jest 1 fpelnej konstrukcji i uwzgdnia wymienione w pkt. 5 elementy sktadowe,
obmierzane wg tych samych jednostek. Obmiar nigentdbejmowad jakichkolwiek dodatkowych powierzchni
nie zaakceptowanych przezimiera.

8. Odbior
Odbior robot na zasadach podanych w ST D-00.0QW9magania ogolne” zgodnie z tolerancjami podanymi
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w pkt. 6.

Inzynier oceni wyniki bad@ i pomiaréw oraz przedione certyfikaty zgodngi z normy na elementy
betonowe.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt. 6 niniejszej ST daly wynik pozytywny.

W przypadku stwierdzenia usterekzymier ustali zakres robét poprawkowych do wykonamiaVykonawca
wykona je na koszt wkasny w ustalonym terminie.

9. Podstawa ptatndci
Platng¢ za 1 md wykonania nawierzchni z kostki naleprzyjaé zgodnie z obmiarem i dokumentagjraz po
sprawdzeniu jakéci robot.

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki betonabejmuje:

— przygotowanie robét i ich oznakowanie,

— dostarczenie wszystkich potrzebnych materiatdvobnego sprzu,
— rozcielenie podsypki piaskowej i jej zgggczenie,

— utozenie i ubicie kostki betonowej,

— wypetnienie spoin,

— przeprowadzenie wymaganych pomiarow i liada

— odwiezienie spktu po zakaczonych robotach,

— uporzdkowanie terenu robot.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

BN-64/8845-01 Chodniki z ptyt betonowych. Warunkiheiczne wykonania
i odbioru.

PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe.rifégania i metody bada
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH

D.07.02.01
Oznakowanie pionowe
KOD wg CPV — 45233290-8

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjywmagania dotycce wykonania i odbioru oznakowania
pionowego w ramach remontu budowy drogi gminnej igjsgcowdaci Srebrnica, gm.Wieluzgodnie z
Dokumentacja Projektoyy

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktinmmetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycprowadzenia robot, zwianych z odtworzeniem
oznakowania pionowego drogi.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podane w niniejszej specyfikach ggodne z obowizujacymi normami, specyfikagj ST D-
00.00.00. i Rozpordzeniem Ml z 3 lipca 2003 roku oraz Zal. 1-4 dootegzporadzenia.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

1.5.1. Przepisy og6lne

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jé&koich wykonania oraz za zgodito ze specyfikacjami
technicznymi i poleceniami hyniera. Ogélne wymagania podano w ST D-00.00'0@magania ogdlne".

1.5.2. Zasady umieszczania znakow

Odlegtas¢ w poziomie znaku:

— od krawdzi jezdni do najbliszego skrajnego punktu znaku lub tablicy powinnaag¢ minimum 0,50 m,
Wysokai¢ i sposOb umieszczenia znaku (dolnej kgdev lub najnkej potazonego jej punktu) powinna wyndsi
zgodnie z tablig 1.11 oraz rysunkami 1.5.7 Zaknika Nr 1

2. Materialy
2.1. Wymagania ogolne dotycrce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatdbw podano w ST-D-00.00.00.

2.2. Wymagania dla materiatéw

2.2.1. Stupki

Stupki z rur stalowych okgtych odpowiadajcych wymaganiom norm PN-H-74219, PN-H-742@@dnicy 50
mm. Rury te powinny hyocynkowane. Do ocynkowania powiniencbzastosowany gatunek cynku Raf wg
PN-H-82200 o czystei nie mniejszej ri 99,5% i powinien on odpowiadavymaganiom BN-89/1076-02.
Minimalna grubé¢ powitoki metalizacyjnej cynkowej narana na dziatanie korozji, w warunkach
umiarkowanych powinna wyndasiL20um.

Powierzchnia powtoki powinna byednorodna pod wzellem ziarnistéci. Nie mog wystpowa: na niej rysy,
peknigcia, Echerze i nie mze ona odstawaod podiaa.

Konce rur powinny b§ obckte rowno i prostopadle do osi rury.

Powierzchnia zewgtrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci tusekegnie¢, zawalcowa i naderwa.
Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powinna praeka 1,5 mm na 1m dtugdai rury.

2.2.2.Tarcza znaku

Materiaty wyte na lico i tarcg znaku oraz patzenie lica i tarczy mugzwykazywa& petrp odporndé na
oddziatywanieswiatta, zmian temperatury, wptywy atmosferyczneearraly czas trwaksi znaku, okréony
przez wytwore.

Tablice znakéw mugzby¢ wykonane z blach stalowych grueoco najmniej 1,5 mm, zabezpieczonych przed
korozjg obustronnie cynkowaniem ogniowym lub elektrolitygm. Krawedzie tarczy powinny hy
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zabezpieczone przed korgziéwne i nieostre.

Wytrzymaitai¢ tarczy znaku nie powinna bynniejsza ni 310 MPa.

Tarcza znaku musi ldyréwna i gtadka. Odchylenie ptaszczyzny tarczy mnaie mae przekracza 1,5%
najwickszego wymiaru znaku.

Tarcze znakoéw naky pokry folia odblaskow wysokiej jakdci i trwatosci, ktéra powinna posiadaaprobag
techniczm i spelnid wymagania normy PN-N-01255 , Barwy bezpietstva i znaki bezpiecastwa.
Geometria i rysunek lica znakéw magdzy¢ zgodne z ,, Instrukejo znakach drogowych pionowych”.

Nalezy zastosowafolie odblaskowe, dla ktérych minimalne wspétczikiiuminaciji barw wynosz:

— barwa biata - 0,35

— barwazoétta - 0,27
— barwa czerwona - 0,05
— barwa zielona - 0,04

— barwa niebieska - 0,01
— barwa szara - 0,14
— barwa pomarseczowa - 0,17

Folie powinny wykazywé petne zwgzanie z tarcz. Niedopuszczalnegdokalne niedoklejenia, ztuszczenia lub
odstawanie folii.

Okres trwaldci znaku powinien wynoéico najmniej 7 lat.

Dokfadna¢ rysunku znaku powinna byaka, aby wady konturéw znaku, nie byhelsze nk 2 mm.
Niedopuszczalne jest wygtowanie jakichkolwiek zarysouiana powierzchni znaku.

Tylna strona tarczy musi Byabezpieczona mataviarbs nieodblaskow barwy ciemnoszarej o wspotczynniku
luminacji 0,08 do 0,10 i gruoi powtoki nie mniejszej od 20m.

Wymagana jest taka wytrzymatopolczenia folii z tarcz, by po zgéciu tarczy 098przy promieniu zgicia
¢15 mm wzadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

2.2.3. Beton
Beton w fundamentach B25. Powinien on odpowtaggmaganiom PN-B-06250.
Beton na podize pod fundament B20. Powinien on odpowiadgmaganiom PN-B-06250.

2.2.4. Cement
Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim klasy 32,5 i odpowiadsymaganiom PN-
EN 197-1. Wymagania jak w ST D.03.01.01.

2.2.5. Kruszywo
Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowdaslgymaganiom PN-B-06712. Zalecae sstosowanie
kruszywa o marce niezszej ni klasa betonu. Wymagania jak w ST D.03.01.01.

2.2.6. Woda

Woda do betonu powinna byodmiany 1”, zgodnie z wymaganiami PN-B-32250.
2.2.7. Prty zbrojenia

Prety zbrojenia w fundamentach powinny odpowiagdaymaganiom PN-B-06251.
Stal zbrojeniowa ST35X gtadkgl0 i ¢12; nasruby kotwice ¢20.

2.2.8. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa M7 zgodnie z PN-B-14501.

3. Sprzet

Wymagania og6lne podano w ST D-00.00.00.

Roboty opisane w niniejszej specyfikacji nglevykona przy wyciu:

—zurawia samochodowego,

— betoniarki,

— sprztu spawalniczego,

— koparki,

— drobnego spetu jak: topaty, mtotki, obggi, ubijak gczny do zagszczenia gruntu wokét ustawionego znaku,
lub innego sprgu zaakceptowanego przezymiera.

4. Transport
Materialty mog by¢ przewaone na miejsce wykonywania robot krytymiodkami transportu w sposob
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chronpcy przedmioty przed uszkodzeniem mechanicznym zgodrPN-73/C-81400 oraz zgodnie z ST D-
00.00.00.

5. Wykonanie robét

5.1. Warunki wstepne

Warunki ogélne podano w ST D-00.00.00.

Oznakowanie pionowe drogi nalewykona zgodnie z oznakowaniem dotychczasowym.

5.2. Fundamenty

W wyznaczonej lokalizacji wykordawykop pod fundament, dno wykopu pod fundament anaklery
wyrowna i zagsci¢, wypetnic gruzem, a po ustawieniu stupka wypéhtietonem, tak aby powierzchnia
fundamentu i zieléca znajdowata giw jednym poziomie. Przy zastosowaniu prefabrykagtonowego, po
utozeniu go w wyréwnanym i zggzczonym wykopie, przestrzenie guizy $cianami prefabrykatu i gruntu
wypehi¢ nalezy materiatem kamiennym, np. kiem i zagsci¢ ubijakiem gcznym.

Dno wykopu powinno bywyréwnane z doktadrigia + 2 cm.

5.3. Ustawienie znaku pionowego.

Wykonawca osadzi stupki osiowo w fundamentach tepagca doktadndcia:

— odchytka od pionu, nie wgej niz £1%,

— odchytka w wysok€ri umieszczenia znaku, nieggej niz £2 cm,

— odchytka w odlegkxi ustawienia znaku od krgdzi jezdni, nie wgcej niz 5 cm (przy zachowaniu min.
odlegtaci umieszczania znaku),

6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Kontrola powinna b§ zgodna z postanowieniami ST D-00.00.00.

Uzyte materiaty powinny posiadaproba¢ techniczi lub deklaragi zgodndci z norng.

6.2. Sprawdzenie jakéci wykonanego oznakowania pionowego.

6.2.1. Badania przed przysipieniem do robét.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien uzysked producentdéw elementéw oznakowania
aprobag¢ techniczi na znaki drogowe.

6.2.2. Kontrola w czasie wykonywania robot.

Kontrola wykonania rob6t powinna zawiérsprawdzenie :

— prawidtowdci zlokalizowania sytuacyjnego znakéw, tablic igeggodndci z
Dokumentagj Projektov,

— prawidtowdci wykonania wykopow,

— poprawnéci wykonania fundamentow,

— jakasci zlaczy spawanych,

— sposobu zamocowania i pioncd@bobsadzenia stupkow,

— stopnia odchylenia poziomego tarczy znaku (5°)

— wysokdaci zamocowania tablic znakéw?2 cm,

— czystdci znaku lub tablicy.

Roboty mog by¢ odebrane, jeeli wszystkie w/w wymagania zostaspetione.

7. Obmiar robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00.00.

Jednostlk obmiaru jest 1 szt. (sztuka) znakéw.

Obmiar nie mae obejmowa zadnej ilgci robot nie zaakceptowanej uprzednio przez/iera.

8. Odbior

Zasady ogolne odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00.

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie 2z Dokumentagjrojektows, ST i wymaganiami liyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiataty wyniki pozytywne.

W przypadku stwierdzenia usterekzymier ustali zakres robdt poprawkowych do wykonamiaVykonawca
wykona je na koszt wkasny w ustalonym terminie.
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9. Podstawa ptatndci

0Ogllne zasady ptatdoi podano w ST D-00.00.00.

Ptatnag¢ zgodnie z jednostkami obmiaru wg p. 7 na podstaliiaru i oceny jak&ei wykonanych robét.
Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania@ivego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— wykonanie wykopow i wywiezienie gruntu poza tebemlowy,

— dostarczenie spgi i materiatow,

— wykonanie fundamentow,

— ustawienie stupkéw i zamocowanie tarcz znakéw,

— zasypanie fundamentéw,

— wykonanie badai pomiaréw kontrolnych.

10. Normy i przepisy zwazane

10.1.Normy

PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i cleaia.

PN-EN 197-1 Cement. Cement powszechneigydkui.

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéwpirasv.

PN-B-06250 Beton zwykly.

PN-B-06251 Roboty budowlaneélbetowe. Wymagania techniczne.
PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego.

PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane ngagpoogoélnego zastosowania.
PN-H-82200 Cynk.

PN-H-93010 Stal. Ksztaltowniki walcowane na gu.

PN-M-69011 Spawalnictwo. Ztza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziamagania.

10.2. Inne dokumenty
Rozporadzenie Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r zgzahikiem 1-4.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH

D.08.01.01
Oporniki betonowe
KOD wg CPV — 45233120-6

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSifwymagania dotycce wykonania i odbioru
rob4t zwizanych z ustawieniem opornikdéw betonowych w ramacdowy drogi gminnej w miejscoda
Srebrnica, gm.Wieltuzgodnie z Dokumentacja Projektpw

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t a@anych z ustawieniem
kraweznikow:
- opornikow betonowych wtopionych na tawie betonowej,

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe o@zajgce chodniki dla pieszych, pasy
dzielyce, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania bgd pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojuie™1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-00.00.00
»~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materialami stosowanymis
— krawezniki (oporniki) betonowe,
— piasek na podsypgk do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
- woda,
— materiaty do wykonania tawy pod krainiki.

2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].
2.3.1.Typy

W zaleznosci od przeznaczenia rozndia sk nas¢pujace typy krawznikéw betonowych:
U - uliczne,
D - drogowe.

2.3.2.Rodzaje

W zaleznosci od ksztattu przekroju poprzecznego ramié sk nastpujace rodzaje kragznikdw
betonowych:
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- prostoktnescicte - rodzaj ,a”,
- prostoktne - rodzaj ,b".

2.3.3.0dmiany

W zaleznosci od technologii i produkcji kraggznikow betonowych, rozedia st odmiany:
1 - kraweznik betonowy jednowarstwowy,
2 - kraweznik betonowy dwuwarstwowy.

2.3.4.Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wad, uszkoflzeawezniki betonowe dzieli sina:
- gatunek 1 - G1,
— gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia krasnika betonowego ulicznego (U), prosgtikego (b), jednowarstwowego (1)
o wymiarach 12 x 15 x 100 cm, gat. 1: Ub-1/12/18/10 BN-80/6775-03/04 [15].

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne
2.4.1.Ksztalt i wymiary

Ksztatt kraveznikow betonowych przedstawiono na rysunku 1, a veyynpodano w tablicy 1.
Wymiary kraveznikow betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw krganikdw betonowych podano w tablicy 2.

a) kraweznik rodzaju ,a"

c
Y I
o I
T’L fé‘k”a 0
;g’/,/’,”, P i
L7 ///;;’ ”
Lol 1)(
b ] - {
b) kraweznik rodzaju ,b”
Ual
825950, —ir
1.7 H
2% i
Yol 0
% I
'?1/} [ #_
b L
¢) wpusty na powierzchniach stykowych
kraweznikow
. L .
( " B
1L
1"
- h Rys. 1. Wymiarowanie kragnikdw
Tablica 1. Wymiary krawznikéw betonowych
Typ Rodzaj Wymiary kravweznikow, cm
kraweznika| krawgznika [ b h c d r
20 30 min. 3 min. 12
U a 100 15 max. 7 max. 15 1.0
15 20
D b 100 12 25 - - 1,0
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Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kegwikdw betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12

b, h +3 +3

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kragznikobw betonowych powinny liybez rys, pknig¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z
formy lub zatartej. Krawedzie elementéw powinny Byrowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgalzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01
[14], nie powinny przekracZavartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kganikow betonowych

Dopuszczalna wielksd
Rodzaj wad i uszkodae wad i uszkodze
Gatunek 1| Gatunek 2

Wklestas¢ lub wypuktas¢ powierzchni krawznikéw w mm 2 3

Szczerby i uszkodzenipograniczajcych powierzchnie gorne

e . P niedopuszczalne
krawedzi i narazy (Scieralne), mm P

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dtugas¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.3.Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug
typbéw, rodzajéw, odmian, gatunkow i wiela.

Krawezniki betonowe naley uktada z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewniamych
wymiarach: grub& 2,5 cm, szeroké 5 cm, dtugéé min. 5 cm wgksza nk szerokéé kraweznika.

2.4.4.Beton i jego skiadniki
2.4.4.1.Beton do produkcji kragznikdw

Do produkcji krawznikow nalery stosowa beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30. W pgragku
wykonywania krawznikdw dwuwarstwowych, gérna (licowa) warstwa kegnikdw powinna by wykonana z
betonu klasy B 30.

Beton uyty do produkcji krawznikow powinien charakteryzowsasie:

— nasgkliwoscia, ponizej 4%,
— $cieralndcig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@ 4 mm,
— mrozoodpornécia i wodoszczelngcia, zgodnie z norsnPN-B-06250 [2].

2.4.4.2.Cement

Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim klasy niesiej ni ,32,5” wg
PN-B-19701 [10].

Przechowywanie cementu powinnotlsgodne z BN-88/6731-08 [12].
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2.4.4.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentéw, daduni marek.

2.4.4.4\Woda
Woda powinna by odmiany , 1" i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].
2.5. Materialy na podsyple¢ i do zapraw

Piasek na podsypkcementowo-piaskosypowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5], a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert logmentem portlandzkim klasy
nie mniejszej i ,32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna by odmiany , 1" i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materialy na fawy

Do wykonania faw pod kragzniki nalezy stosowa, dla:
a) tawy betonowej - beton klasy B 15 lub B 10, wg-BN)6250 [2], ktérego sktadniki powinny odpowig&da
wymaganiom punktu 2.4.4,
b) tawy zwirowej - zwir odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11111 [7],
c) fawy tluczniowej - ttuczé odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [8].

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylatacyjnya gogco, powinna odpowiadavymaganiom
BN-74/6771-04 [13] lub aprobaty techniczne;.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwiywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratorow ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.
4.2. Transport kraweznikdéw (opornikéw)

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadanalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachiden w
kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniemszkodzeniami w czasie
transportu, a goérna warstwa nie powinna wystap@zasciany srodka transportowego wéej niz 1/3 wysokdci
tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniergsddbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatBodczas transportu kruszywa powinny by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dropreed rozpyleniem.

Mas: zalewowy nalezy pakowa w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport pamimdbywa
sie w warunkach zabezpiecaajych przed uszkodzeniengiméw i beczek.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@0®,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod fawy nalgy wykonywa: zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szeroki dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zagszczenia dna wykonanego koryta poddaewinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug
normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie faw
Wykonanie taw powinno kyzgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.3.1.tawazwirowa

tawy zwirowe o wysokéci do 10 cm wykonuje sijednowarstwowo przez zasypanie korgtarem i
zag:szczenie go polewsg wodj.

tawy o wysokdci powyzej 10 cm naley wykonywa dwuwarstwowo, starannie zggczagc
poszczegoblne warstwy.

5.3.2.tawa ttuczniowa

tawy nalery wykonywa: przez zasypanie wykopu koryta tluczniem.

Thuczen nalezy starannie uldi polewajic wody. Gormg powierzchng tawy ttuczniowej nalgy wyréwna
klincem i ostatecznie zagpic.

Przy grubdci warstwy ttucznia w tawie wynoseej powyej 10 cm nalgy tawe wykona
dwuwarstwowo, starannie zgggczajc poszczegolne warstwy.

5.3.3.tawa betonowa

tawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykorsi¢ebez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowa szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonuje sv szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien ywyrownywany warstwami. Betonowanie taw nalevykonywa zgodnie
z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym nalestosowd co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione
bitumiczry mag zalewows.

5.4. Ustawienie kraveznikdw (opornikow) betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kra@nikow (opornikow)

Swiatto (odlegidéé gornej powierzchni kraggnika od jezdni) powinno liyzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku thkistalé powinno wynosi od 10 do 12 cm, a w
przypadkach wyjtkowych (np. ze wzgdu na ,wyrobienie$cieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub
zwiekszone do 16 cm.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpgo ustawieniu kragznika obsypana
piaskiemzwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushtga, starannie ubitym.

Ustawienie krawznikéw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2.Ustawienie krawznikow na tawiezwirowej lub tluczniowej

Ustawianie krawznikéw na fawiezwirowej i tuczniowej powinno b§ wykonywane na podsypce z
piasku o grubgci warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu.

5.4.3.Ustawienie krawznikéw (opornikdw) na tawie betonowej

Ustawianie krawznikéw na fawie betonowej wykonujegsina podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o grufm 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.4 \Wypetnianie spoin

Spoiny kraveznikow nie powinny przekraczaszerokdci 1 cm. Spoiny naley wypetnié zwirem,
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piaskiem lub zapragvcementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kiganikow
zapravg cementowo-piaskogvstosuje s wytacznie do krawznikdédw ustawionych na tawie betonowej.

Spoiny kraveznikow przed zalaniem zaprawalezy oczyci¢ i zmy¢ wodg. Dla zabezpieczenia przed
wplywami temperatury kragzniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowejpainach zalanych zapraw
nalezy zalewa co 50 m bitumiczy mas, zalewowy nad szczelip dylatacyjm, tawy.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot
6.2.1.Badania krawznikéw (opornikéw)

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien wykdértzadania materiatow przeznaczonych do
ustawienia kragznikdw betonowych i przedstaévivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacii.

Sprawdzenie wyghtu zewrtrznego naley przeprowadzi na podstawie ogtlzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkod#eavystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugm i gtgbokasci uszkodzé nalery wykona za pomog przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadseig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementdéw nglprzeprowadzi z doktadnéciag do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtey zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzdai®w
prostych w nargach elementéw wykonujeesprzez przytéenie ktownika do badanego nai zmierzenia
odchytek z doktadnizia do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatéw stosowanych przgwishiu kravgznikdw betonowych powinny
obejmowa wszystkie wiiciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkt 2.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podiza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi £ 2 cm. Zagzczenie podia powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodné¢ profilu podtwznego gérnej powierzchni taw z dokumengapiojektow.
Profil podiuizny gérnej powierzchni tawy powinien bggodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne
odchylenia mog wynosit £ 1 cm na kade 100 m fawy.

b) Wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdz¢ w dwéch dowolnie wybranych punktach nad#a 100 m tawy. Tolerancje
wymiarOw wynosaz:
- dla wysokdci = 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci * 10% szerok&i projektowanej.

c) Rownac¢ gornej powierzchni taw.
Rownas¢ gornej powierzchni tawy sprawdza girzez przytéenie w dwoch punktach, naide 100 m tawy,
trzymetrowe;j taty.
Prze&wit pomiedzy gormy powierzchn tawy i przytlazomg tatg nie maze przekracza lcm.

d) Zagszczenie taw.
Zageszczenie faw badagswv dwoch przekrojach na kde 100 m. Lawy zewiru lub piasku nie mog
wykazywa sladu uradzenia zagszczajcedo.
tawy z tlucznia, badane prghvyjecia poszczegodlnych ziarn tlucznia, nie powinny palavna wyjcie
ziarna z tawy.

e) Odchylenie linii faw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowan&grunku nie mge przekracza + 2 cm na kale
100 m wykonanej tawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimnikdéw (opornikéw)
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Przy ustawianiu kragznikow nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kredgmikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiat 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kramnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszcyyaaweznika od niwelety projektowanej, ktére wynosi
+ 1 cm na kade 100 m ustawionego krawnika,

c) réwndi¢ gornej powierzchni kragenikow, sprawdzane przez przyknie w dwoch punktach naide 100 m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomigdzy gorry powierzchn kraweznika i
przytozong tatg nie maze przekraczal cm,

d) dokfadnd¢ wypetnienia spoin badaesto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie na pejn

gtebokasc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.0QM@nagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m (metr) ustawionego krainika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@¢@magania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje gsiza wykonane zgodnie z dokumengggjojektova, SST i wymaganiami ktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogoblne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m krasnika (opornika) betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod tagy
— ew. wykonanie szalunku,
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki,
- ustawienie krawznikdw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
- wypelnienie spoin kraggnikow zaprawy,
— ew. zalanie spoin magzalewowd,
— zasypanie zewtrznejsciany kravgznika gruntem i ubicie,
- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
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3. PN-B-06251 Roboty betonoweélbetowe
4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonpapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Egfmomiaru cech
geometrycznych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwealo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamaaedwierzchni
drogowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwealo nawierzchni
drogowych. Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei
11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet&tementy nawierzchni
drég, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet&iementy nawierzchni
drég, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Kreimiki i
obrzeza chodnikowe

16. BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odiio

10.2. Inne dokumenty
17. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDansprojekt - Warszawa, 1979 i 1982 r.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH

D-08.03.01
Betonowe obrz&a chodnikowe
KOD wg CPV — 45233222-1

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj wymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z ustawieniem betonowych olisgzechodnikowych ~w ramach budowy drogi gminnej w
miejscowdci Srebrnica, gm.Wieluzgodnie z Dokumentacja Projektpw

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdnpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzowadzenia rob6t, zezanych z ustawieniem betonowych
obrzery chodnikowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgranigzaj jednostronnie lub dwustronniea@i
komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do kokag;ji.

Pozostate okidenia podane w niniejszej specyfikacii zgodne z obowkzujacymi normami i specyfikagjST-
D-00.00.00. ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj projektovy,
ST i poleceniami layniera. Ogbélne wymagania podano w ST D-00.00.00/magania ogolne”.

2. Materialy

2.1. Obrzeza betonowe

Obrzeza betonowe o wymiarach 6x20x100 cm, gat. | powibgg wykonane z betonu min. klasy B 30 i
posiada certyfikat zgodnéci z normy BN-80/6775-03/01 oraz BN-80/6775-03/04 z{la dostarczona na
budowe partia). Zgodnie z norgnwyglad zewrtrzny gotowych wyrobéw powinien charakteryzadwaie
powierzchng bez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu. Krawdzie elementéw powinny Byrdwne i proste.

Beton powinien charakteryzowaie :

- nasjkliwoscig ponizej 4 %

- mrozoodpornécig po 50 cyklach — strata masy < 5% , diemie wytrzymatéci nasciskanie < 20%

- $cieralna¢ dla gatunku 1 1 — 3 mm

- naénos¢ wg. BN-80/6775-03/04

Dopuszczalne wady i uszkodzenia dla gat. I:

— wklestas¢ lub wypuktcs¢ powierzchni gérnej —do 2 mm,

— szczerby i uszkodzenia kregzi i nara@y ograniczajcych powierzchnie gérne — niedopuszczalne,

— szczerby i uszkodzenia kredzi i naray ograniczajcych pozostate powierzchnie :

— liczba, - max 2
— diugae, - max 20 mm
— gkbokase, - max 6 mm

Odchytki wymiaréw nie powinny przekraczavartaici podanych w BN—80/6775—-03/04.

Dla gat. | dopuszczalne odchytka didgot 8 mm, szerokii i wysokasci = 3 cm.

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych. Qtazealey
uktada& z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianyclrymiarach co najmniej: grubd 2,5 cm,
szerokdci 5 cm, dtugéci minimum 5 cm wgkszej niz szeroké¢ obrzeza.

Skladowanie obrzg powinno by zorganizowane w sposéb chrgey materiat przed jego uszkodzeniem
mechanicznym i przed wptywem ewentualnych, szkogitwczynnikow zewetrznych na beton.

Do produkcji obrzey nalery stosowa beton wg PN-B-06250, klasy min. B-30.

2.2. Materialy na tawe i do zaprawy
Zwir do wykonania tawy powinien odpowiaglavymaganiom PN-B-11111 a piasek - wymaganiom PN-B—
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11113. Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej ipow odpowiadd wymaganiom podanym w
specyfikacji D.08.01.01.

2.3. Woda

Woda nie powinna pochodzzezrodet budacych watpliwosci i powinna odpowiadawymaganiom normy PN—
B-32250. Nie mge wydzield zapachu gnilnego oraz nie powinna zawierawiesiny. Wod pochodzcy z
wodochgu mazna stosowéabez bada

3. Sprzet
Sprzt powinien by zgodny z ustaleniami ST D-00.00.00. ,Wymaganialogb
Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego spwzpomocniczego.

4. Transport

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00. ,Wymaganialraj.

Betonowe obrzeaa chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po egjnieciu przez
beton wytrzymatéci minimum 0,7 wytrzymalci projektowanej. Obrze powinny by zabezpieczone przed
przemieszczeniem il uszkodzeniami w czasie transportu. Obez@owinny by transportowane w pozycji
pionowej (wbudowania), z nachyleniem w kierunkudjaz

5. Wykonanie robét

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét.

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@QWymagania ogélne”.

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmgnam robét uwzghbniajce
wszystkie warunki, w jakichdulzie wykonywane ustawianie obize

Obrzeza o wymiarach 6x20 cm nale ustawt jako obramowanie chodnika , opasek , trawnik@azdéw oraz
ewentualnie ramowania drzew.

5.2. Wykonanie koryta i przygotowanie tawy

Roboty naley rozpocaé¢ od wytyczenia linii obrzea zgodnie z ST D-01.01.01.

Koryto pod obrzee i tawe nalery wykona zgodnie z DokumentagcProjektovs i normg PN-B-06050. Wymiary
wykopéw powinny odpowiadawymiarom tawy (podsypki) w planie. Wykopy powiniby¢ wykonywane
zgodnie ze specyfikagiST D-02.01.01.

Podiaze pod ustawienie obrza stanowt bedzie podsypka (tawa) zaviru lub piasku, o szerokoi 12 ( 16 ) cm
oraz o grubéci 5 cm po zagszczeniu. Podsygk(tawe) nalezy wykona zwirows lub piaskowy i zagscic.
Zageszczanie i profilowanie koryta powinny bwykonywane zgodnie ze specyfika§T D.04.01.01.

5.3. Ustawienie obrzgy

Betonowe obrzea chodnikowe nalsy ustawid na wykonanym podia w miejscu i zeSwiattem (odlegtdcia

gornej powierzchni obrze od cagu komunikacyjnego) zgodnym z Dokumenga&jrojektove. Zewretrzna
sciana obrzega powinna by obsypana piaskiem lubwirem starannie ubitym. Szerakospoin ustawionych
obrzery nie powinna przekraczal cm. Naley wypeini je zapraw cementowo-piaskogvw stosunku 1:2.
Spoiny przed zalaniem nale oczysci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny musg by¢ wypetnione catkowicie na pegn
gtebokasc.

6. Kontrola jakosci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w specyfikacji ST D-00.00.00. ,W\gaaia ogoélne”.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykéndadania materialdw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obraechodnikowych i przedsta@iwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji
Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtlzin elementu, przez pomiar i
policzenie uszkodZe wystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w pkt. 2.1. Pomiary diugoi i giecbokdsci uszkodzé naleey wykona za pomog przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadseia do 1 mm zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztaltu i wymiar6w elementéw nglg@rzeprowadz z dokltadnécia do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubnay zgodnie z wymaganiami oktenymi w pkt. 2.1. Sprawdzenie
katow prostych w narmach elementéw wykonuje ¢siprzez przytaenie lgtownika do badanego nam i
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zmierzenia odchytek z doktad§aig do 1 mm.

Ocere prefabrykatéw przeznaczonych do wbudowania zgozipikt. 2, nalgy wykona jednorazowo dla kalej
partii.

Kontrola cementu i piasku na podsypldo zaprawy w sposéb podany w specyfikacji D-Q8)Q.

6.2. Badania w czasie robot

W czasie wykonywania robét nalesprawdzé wykonanie koryta pod tagvoraz podsypki (fawy) zewiru lub
piasku zgodnie z wymaganiami okienymi w pkt. 5.2.

Podczas ustawiania betonowych oliszehodnikowych - zgodnie z wymaganiami oftomymi w pkt. 5.3.,
dopuszczalne odchylenia mpgynost:

— dla linii obrzea w planie, +2 cm na kde 100 m dtugéci obrzeza,

— dla niwelety gornej ptaszczyzny obfae +1 cm na kade 100 m diugéri obrzeza,

Wypetnienie spoin naly sprawdzéa co 10 metréw. Wymagane jest catkowite wypetnidméelanej spoiny na
petry giebokasé.

7. Obmiar robét
Jednostlk obmiaru jest 1 m ustawionego betonowego atazhodnikowego.
Obmiar nie mae obejmowa jakichkolwiek dodatkowych iléci nie zaakceptowanych przezzymiera.

8. Odbiér

Odbior robot na zasadach podanych w ST D-00.0QW@magania ogolne”.

Inzynier oceni wyniki bad&a i pomiarow oraz przedione certyfikaty zgodriei z normy na prefabrykaty
betonowe.

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z Dokumentagjrojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleigmaflanych w pkt. 6 daly wyniki pozytywne. Odbioriow
podlegaj réwniez roboty zanikajce i ulegajce zakryciu: wykonanie koryta i wykonanie podsyg&ivy).

W przypadku stwierdzenia usterekzymier ustali zakres robét poprawkowych do wykonamiaVykonawca
wykona je na koszt wkasny w ustalonym terminie.

9. Podstawa ptatndci
Pfatng¢ za 1 m wykonanego betonowego oliezehodnikowego naky przyja¢ zgodnie z obmiarem w terenie i
Dokumentagj Projektovg oraz po sprawdzeniu jaka.

Cena wykonania 1 m betonowego olizehodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe, oznakowanie robaét,

— przygotowanie rob6t, dostarczenie potrzebnyclerabw i sprztu,
— wykonanie koryta pod obrze, wywiezienie nadmiaru gruntu,

— rozcielenie i zagszczenie podsypki,

- wykonanie fawy

- ustawienie obrzg betonowych,

— obsypanie zewtrznejsciany obrzea,

— wypetnienie spoin zapravycementowo-piaskosy

— przeprowadzenie wymaganych pomiarow i liada

— odwiezienie sprgu po zakaczonych robotach.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwykly

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonéapiraw

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metamtyigru cech geometrycznych

PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne rdavierzchni drogowychZwir i
mieszanka

PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturaln@aaeierzchni drogowych. Piasek

PN-EN 197-1 Cement. Cement powszechnegoku. Skifad, wymagania i ocena zgodcio

PN-EN 13369 Wspdlne wymagania dldgtmeykatéw betonowych.

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betorlemEnty nawierzchni drég, ulic, parkingdw

i torowisk tramwajowych. Kragzniki i obrzeza.
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