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D.07.07.01. GBWIETLENIE ULICZNE
1. WSEP

1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej § wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robot zgaanych z wykonaniemswietlenia
ulicznegoOSWIETLENIE PARKINGU PRZY UL. P.O.W. WRAZ CAGAMI
PIESZYMI | UTWARDZENIEM TERENU
Wielun, dz. Nr ewid. 61, 68/8, 231/3, 231/5, 4029

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST.

Specyfikacja szczegotowa jest stosowana jako doktipreetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w p 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBUYCH SST

Niniejsza SST obejmuje swym zakresem opracowarda\ue oswietlenia
ulicznego parkingu wraz z drogami dojazdowymi etaigcego obiekt
przeds¢wzigcia pod nazw : Budowa parkingu wraz zagami pieszymi i
utwardzeniem terenu przy ulicy P.O.W. w Wieluniu.

Projekt obejmuje swoim zakresem ;



Projekt obejmuje swoim zakresem ;
Budowa linii kablowe| dwietlenia ulicznego:

1. MontaZ i postawienie stupéwsavietleniowych.

2. Wykopanie rowéw kablowych i mong&abli

3. Mont& opraw gwietleniowych sodowych

4. _Roboty montédowe zwgzane z budow szafki sterowanie
oswietleniem.

5. _Wykonanie uziemig oraz ochrony przepciowej i pomiaréw

ochronnych

1.4. OKRBLENIA PODSTAWOWE.

Okreslenia podane w niniejszej SS4 zjodne z obowkujacymi normami,
oraz z SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania ogolne”

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYZZE ROBOT

Wykonawca Robdét jest odpowiedzialny za jgkoobot oraz za zgodsé z
dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogodlne wymagania dotygee robét podaneasv SST D-M-00.00.00.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca zgtosi fakt przysénia do robot do
Urzedu Miejskiego w Wieluniu w celu ustalenia @@hego harmonogramu
robot . Fakt przyapienia do robot nalgy zgtost réwniez do Rejonu
Energetycznego i LUMENU w Wieluniu w celu uzgodngterminu
wykonania wymiany opraw i pogttzenia linii do przewoduswietleniowego.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Wymagania ogoélne podano w SST D-M-00.00.00.

2.2. Stosowane materiaty:

2.2.1. Piasek do uktadania kabli w ziemi i wykonyveakaw fundamentowych
powinien odpowiadawymaganiom BN-87/6774-04.

2.2.2. Woda powinna IBy,odmiany 1” zgodnie z wymaganiami PN-88/B-32250
Woda wodocigowa mae by uzywana bez badalaboratoryjnych.

2.2.3. Folia kalandrowana z uplastycznionego PQ\gci 0,5mm gat. |
koloru niebieskiego . Folia powinna spetwaymagania normy BN-68/6353-
03.

2.2.4. Przepust kablowe powinnydyykonywane z materiatdw niepalnych z
tworzyw sztucznych, wytrzymate mechanicznie, chemi i odpornych na



dziatanie tuku elektrycznego. Przepusty kablowe jeadni zgodnie z
dokumentagj projektows:

zrur AROTA typu Ai A-PS zgodnie z wymaganianormy PN-80/C-89205.
Rury izolowane na przepusty kablowe rglerzechowywa na utwardzonym
placu w nienastonecznionym miejscu i zabezpiégeyprzed uszkodzeniem.

2.2.5. Jako kable ziemne stos@vkabel typu YKY 4x6mrh

2.2.8. Bednarka stalowa ocynkowana 25 x 4mm wg/BM-92325.

2.2.7. Stupy betonowe typu E 10,5/2,5 posigojwiadectwo ITB do
stosowania na terenie kraju. Sktadowanie stupéveremnie budowy powinno
odbywa sie na wyréwnanym podta w pozycji poziomej obok siebie na
przemian grubszymi i ciszymi kaxcami, na drewnianych przektadkach
odlegtych od siebie co 1/5 grumo stupa.

2.2.8. Wysggniki typowe dla stupow E stalowe typu R3 o disgdl,0m
2.2.9. Oprawy éwietleniowe typu SGS 101/70W wraz z lampami sodowym
typu SON T Plus 70W.

2.2.10. Przewody do pagtizenia opraw typu YDY 3x1,5ntm

3. SPRZT.

Wykonawca przyspujac do wykonywania robét — wykonywaniawaetlenia
ulicznego winien wykazasie mozliwoscia korzystania z nagbujacych maszyn
i sprztu gwarantujcego widciwa jakos¢ robot :

- zurawia samochodowego

- wibromtot elektryczny

- ciagnik kotowy

- przyczepa ditycowa

- przyczepa do przewozu kabli

- spawarka elektryczna

Sprzt powinien by zgodny z ustaleniami SST D-M-00.00.00

4. TRANSPORT

Wykonawca przyspujacy do wykonywania siecissvietleniowej winien
wykaza sig mozliwoscia korzystania z nagbujacychsrodkow transportu:
- Samochdd skrzyniowy do 5t

- Samochod dostawczy.

- samochaod specjalny liniowy zwany platfaremmbalkonikiem

Nasrodkach transportu przewone materialy i elementy powinny oy
zabezpieczone przed ich przemieszczeniem, uktartpodnie z warunkami
transportu wydanymi przez wytwardla poszczegdélnych elementow.
Transport powinien odpowiadavymaganiom SST D-M-00.00.0



5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne.

Wymagania ogolne podano w SST D-M-00.00.00.

Wykonawca zapewni d@ia do posesji na wiasny koszt

Prace zwgzane z wykonaniemswietlenia napowietrznego oraz maoigan
stupow nie wymagajwytaczenia spod nagiia lecz nadzoru energetycznego
przy prowadzeniu robét przy czynnych agtizeniach.

Wstepny i Zasadniczy harmonogram prac , Wykonawca g keszt uzgodni
w UM Wielun , ustali terminy wykonywania robot i warunki teetane,
wymagania bezpiecastwa pracy, termin gotowoi linii oswietleniowej do
zalkczenia i ewentualne inne szczegoty | zasady wsadyprrsporadzi protokot
z ustala.

Przy planowaniu harmonogramow prac maawych uwzgédni¢ przepisy
wynikajace z Rozporgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpn@2r w
sprawie szczegotowego zakresu i formy planu bezphstwa o ochrony
zdrowia oraz szczegotowego zakresu rodzajow robdowlanych,
stwarzagcych zagraenie bezpieczestwa i zdrowia ludzi.

Przed przysipieniem do wykonywania robo6t ziemnych ,Wykonawcwipgen
zapozna si¢ z przebiegiem ugdzer podziemnych, wyspujacych na odcinku
prowadzonych robot. Przebieg tych adzen Wykonawca oznaczy trwale w
terenie za pomacznakow, zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.
Zabezpieczenie skrzgwan wykopu z urzdzeniami podziemnymi, powinno
by¢ wykonane w sposob uzgodniony z/tkownikiem tych uradzei i powinno
by¢ uwzgkdnione w stawce jednostkowej robot.

W odlegtaci 2m z kadej strony urzdzenia podziemnego Wykonawcy nie
wolno prowadzi robot ziemnych za pomasprztu mechanicznego, nawetlje
ustalona gibokasé istniepcych przewoddw podziemnych jest poza granicami
robot w ptaszczinie pionowej. Wykonawca nie me bez zgody Inspektora
Nadzoru przekroczyustalonej granicy prowadzenia robot w pltaszory
poziomej.

Rowy kablowe na skrzpwaniu naley wykonywa recznie po wyiczeniu
kabli z pod napicia, zwracac uwag na uzbrojenie podziemne ( patrz
wymagania ogolne)

Przegcia kablem pod nawierzchindrogi naley wykonywa przekopem
otwartym na gibokasci minimum 1,2m od projektowanej nawierzchni jeizdn
Jako rury ochronne przy przejach pod drog stosowa rury izolowane
ZAROTA” typu DVK; A- 75 mm — specjalne do przéjpod jezdmni.

Wykopy kabli w poblitu stacji trafo natey dokonywa szczegoOlnie ostimie
recznie pod nadzorem s RE Wieluth po wyhczeniu ich spod nageia.

5.2. Zakres wykonywania robét.



5.2.1. Wykonywanie wykopow

Przed rozpocgiem robdt ziemnych natg wytyczy€ istniegce i inne
ewentualne uzbrojeni oraz dokénadpowiedniego oznakowania, aby nie
doprowadzt do jego uszkodzenia. Wymiary wykopow powinny lzgodne z
dokumentagj projektows .

Szczego6la uwag: nalezy zwrdcic na gkbokas¢ wykopu, ktéra powinna Iy
zgodna z dokumentagcprojektows i powinna uwzgidniat rzedm terenu
projektowan z toleranci _+ 3cm.

Odchylenia odlegixi krawedzi wykopu na dnie od ustalonej z planie i osi
wykopu nie powinno przekracza+0,05m.

Wykonujac wykop naley zachowad naturaln struktug gruntu dna wykopu.
Nadmiar ziemi — gruntu stanowi wlasiidNykonawcy i powinien by usuwany
sukcesywnie poza Teren Budowy.

5.2.2.Monta i stawianie stupow avietleniowych.

Stawianie - montastupdéw wykonywa mechanicznie przyayciu dzwigu.
Odchytka osi stupa od pionu po jego ustawieniumdee by wigksza nk 0,001
dtugdici stupa. Stup montowav gotowym wykopie. Po ustawieniu stupa
nalezy zasypa wykop warstwami ziemi gruntowej z zggczeniem.

5.2.3 Monta opraw dwietleniowych.

Po zamontowaniu wyajnikdw na stupie nafsy ustawt ich kierunki.

Os wysiegnikéw oprawy powinna kiyustawiona prostopadle do osi ulicy.
Przed zamontowaniem opraw na wgsiikach naley sprawdzt ich dziatanie i
prawidtowas¢ podhczenia. Oprawy na wysggnikach naley montowa po ich
ustawieniu na stupach. Naigje montowé w sposob trwaty poprzez skenie
nasruby z podktadkami spzynujacymi lub w podobny sposéb urowiajacy
wymiarg opraw. Przewody zasilgje powinny by przylaczone do zaciskow
przylaczeniowych oprawyZrodtaswiatta do opraw naley zatayé po
catkowitym zainstalowaniu opraw z zachowanigoukow czystéci. Banke
oprawy i odbtgnik dotyka poprzez specjalnekawiczki.

5.2.7. Uktadanie kabli nnsaietleniowych

Kable naley uktada zgodnie z norm PN-76/E-05125

Kable uktada w rowie kablowym na podsypce z piasku grido®,1m. Ut@zone
kable przykrg¢ warstwg piasku 0,1m i warstwvgruntu rodzimego o grulsoi
0,25m, naley przykry je folia ostrzegawcgkoloru niebieskiego i zasypa
gruntem rodzimym, zagzczajc poszczegolne warstwy. Kable powinnyby
utozone w wykopie lim falista z zapasem 1-3% dtugm wykopu,
wystarczajcym na skompensowanie mliovych przesungé¢ gruntu. Na kable co
10m, przy ziczach, rurach ochronnych i wprowadzaniu kabli n@t
Wykonawca zatgy opaski informacyjne o téei przyktadowej w projekcie.
Ostatecza tres¢ opaski nalgy ustalt ze stiba eksploatacyja LUMEN



6. KONTROLA JAKSCI ROBOT.

Ogolne zasady kontroli jakoi podano w SST D-M-00.00.00.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca uzyska od producentavyfieaty
zgodndci i bezpieczastwa stosowanych materiatow i adzen.

Po wykonaniu wykopu natg sprawdzt jego lokalizact — sprawdzenie trasy, i
czy pod wzgidem ksztattu i wykaczenia odpowiada wymaganiom wg p.5
niniejszej SST i dokumentaciji projektowe,;.

Ponadto naley sprawdzt stopieé zag;szczenia gruntu wykopu po ustawieniu
stupow

Elementy latarni powinny l#yzgodne z dokumentaciechnicza.

Latarnie po ich montau, podlegaj sprawdzeniu podatem:

- dokfadndci ustawienia

- prawidtowdgici ustawienia wysignikow i opraw

- jakosci podhczen kabli i przewoddéw

- jakoéci polaczen srubowych wysggnikow i opraw,

- stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkitdneentow,

nie dopuszcza siuszkodzé mechanicznych

Po wykonaniu uzioméw ochronnych natevykona pomiary ich rezystanciji.
Otrzymane wyniki nie magby¢ gorsze od wartei podanych w dokumentac;ji .
Wszystkie wyniki pomiardw ochronnych najezamieci¢ w protokole
pomiarowym ochrony przeciwpaot@niowe).

Pomiar natzenia gwietlenia naley wykona po uptywie co najmniej 0,5godz.
od whczenia lamp. Lampy przed pomiarami powinny kagyswiecone

minimum przez 100 godzin. Wyniki pomiaréw nie pongrby¢ gorsze od
wymaga okreslonych w dokumentaciji projektowej. Pomiary wykonywazy
suchej i czystej nawierzchni, wolnej od pojazdoiespych i jakichkolwiek
obiektow obcych mageych znieksztatci przebieg pomiardw.

Pomiarow nie naley wykonywa® podczas nocy kstycowych oraz w ztych
warunkach atmosferycznych ( mg¢ajezyca, unoszcy sk kurz itp.)

Do pomiarow nalgy uzywa¢ przyrzadow pomiarowych o zakresach
zapewniagcych przy kadym pomiarze odchylenia nie mniejsze od 30% cale]
skali na dany zakres pomiaru.

Pomiaru nagzenia dwietlenia naley wykonywa: za pomog luksomierza
wyposaonego w urgzdzenie do korekcji ¥owej, a elementwiattoczuty
powinien posiadaurzadzenie umeliwiajace doktadne poziomowanie podczas
pomiaru. Pomiary przeprowadaila punktow jezdni zgodnie z PN-76/E-02032.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodle wymagania dotygze obmiaru robét podano w SST —D-M-00.00.00.
Jednostk obmiaru jest:



- 1mb - dla rowéw kablowych, rur ochronnych, kapbdsypki z piasku,
uziomow,
1 m®. — wykopy jamiste

- 1 km— montakabli i przewoddéw

- 1 szt. — oznaczniki kablowe, zabezpieczenisecé&w rur ostonowych

konstrukcje , oprawy , wygniki itp.
Zgodnie z dokumentagcprojektows nalezy wykona:
Przedmiar robot na stronie nr : 10

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne wymagania dotygee odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00.
Przy przekazywaniu do eksploatacji drogi Wykonawahowhzany jest
dostarczy Inzynierowi nastpujace dokumenty:
- aktualrm powykonawcz dokumentagj projektowg
- geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz
- protokdty z dokonanych préb i pomiaréw
- protokdty pomiarow skutecz®oi ochrony przeciwpotaniowej
protokot odbioru robo6t z UM Wieluprzy udziale LUMEN Wiela

9. PODSTAWA PLATNSTI

Ogdlne wymagania dotygee ptatnéci podano w SST D-M-00.00.00.
Ptatnag¢ na podstawie jednostek obmiaru wg p.7 zgodnienziatem i ocea
jakasci wykonanych robot.

10.PRZEPISY Z\YFANE.

10.1PN-76/E — 05125 Elektroenergetyczne i sygnaine linie kablowe.

Projektowanie i budowa.

- PN-92-/E-05009 — Ochrona zapewags bezpieczestwo.

- PRAWO BUDOWLANE — Ustawa z dnia 7 lipca 1994r

10.2. Inne dokumenty

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budawd- montaowych,
cz¢é¢ V — Instalacje elektryczne wyd.1988r

- Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw
Budowlanych w sprawie bezpiedatwa i higieny pracy przy wykonywaniu
robét budowlano — montawych i rozbiérkowych. Dz. U. nr 13 z 10.4.1972r

- Plan zagospodarowania terenu — projekt drogowy

Opracowat :
MgrzinrMaciej Wojterski



