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D.07.07.02. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SST)
NAGLOSNIENIA | TELEWIZJI OBSERWACYJNEJ CCTV

1. PRZEDMIOT | ZAKRES SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem instalacji
nagtosnienia i telewizji obserwacyjnej CCTV na targowisku w Wieluniu.

Specyfikacja szczegoétowa jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji robét.

Niniejsza SST obejmuje prace objete przedsiewziecia pod nazwg : Projekt

rozbudowy targowiska miejskiego w Wieluniu przy ulicy Zielonej wraz z infrastrukturg

techniczna. Projekt nagtosnienia i telewizji obserwacyjne;.

W/w projekt obejmuje;

w zakresie nagtosnienia;

- zainstalowanie w pomieszczeniu ochrony targowiska wzmacniacza 400W,
miksera ze wzmacniaczemi elementami sprzezenh, mikrofonu z podstawg |
wytacznikiem, gtosnika odstuchowego, tunera, odtwarzacza CD/MP3,

- zainstalowanie na stupach oswietleniowych 8 kolumn gtosnikowych zewnetrznych
0 mocy 100 W (kazda) wraz z napowietrznymi liniami zasilajgcymi kolumny.

w zakresie telewizji obserwacyjnej CCTV;

- zainstalowanie w pomieszczeniu ochrony targowiska; rejestratora 4-kamerowego,
manipulatora, 2 monitoréw LCD 19, 4 transformatoréw wizji,

- zainstalowanie na stupach oswietleniowych 2 kamer szybkoobrotowych
zewnetrznych wraz z napowietrznymi liniami zasilajgcymi kamery.

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢é robét oraz za zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogoblne wymagania dotyczace rob6t podane sg w SST D-M-00.00.00.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca zgtosi fakt przystapienia do robét do
Urzedu Miejskiego w Wieluniu w celu ustalenia wstepnego harmonogramu robaét .
Fakt przystgpienia do robot nalezy zgtosi¢ rowniez do Rejonu Energetycznego w celu
uzgodnienia terminu zainstalowania kolumn gtosnikowych i kamer oraz wykonania
linii napowietrznych zasilajgcych kolumny gtosnikowe i kamery.

3. URZADZENIA | MATERIALY

Wymagania ogoélne podano w SST D-M-00.00.00.

Stosowane urzadzenia i materiaty w instalacji nagtosnienia:

- szafa dystrybucyjna 18U,

- wzmacniacz 400W typ W405,

- mikser ze wzmacniaczem 400W i elementami sprzezen, typ WM 3405,
- mikrofon z podstawg i wytacznikiem, typ MUD 5266,

- tuner, typ STSE-370/B,

- odtwarzacz CD/MP3, typ CD194DJ

- 8 kolumn gtosnikowych zewnetrznych 100W, typ ZGK-100,

- przewody YLY 2x2,5mm?, wykonane wg PN-93/E-90401
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Stosowane urzgdzenia i materiaty w instalacji CCTV:

- rejestrator cyfrowy 4-kamerowy, minimum triplex,

- manipulator, typ DCK 255

- 2 monitory LCD19* kolor, typ STM-19Lv

- 4 transformatory wizji

- 2 kamery szybkoobrotowe zewnetrzna z funkcjg dziefn/noc, mechanicznym filtrem
podczerwieni, przetwornikiem 7i“ CCD,rozdzielczos¢ 480/570 TVL, zoom
22/26,presety,trasy,

- przewody ETP 4x2x0,5 kat. 51 YWDXpek 75-1,13/4,8

4. SPRZET.

Wykonawca przystepujagc do wykonywania w/w robot winien wykaza¢ sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacych maszyn i sprzetu gwarantujgcego wtasciwg,
jakos¢ robot :

- liniowego zwany platformg z balkonikiem specjalnego samochodu

- spawarka elektryczna

Sprzet powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST D-M-00.00.00

5. TRANSPORT

Wykonawca przystepujacy do wykonywania sieci oswietleniowej winien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z samochodu dostawczego.

Na srodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢
zabezpieczone przed ich przemieszczeniem, ukladane zgodnie z warunkami
transportu wydanymi przez wytwoérce dla poszczegélnych elementéw.

Transport powinien odpowiada¢ wymaganiom SST D-M-00.00.0

6. WYKONYWANIE ROBOT

Wymagania ogoélne podano w SST D-M-00.00.00.

Prace zwigzane z wykonaniem w/w instalacji nagtosnienia i telewizji obserwacyjnej
wymagajg wytgczenia spod napiecia oswietlenia terenu.

Wstepny i Zasadniczy harmonogram prac , Wykonawca uzgodni w UM Wielun ,
ustali terminy wykonywania rob6t i warunki techniczne, wymagania bezpieczenstwa
pracy i zasady wspoOtpracy i sporzadzi protokot z ustalen.

Przy planowaniu harmonograméw prac montazowych uwzgledni¢ przepisy
wynikajgce z Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002r w
sprawie szczegoétowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa o ochrony zdrowia
oraz szczego6towego zakresu rodzajow robot budowlanych, stwarzajacych zagrozenie
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi.

6.1  Montaz kolumn gtosnikowych i kamer.

Kolumny gtosnikowe i kamery nalezy montowac na stupach oswietleniowych za
pomocg specjalnych wysiegnikéw. Nalezy je montowac¢ w sposob trwaty poprzez
skrecenie na $ruby z podktadkami sprezynujgcymi lub w podobny spos6b
umozliwiajgcy wymiane urzadzen. Przewody zasilajgce powinny by¢ przytaczone do
zaciskow przytgczeniowych urzadzen.
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6.2  Montaz przewodow na linkach nosnych

Przewody do kolumn gto$nikowych i kamer, zainstalowanych na stupach
oswietleniowych, nalezy montowac¢ za pomocg stalowych ocynkowanch linek nosnch
6mm mocowanych za pomocg hakéw do stupow oswietleniowych.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Ogoblne zasady kontroli jakosci podano w SST D-M-00.00.00.

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca uzyska od producentéw certyfikaty
zgodnosci i bezpieczenstwa stosowanych materiatow i urzadzen.

Kolumny gtosnikowe oraz kamery po ich montazu, podlegajg sprawdzeniu pod
katem:

- doktadnosci ustawienia,

- prawidtowosci ustawienia wysiegnikéw,

- jakosci podtagczen kabli i przewodow,

- jakosci potaczen srubowych,

- stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkich elementéw,

nie dopuszcza sie uszkodzen mechanicznych.

8. OBMIAR ROBOT

Ogodle wymagania dotyczace obmiaru robét podano w SST —D-M-00.00.00.
Jednostkg obmiaru jest:

- 1mb - montaz przewodow w korytkach instalacyjnych,

- 1 km - montaz przewoddéw na linkach nosnych

- 1 szt. — urzadzenia nagtasniajace i telewizji obserwacyjnej, konstrukcje,

wysiegniki itp.
9. ODBIOR ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczace odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00.

Przy przekazywaniu do eksploatacji drogi Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢
nastepujgce dokumenty:

- aktualng powykonawczg dokumentacje projektowg

- geodezyjng inwentaryzacje powykonawczag

- protokoty z dokonanych préb i pomiarow

10. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoblne wymagania dotyczace ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00.

Ptatnos¢ na podstawie jednostek obmiaru wg p.7 zgodnie z obmiarem i oceng jakosci
wykonanych robét.

11. PRZEPISY ZWIAZANE.
-  PRAWO BUDOWLANE — Ustawa z dnia 7 lipca 1994r

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano- montazowych, czesé V
— Instalacje elektryczne wyd.1988r
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- Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano —
montazowych i rozbiérkowych. Dz. U. nr 13 z 10.4.1972r

- Plan zagospodarowania terenu — projekt drogowy

Opracowat :

mgr inz. Stanistaw Kusztelak
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