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CZESC OGOLNA

0.0. INFORMACJE WSTEPNE.

0.1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest spleagfm techniczna wykonania i odbioru robot budowth
przewidzianych do realizacji w ramach zamieizeinwestycyjnego p.t.: ,Wykonanie rob6t remaosmych oraz
docieplenie budynku mieszkalnego wielorodzinned&ieluniu, ul.Sw. Barbary 51”

Zakres opracowania jest zgodny z Rozgdzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szgaiewego zakresu i
formy dokumentacji projektowej , specyfikacjickmicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanystaz programu
funkcjonalno — aytkowego.

0.2. Podstawa opracowania.

Niniejsza specyfikacg opracowano w oparciu o:

- umowe zawary pomkdzy Inwestorem a Projektantem inwestycji

- projekty wykonawcze z przedmiarami robét ohgyre wszystkie niezldne brapme opracowane w firmie ZNB
»INBUD” w Wieluniu w 2008r.

- katalog pt. Wspoélny Stownik Zamowie

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.200w sprawie szczegOtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej , specyfikacji technigeh wykonania i odbioru robét budowlanych znarogramu
funkcjonalno — aytkowego. (Dz. U. z dnia 16.09.2004 r)

1.0. INFORMACJE SZCZEGOLOWE.

1.1. Nazwa zamowienia nadana przez Inwestora.

Gmina Wiell jako Inwestor projektowanego zamierzenia bvddnego nadata nagtujaca nazwe: ,Wykonanie robot
remontowych oraz docieplenie budynku mieszkalneigtorodzinnego w Wieluniu, uSw. Barbary 51”

1.2.  Przedmiot i zakres rob6t budowlanych.
W zakres projektowanej inwestycji wchadz

1) Roboty ogdlnobudowlane obejmog

a) roboty budowlane w zakresie:

- konserwacje wizby dachowej

- wykonania nowycKlcianek dziatowych

- zamurowania i przebicia w istniglychscianach

2) Roboty budowlane wyk@zeniowe obejmufe:
- wymiare okien i drzwi

- wymiare posadzek

- tynki

- malowanie scian

- obrobki blacharskie

- docieplenigcian

3) Roboty instalacyjne

— uzupetnienie instalacji elektrycznych gniazdwietlenia
— instalacja odgromowa

4)Roboty rozbiérkowe
— budynek gospodarczy
— sanitariaty zewgtrzne

1.3. Opis prac towarzysgcych i rob6t tymczasowych.

Prace towarzysze obejmuj:

a) wykonanie dokumentacji powykonawczej zaréwnalowlano — instalacyjnej jak : mapy zasadnicztginu
porealizacyjnego — natg do obowazkow Wykonawcy

b) wykonanie niej wymienionych bada powykonawczych (naky do Wykonawcy) :

- skutecznéci dziatania przewoddéw wentylacji grawitacyjnej

Roboty tymczasowe obejmlj

a) ogrodzenie placu budowy i terenu zaplecmalezy do obowizku Wykonawcy

b) postawienie obiektow kubaturowych zapleczardwo — socjalnego na okres budowy —naleo obowazkow
Wykonawcy

c) wykonanie drog dojazdowych i chodnikéw maehie zaplecza biurowo — socjalnego - nyaldo obowizku
Wykonawcy

d) doprowadzenie wody i energii elektrycznej doiektow zaplecza - nale do obowazkéw Wykonawcy
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1.4. Informacje o terenie budowy
1.4.1. Dane dotyeze lokalizacji inwestyciji.
Teren przeznaczony pod remont i przebugdbwdynku mieszkalnego zlokalizowany jest w Wielupriay ul.
Sw. Barbary 51.
Teren ten graniczy:
a) od strony pétnocnej, potudniowej, wschodniejgiesdnimi dziatkami
b) od strony zachodniej z uliéw. Barbary

1.4.2. Fizjografia terenu.
Teren na ktorym posadowiony jest budynek jest ptask

1.4.3.Istniejca zabudowa nadziemna i podziemna.
Z elementow infrastruktury technicznej w otoczedmiatki przebiegay:
- ulicaSw. Barbary o nawierzchni asfaltowej
- sié wodochgowa i kanalizacji sanitarnej

1.4.4. Organizacja rob6t budowlanych izymieryjnych.

Wykonawca robét przed realizacyvinien opracowé

- projekt BIOZ

Opracowane w/w projekt winien uzygkakceptag Inwestora i Projektanta.
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CZESC OGOLNA

2.0. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

(wymagania wspdélne dotycgce wszystkich rob6t budowlanych
objetych przedmiotem zamowienia)

DZIAL ROBOT

45000000-7 Roboty budowlane

B.00.00. WYMAGANIA WSPOLNE
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ogélnej specyfikacji technicznej.
Przedmiotem ogdlnej S| svymagania wspélne dotygze wykonania i odbioru rob6t budowlano-
konstrukcyjnych, remontowych, dla budynku miesakgb wielorodzinnego w Wieluniu.
1.2. Podstawa opracowania
Ogolm specyfikagt technicza opracowano na podstawie umowy zawartej z Inwesto
1.3. Okreslenia podstawowe.
Zgodne i zawarte w obowdujacych PN, przepisach prawa budowlanego, atestdeliadectwach dopuszczenia,
aprobatach technicznych, wytycznych wykonaniahiodi rob6t budowlano— mortawych, literaturze technicznej.
1.4. Wspdlne wymagania dotycgce robét.
1.4.1. Przekazanie placu budowy i dokumentaciji.
1.4.1.1. Inwestor przekazuje Wykonawcy plac budamngataici lub takich fragmentach, ktérae siezledne do
realizacji zadania zgodnie z przijm programem realizaciji.
1.4.1.2. Inwestor przekazuje Wykonawcy w dwdch egdarzach :
* dokumentagj projektow,
1.4.2. Obowizki Wykonawcy.
1.4.2.1. Wykonawca jest zobawany do precyzyjnego wyznaczenia elementéw konsyjaich i budowlanych w
planie i w przekroju na wszystkich etapach robét.
1.4.2.2. Wykonawca opracowuje i przedktada do afemgipnwestorowi kompleksowy program realizacjpéd
(harmonogram).
1.4.2.3. Wykonawca ponosi petodpowiedzialné¢ za utrzymanie placu budowy w zadawatgm stanie i poradku
od momentu przycia do czasu odbioru koowego. W miat postpu robot plac budowy i jego otoczenie powinng by
uprzatane z nadmiaru materiatow, konstrukcjigdbego spratu i zanieczyszcze
1.4.2.4. Wykonawca jest odpowiedzialny za bezpigstzeo robot.
Przed przysipieniem do robot Wykonawca :
e umieszcza tablice zawienge podstawowe informacje o budowie. &ranformacji i lokalizacg tablic
Wykonawca ustala wedtug zadzenia (1)
e przedstawia Inwestorowi uzgodniony projekt orgacjiziezabezpieczenia robdt w okresie trwania
budowy. Instaluje tymczasowe ydzenia zabezpieczgje takie jak : ogrodzenia, zapory, znaki.
1.4.2.5. Wykonawca przestrzeédagdzie zasad ochronyodowiska na placu budowy i poza jego gdam. W
szczegOlnéci Wykonawca powinien poa odpowiednigsrodki zabezpieczage przed :
e zanieczyszczenieftiekéw wodnych i gleby pytami, paliwem, olejami, texdatami bitumicznymi,
chemikaliami i innymi szkodliwymi substancjami,
e zanieczyszczeniem powietrza, gazami i pytami,
e przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
* mozliwoscia powstania pgaru,
e niszczeniem drzewostanu przylegtego do terenuvydo
1.4.2.6. Przed rozpoeziem rob6t Wykonawca ma obayeek podj¢ niezledne kroki w celu zabezpieczenia instalacji i
urzadzer podziemnych i nadziemnych przed ich uszkodzeniem.
1.4.2.7. Wykonawca ponosi petndpowiedzialné za opiek nad wykonanymi robotami, przygotowanymi do budowy
materialami oraz zgromadzonym na placu budowyespnz w okresie od przggia placu budowy do odbioru
koncowego robaot.
1.4.2.8. Wykonawca zoboygdany jest do ochrony przed uszkodzeniem lub zné&sEem wiasnéci publicznej lub
prywatne;.
1.4.2.9. Podczas realizacji zadania budowlanegodiglica powinien zapewhnkatrudnionemu na budowie
personelowi odpowiednie udzenia socjalne i sanitarne i nie dopuszaa pracy w warunkach niebezpiecznych i
szkodliwych dla zdrowia.
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2.0. MATERIALY.
Wszystkie uyte do wykonania rob6t materiaty powinny posiadaajowa deklaracg zgodnéci z Polsls Norma
Wyrobu lub aprobat technicza. Producent wyrobdéw skilada gakleklarag na swaj odpowiedzialnét.
Wykonawca jest zobowzany do skladowania i przechowywania materiatovpuosg$b zapewniagy ich wigciwa
jakosé i przydatné¢ do robot.
Materiaty powinny by sktadowane oddzielnie — wg asortymentu, z zach@mmamwymogow bezpiecastwa i z
mazliwoscia pobrania reprezentatywnych probek. Szczegdlnedyastsowhzuja dla skladowania i przechowywania
cementu, bituméw, materiatdbw chemicznych i paliw.
Materiaty ktérych jaké¢ nie zostata zaakceptowana lub do ktérych zachwegipliwosé pod wzgédem jakdci,
powinny by sktadowane oddzielnie. Dostawy tych materiatovenaprzerwa.

3.0. SPRET | MASZYNY
Dobér spretui maszyn do wykonania robot przewidzianychomtkakcie powinien gwarantowgakos¢ robot
okreslona w dokumentacji projektowej, PN , warunkach technich i ST.

4.0. TRANSPORT.
4.1. Szczego6la uwag; nalery zwrocic na dobdérsrodkdw transportu do przewozuodkéw chemicznych, paliw, cementu
luzem, styropianu, wetny mineralnéjtodki transportu powinny posiaélavyposaenie specjalne w zalrosci od rodzaju
przewaonego tadunku.
4.2. Ograniczenia obcizenia osi pojazdow.
Wykonawca powinien dostosowasic do obowizujacych ograniczé obchzen osi pojazdéw podczas transportu
materiatéw po drogach publicznych poza granicamtplbudowy a tale w jego granicach.

5.0. WYKONANIE ROBOT.
Wszystkie roboty olgfe kontraktem powinny &y zgodne z obowrzujacymi PN, dokumentagj projektowva,
wymaganiami technicznymi i ST dla poszczegoinyatizepow robét wyszczegolnionych w projektach wykwozych
i przedmiarach robot.
Wykonawca ponosi pesrodpowiedzialnét za jaké¢ wykonania wszystkich elementéw i rodzajoéw rob6hedzcych
w sklad zadania budowlanego.
Wykonanie kadego rodzaju robét powinno dpdnotowane w dzienniku budowy, ewentualnie retqkole odbioru
robot.
5.1. Dokumenty budowy.

W okresie realizacji kontraktu Wykonawca zobgwmeiny jest do prowadzenia, przechowywania i zabezpiga
nastpujacych dokumentéw budowy :
e dziennika budowy,
« certyfikatdw i aprobat technicznych wbudowangtémentoéw budowlanych,
e protokotéw odbioru robot.
Pomiary i wyniki bada musz by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach i podmispreez Wykonawg i
Inwestora.
5.1.1. Dziennik budowy jest to zeszyt opatrzongcpicia Inwestora z ponumerowanymi stronami,zgty do
notowania wydarze zaistnialych na budowie w czasie wykonywania z#@dabudowlanego, rejestrowania
dokonywanych odbiorow robot, przekazywania podecennej korespondencji technicznej peoizy Inwestorem
Wykonawe i Projektantem. Zapisy w dzienniku budowy powirtmy¢ dokonywane na bigco i chronologicznie w
odniesieniu do wygpujacych na budowie przypadkéw wymaggjch odnotowania. Kaly zapis w dzienniku budowy
powinien by zaopatrzony w dati podpis osoby dokonagej zapisu z podaniem imienia i nazwiska stanowiska
stuzbowego oraz nazwy instytucji, kipreprezentuje.

Prawo do dokonywania zapiséw w dzienniku budowysgltguje rownie :

e przedstawicielom pstwowego nadzoru budowlanego,

« osoly wchodzcym w skiad personelu Wykonawcy, ale tylko w zalad®zpieczistwa wykonywania robot

budowlanych.
Prowadzenie dziennika budowy natelo obowizkoéw Kierownika Budowy.

6.0. KONTROLA | BADANIE WYROBOW | ROBOT.
6.1. Ogodlne wymagania dotycgce jakosci robot.
Za jaka¢ zastosowanych materiatdw i wykonanych rob6t oz 2zgodné¢ z wymaganiami odpowiedzialny jest
Wykonawca robét.
6.1.1. Do obowizkéw Wykonawcy w zakresie jako materiatdw mgdzy innymi naley :
» wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materigdpowiedniej jakéci,
* przestrzeganie takich warunkéw transportu i przegdania materiatdw ktére zagwaranfiachowanie ich
jakosci i przydatndci do planowanych robot,
» okreSlenie i uzgodnienie takich warunkéw dostaw (widlkioi czestotliwosci), aby mogta b§ zapewniona
rytmicznaé robot,
e prowadzenie systematycznej kontroli ja&iootrzymywanych materiatow,
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« zgromadzenie na skltadowiskach przed rozpciem robot takiej iléci materiatow, ktéra pozwoli zrealizowa
je w sposob ptynny.
Wszystkie wykonane roboty izyte materialy powinny by zgodne z projektem, Polskimi Normami (aprobatami
technicznymi), warunkami technicznymi i specgfik technicza.
6.2. Koszty bada kontrolnych.
Jezeli wyniki dostarczonych przez Wykonagvbada zostam uznane prze Inwestora za niewiarygodne, taemon
zazadat powtorzenia bada
Jezeli wyniki sie potwierdz i spetinih wymagania PN to koszty tych badaonosi Inwestor. W przeciwnym razie koszty
ponosi Wykonawca.

7.0. PRZEDMIAR ROBOT
Przedmiar rob6t wykonano wg zasad podanycledpowiednich Katalogach Naktadéw Rzeczowych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.
Odbidr robdt jest to ocena robét wykonanych przekdvawe przeprowadzona przez Inwestora.
8.1. Podziat odbioréw.
8.1.1. Odbidr robot zanikagych i ulegagcych zakryciu.
Jest to finalna ocena floi i jakosci wykonanych robét, ktére w dalszym procesie meatji zanikag lub ulegag
zakryciu.
8.1.2. Odbiér cgiciowy.
Jest to ocena ifoi i jakosci wykonanych robét, stanowdych zakéczony odebny element konstrukcyjny ,
budowlany itp. wymieniony w kontrakcie.
8.1.3. Odbiér kacowy.
Jest to ocena ifmi i jakosci catasci wykonanych robot, wehodeych z zakres zadania budowlanego, wraz z
dokonaniem kacowego rozliczenia finansowego.
8.1.4. Odbiér ostateczny (pogwarancyjny).
Jest to ocena zachowania wymaganej jakelementow robét w okresie gwarancyjnym oraz @maigzanych z
usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.
8.2. Dokumenty do odbioru robot.
8.2.1. Wykonawca przygotowuje do odbioréweszdowych i odbioru kécowego
nastpujace dokumenty :
* dokumentagj projektows i ST,
e dziennik budowy
« certyfikaty , aprobaty techn. wbudowanych elemeritonstrukcyjnych i budowlanych
e dokumentagj powykonawca,
8.3. Badania i pomiary w odbiorach robot.
8.3.1. Podstaw do oceny jakéci i zgodndci odbieranych robdt z dokumentagprojektova s3 badania i pomiary
wykonywane zaréwno w czasie realizacji jak i poaaizeniu robot oraz ogliziny podczas dokonywania odbioru.
8.3.2. Podstaw do odbioru s ogledziny oraz badania techniczne i ewentualne pomidokonywane przez
laboratorium, zaakceptowane przez Inwestora orlravane przez komisjodbioru.
8.4. Zgloszenia do odbioru Wykonawca dokonuje zapisendziennika budowy i przekazuje Inwestorowi kompjetn
operat kalkulacyjny (kicowa kalkulacg kosztow).
8.5.0dbioru kaicowego dokonuje komisja powotana przez Inwestatacid i ilos¢ zakaiczonych robot komisja stwierdza
na podstawie operatu kalkulacyjnego oraz hagemiarow wymienionych w p. 8.3. i na ocenie véinej.
Komisja sprawdza zgod&dwykonania rob6t z dokumentagprojektov i ST.
8.6.Jezeli komisja stwierdzaze jaka¢ wykonanych rob6t nieznacznie odbiega od wymagampkumentacji projektowej
i ST z uwzgédnieniem tolerancji lecz nie maghiszego wptywu na cechy eksploatacji obiektu, toatnlfe potacen jak na
wady trwate.
8.7.Jezeli komisja stwierdzize jaka¢ robot znacznie odbiega od wymaganej dokumentagjektowej i ST, to wydcza te
roboty z odbioru.

9.0. PRZEPISY ZWIAZANE — PODANE W SPECYFIKACJACH TECHNICZNYCH
ASORTYMENTOWYCH.

1) Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i ®&udctwa z dnia 15.12.1994 r w sprawie dzikan
budowy oraz tablicy informacyjnej.

2) Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i ®udictwa z dnia 21.02.1995 r w sprawie rodzajéw
zakresu opracowiageozyjno-kartograficznych oraz czyiob geodezyjnych obowkujacych w budownictwie.

3) Zarzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Bwumiotwa z dnia 15.12.1994 r. w sprawie rodmajé

obiektéw budowlanych przy ktérych realizadgfisi wymagane ustanowienie inspektora nadzanestorskiego.

4) Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury w sprawie sploda deklarowania zgodic wyrobéw budowlanych oraz

sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dazr 198,poz. 2041).

5) Poradnik majstra budowlanego. Wyd. Arkadyw&/ 2003 - 2004
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CZESC SZCZEGOLOWA

3.0. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANI A | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH.
ROZDZIAL | - ROBOTY BUDOWLANE | IN ZYNIERYJINE

Grupa robot:
45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszéwimpletnych obiektow budowlanych lub ich
czesci oraz roboty w zakresie zynierii ladowej i wodnej

Roboty ogélnobudowlane

Klasy i kategorie robot

45262500-6 Roboty murarskie

45262100-2 Roboty przy wznoszeniu rusztbwa

Roboty wykonczeniowe

Klasy i kategorie robot

45421000-4 Roboty w zakresie stolarki budowlanej
45421100-5 Instalowanie drzwi i okien i podotimyelementéw
45421141-4 Instalowaniécianek dziatowych

45432100-5 Ktadzenie i wyktadanie podtog

45410000-4 Tynkowanie

45442100-8 Roboty malarskie

45450000-6 Roboty budowlane , wylazeniowe , pozostate

I ROBOTY BUDOWLANE
B 1.00 ROBOTY MUROWE

1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi(8jT) & wymagania dotyexre wykonania i odbioru elementéw
zamurowa otworoéwscian ngnych i wypetniagcych.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakriat czs¢ dokumentacji technicznej przy realizacji dbiorze robot
wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nastpujace elementy:
- $ciany wypehiajce z cegty peinej lub dziurawki

2.0. MATERIALY.
Cegta petna kl.150, zapr. cem-wap

3.0. SPRZET | MASZYNY.
Pion murarski, tata murarska , poziomica uniaks , przecinak murarski, skrzynia do zaprakiglnia murarska ,
czerpak blaszany.

4.0. TRANSPORT.
Samochody skrzyniowe , palety drewniane z zsavia.

50. WYKONANIE ROBOT
Uzupetnienia muréw wykonywawarstwami z zastosowaniem prawidtowegazania i grubéci spoin
mozliwie rownomiernie na catej diuga. Cegly winne by czyste i wolne od kurzu i zanieczyszczerzed
utozeniem naley je zamocz§ w wodzie.
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Roboty prowadzi w temperaturze powgj O°C. Grubd¢ spoin 12 mm pozioma, 10 mm pionowa z
murowaniem na tzw. puste spoiny.

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.
Sprawdzenie cegiel: wymagana klasa , wymiaksitalt , liczba szczerb ieknie¢ , odporné¢ na uderzenia ,
sprawdzenie przelomu ze zwréceniem uwagi aaartad¢é margla, nagkliwosé.
Zaprawa winna hky przygotowana mechanicznie , stoséwaasek rzeczny lub kopalniany.
Sklad obgtosciowy zaprawy dobieta dcswiadczalnie , konsystencja wg #ta pomiarowego & 8. Cement
portlandzki kl. 25. Dopuszczalne odchyiki wyndi& dla muréw nale przyja¢ z tablicy 10-37. ,Warunkéw
technicznych wykonania i odbioru rob6t budowdanontaowych”.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymaga wspolnych.

8.0. SPOSOB OBMIARU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera inspektor na podstawie dokuawginforojektowej i przepisow zwianych.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-65/B-14503 Zaprawy budowlano-cementowe
PN-74/B-3000 Cement portlandzki.

B 2.00 ROBOTY KOMINOWE

1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi(8jT) s wymagania dotyexe wykonania i odbioru robét
przewodoéw wentylacji grawitacyjnej pomieszgzsanitariatow
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jalatriat czs¢ dokumentacji technicznej przy realizacji dboorze
robét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuyj nasgpujace czynnéci :
- wykonanie przeldiprzez stropy nad parterem gpem
- monta przewoddéw wentylacyjnych z rur PCW fi 110mm zd#ego pomieszczenia sanitariatu z wlotem na
poziomie stropu i zakazeniem wywietrzakiem nad powierzcidiachu

2.0. MATERIALY.
Rury PCW fi 110mm, wywietrzaki PCW fi 110mm, kratkéntylacyjne

3.0. SPRZET | MASZYNY.
Jak dla robét kanalizacyjnych z PCW

4.0. TRANSPORT.
Samochaod dostawczy

5.0. WYKONANIE ROBOT.
Do wykonania przewoddéw wentylacyjnych stoséwary PCW fi 110mm Przewody wentylacyjne winnyieé
na catej wysok&i jednakowy przekrdj podany na rys. archieicznych. Przewody wyprowadzina wys.
0,9 m od potaci dachowej. Przewody wentylacygakaczy¢ wywietrzakmi z PCW. Wyloty z sanitariatow
zakaczyc wentylatorem mechanicznym.

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.
Po wykonaniu stanu surowego rglesprawdzt :
- prawidiowas¢ wzytych materiatow
- zgodnd¢ wykonania rob6t z niniejszdokumentagj
- droznos¢ przewodow
- wielkos¢ przekrojow przewododw
- szczelné¢ przewodow
- wielko$¢ i jakos¢ otworéw wlotowych.
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7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymaga wspdllnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.
Roboty odbiera komisja powotana przez Wykorawa podstawie dokumentacji projektowej i pigéw
zwigzanych (uczestnik - uprawniony pracownik uskaminiarskich).

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-64/B-03430 Wentylacja naturalna w budownictwigeszkaniowym i ogélnym. Wymagania techniczne.

B 3.00 ROBOTY RUSZTOWANIOWE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczii§jT) s wymagania dotyeze wykonania i odbioru rusztoiva
budowlanych przciennych z rur stalowych. Rusztowania tepszeznaczone do wykonania robét dociepleniowych
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakariat czé¢ dokumentacji technicznej przy realizacji dbaorzerobot
wymienionych w p. 1.1

2.0. MATERIALY.
Stojaki stalowe , ptyty pomostowe znormalizowasezenia stalowe pionowe i poziome,daszki ochrgnmdbojnice ,
drabiny , uradzenia piorunochronne, podktady pod stojakkopaienia.

3.0. SPRZT.
Ztacza wzdhine , klucze dacsrub.

4.0. TRANSPORT.
Samochodowy

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Podktady pod stojaki uktadana przygotowanym podia prostopadle ddciany budowli, dopasowaich uktad do
siatki konstrukcyjnej ,@izkiej” dla ktérej rozstaw stojakéw wynosi 210 w kierunku podinym i 1,35 mw
kierunku poprzecznym. Wyso#d kazdej kondygnacji rusztowania winna wyriosd,0 m wyjtkowo 1,80 m.
Stezenia poziome naly rozmieszcza na catej dlugéei rusztowania w sposob zapewniyj nieprzesuwni
weztéw. Pierwsze stenie poziome zaktadaespod pierwsz kondygnagi nad poditeem , naley je montowa
bezpdrednio do stojakéw rusztowania.

Zewretrzne stojaki rusztowa nalezy taczy¢ skzeniami pionowymi na calej wysod@ rusztowania. Liczba ¢ten
pionowych nie mze by mniejsza od 2 na kdej kondygnacji rusztowania a odlegtomicdzy polami szen nie
moze by wigcksza nk 10 m.

Konstrukcja rusztowania winna dykotwiona dosciany budynku w sposéb zapewn@j stateczn& i sztywndé
konstrukcji. Wielkd¢ sity odrywajcej rusztowanie przypadap na

1 kotwg nie mae by mniejsza i 2,50 kN. Zakotwienia natg umieszcz& symetrycznie na catej powierzchni
rusztowania , przy czym odlegto miedzy kotwieniami w poziomie nie powinna przstzg& 5,0 m,a w pionie na
wysokdaici wienca.

Dopuszczalne odchytki wymiarowe zmontowanegeztmwania nie powinny przekraézavielkosci podanych w
~Warunkach technicznych wykonania i odbiortbdb budowlano-montawych”, Wyd. Arkady W-wa 1989 r
Pomosty robocze powinny niieszeroké¢ nie mniejsz od 1,0 m.

Piyty pomostowe i bale nale ukltad@ szczelnie , aby uniemliwi ¢ spadanie jakichkolwiek przedmiotéw nazszie
pomosty. Kada konstrukcja winna mieutozone co najmniej dwa pomosty tj. pomost ralyoc pomost
zabezpieczagy.

Konstrukcja rusztowania powinna dyziemiona w sposdb podany w PN na wykomygaurzdzer odgromowych.

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.
Kontrole jakasci - kierownik budowy lub upowaiony do tych czynrii pracownik techniczny.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymaga wspolnych.

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.
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Roboty odbiera inspektor nadzoru na podstazeipisow w dzienniku budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Nie wystpuja

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-71/B-50510 Rusztowania robocze , stojakoweurz stalowych , zicza.Ogolne wymagania i badania.
PN-71/B-50505 Rusztowania robocze , stojakoweurz stalowych , zicza.Ogdlne wymagania i badania i
eksploatacja.

ROZDZIAL I

ROBOTY WYKO NCZENIOWE
Grupa robot

45400000-1 Roboty wykmzeniowe w zakresie obiektéw budowlanych
Klasy i kategorie robot

45421000-4 Roboty w zakresie stolarki budowlanej

45421100-5 Instalowanie drzwi i okien i podotimyelementow

45421141-4 Instalowaniécianek dziatowych

45432100-5 Kfadzenie i wykladanie podidg

45410000-4 Tynkowanie

45442100-8 Roboty malarskie

45450000-6 Roboty budowlane , wylazeniowe , pozostate

B.4.00. OKNA | DRZWI
1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)
Przedmiotem specyfikacji techniczngjygymagania dotycce okien i drzwi wraz z ich osadzenienieianach

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istom& dokumentacji technicznej. przy przygotowaniu, icesji i
odbiorze robét wymienionych w p 1.1

1.3. Zakres robét obptych specyfikacp techniczm
Roboty obejmuj nastpujace czynnéci:
wykonanie pomiaru otworéw drzwiowych i okiennyclhdpowiednim ich oznakowaniem
- wykonanie okien i drzwi u producenta
- przewiezienie elementéw na plac budowy
- zamontowania okien i drzwi w istniggych otworach
- uszczelnieni styku ramy zeiam

2.0. MATERIALY

Okna z PVC o parametrach techniczna:ytkowych:

- wsp. infiltracji powietrza a -= 0;8..0 n¥/(h m daP#’) dla pomierzé z went. grawitacyjs
- ugiccie elem. od obc. wiatrem f<1/300 odlegibmiedzy punktami zamocowia

- izolacyjnai¢ cieplna Uk 2,0W/ntK

- izolacyjng¢ akustyczna Rw = 30 dB

- trwalos¢ uzytkowa: 10 000 cykli otwarcia — zamkuia skrzydta

Parapety zewgtrzne z blachy ocynkowanej powlekanej gr. 0,55 mm

Parapety wewgtrzne - PCW

Drzwi zewrgtrzne wejciowe — drewniane petne ciepteabowe z okuciami z &ieznica drewniamn,
Drzwi wewretrzne ptytowe z okuciami zsoieznica stalowg

3.0. SPRZET | MASZYNY
Sprzt specjalistyczny do monta okien i drzwi.

4.0. TRANSPORT
Samochodowy,eczny
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5.0. WYKONANIE ROBOT

Okna i drzwi dostarczaesha budow w stanie ostatecznie wykozonym. Do zabudowania okien skrzydta milejmuje. Na
czas wykonywania uszczelhieraz podczas prowadzenia robét malarsko — tynkdrsikna powinny b§ ostonkte folia
ochronn lub tadma malarsl.

Do zamontowaniadgieznicy w csciezu stosowa rozpierane kotwy lub wkty zabezpieczone antykorozyjnie. Minimalna
dtugas¢ zagkbienia heznika wynosi 120 mm - dlacian z cegty.

Po zamontowaniusgieznicy montuje si parapety zewgirzne i wewstrzne.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

etapl — na zgodrié elementéw z aprobatechniczi

etapll — roboty ulegafe zakryciu , podparcie progéw, zamontowargeinic, uszczelnienie luzéw

etap Il — cechy geometrycznéaieznicy - niezmienne, brak trwatych zabrudzam, szyb i oké,zamykanie skrzydet bez
zackg¢, brak samoczynnego zamykanialsib otwierania ( pod ¢zarem wtasnym), zamkgtie skrzydta winny dolega
do dcieznicy rGwnomiernie.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskieggpaustawie wpisow do dziennika budowy

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYS ZACYCH
Nie wysgpuja roboty tymczasowe i prace towarzysz

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE
Odpowiednie aprobaty techniczne

B.5.00 ROBOTY PODLOGOWE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi(8jT) & wymagania dotyexe wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wymiana podtdég drewnianych parteru reagpki docieplone z paneli podtogowych i grestaz wymiai
wyktadziny PCV na pitrze na panele podiogowe i wyktadgiBCW.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jalairiat czs¢ dokumentacji technicznej przy przygotowan@alizacji i
odbiorze robét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nasgpujace czynnéci :
parter:
- demonta podtogi drewnianej
- usunkcie piasku z budynku do wymaganego poziomu
- ulozenie podsypki piaskowej na po#gip gruntowym osredniej mazszaici 60 cm i zagszczeniem jej do
stopnia "= 0,5
- utozenie plyty betonowej z betonu B 10 grétiol0 cm
- ulozenie warstwy p.wilgociowej z warstwy folii ilexyjnej
- ulozenie warstwy termicznej z ptyt styropianowybh30 gr. 5cm
- wykonanie podkiadu z zaprawy cementowej marki2 gr. 6 cm
- zbrojenie posadzki siatkstalovg
pictro: -  rozebraniu posadzek z PCW
—  przybiciu ptyty OSB 22mm
warstwy nawierzchniowe:
- ulozenie paneli podtogowych z olistwowaniem na warstwiaty poliuretanowej z fali
- ulozenie ptytek Gres
- zaspoinowanie powierzchni posadzki z ptytek Gres
- ulozeniu wykladziny PCW

2.0. MATERIA}Y.
Piaseksredni i gruby, Beton kl. B 10, Folia izolacyjrRtyty styropianowe M 30 gr. 5 cm, Zaprawa cetowa M 10
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siatka stalowa, ptyta OSB 22mm, mata poliuretanoavéolii, panele podtogowe kl. AC3, listwy PCW pmdiogowe,
plytki Gres 30*30, klej do ptytek, zaprawa spoiuug, wyktadzina PCW, klej do wyktadziny PCW

3.0. SPRZET | MASZYNY
Zacieraczka do betonu ZB-60, n@izia do cicia ptytek, paneli, wykladziny PCW, aparat elggitny do mierzenia
wilgotnosci podktaddw, szpachle do nanoszenia klejow.

4.0. TRANSPORT.
Reczny.

5.0.  WYKONANIE ROBOT.
Wykonanie posadzki polega na: wykonaniu warstatgra oraz utéeniu maty poliuretanowej na folii na odpowiednio
wyréwnanym i suchym podia, przyklejeniu wyktadziny PCW lub przyklejeniu g Gres oraz ich zaspoinowaniu.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Doktadnag¢ wyréwnania gornej powierzchni podé sprawdzé taty o dlugdci 2 m. Odchylenia od ptaszczyzny w
dowolnym miejscu nie magby¢ wigksze nk 3 mm na diugei taty. Wilgotng¢ podktadu nie mege by wigksza
niz 3%, a jego wytrzymasé R min = 12 MPa.

Winien on by czysty i trwaly. W przypadku wkszych odchyl@ w badanych ptaszczyznach winien¢ by
dodatkowo wyréwnany maswygtadzajca.

Szczeliny dylatacyjne w podkiadzie powinny¢bwykonane w miejscach dylatacji, w progaclkzwdowych i co 5

m w pomieszczeniach gkiszych ni 30 nt

7.0. PRZEDMIAR ROBOT
Wg wskazé wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskisgpoawdzajc :
- rodzaj uytych materiatéw
- wyglad zewrtrzny podiogi oraz jej réwroi
- arkusze winny hy przyklejone na catej powierzchni
- szerokd¢ i prostolinijnégé spoin, odchylenie od prostej winnoébgie weksze nt 1 cm na diugei
pomieszczenia
- prawidtowas¢ wymaganych spadkéw, w pomieszczeniach o hakigmogach
- dokladng¢ i staranné¢ wykonczenia posadzki zaréwno na calej powierzghkii przy scianach
- prawidlowas¢ uszczelnienia wpustow podtogowych
- jakosci zakotwienia elementéw obramowtych

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-76/B-04270 Wyktadziny podiogowe z polichlorkuinylu. Badania techniczne.
PN-76/B-10150 Posadzki z wykladzin z tworzgatucznych. Wymagania i badania przy odbiorze.

B.6.00 ROBOTY TYNKOWE (wewngtrzne)

1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczf8jl) & wymagania dotyexe wykonania i odbioru zw#ane z
tynkami uzupetniajcymi scian i stropow.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakiriat czs¢ dokumentaciji technicznej przy przygotowanealizacji i
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nasgpujace czynnéci :
- sprawdzenie wykonania robét instalacyjnych pokibwych , zamurowania przéhi bruzd oraz
obsadzenia @&ieznic drzwiowych i okiennych
- mur winien by wykonany na niepetne spoiny (1 mm od lica muru)
- oczyszczenie podia z kurzu szczotkami, usgoie plam z rdzy i substancji ttustych ( przemycie
10% roztworem szarego mydta)
- nadmiernie such powierzchrg muru zwiky¢ wody bezpdrednio przed naniesieniem zaprawy
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- stosowa zapraw cementowo-wapiemno konsystencji 911 (obrzutka z zaprawy cementowej 1:1 grub.
3+4 mm)

2.0. MATERIALY.
Materiaty wg PN-90/B-14501

3.0. SPRZET | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze, stoliki tynk#s wzorniki , taty , mieszatka do zapraw.

4.0. TRANSPORT.
Reczny.

5.0.  WYKONANIE ROBOT.
Proces technologiczny obejmuje w zasadzieepagte grupy Czynnosci :
- wyznaczenie lica powierzchni tynku seianach
- wykonanie obrzutkiscian
- wykonanie narzutu na powierzclinician
- wykonanie gtadzi wraz z zatarciem
- wykonanie é&cieznicy , wyskokow , wak

6.0.  KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Obrzutka z zaprawy cementowej 1:1 grub4 &xm. Narzut powinien ld¢y nanoszony po zwianiu zaprawy
obrzutki. Podczas wyréwnywania nalewarstwe narzutu dociska pa@ przesuwas stale w jednym kierunki.
Zaprawa dla narzutu : cementowo-wapienna Gl naley nanost przed zwizaniem zaprawy narzutu.
Stosowé zapraw cementowo-wapiennl1:1:2 o konsystencji+10 cm ,zsp” z drobnym piaskiem przesiewanym o
uziarnieniu 0,250,5 mm. Zatarcie na gltadko pacKrewnian.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie dokumentacji oraz wpiséw doemizika
budowy

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykle. Wggania i badania przy odbiorze.
PN-65/B-14503 Roboty tynkowe. Zaprawy budowlarementowo-wapienne.
PN-79/B-06711 Roboty tynkowe. Piasek do tynlkawyktych.

B. 7.00 ROBOTY MALARSKIE (wewngtrzne)

1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi(8jT) & wymagania dotyexe wykonania i odbioru robot
malarskich wewetrznych farbami emulsyjnymi.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jalatriat czs¢ dokumentacji technicznej przy przygotowarniealizacji i
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nasgpujace czynnéci :
a) sprawdzenie wilgotdoi nowych tynkow
b) sprawdzenie zakezenia wszystkich robét instalacyjnych z atkiem tzw. bialego monta oraz
armatury éwietleniowej
c) wykonania zagruntowania i pierwszego malowani
d) wykonanie drugiego malowania .

2.0. MATERIALY.
Farba emulsyjna wewtrzna - kolory pastelowe (wedtug zapisuopisie technicznym)
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3.0. SPRZET | MASZYNY
Gladzik do tynku, szczotki druciane , skrobaczkaciernice stalowe egzle , odkurzacz , tawkowiec , agregat do
natryskiwania farby: eczny i mechaniczny , aparaty elektromagnety¢airabiny.

4.0. TRANSPORT.
Reczny i mechaniczny

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Do malowania powierzchni na nowych tynkachkyptpuje s¢ po doktadnym oczyszczeniu z zaprawy, pytu i
innych zanieczyszche po dostatecznym stwardnieniu i zaiojeniu powierzchni tynkowanych.

Malowanie wykonuje si trzykrotnie naktadafp krzywo cienkie warstwy za pompgedzla, watka malarskiego lub
pistoletu natryskowego.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Powierzchnie powtok powinny bBybez uszkodze, smug , prz&witow , plam isladow mdzla. Nie dopuszcza ¢si
pekania , tuszczenia gipowtoki , odstawania od podid oraz widocznycha¢zen i poprawek. Dopuszczagsi
chropowatéci powitoki odpowiadajca rodzajowi faktury pokrywanego podi Powtoki powinny b¥ odporne na
tarcie tkanin i dawa matowy wyghd pomalowanej powierzchni.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obg¢te ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpiséw do dziennika budowy.
- sprawdzenie materiatow na podstawieazabnych deklaracji zgodéa
- sprawdzenie nagiliwosci i wsikliwosci warstwy gruntujcej
- sprawdzenie wygHu zewntrznego jak wp. 6
- sprawdzenie zgoddo barwy powloki z wzorcem
- sprawdzenie potysku
- sprawdzenie przyczepsm powlok

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbavodnymi i wodorozcikczalnymi farbami emulsyjnymi

B.8.00 ROBOTY BLACHARSKIE
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi(8jT) & wymagania dotyexe wykonania i odbioru rob6t
blacharskich.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jalairiat czs¢ dokumentacji technicznej przy przygotowarniealizacji i
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.
utozenie izolacji z papy pod parapety
wymiana obrobek blacharskich z blachy ocynkowameplorobki z blachy powlekanej
wymiana obrobek blacharskich balkonu
monta obrobek dachu z blachy powlekanej
monta rur spustowych i rynien PCW

2.0. MATERIALY.

Papa termozgrzewalna gr.4,7mm, roztwor asfaltowytgiacy, obrobki blacharskie z blachy gr. 0,55 mm rdowana i
zabezpieczona warstwami ochronnymi: warstwayyaa, warstw farby gruntowej i warsty zewrgtrzrng
kilkupowtokowa z plastisilu o dcznej grub. 17%m, rynny i rury spustowe z PCW

3.0. SPRZET | MASZYNY
Sprzt dla robét dekarskich z blachy.

4.0. TRANSPORT.
Reczny
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5.0. WYKONANIE ROBOT.

Papa termozgrzewalna nawierzchniowa gr. 4,7mm aklaghod parapety po zagruntowaniu peatérodkiem
gruntupcym, klejona metaglitermozgrzewalnna catej powierzchni. Wszystkie obrébki wykonuge z blachy. Goérna
czg$¢ obrobki musi by zabezpieczona przed przeciekaniem wody zaopp tzw. wydry lub za pomacobrdbki
dwudzielnej.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Sprawdzenie materialdbw nale przeprowadZi na podstawie zapiséw w dzienniku budowgakcznikéw wg
wymaga wspalnych.

Sprawdzenie umocowania blachy

Sprawdzenie obrébek blacharskich.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpiséw do dziennika budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Roboty rusztowaniowe ¢te w oddzielonej pozyciji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlanelachy stalowej ocynkowanej i cynkowej. Wymaigan badania
techniczne przy odbiorze.

B 9.00SCIANKI DZIALOWE Z G-K
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczii8jT) s wymagania dotyeze wykonania i odbioru konstrukciji
scianek dziatlowych z G-K
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakiriat czs¢ dokumentaciji technicznej przy realizacji dbiorze robét
wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nasgpujace elementy:
e monta scianek z G-K z obustronnym oldeniem i wypetnieniem welna mineraln

2.0. MATERIALY.

- pyty G-K wodoodporne gr. 12.5mm
- ksztattowniki stalowe profilowane U
- ksztattowniki stalowe profilowane C
- kotki do wstrzeliwania

- blachwkety

- gips budowlany szpachlowy

- plyty z welny mineralnej gr.10cm

- ta8ma perforowana

3.0. SPRZET | MASZYNY.
Poziomica uniwersalna

4.0. TRANSPORT.
samochdéd dostawczy

5.0. WYKONANIE ROBOT
Wytrasowa miejsce montau scianki. Zamocowaé profil stalowy U do podtogi i sufitu za pompkotkow
wstrzeliwanych, zamocowastupki z profilu C do utéonych listew,poziomych, przymocowac @hg-k, utazyé
welne mineralr, przygotowa zaprave gipsova, zaszpachlowapolaczenia piyt i styki zze stropem, zabezpigczy
spoiny tama papierowd, zaszpaclowai oszlifowa potaczenia.

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.
Sprawdzenie prawidtowdusytuowania, paczen i zamocowania ksztattownikéw,wyspoinowania stykgivt G-K.
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7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymaga wspélnych.

8.0. SPOSOB OBMIARU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera inspektor nadzoru.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
Instrukcja ITB nr 222 Wymagania technicznoskowe dla lekkichician dziatowych w budownictwie ogélnym

10. ROBOTY DOCIEPLENIOWE ( z wypraw a tynkarska)
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrn§T) & wymagania dotyeze wykonania i odbioru zwiane z
docieplenienscian obiektu {ciany istniejce)- docieplenie systemowe.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jalainiat czs¢ dokumentaciji technicznej przy przygotowanigalizacji i
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuyj nasgpujace czynnéci :

- przygotowanigcian przez zmyciécian czysi woda pod cénieniem.

- Umocowanie listwy cokotowej

- przyklejenie ptyt z welny mineralnej grub. 12cmnp8c

- pokrycie wetny mineralnej warstwzbrojca z masy klejcej z zatopioa siatky z wtdkna szklanego, do wys 2 m

druga warstwa siatki.

- Wtopienie nargnikéw ochronnych otworéw

- wykonanie tynku nawierzchniowego akrylowegosognach, na cokole tynkiywicznego.
2.0. MATERIALY.
Piyty z welny mineralnej gr.12cm, 3cm, zaprawa ddeg do styropianu, siatka z widékna szklanego, tkikylowy, tynk
zywiczny, naraniki ochronne, listwa cokotowa
3.0. SPRZET | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze , wzorniki , fatyieszatka do zapraw.
4.0. TRANSPORT.
Reczny.
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Szczegdtowy opis robét zawarty jest w instrukcjBlfir 334/96”Ociepleniécian zewrtrznych budynkéw metedekka”
6.0.  KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Sprawdzenie stanu jakd $cian, zaakceptowanie istrieych odchytekscian przez Inwestora. Pozostatle wymagania wg
instrukcji ITB 334/96.

7.0. OBMIAR ROBOT

Wg. wymaga wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie uzgodnionego zakresu robét.
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Roboty rusztowaniowe ¢lie w oddzielnej pozycji.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-B-20130: 1999 Wyroby do izolacji cieplnej w buductwie. Instrukcja ITB nr 334/96 "Ocieplenieian zewgtrznych
budynkow metod lekka” Aprobata techniczna ITB AT-15-3662/99

11. OKLADZINA SCIENNA (glazura)

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrn§T) & wymagania dotyeze wykonania i odbioru zwiane z
oktadzinamiscian ptytkami ceramicznymi.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jalainat czs¢ dokumentaciji technicznej przy przygotowanializacji i
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.

Roboty obejmuyj nasgpujace czynnéci :
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a) wykonanie uzupenfetynkow
b) sprawdzenie podia
a) podi@e naley zagruntowa srodkiem gruntujicym
b) na zagruntowane podi® naniéé¢ warstw kleju
c) nasgpnie mocowa ptytki ceramiczne o wymiarach 20*25cm
d) przerwy mgdzyptytkowe zaspoinowazapravi Spoinujca
e) umocowa listwy wykonczeniowe
2.0. MATERIALY.
- srodek gruntujcy, klej do plytek, ptytki glazura 20*25cm, zapragpoinujca, listwy wykaiczeniowe
3.0. SPRZET | MASZYNY
packi zbate szpachelki, przecinarka, szlifierka
4.0. TRANSPORT.
Reczny.
5.0.  WYKONANIE ROBOT.
Proces technologiczny obejmuje w zasadzieepagte grupy Czynnosci :
a) wykonanie rozhiérek istnigiych oktadzin
b) uzupetnienie tynkow
c) wykonanie gruntowanigcian
d) naniesienie warstwy kleju
e) przyklejenie ptytek
f) zamocowanie listew wykczeniowych
g) zaspoinowanie ptytek
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Odchylenie krawdzi ptytek od poziomu lub pionu lub ptaszczyZejany nie powinno bywicksze nk 2mm.
7.0 OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.

Nie wystpuja.

Rozdziat Il INSTALACJE ELEKTRYCZNE

1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczf8jl) s wymagania dotyexe wykonania i odbioru zwiane z
wykonaniem uzupetniagych instalacji elektrycznych budynku mieszkalnego
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jalairiat czs¢ dokumentaciji technicznej przy przygotowan@alizacji i
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuyj nasgpujace czynnéci :
w zakresie wykonania instalacgwietlenia i gniazd wtyczkowych
- przygotowanie podiea pod zamocowanie oprawwvaetleniowych
- monta opraw dwietleniowych
- wykonanie otworéw pod ospgzinstalacyjny
- monta osprztu instalacyjnego tj. Puszek, rozgalikow, gniazdek, wytacznikdw
- ulozenie przewodéw kabelkowych w tynku
- wykonanie przebi przexiany
- badanie stanu izolacji utonych przewodéw
w zakresie wykonania instalacji odgromowej:
— zamocowanie rur i wggniecie przewoddw instalacji odprowadzegj do rur
— monta zwoddéw poziomych nienagranych na wspornikach
— wykonanie patczen z rynnami i padczen zlaczami krzyowymi
— wykonanie uziomu punktowego
— zainstalowanie skrzynek zeagkem probierczym
— pomiary instalacji odgromowej
w zakresie wykonania instalacji antenowej:
— monta konstrukcji wsporczych i anten telewizyjnych
— monta osprztu instalacji telewizyjnej
— wykonania otworéw pod ospgizinstalacyjny
— monta osprztu instalacyjnego: puszek, rozgatikow
— wykucie bruzd dla rur
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— utozenie rur w bruzdach
— zaprawienie bruzd
— ulozenie przewodow instalacji antenowej

2.0. MATERIALY.
Rury do ukfadania instalacji, przewody o izolagiipiinylowej 750V, oprawy éwietleniowe, ospra instalacyjny dla
instalacji gwietlenia i gniazd wtyczkowych 230V, konstrukcjepmscze i anteny telewizyjne, osgptinstalaciji
telewizyjnej, linka stalowa fi 8mm, bednarka ocymlema, wsporniki dachowe, skrzynki pomiarowe

3.0. SPRZET | MASZYNY

wiertraka, szlifierka, wigtaki, spawarka, mierniki uniwersalne dla instalabgktrycznych

4.0. TRANSPORT.
Samochod dostawczy 0.9t

5.0. WYKONANIE ROBOT.
Wytyczenie rur i przewodow uktadanych pt, 2daie przewodow, wyznaczenie miejsca mocowania opraw
oswietleniowych i ich zamocowanie, wyznaczenie miajemcowania osperu instalacyjnego i jego zamocowanie,
dokonanie potaczew instalacjach w stanie beznagibwym, dokonac pomiaréw w stanie ngpowym, pomiary
zawrzec w protokotach dla poszczegélnych instalgmjzekazac je Inwestorowi

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Skontrolowac wykonane roboty poprzez sprawdzenielrgici z dokumentagjtechniczia

7.0.PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg wymaga wspoélnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie dokumentacji oraz wpiséw doermizika
budowy

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-84/E-02033 @wietlenie wretrz swiattem elektrycznym

PN-86/E-05003.01 Ochrona odgromowa obiektéw budayda (wymagania wspdlne)

PN-IEC 61024-1 Ochrona odgromowa obiektow budowdarizasady ogoine)

PN-IEC 60364-4 Instalacje elektryczne w obiektactidwlanych — ochrona dla zapewnienia bezpikstzea
PN-IEC 60364-5 Instalacje elektryczne w obiektaastdwlanych — dobdr i montavyposaenie elektrycznego
PN-IEC 60364-6 Instalacje elektryczne w obiektactidwlanych — sprawdzenie zgodobz przepisami
Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budmvd-montaowych cz.V i instalacje elektryczne



