SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB  UDOWLANYCH
D-04.01.01

Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podida

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejveymagania dotyee wykonania i odbioru robdt,
zwigzanych z wykonaniem , profilowaniem i zagczeniem koryta w ramach budowy parkingu dla
samochodow osobowych przy ul. Biedala w miejscmMdielun zgodnie z Dokumentacja Projektaw

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpmetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
wykonaniu rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot za@anych z wykonaniem
koryta po wykonaniu zasadniczych rob6t ziemnychfilmwaniem i zagszczeniem koryta oraz wywozem
gruntu z korytowania, zgodnie z dokumenigmjojektowy, .

1.4. Okreslenia podstawowe

Wskaznik zageszczenia gruntu— wielkas¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:
Pa
pds

I, =
gdzie:
pd — Gkstas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu [Mg/?ﬂl,

pds— maksymalna gptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotoo optymalnej, okréona w

normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-88/B-044d8(zaca do oceny zagzczenia gruntu w
robotach ziemnych,

Pozostate okienia podane w niniejszej S sgodne z obowizujacymi normami i specyfikagj
ST D-00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z Dokumentag)

Projektows, ST i poleceniami liyniera. Ogolne wymagania podano w ST D-00.00.00ymAgania
ogolne”.

2. MATERIALY

Woda powinna pochodzizezrédet nie budacych watpliwosci. Woda wodocigowa mae by uzywana bez
bada laboratoryjnych.

3. SPRZET

3.1. OgdIne wymagania dotycgce sprz:tu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Jakikolwiek sprzt, maszyny i uradzenia nie gwarantafe zachowania wymagiajakosciowych robot
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zostan przez Irryniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

Do wykonania koryta i profilowania podta naley stosowa:

— sprzt mechaniczny dostosowany do szeakdkoryta - do profilowania zalecaesistosowéa spycharki
lub réwniarki

— drobny spra reczny do profilowaniagcznego, w miejscach gdzie inny sgraie mae mig
zastosowania,

— walce dostosowane do wiellad zag;szczane] powierzchni, oraz ubijaki mechanicznezdstosowania w
miejscach trudno doginych dla innego spgiu, lub inny sprzt zaakceptowany przezAyniera.

W miejscach gdzie wysgpuje bliska¢ zabudowa zaleca s unikanie walcéw wibracyjnych.

Wykonawca odpowiada catkowicie za wybor gjpmav celu uzyskania odpowiedniego zszczenia.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrejo

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Wyznaczenie koryta

Wykonanie robot powinno odpowiadlewymaganiom ST D-00.00.00. ,Wymagania ogoélne”.

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmgnam robo6t uwzgldniajace
wszystkie warunki, w jakichdalzie wykonywane koryto.

Profil podtaza powinien by wyznaczony przez wczeiej przygotowane, odpowiednio zamocowane i
utrzymywane w czasie robét paliki zgodnie z wymagani odpowiedniej ST.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utivei ¢ nacagniccie sznurkow lub linek do wytyczenia
robot w odstpach nie wgkszych nz co 10 m.

Rzedne dna koryta powinno Bygodne z DokumentacProjektova.

5.2. Profilowanie podiaa

Przed przysipieniem do tej czynrigi podtaze powinno by oczyszczone z wszelkich zanieczys#cze
Nalezy usura¢ btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoitenNalezy sprawdzté, czy istniegce
rzedne terenu umaiwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychkdaych podiga. Zaleca s, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmnignd wyzsze ni projektowane rgdne podiga. Jeeli
powyzszy warunek nie jest spetniony i wggstja zanienia poziomu w podim przewidzianym do
profilowania, to Wykonawca powinien spulchnpodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Irzyniera,
dosypd@ grunt, spetniaicy wymagania dla gornej warstwy korpusu ziemnegojlogci zapewniajcej
uzyskanie wymaganychganych oraz wyprofilowé&ponownie.

5.3. Zag:szczanie podtda

Zagszczanie podita naley rozpoca¢ bezpdrednio po profilowaniu. Czynsé t¢ nalery wykona
walcami lub ubijakami mechanicznymi w miejscach diaego sprgtu trudno dosipnych, lub innym
sprztem zaakceptowanym przezzymiera, zachowu optymalm wilgotncsé zag:szczanego gruntu z
tolerancy - +2% jej wartéci. Jakiekolwiek nierowni powstate przy zagzczaniu powinny hy
naprawione przez Wykonawev sposob zaakceptowany przezyniera.

Zageszczenie podiaa naley kontynuowé do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszegoznis =

1,00. W przypadku, gdy gruboziarnisty material omieliwia przeprowadzenie baflazag:szczenia,
kontrok zag:szczenia nalg oprz&€ na metodzie obgien plytowych. Niezwlocznie po zakozeniu
profilowania i zagszczenia koryta natg przystpi¢ do uktadania kolejnych warstw konstrukcyjnych.

5.4. Utrzymanie koryta

Utrzymanie wyprofilowanego i zagzczonego koryta w dobrym stanie jest olaakiem Wykonawcy.

Jezeli po wykonaniu robo6t zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przygi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, pmwinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przeozenie folii lub w inny
sposéb zaakceptowany przezyniera.

Je&li wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed pepishiem do
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uktadania kolejnej warstwy nina przysipi¢ po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeamiezlgdnych napraw. 3é
zawilgocenie nagpito w wyniku zaniedbania Wykonawcy, to hapkawykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli robét podano w ST D-00.00,0/magania ogdlne”.
W czasie rob6t Wykonawca powinien prowa@dzystematyczne badania kontrolne w zakresie i z
czestotliwoscia gwarantujca zachowanie wymaga jakosci robot, lecz nie rzadziej hiwskazano w
odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji.
Sprawdzeniu po profilowaniu i zeggczeniu podlegaj
- Wskanik zag;szczenia nafg kontrolow& przynajmniej w dwoch punktach, wybranych losowo na
kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej wi jednym punkcie na 600%m
- Wilgotnos¢ nalezy bad& przynajmniej dwukrotnie na keej dziatce roboczej, lecz nie rzadziei naz
na 600 M. Wilgotnads¢ zag:szczanego gruntu powinnadgdwna wilgotnéci optymalnej z tolerangj-
+2 %

Prawidtowd¢ zag;szczenia nasypu powinnadyotwierdzona przez syniera.

- Nieréwna¢ profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy¢ 4 metrow tata co 20 metréw w
kierunku podtanym. Nierébwndci poprzeczne naty mierzyt 4 metrows tata co najmniej 10 razy na 1 km.
Nieréwnaci nie mog przekraczé2 cm.

- Spadki poprzeczne nalemierzy¢ 4 metrovy tata co najmniej 10 razy na 1 km i dodatkowo we wszgsitk

punktach gtéwnych tukow poziomych. Spadki poprzecpodida powinny by zgodne z projektem z

tolerancy + 0,5%.

- Uksztattowanie osi koryta nedg sprawdzt w punktach gtéwnych trasy i w innych punktach riedziej

niz co 100 m. ®w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowane] ceej niz 5 cm.

- Szeroké¢ koryta naley sprawdzt co najmniej 10 razy na 1 km. Szerékdoryta nie mae r@&ni¢ sig od

szerokdci projektowej o wécej niz +10 cmi-5cm.

- Rzedne wysokéciowe naley sprawdza co 20 m w osi jezdni i na jej krawziach a na odcinkach
krzywoliniowych co 10 m. R#énice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi wyprofilowanego podiea i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekraézed cm, -2 cm.

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgich powyej

powinny by naprawione poprzez spulchnienie debgkasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne

zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigykananej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00/3@nagania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest 1 m(metr kwadratowy) wyprofilowanego i zegsgczonego koryta zgodnie z
Dokumentacj Projektowa. Obmiar nie mge obejmowa zadnych powierzchni nie zaakceptowanych na
pismie przez layniera.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0Q/0@magania ogdlne”.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®T i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem odpowe&dalerancji daty wyniki pozytywne. W przypadku
stwierdzenia usterek tgnier ustali zakres rob6t poprawkowych do wykonani&Vykonawca wykona je na
koszt wlasny w ustalonym terminie.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ptatng¢ zgodnie z zasadami podanymi w ST D-00.00.00. ,Wyenéa ogdlne” wg jednostek obmiaru
okreslonych w p. 7 zgodnie z obmiarem oraz po sprawidz@kosci robot.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Platng¢ za wykonanie 1 frkoryta obejmuije:

a) prace pomiarowe i oznakowanie robot

b)wykonanie koryta bez odwozu gruntu ¢tojw ST D-02.01.01 )
c) profilowanie koryta, ewentualne wypetnienie jabezantonych,
d) zagszczenie koryta, dow6z wody do zagczenia

e) utrzymanie koryta i jego ochrona,

f) przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i ialddoratoryjnych
g) odwiezienie spkzu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modualksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie ptyt

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar roégeno nawierzchni
planografem i tat
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