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CZESC OGOLNA
0.0. INFORMACJE WSTEPNE.
0.1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych
przewidzianych do realizacji w ramach zamierzenia inwestycyjnego p.t.: ,Przebudowa tacznika na potrzeby
Samodzielnego Referatu Swiadczen Socjalnych ”

Zakres opracowania jest zgodny z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szczegétowego
zakresu

i formy dokumentacji projektowej , specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalno — uzytkowego.

0.2. Podstawa opracowania.
Niniejszg specyfikacje opracowano w oparciu o:
- umowe zawartg pomiedzy Inwestorem a Projektantem inwestyciji

- projekty wykonawcze z przedmiarami robét opracowane w firmie ZNB “INBUD” Kazimierz Bigos z
Wielunia w 2008r.

- katalog pt. Wspolny Stownik Zamoéwien

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004 r w sprawie szczegOtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej , specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalno — uzytkowego. (Dz. U. z dnia 16.09.2004 r)

1.0. INFORMACJE SZCZEGOLOWE.
1.1. Nazwa zamoéwienia nadana przez Inwestora.

Przedsiebiorstwo Komunalne Sp. z 0.0.w Wieluniu jako Inwestor projektowanego zamierzenia budowlanego
nadata nastepujaca nazwe:,Przebudowa tacznika na potrzeby Samodzielnego Referatu Swiadczen Socjalnych”

Przedmiot i zakres rob6t budowlanych.

W zakres projektowanej inwestycji wchodzi przebudowa pomieszczen tgcznikaw celu dostosowania ich do
potrzeb Samodzielnego Referatu Swiadczen Socjalnych o nastepujacym zakresie rzeczowym:
- wymiana okien

- wymiana parapetow zewnetrznych

- wymiana drzwi zewnetrznych i wewnetrznych

- montaz Scianek dziatowych G-K

- gtadzie gipsowe

- malowanie pomieszczen

- uzupetnienie plytek podtogowych

- chodnik z kostki betonowej brukowe;j

- instalacje elektryczne z osprzetem

- instalacja oswietlenia

- podtaczenie tablicy
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1.2. Opis prac towarzysz acych i robot tymczasowych.

Prace towarzyszace nie wystepujg

Roboty tymczasowe obejmuja;

a) ogrodzenie placu budowy i terenu zaplecza — nalezy do obowigzku Wykonawcy

b) postawienie obiektow kubaturowych zaplecza biurowo — socjalnego na okres budowy — nalezy do

obowigzkéw Wykonawcy

1.4. Informacje o terenie budowy
1.4.1. Dane dotyczace lokalizacji inwestycji.
Prace remontowe dotycza tacznika przy ul. POW 14 w Wieluniu
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CZESC OGOLNA

2.0. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

(wymagania wspolne dotycz ace wszystkich robét budowlanych

objetych przedmiotem zaméwienia)

DZIAL ROBOT

45000000-7 Roboty budowlane
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B.00.00. WYMAGANIA WSPOLNE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ogolnej specyfikacji technicznej.
Przedmiotem ogdllnej ST sg wymagania wspolne dotyczace wykonania i odbioru rob6t remontowych
przebudowy tgcznika w Wieluniu przy ul.POW 14
1.2. Podstawa opracowania
0Og0Ing specyfikacje techniczng opracowano na podstawie umowy zawartej z Inwestorem.
1.3. Okre $lenia podstawowe.
Zgodne i zawarte w obowigzujacych PN, przepisach prawa budowlanego, atestach , Swiadectwach
dopuszczenia, aprobatach technicznych, wytycznych wykonania i odbioru robét budowlano— montazowych,
literaturze technicznej.
1.4. Wspdélne wymagania dotycz gce robot.
1.4.1. Przekazanie placu budowy i dokumentaciji.
1.4.1.1. Inwestor przekazuje Wykonawcy plac budowy w catosci lub w takich fragmentach, ktére sg niezbedne
do realizacji zadania zgodnie z przyjetym programem realizacji.
1.4.1.2. Inwestor przekazuje Wykonawcy w jednym egzemplarzu :

* dokumentacje projektowa,
1.4.2.0Obowigzki Wykonawcy.
1.4.2.1.Wykonawca jest zobowigzany do wykonania robét zgodnie z projektem.
1.4.2.2.Wykonawca ponosi peilng odpowiedzialno$é za utrzymanie placu budowy w zadawalajgcym stanie i
porzadku od momentu przyjecia do czasu odbioru koncowego. W miare postepu robot plac budowy i jego
otoczenie powinno by¢ uprzgtane z nadmiaru materiatow, konstrukcji, zbednego sprzetu i zanieczyszczen.
1.4.2.3. Wykonawca jest odpowiedzialny za bezpieczenstwo robot.
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca :

e uzgodnia z Inwestorem zabezpieczenie robot w okresie trwania budowy. Instaluje tymczasowe

urzadzenia zabezpieczajace takie jak : ogrodzenia

1.4.2.4. Wykonawca przestrzegac¢ bedzie zasad ochrony srodowiska na placu budowy i poza jego obrebem.W
szczegolnosci Wykonawca powinien podjaé odpowiednie srodki zabezpieczajace przed :

» zanieczyszczeniem $ciekow wodnych i gleby pytami, paliwem, olejami, materiatami

bitumicznymi, chemikaliami i innymi szkodliwymi substancjami,

e zanieczyszczeniem powietrza, gazami i pytami,

» przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,

* mozliwoscig powstania pozaru,

e niszczeniem drzewostanu przylegtego do terenu budowy.
1.4.2.5.Wykonawca ponosi peing odpowiedzialno$é za opieke nad wykonanymi robotami, przygotowanymi do
budowy materiatami oraz zgromadzonym na placu budowy sprzetem w okresie od przyjecia placu budowy do
odbioru koncowego robot.
1.4.2.6. Wykonawca zobowigzany jest do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publicznej
lub prywatnej.
1.4.2.7.Podczas realizacji zadania budowlanego Wykonawca powinien zapewni¢ zatrudnionemu na budowie
personelowi odpowiednie urzadzenia socjalne i sanitarne i nie dopuszcza¢ do pracy w warunkach
niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia.
2.0. MATERIALY.
Wszystkie uzyte do wykonania robdt materiaty powinny posiada¢ krajowa deklaracje zgodnosci z Polskg
Normg Woyrobu Ilub aprobatg techniczna. Producent wyrobéw sklada takg deklaracje na swojg
odpowiedzialno$¢.
Wykonawca jest zobowigzany do sktadowania i przechowywania materialtbw w spos6b zapewniajacy ich
wtasciwag jakos¢ i przydatnosc¢ do robot.
Materiaty powinny by¢ sktadowane oddzielnie — wg asortymentu, z zachowaniem wymogow bezpieczenstwa i z
mozliwoscig pobrania reprezentatywnych prébek. Szczeg6lne zasady obowigzujg dla sktadowania i
przechowywania materiatéw budowlanych.
Materiaty ktérych jakosé nie zostata zaakceptowana lub do ktérych zachodzi watpliwo$¢ pod wzgledem jakosci,
powinny by¢ sktadowane oddzielnie. Dostawy tych materiatéw nalezy przerwac.
3.0. SPRZET | MASZYNY
Dobor sprzetu i maszyn do wykonania robét przewidzianych w kontrakcie powinien gwarantowac jakos$¢ robét
okreslong w dokumentacji projektowej, PN , warunkach technicznych i ST.
4.0. TRANSPORT.
4.1. Szczegolng uwage nalezy zwroci¢ na dobdr srodkow transportu do przewozu srodkow chemicznych, paliw,
styropianu. Srodki transportu powinny posiada¢ wyposazenie specjalne w zaleznosci od rodzaju przewozonego
tadunku.
4.2. Ograniczenia obci azenia osi pojazdéw.
Wykonawca powinien dostosowac sie do obowigzujacych ograniczen obcigzen osi pojazdéw podczas transportu
materiatéw po drogach publicznych poza granicami placu budowy a takze w jego granicach.
5.0. WYKONANIE ROBOT.
Wszystkie roboty objete kontraktem powinny by¢ zgodne z obowigzujgcymi PN, dokumentacjg projektowa,

wymaganiami
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technicznymi i ST dla poszczegoélnych rodzajéw rob6t wyszczegdlnionych w projektach  wykonawczych i
przedmiarach
rob6t. Wykonawca ponosi peing odpowiedzialnos¢ za jakos¢ wykonania wszystkich elementdw i rodzajow robot
wchodzacych w sklad zadania budowlanego. Wykonanie kazdego rodzaju rob6t powinno byé odnotowane w
dzienniku
budowy, ewentualnie w protokole odbioru, w dokumentach badan i pomiarow.
5.1. Dokumenty budowy.
W okresie realizacji kontraktu Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia, przechowywania i zabezpieczenia
nastepujacych dokumentéw budowy :
« certyfikatéw i aprobat technicznych wbudowanych elementéw budowlanych,
e protokotéw odbioru robot.
Pomiary i wyniki badan muszg byé prowadzone na odpowiednich formularzach i podpisane przez Wykonawce i
Inwestora.
6.0. KONTROLA | BADANIE WYROBOW | ROBOT.
6.1. Ogdlne wymagania dotycz ace jako $ci robot.
Za jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonanych rob6t oraz ich zgodnosé z wymaganiami odpowiedzialny jest
Wykonawca robét.
6.1.1.Do obowigzkéw Wykonawcy w zakresie jakosci materiatdw miedzy innymi nalezy :
* wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materialéw odpowiedniej jakosci,
e przestrzeganie takich warunkéw transportu i przechowywania materiatow ktére zagwarantujg
zachowanie ich jakosci i przydatnosci do planowanych robat,
« okreslenie i uzgodnienie takich warunkéw dostaw (wielkosci i czestotliwosci), aby mogta byc
zapewniona rytmicznos¢ robdét,
e prowadzenie systematycznej kontroli jakosci otrzymywanych materiatéw,
« zgromadzenie na skladowiskach przed rozpoczeciem rob6t takiej ilosci materiatow, ktéra pozwoli
zrealizowac je w sposéb ptynny.
Wszystkie wykonane roboty i uzyte materiaty powinny by¢ zgodne z projektem, Polskimi Normami (aprobatami
technicznymi), warunkami technicznymi i specyfikacjg techniczna.
6.2. Koszty bada i kontrolnych.
Jezeli wyniki dostarczonych przez Wykonawce badah zostang uznane przez Inwestora za niewiarygodne, to
moze on zazgda¢ powtorzenia badan. Jezeli wyniki sie potwierdzg i spetniag wymagania PN to koszty tych badan
ponosi Inwestor. W przeciwnym razie koszty ponosi Wykonawca.
7.0. PRZEDMIAR ROBOT
Przedmiar robét wykonano wg zasad podanych w odpowiednich Katalogach Naktadéw Rzeczowych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.
Odbidr robot jest to ocena robét wykonanych przez Wykonawce przeprowadzona przez Inwestora.
8.1. Podziat odbioréw.
8.1.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Jest to finalna ocena ilosci i jakosci wykonanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji zanikaja lub ulegaja
zakryciu
8.1.2. Odbidr czesciowy.
Jest to ocena ilosci i jakosci wykonanych robot, stanowigcych zakonczony odrebny element konstrukcyjny ,
budowlany itp. wymieniony w kontrakcie.
8.1.3. Odbior koncowy.
Jest to ocena ilosci i jakosci catosci wykonanych robét, wchodzacych z zakres zadania budowlanego, wraz z
dokonaniem kohcowego rozliczenia finansowego.
8.1.4. Odbidr ostateczny (pogwarancyjny).
Jest to ocena zachowania wymaganej jakosci elementéw rob6t w okresie gwarancyjnym oraz prac zwigzanych z
usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.
8.2. Dokumenty do odbioru robot.
8.2.1. Wykonawca przygotowuje do odbioréw czesciowych i odbioru koncowego nastepujace dokumenty :
« dokumentacje projektowg i ST,
» certyfikaty , aprobaty techn. wbudowanych elementéw konstrukcyjnych i budowlanych
e dokumentacje powykonawcza,
8.3. Badania i pomiary w odbiorach robat.
8.3.1. Podstawe do oceny jakosci i zgodnosci odbieranych rob6t z dokumentacjg projektowg sg badania i
pomiary wykonywane zar6wno w czasie realizacji jak i po zakonczeniu robét oraz ogledziny podczas
dokonywania odbioru.
8.3.2. Podstawe do odbioru sg ogledziny oraz badania techniczne i ewentualne pomiary dokonywane przez
laboratorium, zaakceptowane przez Inwestora oraz dokonywane przez komisje odbioru.
8.4. Zgloszenia do odbioru Wykonawca dokonuje zapisem do dziennika budowy.
8.5. Odbioru kohncowego dokonuje komisja powotana przez Inwestora. Jakos¢ i ilos¢ zakonczonych robot
komisja stwierdza na ocenie wizualnej. Komisja sprawdza zgodnos¢ wykonania robot z dokumentacjg
projektowg i ST.
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8.6. Jezeli komisja stwierdza, ze jako$¢ wykonanych robét nieznacznie odbiega od wymaganej w dokumentacji
projektowej i ST z uwzglednieniem tolerancji lecz nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacji obiektu, to
dokonuje potracen jak na wady trwale.

8.7. Jezeli komisja stwierdzi, ze jako$¢ rob6t znacznie odbiega od wymaganej dokumentacji projektowej i ST, to
wytgcza te roboty z odbioru.

9.0. PRZEPISY ZWIAZANE — PODANE W SPECYFIKACJACH TECHNICZNYCH

ASORTYMENTOWYCH.

1) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie sposobOw deklarowania zgodnosci wyrobéw
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198,poz. 2041).

2) Poradnik majstra budowlanego. Wyd. Arkady W-wa 2003 - 2004

CZESC SzZCZEGOLOWA

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

01. ROBOTY TYNKOWE ZEWNETRZNE
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
zwigzane z uzupetnieniem tynkéw
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna cze$¢ dokumentacji technicznej przy przygotowaniu
realizacji i odbiorze robét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robot obj etych specyfikacj a techniczn a.
Roboty obejmujg nastepujace czynnosci :
- odbicie spekanych tynkow
- oczyszczenie podioza z kurzu szczotkami
- nadmiernie suchg powierzchnie muru zwilzy¢ wodag bezposrednio przed naniesieniem zaprawy
- stosowacC zaprawe cementowo-wapienng o konsystencji 90711 (obrzutka z zaprawy cementowej
1:1 grub. 304 mm)
2.0. MATERIALY.
Materialy wg PN-90/B-14501
3.0. SPRZET | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze , stoliki tynkarskie , wzorniki , faty , mieszatka do zapraw.
4.0. TRANSPORT.
Reczny.
50. WYKONANIE ROBOT.
Proces technologiczny obejmuje w zasadzie nastepujgce grupy czynnosci :
- wyznaczenie lica powierzchni tynku na $cianach
- wykonanie obrzutki $cian
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Obrzutka z zaprawy cementowej 1:1 grub. 3074 mm.
7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymagan wspéinych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie dokumentacji oraz wpiséw do
dziennika budowy
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Nie wystepuja.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykie. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-65/B-14503 Roboty tynkowe. Zaprawy budowlane cementowo-wapienne.
PN-79/B-06711 Roboty tynkowe. Piasek do tynkéw zwyklych.

02. ROBOTY BLACHARSKIE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
blacharskich.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czes¢ dokumentacji technicznej przy przygotowaniu ,
realizacji i odbiorze rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot obj etych specyfikacj a techniczn a.

utozenie izolacji z papy pod parapety

wymiana parapetow na parapety z blachy powlekanej z koncéwkami

2.0. MATERIALY.
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Papa termozgrzewalna gr.4,7mm, roztwdr asfaltowy gruntujacy, parapety gr. 0,7mm z blachy powlekanej z
koncéwkami, blacha ocynkowana i zabezpieczona warstwami ochronnymi: warstwa pasywna, warstwg farby
gruntowej i warstwg zewnetrzng kilkupowtokowa z plastisilu o tacznej grub. 175 [Im,

3.0. SPRZET | MASZYNY

Sprzet dla robét blacharskich .

4.0. TRANSPORT.

Reczny

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Papa termozgrzewalna nawierzchniowa gr. 4,7mm ukfadana pod parapety po zagruntowaniu podtoza $rodkiem
gruntujacym, klejona metoda termozgrzewalng na catej powierzchni.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Sprawdzenie materialdbw nalezy przeprowadzi¢ na podstawie zapiséw w dzienniku budowy i zatgcznikéw
wg wymagan wspoélnych.

Sprawdzenie umocowania blachy

Sprawdzenie obrobek blacharskich.

7.0. OBMIAR ROBOT

Wg. wymagan wspélnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH

Roboty rusztowaniowe ujete w oddzielonej pozycji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowej. Wymagania i
badania techniczne przy odbiorze.

03. INSTALACJE ELEKTRYCZNE, O SWIETLENIOWE

1.1. Wstep.

1.1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
wykonaniem instalacji elektrycznych w remontowanych pomieszczeniach tacznika

1.1.2 Zakres robot obj etych specyfikacj g techniczn g

Roboty obejma nastepujace czynnosci :

- demontaz instalacji elektrycznych z osprzetem

- wykonania otworéw pod osprzet instalacyjny

- montazu sprzetu instalacyjnego tj puszek , rozgateznikéw , wytacznikéw , gniazd

- ulozenia przewodow

- badania stanu izolacji utozonych przewodéw

1.1.3 Materiaty

- przewody o izolacji polwinitowej , 750 V

- osprzet instalacyjny

1.1.4 Sprzet

Wiertarka , szlifierka , wkretaki , spawarka transformator.do 500A, mierniki uniwersalne dla instalacji
elektrycznych

1.1.5 Transport

Samochéd dostawczy 0,9 T,

1.1.6 Wykonanie robot

- ulozy¢ przewody

- wyznaczy¢ miejsca mocowania osprzetu instalacyjnego

- dokona¢ montazu elementéw instalacji

- dokona¢ potaczen w instalacjach w stanie beznapieciowym

- dokona¢ pomiaréw w stanie napieciowym

- pomiary zawrze¢ w protokotach dla poszczegdlnych instalacji

- wyniki pomiaréw w postaci protokotow przekazaé¢ Inwestorowi

1.1.7 Kontrola jako sci robét

Skontrolowa¢ wykonane roboty poprzez sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg techniczng

1.1.8 Obmiar robot

Jednostkami przedmiaru robot sg :

- osprzetu - szt

- dla uktadanych przewodéw — mb.

1.1.9 Sposéb odbioru robot

Roboty instalacji elektrycznej odbiera Inspektor Nadzoru

1.1.10 Przepisy zwi gzane.

PN-IEC 60364-4 - instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa,
PN-IEC 60364-5 - instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — dobér i montaz wyposazenia elektrycznego,
PN-IEC 60364-6 — instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — sprawdzenie zgodno$ci z przepisami
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04. DRZWI

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace drzwi wraz z ich osadzeniem w $cianach

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czes¢ dokumentacji technicznej. przy przygotowaniu,

realizaciji i odbiorze robét wymienionych wp 1.1

1.3. Zakres robét obj etych specyfikacj g techniczn g

Roboty obejmujg nastepujace czynnosci:

- wykucie starych oscieznic drzwiowych

- montaz nowych oscieznic

- uszczelnienie styku ramy ze $ciang

- montaz skrzydet drzwiowych

2.0. MATERIALY

oscieznice stalowe , skrzydita ptytowe pelne, drzwi aluminiowe jednoskrzydiowe

3.0. SPRZET | MASZYNY

Sprzet specjalistyczny do montazu drzwi.

4.0. TRANSPORT

Samochodowy, reczny

5.0. WYKONANIE ROBOT

Drzwi dostarcza sie na budowe w stanie ostatecznie wykonczonym. Na czas wykonywania uszczelnien oraz

podczas prowadzenia rob6t malarsko — tynkarskich powinny by¢ ostoniete folig ochronng lub tasmag malarska.

Do zamontowania oscieznicy w osciezu stosowac rozpierane kotwy lub wkrety zabezpieczone antykorozyjnie.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

etapl — na zgodnosc¢ element6w z aprobatg techniczng

etapll — roboty ulegajace zakryciu , podparcie progéw, zamontowanie oscieznic, uszczelnienie luzéw

etap Il — cechy geometryczne oscieznicy - niezmienne, brak trwatych zabrudzeh ram, szyb i oku¢,zamykanie
skrzydet bez zacie¢, brak samoczynnego zamykania sie lub otwierania ( pod ciezarem wlasnym), zamkniete
skrzydta winny dolega¢ do o$cieznicy rownomiernie.

7.0. OBMIAR ROBOT

Wg. wymagan wspélnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYS ZACYCH

Nie wystepujg roboty tymczasowe i prace towarzyszace

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

Odpowiednie aprobaty techniczne

05. ROBOTY PODLOGOWE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét

zwigzanych z uzupetnieniem posadzek z pitytek Gres

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna cze$¢ dokumentacji technicznej przy przygotowaniu

realizacji i odbiorze robét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot obj etych specyfikacj a techniczn a.

Roboty obejmujg nastepujace czynnosci :

1. wykucie zniszczonych plytek posadzkowych

2. zagruntowanie podioza

3. przygotowanie podioza do przyklejenia pitytek Gres

4. przyklejenie ptytek Gres 30*30

2.0. MATERIA}Y.

piytki Gres 30*30, klej do plytek, zaprawa spoinujaca

3.0. SPRZET | MASZYNY

narzedzia do cigcia plytek, aparat elektryczny do mierzenia wilgotnosci podkiadow, szpachle do

nanoszenia klejow, pace zebate

4.0. TRANSPORT.

Reczny.

50. WYKONANIE ROBOT.

Technika wykonania posadzki z ptytek obejmuje nastepujace czynnosci:

— usuniecie zniszczonych plytek, zagruntowanie podioza, przygotowanie powierzchni pod przyklejenie piytek
przez natlozenie kleju na podklad przy uzyciu szpachli stalowej, przyklejenie piytek , zaspoinowanie
przerw miedzy ptytkami

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Doktadnos¢ wyrdéwnania gérnej powierzchni podioza sprawdzac¢ tatg o dlugosci 2 m. Odchylenia od

ptaszczyzny w dowolnym miejscu nie moga byé wieksze niz 3 mm na dlugosci taty. Wilgotno$¢
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podktadu nie moze by¢ wieksza niz 3%, a jego wytrzymatos¢é R min = 12 MPa. Podkiad winien on by¢
czysty i trwaty. W przypadku wiekszych odchylen w badanych ptaszczyznach winien byé dodatkowo
wyréwnany masa wygtadzajaca.
7.0. OBMIAR ROBOT
Wg wskazan wspélnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego sprawdzajac :
rodzaj uzytych materiatéw

2. wyglad zewnetrzny podiogi oraz jej rownosci

3. szerokos¢ i prostolinijno$¢ spoin , odchylenie od prostej winno by¢ nie wieksze niz lcm na
dtugosci pomieszczenia

4. doktadnos¢ i starannos¢ wykonczenia posadzki zarébwno na catej powierzchni jaki przy Scianach

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystepuja.
10.PRZEPISY ZWIAZANE.

06. ROBOTY MALARSKIE EMULSYJNE
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
malarskich wewnetrznych farbami emulsyjnymi
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czes¢ dokumentacji technicznej przy przygotowaniu ,
realizacji i odbiorze rob6t wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robot obj etych specyfikacj a techniczn a.
Roboty obejmujg nastepujace czynnosci :
a) sprawdzenie zakonczenia wszystkich robét instalacyjnych
b) zeskrobanie starej farby
c) wykonania zagruntowania i pierwszego malowania
d) wykonanie drugiego i trzeciego malowania .
2.0. MATERIALY.
Farba emulsyjna wewnetrzna - kolory pastelowe
3.0. SPRZET | MASZYNY
Gladzik do tynku , szczotki druciane , skrobaczka , zaciernice stalowe , pedzle , odkurzacz , tawkowiec ,
agregat do natryskiwania farby: reczny i mechaniczny , aparaty elektromagnetyczne , drabiny.
4.0. TRANSPORT.
Reczny i mechaniczny
50. WYKONANIE ROBOT.
Malowanie wykonuje sie trzykrotnie naktadajac krzywo cienkie warstwy za pomoca pedzla, watka
malarskiego lub pistoletu natryskowego.
6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Powierzchnie powlok powinny by¢ bez uszkodzen , smug, przeswitow , plam i sladéw pedzla. Nie
dopuszcza sie pekania , tuszczenia sie powloki, odstawania od podioza oraz widocznych taczen i
poprawek. Dopuszcza sie chropowatosci powloki odpowiadajacg rodzajowi faktury pokrywanego podioza.
Powloki powinny by¢ odporne na tarcie tkaning i dawa¢ matowy wyglad pomalowanej powierzchni.
7.0. OBMIAR ROBOT
Wg. wymagan wspolnych
8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego
- sprawdzenie materiatbw na podstawie zalaczonych deklaracji zgodnosci
- sprawdzenie wygladu zewnetrznego jak wp. 6
- sprawdzenie zgodnosci barwy powitoki z wzorcem
- sprawdzenie potysku
sprawdzenie przyczepnosci powok
9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystepuja.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi farbami emulsyjnymi

07. SCIANKI G-K

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
Scianek G-K

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
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Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna czes¢ dokumentacji technicznej przy realizacji i

odbiorze rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot obj etych specyfikacj a techniczn a.

Roboty obejmujg nastepujace elementy:

- wyznaczenie potozenia scianek z G-K
- montaz $cianek z G-K

2.0. MATERIALY.

- piyty G-K gr. 12.5mm

- ksztattowniki stalowe profilowane U

- ksztaltowniki stalowe profilowane C

- kotki do wstrzeliwania

- blachwkrety

- gips budowlany szpachlowy

- ta8ma perforowana

3.0. SPRZET | MASZYNY.

Poziomica uniwersalna

4.0. TRANSPORT.
samochod dostawczy

5.0. WYKONANIE ROBOT
Wytrasowac miejsce montazu obudowy. Zamocowac profil stalowy U i C za pomocg kotkow
wstrzeliwanych, przymocowac piyte g-k, przygotowac zaprawe gipsowsa, zaszpachlowaé potaczenia piyt i
styki, zabezpieczy¢ spoiny tadma papierowa, zaszpachlowac i oszlifowaé potaczenia.

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.
Sprawdzenie prawidtowoséi usytuowania, potaczen i zamocowania ksztattownikéw,wyspoinowania stykow
piyt G-K.

7.0.  OBMIAR ROBOT.

Wg wymagan wspolnych.

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty objete ST odbiera inspektor nadzoru

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH

Nie wystepuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Instrukcja ITB nr 222 Wymagania techniczno-uzytkowe dla lekkich scian dziatowych w budownictwie ogélnym

08. OKNA
1.0. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)
Przedmiotem specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace okien i naswietli wraz z ich osadzeniem w
Scianach

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istotna cze$¢ dokumentacji technicznej. przy przygotowaniu,

realizacji i odbiorze robét wymienionych w p 1.1
1.3. Zakres robét obj etych specyfikacj g techniczn g
Roboty obejmujg nastepujace czynnosci:
- wykonanie pomiaru otworéw okiennych z odpowiednim ich oznakowaniem
- wykonanie okien u producenta
- przewiezienie elementéw na plac budowy
- demontaz istniejgcych okien
- zamontowania okien w istniejgcych otworach
- uszczelnienie styku ramy ze Sciang
2.0. MATERIALY
Okna z PVC o parametrach techniczno — uzytkowych:
- wsp. infiltracji powietrza a -= 0,5(11.0 m%/(h m daPa??) dla pomieszczen z went. grawitacyjng
- ugiecie elem. od obc. wiatrem f<1/300 odlegtosci miedzy punktami zamocowan
- izolacyjnos¢ cieplna Uk 11 2,0W/m?K
- izolacyjnos$¢ akustyczna Rw = 30 dB
trwato$¢ uzytkowa: 10 000 cykli otwarcia — zamkniecia skrzydfa
3.0. SPRZET | MASZYNY
Sprzet specjalistyczny do montazu okien.
4.0. TRANSPORT
Samochodowy, reczny
5.0. WYKONANIE ROBOT
Okna i naswietla dostarcza sie na budowe w stanie ostatecznie wykohczonym. Do zabudowania okien skrzydta
sie zdejmuje. Na czas wykonywania uszczelnien oraz podczas prowadzenia robot malarsko — tynkarskich okna
powinny by¢ ostoniete folig ochronng lub tasmag malarska. Do zamontowania o$cieznicy w osciezu stosowaé
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rozpierane kotwy lub wkrety zabezpieczone antykorozyjnie. Minimalna dtugos¢ zagtebienia tgcznika wynosi 120
mm - dla scian z cegly

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

etapl — na zgodnos¢ element6w z aprobatg techniczng

etapll — roboty ulegajace zakryciu , podparcie progéw, zamontowanie oscieznic, uszczelnienie luzéw
etap Il — cechy geometryczne oscieznicy - niezmienne, brak trwatych zabrudzen ram, szyb i okuc¢,
zamykanie skrzydet bez zacieé, brak samoczynnego zamykania sie lub otwierania ( pod ciezarem
wtasnym), zamkniete skrzydta winny dolega¢ do oscieznicy rownomiernie.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Wg wymagan wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYS ZACYCH

Nie wystepujg roboty tymczasowe i prace towarzyszace

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

Odpowiednie aprobaty techniczne

09.CHODNIK Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1.WSTEP

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
wykonaniem chodnika z kostki brukowej betonowej

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem chodnika z
kostki betonowej brukowej gr. 6cm koloru szarego

1.4.0Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi polskimi normami i definicjami podanymi w ST
D-M-00.00.00 “Wymagania ogolne” pkt 1.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, ST oraz
poleceniami Inspektora.

2.0. MATERIALY.

2.1.Materialy do wykonania placu

Materialami do wykonania placu sg wedlug zasad niniejszej ST :

- betonowa kostka brukowa 6¢cm

- piasek na podsypke i do zamulania spoin

- woda

— obrzeza betonowe 30*8cm

— thuczen

2.3.Betonowa kostka brukowa

2.3.1.Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym

Betonowa kostka brukowa powinna posiada¢ aprobate techniczng, wydana przez uprawniong jednostke
( Instytut Badawczy Drdg i Mostéw).Betonowa kostka brukowa powinna odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w
aprobacie technicznej, a w przypadku braku wystarczajacych ustalen powinna mie¢ charakterystyki okreslone
przez odpowiednie procedury badawcze IBDiM, zgodnie z ponizszymi wskazaniami:

1/ ksztatt i wymiary powinny byé zgodne z deklarowanymi przez producenta, z dopuszczalnymi odchyleniami od
wymiarow:

- diugos$c i szerokosc¢ +/- 3mm

- grubo$¢ +/- 5mm

2/ wytrzymatos¢ na sciskanie powinna by¢ nie mniejsza niz 35MPa, dla klasy “35”

3/ mrozoodpornos$¢ po 30 cyklach zamrazania i rozmrazania probek w 3% roztworze NaCl lub 150 cyklach
zamrazania i rozmrazania metodg zwykta, powinny by¢ spetnione jednocze$nie nasteopujace warunki:

- prébki nie powinny wykazywac¢ peknie¢ i zarysowan powierzchni licowych

- taczna masa ubytkéw betonu w postaci zniszczonych naroznikdw i krawedzi, odpryskéw kruszywa itp. nie
powinna przekracza¢ 5% masy prébek nie zamrazanych

- obizenie wytrzymatosci na $ciskanie w stosunku do prébek nie zamrazanych nie powinno by¢ wieksze niz 20%
4/ nasigkliwosc¢ nie powinna przekraczaé 5%

5/ scieralno$é nie powinna przekraczac wartosci 4,5mm dla klasy “35”

6/ szorstko$é powinna wynosic¢ nie mniej niz 50 jednostek SRT

7/ wyglad zewnetrzny: powierzchnie elementéw nie powinny mieé rys, peknie¢ i ubytkéw betonu, krawedzie
powinny by¢ réwne, a tekstura i kolor powierzchni licowej powinny byc jednorodne.

2.3.2. Sktadowanie kostki

Kostke zaleca sie pakowac¢ na paletach. Palety z kostkg mogg byé sktadowane na otwartej przestrzeni, przy
czym poditoze powinno byc wyréwnane i odwodnione.
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2.4. Piasek na podsypke piaskowg

Piasek na podsypke piaskowa i do wypetienia spoin

- naturalny wg PN-BN-11113, odpowiadjacy wymaganiom dla gat. 2 lub 3

- famany (0,0075mm), mieszanka drobna granulowana (0,0075-4mm) lub miat (0-4mm) odpowiadajacy
wymaganiom PN-B-11112

2.5.Piasek do wypelniania spoin w nawierzchni na podsypce piaskowej

- naturalny spetniajacy wymagania PN-B-11113, gatunek 2 lub 3

- famany (0.075-2mm) wg PN 11112

Skladowanie piasku powinno by¢ zorganizowane w sposob chronigcy go przed zanieczyszczeniem,
przemieszaniem z innymi kruszywami lub nadmiernym zawilgoceniem.

2.6. Woda

Woda nie powinna pochodzi¢ ze zrédet budzacych watpliwosci i powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-
88/B-32250.

3.0. SPRZET

pita do ciecia kostki, wibrator powierzchniowy

4.0. TRANSPORT.

Kostke betonowa mozna transportowac tylko na paletach dowolnymi $rodkami transportowymi po osiggnieciu
przez beton wytrzymatosci na sciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie transportu powinny by¢
zabezpieczone przed przemieszczaniem sie i uszkodzeniem.

5.0. WYKONANIE ROBOT.

5.1.Podtoze pod koryto stanowi podbudowa piaskowa i ttuczniowa. Podbudowa pod nawierzchnie z kostki
powinna by¢ wyprofilowana zgodnie z projektowanymi spadkami. Konstrukcja nawierzchni obejmuje utozenie
betonowej kostki brukowej na podsypce piaskowej rozscielonej bezposrednio na podbudowie tluczniowe;j.
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu nawierzchni z kostki brukowej na podsypce piaskowej i wypetieniem
spoin piaskiem, obejmuija;:

— wykonanie korytowania

— ustawienie obrzezy

— przygotowanie i rozscielenie podsypki piaskowej

— przygotowanie i rozscielenie warstwy tlucznia

- utozenie kostki na podsypce piaskowej z ubiciem

- pielegnacja nawierzchni chodnika

5.2. Dopuszczalne odchyitki od zaprojektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczaé¢ +/-1cm.

Podsypke piaskowg nalezy zwilzy¢ woda, rownomiernie rozscieli¢ i zagescié lekkimi walcami lub
zageszczarkami wibracyjnymi w stanie wilgotnosci optymalne;.

5.3. Ukfadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Nawierzchnie na podsypce piaskowej zaleca sie wykonywa¢ w dodatnich temperaturach otoczenia.Warstwa
nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementéw o jednakowej grubosci. Uktadanie kostki mozna
wykonywaé recznie. Uktadanie kostek powinni wykonywac¢ przyuczeni brukarze. Kostke uktada sie okoto 1,5cm
wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie ubijania podsypka zageszcza sie.Ubicie nawierzchni
nalezy przeprowadzi¢ za pomocg zageszczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostong z tworzywa sztucznego. Ubijanie
nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej $rodka i jednoczesnie w kierunku
poprzecznym ksztattek. Ewentualne nierébwnosci powierzchniowe moga by¢ zlikwidowane przez ubijanie w
kierunku wzdtuznym kostki.Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone nalezy wymienic¢ na kostki cate.
Szeroko$¢ spoin pomiedzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi¢ od 3 mm do 5mm.Po utozeniu
kostki spoiny nalezy wypetnié¢ piaskiem. Wypetnienie spoin piskiem polega na rozsypaniu warstwy piasku i
wmieceniu go w spoiy na sucho lub po obfitym polaniu wodg - wmieceniu papki piaskowej szczotkami wzglednie
rozgranicznikami z piérkami gumowymi Nawierzchnie chodnika na podsypce piaskowej ze spoinami
wypetnionymi piaskiem mozna oddac do uzytku bezposrednio po jej wykonaniu.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Wykonawca powinien uzyskac dla kostki brukowej aprobate techniczng, certyfikat zgodnoéci lub deklaracje
zgodno$ci dostawcy oraz ewentualne wyniki badan cech charakterystycznych kostek. Wszystkie dokumenty
oraz wyniki badan wykonawca przedstawia inspektorowi do akceptacji.

Badania w czasie robot: sprawdzenie poditoza i koryta, sprawdzenie obramowania nawierzchni, sprawdzenie
podsypki przymiarem liniowym, odchytka od projektowanej grubosci +/- 1cm Zakres badan i pomiardw
wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuje sprawdzenie wygladu zewnetrznego nawierzchni,
obrzezy, spadki i szerokos$¢ spoin.

7.0. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg robot jest 1m2

Obmiar robét nie powinien obejmowac powierzchni nie zaakceptowanych przez Inspektora.

8.0. ODBIOR ROBOT

Odbiér robét powinien by¢ przeprowadzony przez Inspektora Nadzoru.

9.0. PODSTAWA PLATNO SCI

Cena wykonanych rob6t obejmuje: prace pomiarowe i oznakowanie robét, przygotowanie podtoza, zakup i
dostraczenie materiatdw, wykonanie podsypki piaskowej, ustalenie ksztattu koloru kostki, utozenie i ubicie kostki,
wypetnienie spoin, pielegnacja nawierzchni, przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej
specyfikacji technicznej.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1.Normy



PN-B-11112/1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych
PN-B-11113/1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych, piasek

BN-68/8931-04
PN-88/B-32250
BN-64/8931-01

Drogi samochodowe. pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.

Woda do betondéw i zapraw
Drogi samochodowe - Oznaczenie wskaznika piaskowego
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