SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH

ST D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacjia swymagania, dotyexe wykonania i odbioru robét
zwigzanych z elementami ktOre zostarozebrane w ramach przebudowy drogi gminnej — ul.
Wysockiego w Wieluniu na odcinku oacknej diugéci 434,09 m zgodnie z Dokumentacja
Projektowva.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowicé& dokumentéw przetargowych i naleja stosowa w
zlecaniu i wykonaniu rob6t opisanych w podpunkcie 1

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t zwanych z
rozbiorka:
— warstw nawierzchni
— kraweznikow
— piyt chodnikowych
— innych elementéw niezewidencjonowanych w czasieipaw

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wyraa@ ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgee robot

Ogodlne wymagania dotygeze robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolveykonawca
robét jest odpowiedzialny za jalich wykonania oraz za zgoditoz Dokumenta@j Projektowa, ST i
poleceniami layniera.

2. MATERIALY
nie wystpuja

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycpgce spratu

Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robét zwzanych z rozbiork elementow drég i ogrodaemaze by wykorzystany
sprzt podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

- fopaty, szpadle, tomy
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— samochody gizarowe skrzyniowe lub samowytadowcze

— ciagniki z przyczepami

— spycharki

- fadowarki

— zurawie samochodowe

— zrywarki

— mioty pneumatyczne

— pity mechaniczne

— koparki.

W rejonie urzadzen podziemnych roboty rozbiérkowe naléy prowadzié¢ recznie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajo

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-000Q/Mymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnognam robot.
Powinien on uwzgidniat wszystkie warunki w ktorycheola wykonywane roboty rozbiorkowe.
Wykonawca zapewni na koszt wiasny &og do posesji i dojazdy dla st specjalnych w sposob
uzgodniony z laynierem.

Materiaty pochodzce z rozbiorki powinny hy bezzwilocznie usugie z Terenu Budowy po
zakaczeniu robot rozbiorkowych. Inwestor ustali, ktorenateriaty stanowi jego witasnéc i
wskaze miejsce ich sktadowania.

5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drég i ogroflzebejmuj usunecie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaep projektows, ST lub wskazanych
przez Irkyniera.

Roboty prowadzone przy rozbiérce molgy¢ wykonywane w sposoékzezny. Prace rozbiérkowe
polegaj na wydobyciu w cakxi , rozbiciu lub rozkruszeniu rozbieranych elend@nina kawatki
przy wyciu sprztu wymienionego w punkcie 3. Rozbiérka powinna¢ bgrowadzona w
rozmiarach, okrdonych przez DokumentacpProjektow i Inzyniera. Jéli w trakcie dokonywania
rozbiérki pojawa sie fragmenty konstrukcji, ktére nie zostahetg w Dokumentacji Projektowej, a
moga mie¢ wptyw na wykonanie robot zgodnie z Dokumendd@jojektova, to o fakcie tym naley
niezwtocznie powiadonii Inzyniera. Ireynier podejmie decyzj co do konieczngei i ilosci
rozebrania danego fragmentu konstrukcji nawierztiiminnych elementow.

Roboty rozbiérkowe naky wykonywa w sposéb, ktéry nie spowoduje uszkotlZeagmentow
nawierzchni nie przewidzianych do rozbiorki.

Rozbiérki naley wykona w sposéb umdiwiajacy ruch pieszych

Zasady prowadzenia rob6t powinnylsgodne z pkt. 5.1. niniejszej ST.

Wszystkie elementy mitiwe do powtérnego wykorzystania powinny ¢doyusuwane bez
powodowania zédnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie ataje wtasndcia Wykonawcy,
powinien on przewi& je na miejsce ok&one przez layniera.

Elementy i materialy, ktore stajsic wlkasndcia Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu
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budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementow drégrodz@ znajdujce s¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentagjprojektowy beda wykonane wykopy drogowe, powinny byymczasowo
zabezpieczone. W szczeg@nonalery zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;.

Doly w miejscach, gdzie nie przewidujes skykonania wykopéw drogowych nale wypetnic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzyo terenu i zagci¢ zgodnie z
wymaganiami okrdonymi w odpowiedniej ST.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiorkowych

Kontrola jakaci robét polega na wizualnej ocenie komplgtiavykonanych robot rozbiorkowych

oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementowvmzeanych do powtdrnego wykorzystania.
Nalezy tak’e sprawdzi, czy podczas robot rozbidrkowych nie npgb uszkodzenie innych

elementéw co mogtoby mievptyw na jakd¢ catasci robot.

Zageszczenie gruntu wypeiniggego ewentualne doty po useiych elementach nawierzchni,
ogrodzé i przepustow powinno spehdiavymagania okrdone w odpowiedniej ST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST M-00.0Q/@¢magania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows robot zwiazanych z rozbiork elementow drog i ogrodiagest:
- dla nawierzchni- h(metr kwadratowy),

— dla kraweznika, opornika, obrza, ogrodzé - m (metr),

dla gruzu m3 (metr szeienny)

dla rur m (metr)

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.0Q/¢¥magania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ptatng¢ powinna nasipi¢ zgodnie z wymaganiami ollenymi w OST D-00.00.00., na podstawie
jednostek obmiaru wg pkt. 7, zgodnie z obmiarem ogbiorze jakéciowym robot.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuije:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhi@rldelu ponownego jejaycia, z utaeniem
na poboczu,

29



zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
wyrownanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki;

b) dla rozbiorki krawznikow:

odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikOw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,

zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,

wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbidrki ogrodze

demonta elementéw ogrodzenia,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotow po stupkach z zagczeniem do uzyskania Is 3 1,00

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiorkicelu ponownego jegozycia, z
utozeniem w stosy na poboczu,

zatadunek i wywiezienie lub przeniesienie do migjponownego wbudowania materiatow z
rozbiorki,

uporzdkowanie terenu rozbiorki;

f) dla rozbidrki szczelnego zbiornika geieki:

demonta elementow zbiornika,

odkopanie i wydobycie elementéw zbiornika,

zasypanie dotu po zbiorniku z zggczeniem do uzyskania Is 3 1,00

przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorkigu ponownego jegozycia,

zatadunek i wywiezienie lub przeniesienie do migjponownego wbudowania materiatéw z
rozbiorki,

uporzdkowanie terenu rozbiorki;

Dla wszystkich rozbiérek réwnieoznakowanie robo6t, dowoz i odwdz sgite

Inwestor ustali, ktore materiaty stanowh jego wiasnd¢ i wskaze miejsce ich sktadowania.
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