SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH

ST D-01.01.01.
Odtworzenie trasy i punktéw wysokgciowych

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejveymagania dotycze wykonania i odbioru
robét zwhzanych z wyznaczeniem utwardzenia i odtworzeniemkiiw wysokdciowych ktore
zostam wykonane w ramach utwardzenia terenu w miejséoivBieniec gm. Wielfs zgodnie z
Dokumentacja Projektayw

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimpeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
projektowanego utwardzenia oraz patnia obiektow towarzyazych.

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych =z odtworzeniem utwardzenia i punktow

wysokaciowych wchodaz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysckaego punktow gtdbwnych utwardzenia i

punktéw wysokéciowych,

b) uzupetnienie krawdzi utwardzenia,

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysésiowych (reperoéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrarmaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposoOb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne - punkty zatamania kredzi utwardzenia, punkty kierunkowe itp.

1.4.2. Pozostale okktenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ysvagania ogolne”

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodstoz Dokumentagj
Projektova, ST i poleceniami layniera.
Ogolne wymagania dotyaze rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanw ST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtownych nale stosowa pale drewniane z gwdziem lub pegtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granbot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie srednie; od 0,15 do 0,20 m idiugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianegrednicy od 0,05 do 0,08 m i
dhugcsci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istmiej nawierzchni bolce stalowseednicy

5 mm i dtugdci od 0,04 do 0,05 m.

,» Swiadki” powinny mi& dtugaié¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatqy.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycpgce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” .
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego punktow gtownych i pomk wysokadciowych naley stosowa
nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Stosowany speg powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadioo pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajo
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-000Q/ymagania ogolne”.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnegnam robot,
uwzglkdniajace wszystkie warunki, w jakichetizie wykonywane odtworzenie punktow gtéwnych i
punktéw wysokéciowych.

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z oboadujacymi Instrukcjami Gtownego
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Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawigcego dane zawiergje
lokalizack i wspétrzdne punktow gtownych oraz reperow.

W oparciu o materiaty zawarte w Dokumentacji Pragalej Wykonawca przeprowadzi obliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczegbétowego i zgodnego z Dokumenptd®jojektovy
wytyczenia robot i zastabilizuje w terenie punkgnleczne do prawidtowego ich wykonania (w
tym repery robocze). Tyczenie najevykona dla catego utwardzenia.

Prace pomiarowe powinny éywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawknzyniera o wszelkich kbach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtownych i (lub) reperéw robochy

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowejas
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne
terenu istotnie rénia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie n@vmno by zmieniane
przed podiciem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikzg z
réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowejrzédnych rzeczywistych,
akceptowane przez agniera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku atiai Wykonawe.
Wszystkie roboty, ktore bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdéw pomiarow przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne dyzaopatrzone w oznaczenia odaegace w sposob
wyrazny i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktow pomiarowych i ich oznatae
czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawgejo zostan zniszczone
przez Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzees konieczne do
dalszego prowadzenia robot, to zogtane odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dawigtowej realizacji robot nakg do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osesy i punktéw
wysokdciowych

Punkty gtébwne powinny lyzastabilizowane w sposéb trwaty, prziyciu pali drewnianych lub
stupkéw betonowych, a tak dowhzane do punktéw pomocniczych, paobomych poza granic
robot ziemnych.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robot. Jako repery roboczezmaowykorzysta
punkty state na stabilnych, istnieych budowlach. O ile brak takich punktow, repeopacze
nalezy zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatidow stalowych, osadzonych
w gruncie w sposéb wykluczgly osiadanie, zaakceptowany przezylmera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢c z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostijniwelacg podwdjra w nawihzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigca] wyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych natg prowadzé wedtug ogolnych zasad okienych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00A¢@magania ogoélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest m2 odtworzonia.
Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obeyago jakichkolwiek dodatkowo
wykonanych prac, nie zaakceptowanych przeyrirera.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0Q/0¢magania ogoéine”.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie szkicOw i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu znkoli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ptatng¢ powinna nagipi¢ zgodnie z ST D-00.00.00. ,Wymagania ogoélne” nagpawie jednostek
obmiarowych wg punktu 7, zgodnie z obmiarem, poadie robét zgodnie z punktem 8.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 wykonania rob6t obejmuje:

a) dostarczenie materiatow i spinz,

b) wyznaczenie punktéw gtébwnych i punktéw wysésiowych,

c) uzupetnienie dodatkowymi punktami,

d) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysétiowych,

e) wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualwytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

f) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ocltaach przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiage odszukanie i ewentualne odtworzenie,

h) prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,

i ) odwiezienie sprgu po zakéczeniu robot,

j) oznakowanie robot i jego demonta
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

Noohkow

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykomyaarac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga estycji, Gtowny Urad Geodezji
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowagmoea] GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjng/sekaciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfBgGiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjng38< 1983.
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