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CZESC OGOLNA

0.0. INFORMACJE WSTEPNE.

0.1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest spleagjfa techniczna wykonania i odbioru rob6t budowth
przewidzianych do realizacji w ramach zamieizeinwestycyjnego p.t.: ,Remont i przebudowaynldi mieszkalnego
przy ul. Czstochowskiej 34 w Wieluniu”

Zakres opracowania jest zgodny z Rozgdzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szagaiewego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacjickmicznej wykonania

i odbioru rob6t budowlanych oraz programukitjonalno — uytkowego.

0.2. Podstawa opracowania.

Niniejsza specyfikacj opracowano w oparciu o:

- umowe zawary pomkdzy Inwestorem a Projektantem inwestycji

- projekty wykonawcze z przedmiarami robot ohgpoe wszystkie niezioine brame opracowane w firmie ZNB
,INBUD” w Wieluniu w 2006r.

- katalog pt. Wspolny Stownik Zamowiie

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.200w sprawie szczegOtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej , specyfikacji technigeh wykonania i odbioru robét budowlanych znarogramu
funkcjonalno — aytkowego. (Dz. U. z dnia 16.09.2004 r)

1.0. INFORMACJE SZCZEGOLOWE.

1.1. Nazwa zamowienia nadana przez Inwestora.

Przedstbiorstwo Komunalne Sp. z 0.0. jako Inwestor ektpwanego zamierzenia budowlanego nadataemgsta
nazwe: ,Remont i przebudowa budynku mieszkalnego piz€mestochowskiej w Wieluniu”

1.2. Przedmiot i zakres robé6t budowlanych.
W zakres projektowanej inwestycji wchadz

1) Roboty ogoéinobudowlane obejmcg

a) roboty budowlane w zakresie:

- wymiare konstrukcji dachowej

- wykonania nowycKlcianek dziatowych

- zamurowania i przebicia w istniglychscianach

2) Roboty budowlane wyk@zeniowe obejmufe:
- okna i drzwi

- $cianki dziatowe

- posadzki

- tynki

- malowaniescian

- pokrycie dachu

- obrobki blacharskie

- tynki zewrgtrzne

1.3. Opis prac towarzysgcych i rob6t tymczasowych.

Prace towarzysze obejmuj:

a) geodezyjna kontrola wznoszenia nowych eledverttudowlanych - dach) — nale do obowazkéw Wykonawcy.

b) wykonanie dokumentacji powykonawczej zarowmadowlano — instalacyjnej jak : mapy zasadniczignu
porealizacyjnego — natg do obowizkdédw Wykonawcy

c) wykonanie niej wymienionych bada powykonawczych (naky do Wykonawcy) :

- skutecznéci dziatania przewoddéw wentylacji grawitacyjnej

Roboty tymczasowe obejmylj

a) ogrodzenie placu budowy i terenu zaplecmalezy do obowizku Wykonawcy

b) postawienie obiektow kubaturowych zapleczardwo — socjalnego na okres budowy —naleo obowazkow
Wykonawcy

c) wykonanie drog dojazdowych i chodnikéw reaehie zaplecza biurowo — socjalnego - yaldo obowazku
Wykonawcy

d) doprowadzenie wody i energii elektrycznej doiektow zaplecza - nale do obowazkéw Wykonawcy

1.4. Informacje o terenie budowy
1.4.1. Dane dotyeze lokalizacji inwestycji.
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Teren przeznaczony pod remont i przebugdbwdynku mieszkalnego zlokalizowany jest w  Wi@uprzy ul.
Czestochowskiej 34 na dzialce o nr ewid. 86¢ibt4
Teren ten graniczy:
a) od strony pétnocnej z jezdnil. Czstochowskiej
b) od strony potudniowej — zysiedni dziatky
c) od strony wschodniej — asiedni dziatka
d) od strony zachodniej — z wlid@artaczi
Wiascicielem dziatki jest Gmina Wietu

1.4.2. Fizjografia terenu.
Teren na ktérym posadowiony jest budynek jest ptask

1.4.3.Istniejca zabudowa nadziemna i podziemna.
Z elementow infrastruktury technicznej w otoczedmiatki przebiegay:
- ulica Czstochowska o nawierzchni asfaltowej
- sié wodocihgowa i kanalizacji sanitarnej
- napowietrzna linia elektryczna

1.4.4. Organizacja robét budowlanych izymieryjnych.

Wykonawca rob6t przed realizacyinien opracowa

- projekt zagospodarowania zaplecza dla Wykoga

- projekt organizacji rob6t budowlanych wrazprojektem BIOZ
Opracowane w/w projekty winny uzyskakceptag Inwestora i Projektanta.
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CZESC OGOLNA

2.0. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
(wymagania wspélne dotycgce wszystkich rob6t budowlanych
objetych przedmiotem zamowienia)
DZIAL ROBOT

45000000-7 Roboty budowlane
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B.00.00. WYMAGANIA WSPOLNE
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ogélnej specyfikacji techniczne;.
Przedmiotem ogdlnej S& svymagania wspdlne dotysze wykonania i odbioru robét budowlano-
konstrukcyjnych, remontowych, dla budynku miesakgb w Wieluniu.
1.2. Podstawa opracowania
Og6lm specyfikagt technicza opracowano na podstawie umowy zawartej z Inwesto
1.3. Okreslenia podstawowe.
Zgodne i zawarte w obowdujacych PN, przepisach prawa budowlanego, atestdehiadectwach dopuszczenia,
aprobatach technicznych, wytycznych wykonaniakio rob6t budowlano— montawych, literaturze technicznej.
1.4. Wspolne wymagania dotycgce robét.
1.4.1. Przekazanie placu budowy i dokumentaciji.
1.4.1.1. Inwestor przekazuje Wykonawcy plac budemngataici lub takich fragmentach, kt6re sieztzdne do
realizacji zadania zgodnie z prztyjm programem realizaciji.
1.4.1.2. Inwestor przekazuje Wykonawcy w dwoch egdarzach :
e dokumentagj projektova,
1.4.2. Obowizki Wykonawcy.
1.4.2.1. Wykonawca jest zobagany do precyzyjnego wyznaczenia elementow konsyjokch i budowlanych w
planie i w przekroju na wszystkich etapach robaot.
1.4.2.2. Wykonawca opracowuje i przedktada do afexgplnwestorowi kompleksowy program realizacjpéd
(harmonogram).
1.4.2.3. Wykonawca ponosi petndpowiedzialnéc za utrzymanie placu budowy w zadawatgim stanie i poraku
od momentu przycia do czasu odbioru koowego. W miar postpu robot plac budowy i jego otoczenie powinng by
uprzatane z nadmiaru materiatéw, konstrukcjicdbego spretu i zanieczyszcze
1.4.2.4. Wykonawca jest odpowiedzialny za bezpigsizeo robot.
Przed przysipieniem do robét Wykonawca :
* umieszcza tablice zawiesgp podstawowe informacje o budowie. renformacii i lokalizacg tablic
Wykonawca ustala wedtug zadzenia (1)
e przedstawia Inwestorowi uzgodniony projekt orgagijiziezabezpieczenia rob6t w okresie trwania
budowy. Instaluje tymczasowe gydzenia zabezpieczgie takie jak : ogrodzenia, zapory, znaki.
1.4.2.5. Wykonawca przestrzédaedzie zasad ochronyodowiska na placu budowy i poza jegogdam. W
szczegOlnéci Wykonawca powinien poa odpowiednigsrodki zabezpieczage przed :
» zanieczyszczeniedtiekdw wodnych i gleby pytami, paliwem, olejami, te@atami bitumicznymi,
chemikaliami i innymi szkodliwymi substancjami,
e zanieczyszczeniem powietrza, gazami i pytami,
e przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
* mozliwoscia powstania pzaru,
e niszczeniem drzewostanu przylegtego do terenuwydo
1.4.2.6. Przed rozpogziem rob6t Wykonawca ma obayeek podj¢ niezlzdne kroki w celu zabezpieczenia instalacji i
urzadzen podziemnych i nadziemnych przed ich uszkodzeniem.
1.4.2.7. Wykonawca ponosi petndpowiedzialné¢ za opiek nad wykonanymi robotami, przygotowanymi do budowy
materiatami oraz zgromadzonym na placu budowyespmz w okresie od przggia placu budowy do odbioru
koncowego robot.
1.4.2.8. Wykonawca zobowzany jest do ochrony przed uszkodzeniem lub znisrem wilasnéci publicznej lub
prywatnej.
1.4.2.9. Podczas realizacji zadania budowlanegodiglca powinien zapewnkatrudnionemu na budowie
personelowi odpowiednie wdzenia socjalne i sanitarne i nie dopuszaia pracy w warunkach niebezpiecznych i
szkodliwych dla zdrowia.

2.0. MATERIALY.
Wszystkie uyte do wykonania robdt materiaty powinny posiadaajows deklaracy zgodndci z Polsly Normy
Wyrobu lub aprobat technicza. Producent wyrobdw skitada takleklaragg na swaj odpowiedzialngc.
Wykonawca jest zobowzany do sktadowania i przechowywania materialowpwos$b zapewniagy ich wiaciwa
jakosé i przydatnéé¢ do robot.
Materiaty powinny by sktadowane oddzielnie — wg asortymentu, z zach@mamwymogow bezpiecastwa i z
mozliwoscia pobrania reprezentatywnych prébek. Szczegdllnedyaszowizuja dla sktadowania i przechowywania
cementu, bitumow, materiatéw chemicznych i paliw.
Materialy ktorych jaké¢ nie zostata zaakceptowana lub do ktorych zachwgipliwosé pod wzgédem jakdci,
powinny by sktadowane oddzielnie. Dostawy tych materiatovenaprzerwa.

3.0. SPRET | MASZYNY
Dobér sprztui maszyn do wykonania robot przewidzianychomtkakcie powinien gwarantowgakosé robot
okreslona w dokumentaciji projektowej, PN , warunkach technich i ST.
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4.0. TRANSPORT.
4.1.Szczeglla uwag: nalery zwrdcic na dobdrodkéw transportu do przewozrodkéw
chemicznych, paliw, cementu luzem, styropianu, wehmneralnej.
Srodki transportu powinny posiadlavyposaenie specjalne w zaleoici od rodzaju przewimnego fadunku.
4.2. Ograniczenia obcjzenia osi pojazdéw.
Wykonawca powinien dostosowasie do obowizujacych ograniczé obchzen osi pojazdéw podczas transportu
materialéw po drogach publicznych poza granicamtplbudowy a tate w jego granicach.

5.0. WYKONANIE ROBOT.
Wszystkie roboty olfe kontraktem powinny by zgodne z obowizujacymi PN, dokumentagj projektowva,
wymaganiami technicznymi i ST dla poszczegélinyatizepdw robdt wyszczegodlnionych w projektach wykwozych
i przedmiarach robot.
Wykonawca ponosi pedrodpowiedzialné za jakdéé wykonania wszystkich elementéw i rodzajow robéhedzcych
w sklad zadania budowlanego.
Wykonanie kadego rodzaju rob6t powinno &pdnotowane w dzienniku budowy, ewentualnie metgkole odbioru
robot.
5.1. Dokumenty budowy.

W okresie realizacji kontraktu Wykonawca zobgmeiny jest do prowadzenia, przechowywania i zabezpi@a
nastpujacych dokumentéw budowy :
e dziennika budowy,
« certyfikatéw i aprobat technicznych wbudowangtdmentéw budowlanych,
«  protokotow odbioru robot.
Pomiary i wyniki bada musz by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach i podgispreez Wykonawg i
Inwestora.
5.1.1. Dziennik budowy jest to zeszyt opatrzongcpicia Inwestora z ponumerowanymi stronami, zgkty do
notowania wydarae zaistnialych na budowie w czasie wykonywania z@édabudowlanego, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robo6t, przekazywania potecennej korespondencji technicznej peoity Inwestorem
Wykonawe, i Projektantem. Zapisy w dzienniku budowy powirloy¢ dokonywane na bigco i chronologicznie w
odniesieniu do wyspujacych na budowie przypadkéw wymagaych odnotowania. Kaly zapis w dzienniku budowy
powinien by zaopatrzony w dati podpis osoby dokonagej zapisu z podaniem imienia i nazwiska stanowiska
stuzbowego oraz nazwy instytucji, kipreprezentuije.

Prawo do dokonywania zapiséw w dzienniku budowysgltguje rownie :

e przedstawicielom pestwowego nadzoru budowlanego,

e osoly wchodzcym w sktad personelu Wykonawcy, ale tylko w zalard®zpieczistwa wykonywania robot

budowlanych.
Prowadzenie dziennika budowy nalelo obowizkow Kierownika Budowy.

6.0. KONTROLA | BADANIE WYROBOW | ROBOT.
6.1. Ogdlne wymagania dotycgce jakosci robét.
Za jaka¢ zastosowanych materiatdw i wykonanych rob6t oz 2zgodné¢ z wymaganiami odpowiedzialny jest
Wykonawca robot.
6.1.1. Do obowizkéw Wykonawcy w zakresie jaka materialdw midzy innymi naley :
» wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materiadpowiedniej jakéci,
» przestrzeganie takich warunkéw transportu i przeghania materiatow ktére zagwaraniachowanie ich
jakaoscei i przydatndci do planowanych robét,
e okreslenie i uzgodnienie takich warunkéw dostaw (wiglkioi czestotliwasci), aby mogta b§ zapewniona
rytmiczna¢ robot,
» prowadzenie systematycznej kontroli jé&iootrzymywanych materiatow,
e zgromadzenie na sktadowiskach przed rozpciem robot takiej iléci materiatow, ktéra pozwoli zrealizowa
je w sposob ptynny.
Wszystkie wykonane roboty izyte materialy powinny by zgodne z projektem, Polskimi Normami (aprobatami
technicznymi), warunkami technicznymi i specgfilk technicza.
6.2. Koszty bada kontrolnych.
Jezeli wyniki dostarczonych przez Wykonagvbada zostam uznane prze Inwestora za niewiarygodne, taemon
zazadat powtorzenia bada
Jezeli wyniki sie potwierdz i spetnih wymagania PN to koszty tych badaonosi Inwestor. W przeciwnym razie koszty
ponosi Wykonawca.

7.0. PRZEDMIAR ROBOT
Przedmiar rob6t wykonano wg zasad podanycledpowiednich Katalogach Naktadéw Rzeczowych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.
Odbidr robot jest to ocena robét wykonanych przekdvawe przeprowadzona przez Inwestora.
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8.1. Podziat odbioréw.
8.1.1. Odbidr robot zanikagych i ulegagcych zakryciu.
Jest to finalna ocena #oi i jakosci wykonanych robot, ktére w dalszym procesie medji zanikag lub ulegaj
zakryciu.
8.1.2. Odbiér czsciowy.
Jest to ocena ifgi i jakosci wykonanych robét, stanowdych zakéczony odebny element konstrukcyjny ,
budowlany itp. wymieniony w kontrakcie.
8.1.3. Odbiér kacowy.
Jest to ocena ifmi i jakosci catasci wykonanych robét, wchodeych z zakres zadania budowlanego, wraz z
dokonaniem kacowego rozliczenia finansowego.
8.1.4. Odbiér ostateczny (pogwarancyjny).
Jest to ocena zachowania wymaganej jakelementow robét w okresie gwarancyjnym oraz @maigzanych z
usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.
8.2. Dokumenty do odbioru robot.
8.2.1. Wykonawca przygotowuje do odbioréweszdowych i odbioru kcowego
nastpujace dokumenty :
* dokumentagj projektows i ST,
e dziennik budowy
« certyfikaty , aprobaty techn. wbudowanych elemeritonstrukcyjnych i budowlanych
e dokumentagj powykonawca,
8.3. Badania i pomiary w odbiorach robot.
8.3.1. Podstaw do oceny jakéci i zgodndci odbieranych robdt z dokumentagprojektova s3 badania i pomiary
wykonywane zaréwno w czasie realizacji jak i poasizeniu robdt oraz ogliziny podczas dokonywania odbioru.
8.3.2. Podstaw do odbioru s ogledziny oraz badania techniczne i ewentualne pomidokonywane przez
laboratorium, zaakceptowane przez Inwestora oraardavane przez komisjodbioru.
8.4. Zgtoszenia do odbioru Wykonawca dokonuje zapisendrennika budowy i przekazuje Inwestorowi kompjetn
operat kalkulacyjny (kicowa kalkulacg kosztéw).
8.5.0dbioru kaicowego dokonuje komisja powotana przez Inwest@iid i ilos¢ zakaczonych robot komisja stwierdza
na podstawie operatu kalkulacyjnego oraz hagemiarow wymienionych w p. 8.3. i na ocenie véinej.
Komisja sprawdza zgod&dwykonania rob6t z dokumentagprojektov i ST.
8.6.Jezeli komisja stwierdzaze jaka¢ wykonanych rob6t nieznacznie odbiega od wymagampkumentacji projektowej
i ST z uwzgédnieniem tolerancji lecz nie maghiszego wptywu na cechy eksploatacji obiektu, toatnlfe potacen jak na
wady trwate.
8.7.Jezeli komisja stwierdzize jaka¢ robdt znacznie odbiega od wymaganej dokumentasjegtowej i ST, to wydcza te
roboty z odbioru.

9.0. PRZEPISY ZWIAZANE — PODANE W SPECYFIKACJACH TECHNICZNYCH
ASORTYMENTOWYCH.

1) Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i ®&udictwa z dnia 15.12.1994 r w sprawie dzikan
budowy oraz tablicy informacyjnej.

2) Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i &udictwa z dnia 21.02.1995 r
w sprawie rodzajow i zakresu opracéwageozyjno-kartograficznych oraz czysoo geodezyjnych
obowizujacych w budownictwie.

3) Zarzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budiotwa z dnia 15.12.1994 r
w sprawie rodzajéw obiektéw budowlanych pidgrych realizacji jest wymagane
ustanowienie inspektora nadzoru inwestorskiego.

4) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie spo8wo deklarowania zgodséad
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowanfa znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198,
poz. 2041).

5) Poradnik majstra budowlanego. Wyd. Arkadyw&/ 2003 - 2004
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CZESC SZCZEGOLOWA

3.0. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANI A | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH.
ROZDZIAL | - ROBOTY BUDOWLANE | IN ZYNIERYJINE

Grupa robot:
45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszéwimpletnych obiektéw budowlanych lub ich
czesci oraz roboty w zakresie Zynierii ladowej i wodnej

Roboty ogélnobudowlane
Klasy i kategorie robot

45262500-6 Roboty murarskie
45261100-5 Wykonywanie konstrukcji dachowych
45262100-2 Roboty przy wznoszeniu rusztbwa

Roboty wykonczeniowe

Klasy i kategorie robot

45421000-4 Roboty w zakresie stolarki budowlanej
45421100-5 Instalowanie drzwi i okien i podotimyelementéw
45421141-4 Instalowaniécianek dziatowych

45432100-5 Kfadzenie i wykladanie podidg

45410000-4 Tynkowanie

45442100-8 Roboty malarskie

45442110-1 Malowanie budynkoéw

45450000-6 Roboty budowlane , wylazeniowe , pozostate
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I ROBOTY BUDOWLANE
B 1.00 ROBOTY MUROWE

1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi(8jT) s wymagania dotyexe wykonania i odbioru elementéw
zamurowa otworowscian ngnych i wypetniajcych.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakuriat czs¢ dokumentacji technicznej przy realizacji dbiaorze rob6t
wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nastpujace elementy:
- $ciany wypetniajgce z bloczkéw z betonu komdrkowego 54.5cm in31c

2.0. MATERIALY.
bloczki z betonu komérkowego R min. = 6 MPgrzaem. M8,

3.0. SPRZET | MASZYNY.
Pion murarski, tata murarska , poziomica uniaka , przecinak murarski, skrzynia do zaprakiglnia murarska ,
czerpak blaszany.

4.0. TRANSPORT.
Samochody skrzyniowe , palety drewniane z zsavia.

50. WYKONANIE ROBOT
Uzupetnienia muréw wykonywawarstwami z zastosowaniem prawidtowegazania i grubéci spoin
mozliwie rownomiernie na catej dtuga. Bloczki winne by czyste i wolne od kurzu i zanieczyszcze
przed utgeniem nalgy je zamocz§ w wodzie.
Roboty prowadzi w temperaturze powgj C°C. Grubd¢ spoin 12 mm pozioma, 10 mm pionowa z
murowaniem na tzw. puste spoiny.

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.
Sprawdzenie bloczkéw: wymagana klasa , wymialksztatt , liczba szczerb icknie¢ , odpornéé¢ na
uderzenia , sprawdzenie przetomu ze zwrdcenigragi na zawarté margla, nagkliwosc.
Zaprawa winna hky przygotowana mechanicznie , stoséwaasek rzeczny lub kopalniany.
Sklad obgtosciowy zaprawy dobieta dcswiadczalnie , konsystencja wg #ta pomiarowego & 8. Cement
portlandzki kl. 25. Dopuszczalne odchytki wyndi& dla muréw naley przyja¢ z tablicy 10-37. ,Warunkdéw
technicznych wykonania i odbioru rob6t budowdanontaowych”.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymaga wspolnych.

8.0. SPOSOB OBMIARU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera inspektor na podstawie dokuawgintorojektowej i przepisow zwianych.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-68/B-10024 Mury z drobnowymiarowych elementawautoklawizowanych betonéw komérkowych. Wyanzig
i badania przy odbiorze

PN-65/B-14503 Zaprawy budowlano-cementowe

PN-74/B-3000 Cement portlandzki.

B 2.00 ROBOTY KOMINOWE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi(8jT) & wymagania dotyexe wykonania i odbioru robot
przewodow wentylacji grawitacyjnej pomieszgzsanitariatow

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
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Specyfikacja techniczna jest stosowana jalatriat czs¢ dokumentacji technicznej przy realizacji dboorze
robot wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuyj nasgpujace czynnéci :
- wykonanie przelgiprzez stropy nad pareterem ¢fpeém
- monta przewoddéw wentylacyjnych z rur PCW fi 110mm zd#lego pomieszczenia sanitariatu z wlotem na
poziomie stropu i zakaczeniem wywietrzakiem nad powierzcidiachu

2.0. MATERIALY.
Rury PCW fi 110mm, wywietrzaki PCW fi 110mm, kratkéntylacyjne

3.0. SPRZET | MASZYNY.
Jak dla rob6t kanalizacyjnych z PCW

4.0. TRANSPORT.
Samochaod dostawczy

5.0. WYKONANIE ROBOT.
Do wykonania przewodoéw wentylacyjnych stoséwary PCW fi 110mm Przewody wentylacyjne winnyieé
na catej wysok&i jednakowy przekrdj podany na rys. archieicznych. Przewody wyprowadzina wys.
0,9 m od potaci dachowej. Przewody wentylacygakaiczy¢ wywietrzakmi z PCW. Wyloty z sanitariatow
zakaczyc kratly wentylacyjma

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.
Po wykonaniu stanu surowego nglesprawdz :
- prawidtowas¢ uzytych materiatow
- zgodna¢ wykonania robét z niniejgzdokumentag
- droznos¢ przewodow
- wielko$¢ przekrojow przewodow
- szczelné¢ przewodow
- wielkos¢ i jakas¢ otworéw wlotowych.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymaga wspdlnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.
Roboty odbiera komisja powotana przez Wykorawa podstawie dokumentacji projektowej
i przepiséw zwizanych (uczestnik - uprawniony pracownik uskaminiarskich).

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-64/B-03430 Wentylacja naturalna w budownictwigeszkaniowym i ogdlnym.
Wymagania techniczne.

B 3.00 ROBOTY DACHOWE

1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi8jT) & wymagania dotyexe wykonania i odbioru konstrukcji
drewnianej dachu.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakiriat czs¢ dokumentaciji technicznej przy przygotowaniwkananiu ,
montau i odbiorzekonstrukcji dachowej przedmiotowych budynkow.
1.3. Zakres robot okjych specyfikacj technicza.
Roboty obejmuyj nastpujace czynnéci:
transport elementéw na plac budowy
- wykonanie elementéw konstrukcji drewnianej : riaty, ptatwie, stupy , miecze , kleszcze, krokwigmiany
tacznie z ich zabezpieczeniem biotycznym i przegniowym (np. tytanem)
- monta konstrukcji dachowej
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2.0. MATERIALY.
Drewno konstrukcyjne klasy K 27, wilgotito maksymalna 18%.
Kategoria elementéw konstrukciji:

- elementy konstrukcji - wymagana ja@kodrewna Il
3.0. SPRZET | MASZYNY.
Dzwig samochodowy

4.0. TRANSPORT.
Samochody skrzyniowe.

5.0.  WYKONANIE ROBOT.

Wszystkie elementy drewniane sty@g s¢ z murem lub betonem winny dw miejscu styku odizolowane jedn
warstwy papy asfaltowej. Gotowe elementy konstrukéjiny by zabezpieczone przed opadami atmosferycznymi
zarbwno podczas skladowania jak i memtaMiejsca zaczepienia uchwytéw linowych winhy zabezpieczone
przed uszkodzeniami mechanicznymi za pampodkiadek.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Sprawdzenie jakai:
- wbudowanych materiatéw
- wykonania elementéw przed ich zamontowaniem
- gotowej konstrukciji
Klasa konstrukcji 3.
Kontrole jakasci przeprowadza Inspektor Nadzoru A podczas wykonywania prac.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymaga wspdlnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Odbiér kacowy przeprowadza komisja powotana przez Ihovas

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-B-03150 : 2000 - Konstrukcje drewniane. ©d#nia statyczne i projektowanie.
PN-57/D-96000 - Tarcica iglasta ogblnego pnzezenia.

BN-70/5028-12 - Gwidzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem okglym i kwadratowym.

B. 4.00 ROBOTY RUSZTOWANIOWE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi(8jT) & wymagania dotyere wykonania i odbioru rusztowa
budowlanych przciennych z rur stalowych.

Rusztowania te asprzeznaczone do wykonania rob6t murowychkdwych, malarskich.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakiriat czs¢ dokumentaciji technicznej przy realizacji dboorze
robét wymienionych w p. 1.1

2.0. MATERIALY.

Stojaki stalowe , ptyty pomostowe znormalizowasgézenia stalowe pionowe i poziome,daszki ochrgnwdbojnice ,
drabiny , uradzenia piorunochronne, podktady pod stojaki,

zakotwienia.

3.0. SPRZAT.
Ztacza wzdhine , klucze dacsrub.

4.0. TRANSPORT.
Samochodowy

5.0. WYKONANIE ROBOT.
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Podkiady pod stojaki uktadana przygotowanym podia prostopadle ddciany budowli, dopasowaich uklad do
siatki konstrukcyjnej ,@izkiej” dla ktérej rozstaw stojakéw wynosi 210 w kierunku podinym i 1,35 mw
kierunku poprzecznym. Wyso#d kazdej kondygnacji rusztowania winna wyriosd,0 m wyjtkowo 1,80 m.
Stezenia poziome naly rozmieszcza na catej diugéei rusztowania w sposéb zapewngyj nieprzesuwrg
wezldw. Pierwsze stenie poziome zakladagspod pierwsz kondygnaci nad podieem, naley je montowa
bezpdrednio do stojakéw rusztowania.

Zewrgtrzne stojaki rusztowa nalezy taczy¢ skzeniami pionowymi na calej wysod@ rusztowania. Liczba ten
pionowych nie mze by mniejsza od 2 na kdej kondygnacji rusztowania a odlegtomicdzy polami szen nie
moze by wicksza nk 10 m.

Konstrukcja rusztowania winna dykotwiona dosciany budynku w sposéb zapewn@®@j stateczn& i sztywndé
konstrukcji. Wielkd¢ sity odrywajcej rusztowanie przypadap na

1 kotwe nie mae by mniejsza ni 2,50 kN. Zakotwienia natg umieszczé& symetrycznie na catej powierzchni
rusztowania , przy czym odlegto miedzy kotwieniami w poziomie nie powinna przsetz& 5,0 m,a w pionie na
wysokdaici wienca.

Dopuszczalne odchytki wymiarowe zmontowanegseztmwania nie powinny przekraézavielkosci podanych w
~Warunkach technicznych wykonania i odbioribdb budowlano-montawych”, Wyd. Arkady W-wa 1989 r
Pomosty robocze powinny nlieszeroké¢ nie mniejsz od 1,0 m.

Piyty pomostowe i bale nale uktad& szczelnie , aby uniemlowi¢ spadanie jakichkolwiek przedmiotéw nazszie
pomosty. Kada konstrukcja winna mieutozone co najmniej dwa pomosty tj. pomost rayoc pomost
zabezpieczagy.

Konstrukcja rusztowania powinna dyziemiona w sposob podany w PN na wykomyaurzdzer odgromowych.

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.
Kontrolg jakdsci - kierownik budowy lub upowaiony do tych czynrimi pracownik techniczny.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymaga wspélnych.

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.
Roboty odbiera inspektor nadzoru na podstaxeipisow w dzienniku budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Nie wystpuja

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-71/B-50510 Rusztowania robocze , stojakoweurz stalowych , zicza.Ogdlne wymagania i badania.
PN-71/B-50505 Rusztowania robocze , stojakoweurz stalowych , zicza.Ogélne wymagania i badania i
eksploatacja.
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ROZDZIAL I

ROBOTY WYKO NCZENIOWE
Grupa robot

45400000-1 Roboty wykmzeniowe w zakresie obiektow budowlanych
Klasy i kategorie robot

45421000-4 Roboty w zakresie stolarki budowlanej

45421100-5 Instalowanie drzwi i okien i podotimyelementow

45421141-4 Instalowaniécianek dziatowych

45432100-5 Ktadzenie i wyktadanie podtog

45410000-4 Tynkowanie

45442100-8 Roboty malarskie

45442110-1 Malowanie budynkow

45450000-6 Roboty budowlane , wylazeniowe , pozostate
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ROZDZIAL I ROBOTY WYKO NCZENIOWE
B.5.00. OKNA | DRZWI

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)
Przedmiotem specyfikacji techniczngjygymagania dotycce okien i drzwi wraz z ich osadzenienieianach

1.2. Zakres stosowania specyfikacji techniczne;.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istorx@ dokumentacji technicznej. przy przygotowaniu, izadji i
odbiorze robét wymienionychw p 1.1

1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm

Roboty obejmuj nastpujace czynnéci:

- wykonanie pomiaru otwordéw drzwiowych i okiennycbdpowiednim ich oznakowaniem
- wykonanie okien i drzwi u producenta

- przewiezienie elementéw na plac budowy

- zamontowania okien i drzwi w istnigych otworach

- uszczelnieni styku ramy Zeiam

2.0. MATERIALY

Okna z PVC o parametrach techniczna:ytkowych:

- wsp. infiltracji powietrza a -= 0;8..0 n¥/(h m daP#’) dla pomierzé z went. grawitacyjs
- ugiccie elem. od obc. wiatrem f<1/300 odlegibmiedzy punktami zamocowia
- izolacyjnas¢ cieplna Uk 2,0W/ntK

- izolacyjna¢ akustyczna Rw = 30 dB

- trwalos¢ uzytkowa: 10 000 cykli otwarcia — zamkuia skrzydta

Parapety zewgtrzne z blachy ocynkowanej powlekanej gr. 0,55 mm

Parapety wewgtrzne - PCW

Drzwi zewrgtrzne wejciowe — aluminium ciepte, hzowe z okuciami

Drzwi wewretrzne plytowe z okuciami zsoieznica stalows

3.0. SPRZET | MASZYNY
Sprzt specjalistyczny do monta okien i drzwi.

4.0. TRANSPORT
Samochodowy,eczny

5.0. WYKONANIE ROBOT

Okna i drzwi dostarczaesha budow w stanie ostatecznie wykozonym. Do zabudowania okien skrzydta milejmuje. Na
czas wykonywania uszczelhieraz podczas prowadzenia robét malarsko — tynkdrsikna powinny b§ ostonkte folia
ochronn lub tadma malarslg.

Do zamontowaniadgieznicy w Gsciezu stosowa rozpierane kotwy lub wkty zabezpieczone antykorozyjnie. Minimalna
dtugas¢ zagkbienia heznika wynosi 120 mm - dlacian z betonéw komdrkowych.

Po zamontowaniusgieznicy montuje si parapety zewgirzne i wewstrzne.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

etapl — na zgodrié elementéw z aprobatechniczia

etapll — roboty ulegafe zakryciu , podparcie progéw, zamontowargeznic, uszczelnienie luzéw
etap Il — cechy geometrycznéaieznicy - niezmienne, brak trwatych zabrudzam, szyb i oké,
zamykanie skrzydet bez za¢j brak samoczynnego zamykanialsib otwierania ( pod ¢kzarem
wtasnym), zamkrite skrzydta winny dolegado ccieznicy rownomiernie.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskieggpaustawie wpisow do dziennika budowy

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYS ZACYCH
Nie wysgpuja roboty tymczasowe i prace towarzysz
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10.0. PRZEPISY ZWIAZANE
Odpowiednie aprobaty techniczne

B. 6.00 ROBOTY PODLOGOWE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi(8jT) & wymagania dotyexe wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wymiana podtdég drewnianych na posadzdRCV, rulonowych.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jalairiat czs¢ dokumentacji technicznej przy przygotowan@alizacji i
odbiorze robét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nasgpujace czynnéci :
- demonta podtogi drewnianej
- usunkcie piasku z budynku do wymaganego poziomu
- ulozenie podsypki piaskowej na pogip gruntowym osredniej mazszaici 60 cm i zagszczeniem jej do
stopnia "= 0,5
- ulozenie plyty betonowej z betonu B 15 grétiol0 cm
- ulozenie warstwy p.wilgociowej z 2 warstw foliidlacyjnej
- ulozenie warstwy termicznej z ptyt styropianowybh30 gr. 5cm
- wykonanie podktadu z zaprawy cementowej mavki2 gr. 6 cm
- ulozenie wykladziny PCV z rulonu

2.0. MATERIA}Y.

Piaseksredni i gruby

Beton kl. B 15

Folia izolacyjna

Piyty styropianowe M 30 gr.5cm

Zaprawa cementowa M 10

Wyktadzina PCV rulonowa gr.1 mm, jednorodna
Klej do wykladzin polecany przez producenta.

3.0. SPRZET | MASZYNY

Zacieraczka do betonu ZB-60, n@izia do cicia wykladziny , aparat elektryczny do mierzeniilgotngci
podktaddw, szpachle do nanoszenia klejow, fiezato formowania bruzdy spawalniczej, automatgc spawarka do
wyktadzin.

4.0. TRANSPORT.
Reczny.

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Wykonanie posadzki polega na przyklejeniu sziuna odpowiednio wyréwnanym i suchym podkia za pomagc

odpowiedniego kleju.

Technika wykonania posadzki obejmuje gasfice czynnéci:
- przyjecie arkuszy na odcinki stosowane do wymialioksztattu pomieszczenia

- dopasowanie asiadupcych ze sop arkuszy przez przegie wzdhz dwoch nataonych
na siebie brzegéw wyktadziny

- odwinkcie arkuszy do potowy ich diugo lub zrolowanie

- nalazenie kleju na podkiad przyzyciu szpachli stalowe;j

- nasunicie arkusza na podkiad , staranne d@oetie oraz dopasowanie na styku z arkuszem
qisiednim wczéniej przyklejonym

- spawanie stykow arkuszy

- wykonczenie stykéw posadzki Zeianami przez mechaniczne zamocowanie listwy
podtogowe;j

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
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Doktadnag¢ wyréwnania gérnej powierzchni pode sprawdza tata o diugdci 2 m. Odchylenia od ptaszczyzny w
dowolnym miejscu nie magby¢ wigksze nk 3 mm na diugei faty. Wilgotng¢ podktadu nie mege by wigksza
niz 3%, a jego wytrzymaséd R min = 12 MPa.

Winien on by czysty i trwaly. W przypadku wkszych odchyle w badanych ptaszczyznach winien¢ by
dodatkowo wyréwnany maswygtadzajca.

Szczeliny dylatacyjne w podktadzie powinny¢bywykonane w miejscach dylatacji, w progackzwdowych i co 5

m w pomieszczeniach gkiszych ni 30 nt

7.0. PRZEDMIAR ROBOT
Wg wskazé wspOlnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskisgpoawdzajc :
- rodzaj uytych materiatow
- wyglad zewrtrzny podiogi oraz jej rowroi
- arkusze winny by przyklejone na catej powierzchni
- szerokd¢ i prostolinijngé spoin , odchylenie od prostej winnoc¢bgie wiksze nk 1cm na diugai
pomieszczenia
- prawidiowa¢ wymaganych spadkéw, w pomieszczeniach o hakigmogach
- dokladnd¢ i staranné¢ wykonczenia posadzki zaréwno na calej powierzghhi
i przy $cianach
- prawidlowas¢ uszczelnienia wpustow podtogowych
- jakosci zakotwienia elementéw obramowtych

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-76/B-04270 Wykiadziny podtogowe z polichlorkuinylu. Badania techniczne.
PN-76/B-10150 Posadzki z wykladzin z tworzgatucznych. Wymagania i badania przy odbiorze.

B. 7.00 ROBOTY TYNKOWE (wewngtrzne)

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczf8jl) s wymagania dotyexe wykonania i odbioru ze#ane z
tynkowaniemscian i stropow.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jalairiat czs¢ dokumentacji technicznej przy przygotowan@alizacji i
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuyj nasgpujace czynnéci :
- sprawdzenie wykonania robdt instalacyjnych pokibwych , zamurowania przehi bruzd oraz
obsadzenia dieznic drzwiowych i okiennych
- mur winien by wykonany na niepetne spoiny (I mm od lica muru)
- oczyszczenie podia z kurzu szczotkami, usgaie plam z rdzy i substancji tlustych ( przaaycie
10% roztworem szarego mydia)
- nadmiernie such powierzchni muru zwiky¢é wodh bezpdrednio przed naniesieniem zaprawy
- stosowa zapraw cementowo-wapiemno konsystencji 911 (obrzutka z zaprawy cementowej 1:1 grub.
3+4 mm)

2.0. MATERIALY.
Materiaty wg PN-90/B-14501

3.0. SPRZET | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze , stoliki tynkas wzorniki , taty , mieszatka do zapraw.

4.0. TRANSPORT.
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Reczny.

5.0. WYKONANIE ROBOT.
Proces technologiczny obejmuje w zasadzieepagte grupy Czynnosci :
- wyznaczenie lica powierzchni tynku seianach
- wykonanie obrzutkiscian
- wykonanie narzutu na powierzclinician
- wykonanie gtadzi wraz z zatarciem
- wykonanie é&cieznicy , wyskokow , wak

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Obrzutka z zaprawy cementowej 1:1 grub4 &xm. Narzut powinien ld¢y nanoszony po zwianiu zaprawy
obrzutki. Podczas wyréwnywania nalewarstwe narzutu dociska pa@ przesuwas stale w jednym kierunki.
Zaprawa dla narzutu : cementowo-wapienna Gl naleyy nanost przed zwizaniem zaprawy narzutu.
Stosowé zapraw cementowo-wapiennl1:1:2 o konsystencji+10 cm ,zsp” z drobnym piaskiem przesiewanym o
uziarnieniu 0,250,5 mm. Zatarcie na gltadko packrewnian.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie dokumentacji oraz wpiséw doemlzika
budowy

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykle. Wggania i badania przy odbiorze.
PN-65/B-14503 Roboty tynkowe. Zaprawy budowlarementowo-wapienne.
PN-79/B-06711 Roboty tynkowe. Piasek do tynkwyklych.

B. 8.00 ROBOTY MALARSKIE (wewngtrzne)

1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi(8jT) & wymagania dotyexe wykonania i odbioru robot
malarskich wewegtrznych farbami emulsyjnymi.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jalatriat czs¢ dokumentacji technicznej przy przygotowarniealizacji i
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nasgpujace czynnéci :
a) sprawdzenie wilgotsdoi nowych tynkow
b) sprawdzenie zakezenia wszystkich robét instalacyjnych z atkiem tzw. bialego monta oraz
armatury éwietleniowej
c) wykonania zagruntowania i pierwszego malowani
d) wykonanie drugiego malowania .

2.0. MATERIALY.
Farba emulsyjna wewtrzna - kolory pastelowe (wedtug zapisuopisie technicznym)

3.0. SPRZET | MASZYNY
Gladzik do tynku, szczotki druciane , skrobaczkaciernice stalowe ¢gzle , odkurzacz , tawkowiec , agregat do
natryskiwania farby: eczny i mechaniczny , aparaty elektromagnetycairabiny.

4.0. TRANSPORT.
Reczny i mechaniczny

5.0. WYKONANIE ROBOT.
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Do malowania powierzchni na nowych tynkaclypepuje s¢ po doktadnym oczyszczeniu z zaprawy, pytu i
innych zanieczyszche po dostatecznym stwardnieniu i zawoieniu powierzchni tynkowanych.

Malowanie wykonuje si trzykrotnie naktadap krzywo cienkie warstwy za pompgedzla, watka malarskiego lub
pistoletu natryskowego.

6.0.  KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Powierzchnie powtok powinny bybez uszkodze, smug , przewvitow , plam isladéw dzla. Nie dopuszcza esi
pekania , tuszczenia gipowtoki , odstawania od podiw oraz widocznycha¢zer i poprawek. Dopuszczaegsi
chropowatéci powitoki odpowiadajca rodzajowi faktury pokrywanego podi Powloki powinny b¥ odporne na
tarcie tkanin i dawa matowy wyghd pomalowanej powierzchni.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpiséw do dziennika budowy.
- sprawdzenie materialtdbw na podstawiea@abnych deklaracji zgodici
- sprawdzenie naghliwosci i wsiakliwosci warstwy gruntujcej
- sprawdzenie wygHu zewntrznego jak wp. 6
- sprawdzenie zgod&oi barwy powioki z wzorcem
- sprawdzenie potysku
- sprawdzenie przyczepfw powitok

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbawodnymi i wodorozcigczalnymi farbami emulsyjnymi

B. 9.00 ROBOTY DEKARSKIE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczii8jT) & wymagania dotyexre wykonania i odbioru robét dekarskich
i blacharskich.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jalatriat czs¢ dokumentacji technicznej przy przygotowaniealizacji i
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.
- ulozenie 1 warstwy papy asfaltowej na deskowaniu petnyprzymocowanie jej kontrtatami
- zamocowanie fat
- monta blach dachéwkowych
- utozenie w kalenicy gpioréw z odpowiednio wygiej blachy falistej

2.0. MATERIALY.

taty o wym 40 x 60 z drewna kl. K27. Dedalenicowe, wymiary w zateosci od przygtego systemu blachy
dachoéwkowej. Blachodachdéwka gr. 0,6 mm i wysckdali 60 mm ocynkowana i zabezpieczona weami
ochronnymi: warstwa pasywna, warstdarby gruntowej i warsta zewrgtrzng kilkupowlokowy z z plastisilu o
tacznej grub. 17um. Blachy kalenicowe , obrébki blacharskie, yynmury spustowe, hakiadzniki.

Drewno zabezpieczone preparatem tréjsktadnikowtytan” , zabezpieczone przed opadami atmgsfarymi w
kazdej fazie budowy

3.0. SPRZET | MASZYNY
Sprzt dla robot dekarskich z blachy.

4.0. TRANSPORT.
Reczny

5.0. WYKONANIE ROBOT.
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Po zamocowaniu papy przy pomocy kontrtat kdokwi, montuje si taty w rozstawie co 410 mm oraz dgsk
kalenicova wystajca ponad plaszczyzndachu w zabeosci od wysokéci gasiorow. W czsci okapowej montuje
si¢ wiatrownice czotowe grub. 25 mm wysg na wysok& faty

taty uklada s od dolu ku gorze. Pierwsza tata powinngkast sk z wiatrowni@ czotows. Standardowa
odlegta¢ migdzy dwoma pierwszymi fatami winna wynos380 mm, dla pozostatych 410 mm.Mentalach
dachéwkowych rozpoczynaesbd przybicia pasow dachéwkowych do tat dopcych s¢ najblizej kalenicy.
Glowki gwazdzi trzeba zabezpieozyposyplk z granulatu kamiennego na odpowiednim spmoRvizy deskach
wiatrownicowych pas blachodachéwki nglewygia¢c 20 mm do gory. Stosowadtugaici blach na cat dlugas¢
potaci dachowej. W miejscach przylegania pokrydachowego ddciany uklada si odpowiednio wyprofilowane
blachy. Gisiory montuje s z zakladem ok. 90 mm przybiigj je w miejscach zaktadéw i swodku rozpgtosci.
Elementy wystajce ponad dach podlegeg obrdébce técianki ogniomuru, kominy, wytazy dachowe, rurgtenowe,
podpory pod tawy kominiarskie.

Wszystkie obrébki wykonuje iz blachy. Na wszystkie elementy pionowe tajgse naley wywinaé pag na
wysoka¢ min. 200 mm, zabezpieczprprzed uszkodzeniami mechanicznymi obrébkatacharskimi. Gorna g#é
obrébki musi by zabezpieczona przed przeciekaniem wody zaopp tzw. wydry lub za pomacobrébki
dwudzielnej.

6.0.  KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Sprawdzenie materiatdw nale przeprowadZi na podstawie zapiséw w dzienniku budowgakcznikéw wg

wymaga wspoélnych. Odbiér eZciowy dotyczy umocowania i rozstawu : fat, kat, folii paroprzepuszczalnej.
Sprawdzenie wygHu zewrtrznego pokrycia polega na edginach zewgtrznych i stwierdzeniu braku dziur,
peknigé, zarysowa, nalezytego ukladu arkuszy - prostolinijfm.Sprawdzenie umocowania blachysigrow , rynien,

rur spustowych. Sprawdzenie obrébek blacharsi8phawdzenie szczelfm wybranych miejsc poprzez poddanie ich
przez 15 minut dziataniu strumienia wody zzav, obserwujc czy splywajca woda nie zatrzymujeesha
powierzchni pokrycia lub czy nie przenika g@znie tworzc zacieki.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpiséw do dziennika budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Roboty rusztowaniowe ¢te w oddzielonej pozyciji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Aprobata techniczna dotygza blachodachdwki.

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlanelachy stalowej ocynkowanej i cynkowej. Wymaigain badania
techniczne przy odbiorze.

B.10.00 ROBOTY BLACHARSKIE
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi(8jT) s wymagania dotyexe wykonania i odbioru robét
blacharskich.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jalatriat czs¢ dokumentacji technicznej przy przygotowarniealizacji i
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.
utozenie izolacji z papy pod parapety
wymiana obrobek blacharskich z blachy ocynkowameplorobki z blachy powlekanej
wymiana obrobek blacharskich balkonu
monta obrobek dachu z blachy powlekanej
monta rur spustowych i rynien PCW

2.0. MATERIALY.

Papa termozgrzewalna gr.4,7mm, roztwor asfaltowyigiacy, obrobki blacharskie z blachy gr. 0,55 mm rdowana i
zabezpieczona warstwami ochronnymi: warstwayywaa, warstw farby gruntowej i warsty zewrgtrzrg
kilkupowtokowa z plastisilu o dcznej grub. 17%m, rynny i rury spustowe z PCW

3.0. SPRZET | MASZYNY
Sprzt dla robét dekarskich z blachy.
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4.0. TRANSPORT.
Reczny

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Papa termozgrzewalna nawierzchniowa gr. 4,7mm aklaghod parapety po zagruntowaniu peatérodkiem
gruntupcym, klejona metogitermozgrzewalgna catej powierzchni. Wszystkie obrébki wykonige z blachy. Goérna
cze$¢ obrébki musi by zabezpieczona przed przeciekaniem wody zaopo tzw. wydry lub za pomacobrébki
dwudzielnej.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Sprawdzenie materiatdw nale przeprowadZi na podstawie zapiséw w dzienniku budowgakcznikéw wg
wymaga wspoélnych.

Sprawdzenie umocowania blachy

Sprawdzenie obrébek blacharskich.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpiséw do dziennika budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Roboty rusztowaniowe ¢te w oddzielonej pozyciji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlanelachy stalowej ocynkowanej i cynkowej. Wymaigan badania
techniczne przy odbiorze.

B 11.008CIANKI DZIALOWE Z G-K
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczf8jl) s wymagania dotyezre
wykonania i odbioru konstrukdjcianek dziatowych z G-K
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakiriat czs¢ dokumentacji technicznej przy realizacji dbiaorze rob6t
wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nastpujace elementy:
* monta écianek z G-K z obustronnym olaeniem i wypetnieniem wetna mineraln

2.0. MATERIALY.

- piyty G-K wodoodporne gr. 12.5mm
- ksztaltowniki stalowe profilowane U
- ksztaltowniki stalowe profilowane C
- kotki do wstrzeliwania

- blachwkety

- gips budowlany szpachlowy

- ptyty z welny mineralnej gr.10cm

- tadma perforowana

3.0. SPRZET | MASZYNY.
Poziomica uniwersalna

4.0. TRANSPORT.
samochdéd dostawczy

5.0.  WYKONANIE ROBOT
Wytrasowa miejsce montau scianki. Zamocowa profil stalowy U do podiogi i sufitu za pompkotkow
wstrzeliwanych, zamocowastupki z profilu C do utéonych listew,poziomych, przymocowac ghg-k, utazy¢
welne mineralr, przygotowa zaprave gipsova, zaszpachlowapolaczenia piyt i styki zze stropem, zabezpigczy
spoiny tama papierowd, zaszpaclowai oszlifowa potaczenia.

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.



STR. 21

Sprawdzenie prawidtowdusytuowania, paczen i zamocowania ksztattownikéw,wyspoinowania stykgivt G-K.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymaga wspélnych.

8.0. SPOSOB OBMIARU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera inspektor nadzoru.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
Instrukcja ITB nr 222 Wymagania technicznoskowe dla lekkichician dziatowych w budownictwie ogélnym

B.12.00. ROBOTY IZOLACYJNE FUNDAMENTOW

1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YSfwymagania dotyeze wykonania i odbioru robét izolacyjnych
fundamentow.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako istama¢ dokumentacji technicznej przy realizacji i aoftzie robot
wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nastpujace czynnéci :
» odkryciescian fundamentowych poprzez wykonanie wykopu
e uzupetnienie zniszczonych tynkéw
« wykonanie izolacji przeciwwilgociowych pionowy&ilepik
« izolacja z folii izolacyjnej
* wykonanie 50% zasypki bezfgednio przyscianach fundamentowych z piasku
« wykonanie 50% zasypki z ziemi
« wykonanie opaski z ptyt betonowych 50*50*7cm na gpgate piaskowej z wypetnieniem spoin cementem

2.0. MATERIALY.
lepik na zimno , roztwér asfaltowy na zimno,

3.0. SPRZET | MASZYNY.
szczotki, pace, kielnie, topaty, betoniarka

4.0. TRANSPORT.
Samochody skrzyniowe

5.0. WYKONANIE ROBOT.
Roboty winny by prowadzone pod konteplprawnionej osoby oraz inspektora nadzoru.

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.
Kontrola polega na sprawdzeniu prawidigerowykonania izolacji pionowej muréw

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymaga wspolnych.

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Przy odbiorze robdt nalg zwrock uwag na wykonanie izolacji pionowej lepikiem.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOW ARZYSZACYCH
Nie wystpuja
B. 13.00 ROBOTY TYNKOWE (zewrgtrzne)

1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)



STR. 22

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi(8jT) & wymagania dotyexe wykonania i odbioru zwiane z
wykonaniem tynku uzupeniggegoscian zewrtrznych.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakiriat czs¢ dokumentaciji technicznej przy przygotowanealizacji i
odbiorzerobét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuj nasgpujace czynnéci :
- sprawdzenie zamurowania przébibruzd oraz obsadzeniacteznic drzwiowych i okiennych
- odbicie odstajcych i sgkanych tynkéw
- oczyszczenie podia z kurzu szczotkami, usaaie plam z rdzy i substancji tlustych
(przez zmycie 10% roztworem szarego mydia)
- powierzchng muru zagruntowasrodkiem gruntujcym
- na powierzchni muru wykoidaynk zewrtrzny kat.lll
- wyprave elewacyjna zewretrzng wykona ze sprawdzonych i dopuszczonych przez ITB masanghiich, zaleca
sig stosowanie mas opartych na dyspersjach wodnylamgrdw, gwarantujcych lepsz wytrzymatcé
wyprawy, trwatd¢ kolorow, mak nasakliwosc i dob paroprzepuszczakiio wyzszy estetyk elewacii
- na cokole budynku wykoiaynk mineralnozywiczny

2.0. MATERIALY.

— $rodek gruntujcy

— cement, wapno, piasek, woda

- podktad tynkarski

— cienkoziarnisty tynk szlachetny akrylowy
— tynk mineralnozywiczny

3.0. SPRZET | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze, stoliki tynkas wzorniki , taty , mieszatka do zapraw.

4.0. TRANSPORT.
Reczny.

5.0. WYKONANIE ROBOT.
Szczegobtowy opis robdt zawarty jest w instrukcjBliir 334/96 “Ociepleniécian zewrtrznych budynkéw meted
lekka” Nalezy skorzysté z zawartych tam rysunkéw szczego6towych.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Sprawdzenie stanu jaka scian, zaakceptowanie istrieych odchytek przez inwestora.
Wymagania dotyczace tynku akrylowego wg instrukEB nr 334/96.

7.0.PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg wymaga wspoélnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie dokumentacji oraz wpiséw doemizika
budowy

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykle. Wggania i badania przy odbiorze.
PN-70/6747-18 Prefabrykaty budowlane. Plyty dowania elewacji w uktadzie warstwowym i
warstwowowizanym.

B.14.00. ROBOTY POSADZKOWE

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi(8jT) s wymagania dotyexe wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem oktadziny posadzek i schod@dytek Gres

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
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Specyfikacja techniczna jest stosowana jakiriat czs¢ dokumentaciji technicznej przy przygotowanealizacji i
odbiorze rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm.

Roboty obejmuyj nasgpujace czynnéci :

3) przed rozpocgxiem ukladania ptytki powinny Byposegregowane wg jak@, barwy i wymiarow

4) plytki nalery ukltad& na zaprawie klejowej gr. 5mm

5) spoiny médzy pltytkami nie wgksze nk 3 mm i catkowicie wypetnione zapraw

2.0.MATERIA}Y.

piasek,

chudy beton B10

folia izolacyjna, zaprawa cem. m80

ptytki Gres 30*30

Klej do ptytek polecany przez producenta.
Zaprawa spoinaca

3.0. SPRZET | MASZYNY
Szpachle do nanoszenia klejéw, miotek, tata drema

4.0. TRANSPORT.
Reczny.

5.0.WYKONANIE ROBOT.

Rozebra podtog: drewnian, usuné zbedny piasek do projektowanego poziomu. Wykbpadsypk piaskows gr. 15cm,
podktad z chudego betonu gr. 10cm izadacp*folii izolacyjnej, warstw wyréwnawca gr. 6¢cm.

Wykonanie posadzki polega na przyklejeniu phyEges i ich zaspoinowaniu na odpowiednio wyréwmani suchym
podkiadzie.

Technika wykonania posadzki obejmuje gagfce czynnéci:

- nalazenie kleju na podkiad przyzyciu szpachli stalowe;j

- ulozenie plytek podtogowych Gres

- spoinowanie ptytek Gres

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Doktadnag¢ wyréwnania gornej powierzchni podé sprawdzé taty o dlugdci 2 m. Odchylenia od ptaszczyzny w
dowolnym miejscu nie magby¢ wieksze nt 3 mm na dlugi taty. Wilgotndg¢ podktadu nie ma by wieksza
niz 3%, a jego wytrzymaié R min = 12 MPa.

Winien on by czysty i trwaly. W przypadku wkszych odchyl®@ w badanych ptaszczyznach winien¢ by
dodatkowo wyréwnany maswygtadzajca.

Szczeliny dylatacyjne w podkiadzie powinnyébwykonane w miejscach dylatacji, w progaclkzwdowych i co 5

m w pomieszczeniach gkiszych ni 30 nt

7.0.PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg wskazéa wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskisgoawdzajc :

1) rodzaj uytych materiatéw

2) wyglad zewrtrzny posadzki oraz jej réweo

3) prawidlowadé wymaganych spadkéw, w pomieszczeniach o lakigmogach
4) doktadng¢ i staranné& wykonczenia oktadziny schodéw

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-63/B-101145 Posadzki z ptytek kamionkowych, kitmkwych i lastrikowych. Wymagania i
badania techniczne przy odbiorze.



