SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B  UDOWLANYCH

ST D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
KOD CPV: 45000000-7 Roboty budowlane

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna D-00.00.00 - Wymagania @gdadnosi s do wymaga wspélnych dla

poszczegdlnych wymagatechnicznych dotyexych wykonania i odbioru Robét, ktére zostan
wykonane w ramach remontu chodnika w ulicy Augusk#e] w Wieluniu zgodnie z
Dokumentacja Projektoyw

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanavazes¢ dokumentow przetargowych i nalegje stosowaw
zlecaniu i wykonaniu rob6t opisanych w podpunkcié .

1.3. Zakres robot obgtych ST

Przedmiotem ST jest remont chodnikéw w ulicy Augafstkiej w Wieluniu i obejmuje
nastpujacy zakres robot do wykonania:
- Roboty przygotowawcze :
a/ odtworzenie trasy
b regulacja wkazéw na kanalizacji sanitarnej
c/ regulacja skrzynek zasuw na sieci wogtpmivej
d/  regulacja studni telefonicznych
- Roboty ziemne wykopy
- Wykonanie warstwy odszapcej, podbudowy
- Wykonanie chodnikow i wjazdow do posesji
- Roboty wykaczeniowe

1.3.1. Wymagania ogoélne najerozumie€ i stosowda w powigzaniu z nkej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysod@owych

D-02.01.01 Roboty ziemne w gruntach I-IV kategorii Wykopy
D-04.01.01 Woykonanie koryta

D-04.02.02 Warstwa odszapca

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego meirae
D-08.01.01 Krawezniki

D-08.02.02 Nawierzchnie z kostki brukowej

D-10.09.01  Regulacja wysckiowa uradzen podziemnych

1.3.2. Niezalenie od postanowie Warunkoéw Szczegolnych, normy rfswowe, instrukcje i
przepisy wymienione w Specyfikacjach Technicznyetalstosowane przez Wykonaww jezyku
polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione po#ej okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:



Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie dalacy budynkiem, stanowcy catc¢ techniczno-
uzytkowa (droge) albo jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny czet).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynod jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu ldtqu pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urgzdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem
ruchu.

Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona ahuru
pojazddéw obstuguapych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawmizeana do usugcia po
jego zakaczeniu.

Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obagujacymi przepisami, stanowagy
urzgdowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zmiar okoliczncci zachodzcych w
toku wykonywania robét.

Jezdnia- czs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéow.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawepowaniona do kierowania robotami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami,gpaisawaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzeinia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi i skarpami
rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuzatda w nim konstrukcji
nawierzchni.

Rejestr obmiaréw - akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizsgty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliggeszkicow i ew.
dodatkowych zakcznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez fyniera.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeegue przez Zamawigego,
niezledne do przeprowadzenia wszelkich badarob zwiazanych z ocenjakasci materiatdw oraz
robot.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezfgine do wykonania robot, zgodne z dokumentpopjektows
I specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pimeyniera.

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw sheych do przejmowania i rozktadania opein od
ruchu na podtze gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

Przeszkoda naturalna - elementsrodowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przykiad dolina, bagndarie.

Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad droga, kolej, rurag itp.

Przetargowa dokumentacja projektowa - czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

Rekultywacja - roboty majce na celu uposdkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlahego.

Rejestr obmiaréw - akceptowany przez igniera rejestr z ponumerowanymi stronamizsty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych Robo6t w formie wyligzeszkicow i
ewentualnie dodatkowych zaknikow. Wpisy w Rejestrze Obmiarow podleggotwierdzeniu
przez Irxyniera.



Slepy kosztorys- wykaz rob6t z podaniem ich #ai (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej
ich wykonania.

Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsgwziecia budowlanego, stanoyga odebng calcé
konstrukcyjra lub technologiczy zdolma do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkciji
techniczno-aytkowych. Zadanie mia polegéa na wykonywaniu robét zwranych z budow
modernizagj, utrzymaniem oraz ochramudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za ich zgodio z
dokumentagj projektows, ST i poleceniami layniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeiaWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnydministracyjnymi, dziennik budowy
oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i domplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziahaza ochron punktéw pomiarowych do chwili
odbioru kaicowego robo6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki gague Wykonawca odtworzy i
utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa, ktpZamawiajcy przekae Wykonawcy po podpisaniu umowydzie
zawierd: rysunki, opisy i dokumenty, zgodne z wykazem poaa w szczegbétowych warunkach
umowy, uwzgédniajpcym podziat na dokumentagprojektow:

- Zamawiajcego

- sporadzom przez Wykonawe (Projekt organizacji ruchu na czas robot)

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagijprojektows i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynpreekazane przez Agniera Wykonawcy
stanowi cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @hpjednym z nich g obowinzujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokuntaeji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegodlnych dokumentow obpwe kolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w ,,0goinych warunkach umowy".

Wykonawca nie mae wykorzystywa bledoéw lub opuszczew Dokumentacji Projektowej, a o ich
wykryciu powinien natychmiast powiadoérinzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian lub
poprawek. W przypadku rozhieosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytow ze skali
rysunkdéw. Wszystkie wykonane Roboty i dostarczorstemiaty lkeda zgodne z Dokumentag]
Projektovg! ST.

Dane okrelone w dokumentacji projektowej i w STedy uwazane za warti docelowe, od
ktorych dopuszczalney®dchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw
i elementow budowli muazby¢ jednorodne i wykazywazgodnadé z okrelonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekracz&dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagrojektows lub ST
i wptynie to na niezadowalgja jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie oszk Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenietwygdw okresie
trwania realizacji kontraktuzado zak@czenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawiynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zargdem drogi i organem zadzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i



zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W&zmasci od potrzeb i pogpu robdét projekt
organizacji ruchu powinien Byaktualizowany przez Wykonawaa bieaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynstaiuje i kdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urdzenia zabezpieczae. Wykonawca zapewni state warunki widmszi w
dzien i w nocy zap6r i znakow, dla ktorych jest to nirodne ze wzgidow bezpieczestwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje kzda akceptowane przezapniera.
Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscigmh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych &k bedzie zatwierdzona przezAyniera. Tablice
informacyjne leda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanic przez caty okres realizaciji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebod] zaptacie i przyjmuje ize jest
wiaczony w cen umowry.

1.5.5. Ochronadrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zng& i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy

dotyczice ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcatzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegio przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredzie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla 0sob lub whasrigi spotecznej i innych, a wynikgjych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢stvie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

c) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovégalojazdowych,

d) srodki ostranaosci i zabezpieczenia przed:

-zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyitéub substancjami toksycznymi, -
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, Zimm@$cia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca bkhdzie przestrzedga przepisy ochrony przeciwparowe). Wykonawca dulzie
utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, haniere
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,szialnych i magazynach oraz w maszynach
I pojazdach. Materiaty tatwopalneds skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisa
zabezpieczone przed dgsem oso6b trzecich. Wykonawcadzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane parem wywotanym jako rezultat realizacji robét alpozez personel
Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dozycia. Nie
dopuszcza giuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiatipadowe #yte do
robét kkda mialy aprobat technicza wydara przez uprawniom jednostk, jednoznacznie
okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow snadowisko. Materiaty, ktoreas
szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azp@aczeniu roboét ich szkodliwéd zanika (np.
materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagag tego odpowiednie przepisy Zamawizy powinien otrzymé zgod;
na wycie tych materiatébw od wiaiwych organdéw administracji patwowej. Jeeli Wykonawca
uzyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wiasKoi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za ddzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaoych wigcicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w ramach planu ich



lokalizacji. Wykonawca zapewni widawe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyieim
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowdzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore majby¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i urgdzenh podziemnych
na terenie budowy i powiadotinzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgza robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawezzwtocznie powiadomi hyniera i
zainteresowane wiadze orazdaie z nimi wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawedze odpowiadéa za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na paehni ziemi i urzdzex podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadaapcego.

1.5.9. Ograniczenie ohgien osi pojazdow

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na & przy transporcie
materiatldw i wyposzenia na i z terenu robo6t. Uzyska on wszelkie njdmb zezwolenia od wiadz
co do przewozu nietypowych wagowo ftadunkow i w go€hgly bedzie o kadym takim
przewozie powiadamiat #yniera. Pojazdy i tadunki powodige nadmierne obgienie osiowe nie
beda dopuszczone n@wiezo ukaiczony fragment budowy w odlsie terenu budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodmieleceniami
Inzyniera.

1.5.10. Bezpiec#sstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedbie przestrzedgaprzepiséw dotycych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dlaondia oraz nie spetniggych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11.0Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy | idzenia aywane
do rob6t od daty rozpoeeia do daty zakiczenia robét (do wydania potwierdzenia zadaenia
przez lrzyniera).

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowarmo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadyblgmenty byly w zadowalgym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie hgniera powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowjzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wladze centralméjscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktorg & jakikolwiek sposob zwizane z robotami idalzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robat.
Wykonawca kdzie przestrzega praw patentowych i dolzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odngnie wykorzystania opatentowanych anfizea lub
metod i w sposob gty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstaagakopie
zezwolé i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materiatdw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgistaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robét Wykonawca ptead szczegOlowe informacje dotyoz



proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychteriatow i odpowiednie
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia priregniera.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegodta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty
z danegarodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniag materiaty
uzyskane z dopuszczonegiddia w sposob ggly spetniag wymagania ST w czasie pogt robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozviald wiacicieli i odngnych wiadz na pozyskanie
materiatdw z jakichkolwiekzrodet miejscowych wktzapc w to zrodta wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowzany dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacjrédta.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwieragca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych
oraz proponowamnprzez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazymierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedziafido za spetnienie wymagailosciowych i jakdciowych
materiatow z jakiegokolwiekrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
Zwiazane z dostarczeniem materiatdw do robot.

Humus i nadkiad czasowo zth z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskaniakiai zwiru

beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypceulgwacji terenu po ukiczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéterenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydb wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazaInzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegozie prowadz zadnych
wykopdw w obebie terenu budowy poza tymi, ktére zostalty wyszéksigne w dokumentach
umowy.

Eksploatacjarédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olbgaujacymi
na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdow magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia

zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiaBRrobki materiatow magbyé

pobierane w celu sprawdzenia ich $davosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw akceptacii

okreslonej partii materiatow pod wzgliem jakgci.

W przypadku, gdy laynier kedzie przeprowadzat inspekoivytworni, beda zachowane nagtujace

warunki:

a) Inzynier bxdzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow

w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych@zi wytworni, gdzie odbywa

si¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realiaatjowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy, ldz ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy
na wycie tych materiatbw do innych robot,znie dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatdw zostanie przewastbowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane naatedo czasu gdydola one potrzebne do
robot, bylty zabezpieczone przed zanieczyszczerdaohowaly swaj jakos¢ i whasciwosé do robot

i byly dostpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiatdedabzlokalizowane w olabie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Agnierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych
przez Wykonawe.



2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewiglupazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powrmad Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem materiatu, albo w okresie dkrym, jgli bedzie to wymagane
dla bada prowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiakimze by
pdzniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgt, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonywanych robot. Spek uzywany do robét powinien lty
zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadaod wzgédem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizagboét, zaakceptowanym przezzyniera; w
przypadku braku ustalen takich dokumentach spaitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Irxyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@aprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidonbhyniera w terminie przewidzianym
umowg.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robot ma bytrzymywany w
dobrym stanie i gotowdsi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroérpdowiska i przepisami
dotyczcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie sgitn do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidmazliwosé wariantowego zycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadonsylniera o0 swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptaejprzed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liayniera, nie mee by
pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urmzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy, zostas przez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktore nie wphyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robot i wkkiwosci przewaonych materiatow.
Liczbasrodkow transportu dalzie zapewniaprowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdosspetnid wymagania dotyexe przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gisgi na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadge warunkom dopuszczalnych afiein na osie mogby¢
dopuszczone przeziyniera, pod warunkiem przywrédcenia stanu pierwotnggtkowanych
odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bigaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzemadot zgodnie z umaworaz za jaka
zastosowanych materiatdw i wykonywanych rob6t,chaezigodné¢ z dokumentagj projektows,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robotzgraleceniami layniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \Wgsoi
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiaramizgdnymi okr&élonymi w dokumentaciji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu
roboét zostag, jesli wymaga tego edzie Inzynier, poprawione przez Wykonawna wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznacaenvysokéci przez layniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadn&t.

Decyzje Irtyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementdmdt kzda oparte



na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umaoeiumentacji projektowej i w ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declgjynier uwzgédni wyniki bada
materiatéw i robo6t, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przes&o, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyweg¢ na
rozwazam kwestk.

Polecenia Inyniera lzda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawgcpod grdba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowinzkow Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobabyimera programu
zapewnienia jakei, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykearyia robot, maliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarastielj wykonanie robot zgodnie z dokumerdac]
projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymepirzyniera. Program zapewnienia
jakosci bedzie zawier&:

a) czs¢ 0golm opisupca:

- organizac} wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaewibot,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za j&koi terminowd¢ wykonania poszczegdlnych

elementow robot,

- system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jakt wykonywanych

robét,

- wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumagthego

lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zl@cowadzenie badd,

- sposob oraz forgn gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizmow stegaych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany épaosforne przekazywania tych
informacji Inzynierowi;

b) cz$¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz

wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iaglzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i ild¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

sposOb zabezpieczeniai ochrony fadunkow puatexh ich wiasciwosci w czasie
transportu,

spos6b i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrgleimentow robot,

- sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgni wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignac¢
zatazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot ijakéci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli,aekapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezkdne do pobierania probek i badaateriatdw oraz robaot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier maze za&adac od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanizg poziom ich wykonywania jest zadowatay.

Wykonawca kdzie przeprowadZgpomiary i badania materiatdw oraz robot zstatliwoscia
zapewniagjca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiamawartymi w



dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badah czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach |
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamegiane, Inzynier ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewnivykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy zgnierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane adzenia i spra
badawczy posiadajwazna legalizact, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpadap
wymaganiom norm okigajacych procedury bada

Inzynier kedzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier kedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nietgnicciach
dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spkzu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Z&i niedocagniecia te leda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na
wyniki bada, Inzynier natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatéw i dégije do
uzycia dopiero wtedy, gdy niedaginiccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsuntte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zwrane z organizowaniem i prowadzeniem ibadaateriatbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kzda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzigg wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbge z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inzynier bedzie mi€ zapewniona mozliwo$é¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inyniera Wykonawcadtzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,
ktére budz watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostpreez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterelgraeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.

Pojemniki do pobierania prébeleda dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawo bada wykonywanych przez kyniera keda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakweply przez layniera.

6.4.Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytta przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adkp,
gdy normy nie obejmajjakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowazna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane pnzigmlera.

Przed przysipieniem do pomiarow lub bafia Wykonawca powiadomi fiyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykooampomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji kyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca kdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami batlgak najszybciej,
nie p&niej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakn. Wyniki bada
(kopie) kxda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego priego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liaynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatdwradta ich wytwarzania i zapewniona medie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrobbit prowadzonego przez Wykonawc
bedzie ocenid zgodnd¢ materiatdw i robot z wymaganiami ST na podstawinikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobiera probki materiatdw i prowadegibadania niezaimie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to tynier
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych bada albo oprze si wytacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgéeino



materialdbw i robot z dokumentacjprojektows i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zostnzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieéstva wykazujcy, ze zapewniono zgod&o z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aptolkachnicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
- Polsky Normg lub
— aprobad technicza w przypadku wyrobdéw, dla ktorych nie ustanowidtamiskiej
Normy, jezeli nie & objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktore spetniaj wymogi ST. W przypadku materiatow, dla ktorych wdekumenty s
wymagane przez ST, kda partia dostarczona do rob@tlbie posiadate dokumenty, okéajace
w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemyestmusz posiadéd ww. dokumenty wydane
przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynilkeda wykonanych przez niego. Kopie
wynikow tych bada beda dostarczone przez Wykonagvinzynierowi. Jakiekolwiek materiaty,
ktore nie spetniajtych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem olawpcym Zamawiajcego i Wykonawe w

okresie od przekazania Wykonawcy terdoudowy do kaca okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie zwoimujacymi przepisami

spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowydda dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu

bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora

dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiske stanowiska shbowego. Zapisy dla

czytelne, dokonane trwatechnily, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim,

bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumditda oznaczone kolejnym numerem

zalkcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i ktyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia jakoi harmonograméw robat,

- terminy rozpoczcia i zakaczenia poszczegolnych elementow robat,

- przebieg robot, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegyrzerw w
robotach,

- uwagi i polecenia liyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow robot zanikgch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbioréw robo6t

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperagurpowietrza w okresie wykonywania robpbodlegagcych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym wazkii z warunkami klimatycznymi,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

- dane dotyczce jakaci materiatow, pobierania probek oraz wyniki praapadzonych badez
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegodlnych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.



Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgtdoprzedtaone
Inzynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeyniera do ustosunkowaniasProjektant nie
jest jednak stranumowy i nie ma uprawnfedo wydawania polegeéWykonawcy robot.

2. Rejestr obmiarow

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwadgj na rozliczenie faktycznego pggsti kazdego z
elementéw robo6t. Obmiary wykonanych robot przepdeease w sposéb eiglty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiardw.

3.Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikadan Wykonawcy leda gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia fako Dokumenty te stanowizahczniki do
odbioru robo6t. Winny by udostpnione na kade zyczenie Iityniera.

4.Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsioprécz wymienionych w punktach (1) - (3) rgsfjace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

C) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustatet)

korespondengjna budowie.

5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dala przechowywane na terenie budowy w saiej odpowiednio
zabezpi e czonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugojeatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Izyniera i przedstawiane do waglu na
zyczenie Zamawiarego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodngokumentacy
projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisgm powiadomieniu byniera o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmnigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych Wlepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obamkiu ukaiczenia wszystkich robo6t. &lne
dane zostappoprawione wg instrukcji lryniera na gimie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagan do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkvsaym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Dlugasci i odlegtaci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe.

Jesli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, okjosci beda wyliczone w nf jako
dlugas¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z



wymaganiami ST.
7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgtlatraakceptowane
przez Irxyniera.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te tub
sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzdzenia pomiarowedola przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w caltym
okresie trwania robot.

7.4.Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywad to wyposaenie zapewniag w sposéb aigly zachowanie doktadsoi wg
norm zatwierdzonych przeziyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedeziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdét, a
takze w przypadku wygpowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzézda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W raraku miejsca szkice madpy¢ dofaczone w
formie oddzielnego zatznika do rejestru obmiarow, ktérego wzértaoge uzgodniony z
Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdioi jakasci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realjizulegra zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagdinego posgpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje #ynier.

Gotowas¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzymiera. Odbiér &dzie przeprowadzony niezwitocznie, nie
pézniej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolydi powiadomienia
o tym fakcie Irzyniera.

Jaka¢ i ilo$¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia tynier na podstawie dokumentow zawiacgich
komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powia konfrontacji z
dokumentagj projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego
robét dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdét. @dbirobdt dokonuje
Inzynier.

8.4.0dbior ostatecznyobot
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot



Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetzyggo wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowédo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiai@émimem na pimie o tym
fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcpd dnia
potwierdzenia przez #yniera zakaczenia robot i przycia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdét dokona komisja wyznaeprzez Zamawiagego w obecriei
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbieegga roboty dokona ich oceny jadaiowej na podstawie
przedizonych dokumentéw, wynikéw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgoshio
wykonania robot z dokumentagprojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapona sealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwilaszcza w zakresie wykonania tobo
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pmgoavych lub robét uzupetniagych w
warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czykaio ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jakag¢é wykonywanych robét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega odmaganej dokumentacjprojektows i ST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona patei, oceniagc pomniejszoa wartags¢ wykonywanych
robét w stosunku do wymag®rzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorai@stnego robot jest protokot odbioru

ostatecznego robét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolapany przygotowanasgpujace dokumenty:

1. dokumentagjprojektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéwvyri ew. uzupetniaice lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafidoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ,

deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatdw zgodnie z ST i ew.
PZJ,

7. opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodr#d 2 PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie tokdéwarzysacych (np. na przetenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazoweweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych roboét widcicielom uradzen,

9. geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego ngeao
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimie Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniae keda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamaviieggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzujegitych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonhnyab6t zwizanych z usunciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyolalw okresie gwarancyjnym. Odbiér



pogwarancyjny &dzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednost& obmiarove
ustalory dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtave ptatndgci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej ledzie uwzgédniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tip obejmowa:
- robocizr bezpdredni wraz z towarzyscymi kosztami,
- warta¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- wartc¢ pracy sprztu wraz z towarzysicymi kosztami,
- koszty parednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymagéa warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych w D-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdélnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagghu obejmuje:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgazacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczenlanpii projektu Irzynierowi i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodineynikajacych z posgpu robaét,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpiattea
ruchu,

(c) optaty/dzieta wy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e) konstrukaj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikdw, barier, oznakowsi
drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizewghu obejmuije:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykryciesunkcie tymczasowych oznakowg@ionowych,
poziomych, barier $wiatet,

(b)utrzymanie ptynnéei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizaajchu obejmuje:

(a)usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH

STD-01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysokciowych
1. WSTEP

I.I. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejvsymagania dotycce wykonania i odbioru
robét zwhzanych z odtworzeniem tras drogowych i ich punktdysokaciowych ktére zostan
wykonane w ramach przebudowy drég w osiedlddiicszki w Wieluniu zgodnie z Dokumentacja
Projektova.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktpeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot awanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy projektowanej drogi oraz paknia obiektow towarzysazych.

W zakres rob6ét pomiarowych, zagianych z odtworzeniem trasy i punktow wysgkowych

wchodz;:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystkavego punktow gtdbwnych osi trasy i

punktow wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate 0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabitizowanie punktow w sposob trwaty, ochrartagrzed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposOb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okréslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogtkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 y¥agania ogélne"

1.5. Ogollne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgodstaz Dokumentagj
Projektova, ST i poleceniami lzyniera.

Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne"

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam ST D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne".

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowad pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dhegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie& srednic od 0,15 do 0,20 m i diugbod 1,5 do 1,7 m.



Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniane&rednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugcici okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isgaiej nawierzchni bolce stalowesdnicy
5 mm i dlugdci od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki" powinny mi€ diugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne" .
3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéow wysakowych naley stosowa nastpujacy
Sprzit:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajo
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialty do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-000Q/Mymagania ogoélne".
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnegnam robét,
uwzgkdniajace wszystkie warunki, w jakicheblizie wykonywane odtworzenie trasy i punktéw
wysokaciowych.

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami Gtownego
Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK). Przebieg drogiplanie oraz wspotezine gtownych
punktéw osiowych i punktéw charakterystycznych pstawiono w dokumentacji projektowe;.
Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien prgepd Zamawiggcego dane zawiergje
lokalizack i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty zawarte w Dokumentacji Pragalej Wykonawca przeprowadzi obliczenia i
pomiary geodezyjne niegiine do szczegotowego i zgodnego z Dokdacg Projektove
wytyczenia robot i zastabilizuje w terenie punkbnieczne do prawidtowego ich wykonania (w
tym repery robocze). Tyczenie najavykona dla catego odcinka drogi.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lglach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtdwnych trasy i (lub) reperéoboczych. B¢dy te powinny by usunete na
koszt Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&done w dokumentacji projektoweg s
zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Zeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne



terenu istotnie rinia sie¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nisvpino by zmieniane
przed podjciem odpowiedniej decyzji przezdyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikzg z
réznic rzdnych terenu podanych w dokumentacji gkimwej i rzdnych rzeczywistych,
akceptowane przez Ayniera, zostan wykonane na koszt Zamawi@ggo. Zaniechanie
powiadomienia Iayniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku afzai Wykonawe.
Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie molgy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungtygrednie osi trasy mugby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okigjace w sposOb wyfay ijednoznaczny charakterystyk potazenie tych
punktow. Forma i wzor tych oznagzpowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze
czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostanzniszczone
przez Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgsékonieczne do
dalszego prowadzenia robot, to zogtane odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecziaeprdwidtowe] realizacji robot nadg do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdbwnych osasy i punktow
wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne many by¢ zastabilizowane w sposob trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub slupkow betonaly a take dowizane do punktow
pomochiczych, polmnych poza gramiaobdét ziemnych. Maksymalna odlegto pomedzy
punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych nieamprzekracza500 m.

Maksymalna odlegke migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio
zmniejszona, zammie od jego konfiguraciji.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robot zaaanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeolgocze naley
zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatiddw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczajy osiadanie, zaakceptowany przezylmera.

Rzedne reperdw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogtjpiwelacg podwojra w nawizaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawggajwyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogadne;.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o dokumentagcprojektows.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdecz nie rzadziej nico 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasitw stosunku do dokumentacji projektowej
nie maze byt wigksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z
doktadndcia do t cm w stosunku do ¢gdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robét zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wykonawca wyznaczy przekroje poprzeczne dago z DokumentagjProjektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzetiatrion miejscach
zaakceptowanych przezzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypdw i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy naley stosowda w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz
wykopdéw gkbszych nt 1 metr. Odlegtet migdzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do



uksztaltowania terenu oraz geometrii tragypgowej. Odlegk® ta co najmniej powinna
odpowiadé& odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi ufivdaé wykonanie nasypow i wykopow o
ksztatcie zgodnym z dokumentagrojektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne".
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych
naleey prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogoélne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0M0@nagania ogoiné’
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovs jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar przeprowadzony w terenie nie pasvin obejmowé jakichkolwiek dodatkowo
wykonanych prac, nie zaakceptowanych przeyrirera.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.0Q/@¢magania ogolne”.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbior rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokétu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ptatng¢ powinna nagpi¢ zgodnie z ST D-00.00.00. ,Wymagania ogolne" naspamdie jednostek
obmiarowych wg punktu 7, zgodnie z obmiarem, poadie robét zgodnie z punktem 8.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

a)dostarczenie materiatow i spta,

b)wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i punktowsekasciowych,

c)uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

d)wyznaczenie dodatkowych punktéw wység&owych,

e)wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyyezeniem dodatkowych
przekrojow,

f) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochratagrzed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiage odszukanie i ewentualne odtworzenie,

h) prowadzenie dokumentacji geodezyjnej, i)

odwiezienie sprgu po zak@czeniu robat, j)

oznakowanie robot i jego demonid.

PRZEPISY ZWI AZANE



Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyag@nac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna dasstuinwestycji, Gtowny Uszd Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-l. Geodezyjna osnowa poaidBlJGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G8J1983.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH
D-02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH IV KATEGO RII

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejvgymagania dotycce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem wykopow w gruntach |-V kategariramach budowy
drég w osiedlu Kéciuszki w Wieluniu zgodnie z Dokumentacja Projekiow

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
wykonaniu robo6t opisanych w podpunkdiel .

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia rob6t zwzanych z wykonaniem
wykopdw przy budowie agu gtdbwnego, miejsc parkingowych i progu zwalgiajgo. Niniejsza
specyfikacja nie dotyczy wykonania wykopow zmanych z  wykonaniem koryta (@na ST).

1.4. Okreslenia podstawowe

Gtebokosé wykopu - roznica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi
wykopu.

Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwieziegrantow pozyskanych w czasie
wykonania wykopow, a nie wykorzystanych do budowgypdw oraz innych prac zygianych z
traq drogowa.

Pozostate okidenia podane w niniejszej S sgodne z obowazujacymi odpowiednimi normami i
definicjami podanymi w ST D-00.00.00. ,Wymaganiatge".

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditaz Dokumentagj
Projektovg, ST i poleceniami liayniera.

Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

nie dotyczy

3. SPRZET

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okr&lono w ST D-00.00.00.

Do wykonania robot mima zastosowa koparki, drobny spekreczny do profilowania w
miejscach gdzie inny spgznie mae mig zastosowania, ubijaki mechaniczne do zastosowania
miejscach trudno doginych oraz walce dostosowane do wiétk@ag:szczanej powierzchni.
Wykonawca jest zobowzany do #ywania jedynie takiego spitm, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wdaiwosci wykonywanych robot.

Sprzt uzywany przez Wykonawcmusi uzyské akceptagj Inzyniera.

Liczba jednostek i wydajsé sprztu powinna gwarantowaprzeprowadzenie robot zgodnie z
zasadami ok&onymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidobyniera. Sprgt powinien
by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania podano w ST D-00.00.00. ,Wymagagiine".
Wybor srodkdéw transportu oraz metod transportu powinieé dystosowany do kategorii gruntu,
jego obgtosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gldkei transportu. Wydajnd



srodkéw transportu powinna byponadto dostosowana do wydajoiosprztu wywanego do
wykonywania wykopow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robo6t

Ogodlne zasady prowadzenia rob6t podano w ST D-GI000
Wykonawca przedstawi iynierowi do akceptacji projekt organizacji rimenogram robot,
uwzgkdniajace wszystkie warunki, w jakichela wykonywane wykopy.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Wyznaczenie robot.

Wykonanie wykopow powinno I8y poprzedzone wyznaczeniem kralzi koryta za pomac
palikbw w ods¢pach nie wgkszych nk 25 m.

5.2.2. Wykonanie wykopu z przewiezieniem urobku naasyp lub odktad

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantovch stateczri@ w catym  okresie
prowadzenia robo6t, a naprawa uszkadzeynikapcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp
wykopu obciza Wykonawe robot. Wykonawca powinien wykoéavykopy tak, aby grunty o
réznym stopniu przydatrioi do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie.@gme grunty
przydatne do wykonania nasypow powinny ezpdrednio wbudowane w nasyp. Przewidujg si
ze C&S¢ gruntdw z wykopu  stanowda grunt kat. Il zostanie po przeprowadzeniu hada
laboratoryjnych wbudowana w nasyp, w robotach pegrmych Nadmiar gruntu z wykopu nate
przewiez¢ na odktad poza teren budowy.

Rz¢dne dna wykopu okéono w Dokumentacji Projektowe;j.

Wykopy powinny by wykonane z zachowaniem projektowanych spadk@przecznych i
podiuwznych.

Odchylenie osi wykopu od osi projektowanej niezeby¢ wigksze nk +10 cm. Odchylenia
rzednych niwelety w stosunku doganych projektowanych nie nie przekracza-2 + 0 cm
Szerokaé¢ korpusu nie mee r@ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz £10 cm, a
krawedzie korony nie powinny méewyraznych zatamaw planie.

Pochylenie skarp nie powinnozri¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci
wyrazonej tangensemaka. Maksymalna gbokas¢ na powierzchni skarp nie powinna przekracza
10 cm przy pomiarze faB-metrovy.

Nieréwnaici korpusu ziemnego mierzoned&-metrow, nie mog przekracza 3 cm. Spadek
podiuzny korpusu ziemnego i dna rowu nie maa&ni¢ sic od projektowanych wtej niz -2 + 0
cm.

Wykonanie wykopu powinno pagtowa w kierunku podnoszeniagsniwelety.

Wykonywanie wykopdéw powinno Byprowadzone w sposob zabezpiegzaj grunty przed
zwilgoceniem i nawodnieniem.
- odwodnienie korpusu ziemnego
- doktadnd¢ wykonania wykopu
- zag:szczenie wykopu.

6.2. Badania do odbioru korpusu drogowego
Pomiary:
- szerokdci korpusu ziemnego
- rzednych powierzchni korpusu ziemnego co 20 m , adwni&ach krzywoliniowych
co 10 m
- pochylenia skarp
- réwnasci powierzchni korpusu
- rbwnaici skarp
Pozostate pomiary nailg przeprowadzaw odstpach co 200 m na prostych, w punktach gtdwnych
luku, co 100 m na lukach o promieniu co najmrii€0 m, co 50 m na tukach o promieniu



mniejszym od 100 m.

Pomiar spadku podimego powierzchni korpusu naleprzeprowadzaco 200 m i w punktach
watpliwych.

Wskaznik zag:szczenia okrda¢ nalezy co 50 m.

Tolerancje wykonania podano w pkt. 5.2.

Wszystkie roboty, ktére wykazgvicksze odchylenia cech od o#tomych w punkcie 5
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0QW§magania ogolne".
7.2. Jednostka obmiarowa

Wykopy naley oblicza& wedtug obgtosci wykopu w stanie rodzimym w oparciu o metod
przekrojéw poprzecznych, zgodnie z wymiarami podanyna rysunkach Dokumentacji
Projektowej oraz zmianami zaakceptowanymi przeyrirera.

Jednostk obmiarowa robét jest 1 m” (metr $seeenny) wykopu w stanie rodzimym.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér rob6t powinien hy przeprowadzony zgodnie z wymaganiami ékmeymi w ST D-
00.00.00. ,Wymagania ogolne".

Wykopy uznaje si za wykonane zgodnie z Dokumentgyojektova, wymogami niniejszej ST,
jezeli wszystkie wyniki bad@aokazaty st zgodne z wymaganiami.

W przypadku, gdy chiojeden element badavykonano niezgodnie z wymaganiami, Wykonawca
zobowgzany jest doprowadiroboty do zgodrn&i z wymaganiami i przedstadvje do ponownego
odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne zasady ptatdéa podano w ST D~00.00.00Wymagania ogdlne".
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatng¢ na podstawie jednostki obmiaru w p.7 aglprzyjmowa zgodnie z obmiarem i wynikami

bada.

Cena wykonania Ifwykopéw obejmuje:

a) prace pomiarowe, przygotowawcze i oznakowanie robot

b) dowiezienie sprau,

C) wyznaczenie granicy robot

d) wykonanie wykopdw (odspojenie, przerzut lub przewdrie do wbudowania lub
wywdéz poza teren budowy),

e) wykonanie niezbédnego odwodnienia na czas robot,

f) profilowanie dna wykopu i skarp,

g) zagzszczenie powierzchni wykopéw,

h) przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i dddhoratoryjnych, 1)

uporzdkowanie terenu robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne . Wymagania i biada
PN-B-11113:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni



drogowych. Piasek.

PN-B-02480 Grunty budowlane. Podziat i opis gruntow.
PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilatidiernej.
PN-B-04481

Grunty budowlane. Badania probek gruntu.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH
D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejveymagania dotyce wykonania i odbioru
robét, zwhzanych z wykonaniem , profilowaniem i zagczeniem koryta w ramach budowy drdg
w osiedlu Kdciuszki w Wieluniu zgodnie z Dokumentacja Projekiow

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
wykonaniu robét opisanych w podpunkdiel .

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot awanych z
wykonaniem koryta po wykonaniu zasadniczych robéimnych, profilowaniem i zagzczeniem
koryta oraz wywozem gruntu z korytowania, zgodndokumentag projektows.

1.4. Okreilenia podstawowe

Wskaznik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okfémna
wg wzoru: §= Py/Pys

gdzie:

Pd — gstai¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu [Mg/th

Pds- maksymalna ¢ptas¢ obgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgofico optymalnej,
okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnid’d-88/B-04481, shaca do oceny
zagzszczenia gruntu w robotach ziemnych,

Pozostate okienia podane w niniejszej S& sgodne z obowazujacymi normami i specyfikagj
ST D-00.00.00. ,Wymagania ogélne".

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za ja&kéch wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektows, ST i poleceniami liyniera. Ogdlne wymagania podano w ST D-00.00.00.
~Wymagania ogolne".

2. MATERIALY

Woda powinna pochodzi ze zrédet nie budzcych watpliwosci. Woda wodocigowa mae by
uzywana bez badalaboratoryjnych.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Jakikolwiek sprzt, maszyny i urgzdzenia nie gwarantage zachowania wymagagakasciowych

roboét zostam przez Irkyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do roba@.wykonania koryta

i profilowania podtga naley stosowa:

- sprzt mechaniczny dostosowany do szerakdoryta - do profilowania zalecagsi stosowa
spycharki lub réwniarki



- drobny sprzt reczny do profilowaniagcznego, w miejscach gdzie inny sgraie mae mie
zastosowania,

- walce dostosowane do wielb@ zag:szczanej powierzchni, oraz ubijaki mechaniczne do
zastosowania w miejscach trudno dpstych dla innego spetu, lub inny sprzt zaakceptowany
przez Irzyniera.

W miejscach gdzie wygpuje bliska¢ zabudowa zaleca s unikanie walcéw wibracyjnych.

Wykonawca odpowiada catkowicie za wybdrzsu w celu uzyskania odpowiedniego

zag:szczenia.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajo

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wyznaczenie koryta

Wykonanie rob6t powinno odpowiadaymaganiom ST D-00.00.00. ,Wymagania ogélne".
Wykonawca przedstawi ignierowi do akceptacji projekt organizacjiharmonogram robot
uwzgkdniajace wszystkie warunki, w jakichetizie wykonywane koryto.

Profil podiza powinien b§ wyznaczony przez wczeej przygotowane, odpowiednio
zamocowane i utrzymywane w czasie robot paliki mg@d wymaganiami odpowiedniej ST.
Rozmieszczenie palikdw tub szpilek powinno utei ¢ nackgniccie sznurkow lub linek do
wytyczenia robét w odgpach nie wikszych ni co 10 m.

Rzedne dna koryta powinno bygodne z DokumentacProjektove.

5.2. Profilowanie podiaa

Przed przysipieniem do tej czynrioi podiaze powinno by oczyszczone z wszelkich
zanieczyszcze Nalezy usumé btoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoaeniNalery
sprawdz¢, czy istniegce rzdne terenu umidiwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych
rzednych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co najmniegra
wyzsze ni projektowane radne podiga. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija
zanienia poziomu w podia przewidzianym do profilowania, to Wykonawca powm spulchni
podiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dosypa grunt, spetniajcy wymagania dla
gornej warstwy korpusu ziemnego, wsitd zapewnigjcej uzyskanie wymaganychednych oraz
wyprofilowat ponownie.

5.3. Zagszczanie podiea

Zaggszczanie podita naley rozpocaé¢ bezpdrednio po profilowaniu. Czynsé te nalexy
wykona walcami lub ubijakami mechanicznymi w miejscacha dhnego sprgu trudno
dostpnych, lub innym speem zaakceptowanym przezzyniera, zachowdg optymala
wilgotnos¢ zag:szczanego gruntu z toleramci +2% jej wartdci. Jakiekolwiek nierowngi
powstate przy zagpzczaniu powinny kiynaprawione przez Wykonawev sposéb zaakceptowany
przez Irxyniera.

Zageszczenie podita naley kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego
niz Js= 1,00. W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat omeliwia przeprowadzenie bada

zag:szczenia, kontrglzag:szczenia naley oprze na metodzie obgien ptytowych. Niezwiocznie
po zakaczeniu profilowania i zagzczenia koryta natg przystpi¢c do ukiadania kolejnych
warstw konstrukcyjnych.

5.4. Utrzymanie koryta

Utrzymanie wyprofilowanego i zeggczonego koryta w dobrym stanie jesowoiizkiem
Wykonawcy.

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przypi hatychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praekzenie folii lub w
inny sposob zaakceptowany przezyimera.



Jeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to eprz
przystpieniem do ukladania kolejnej warstwy ama przysipi¢ po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoreanezlednych napraw.
J&li zawilgocenie nagpito w wyniku zaniedbania Wykonawcy, to napkawykona on na wtasny
koszt.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Ogolne zasady kontroli rob6t podano w ST D-00.00,@0ymagania ogoélne".

W czasie robét Wykonawca powinien prowadgystematyczne badania kontrolne w zakresie i z

czestotliwoscia gwarantujca zachowanie wymaggakasci robo6t, lecz nie rzadziej hivskazano w

odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji.

Sprawdzeniu po profilowaniu i zeggczeniu podlegaj
Wskaznik zag:szczenia nalsy kontrolowa przynajmniej w dwéch punktach, wybranych
losowo na kadej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej i jednym punkcie na 600m
Wilgotnos¢ nalery bad& przynajmniej dwukrotnie na keej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 600 M. Wilgotng¢ zagszczanego gruntu powinnadyéwna wilgotndci
optymalnej z tolerangj- +2 %

Prawidtowa¢ zag:szczenia nasypu powinnadyyotwierdzona przez hyniera.

- Nieréwnai¢ profilowanego i zagszczonego podi@m naley mierzy 4 metrovy tata co 20 metrow
w kierunku podtanym. Nierbwndci poprzeczne naky mierzyt 4 metrow tata co najmniej 10
razy na 1 km. Nierowriai nie mog przekracz&2 cm.

- Spadki poprzeczne nale mierzy¢ 4 metrowy tata co najmniej 10 razy na 1 km i dodatkowo we

wszystkich punktach gtéwnych tukow poziomych. Spautiprzeczne podi@ powinny by zgodne

Z projektem z tolerangj: 0,5%.

- Uksztattowanie osi koryta naig sprawdzt w punktach gtéwnych trasy i w innych punktach nie

rzadziej nk co 100 m. @ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej o

wigcej niz 5 cm.

- Szeroké¢ koryta naley sprawdzé co najmniej 10 razy na 1 km. Szerékdkoryta nie mae

rézni¢ sic od szerokéci projektowej o wecej niz +10 cmi- 5 cm.

- Rzedne wysokéciowe naley sprawdza co 20 m w osi jezdni i na jej kradziach a na
odcinkach krzywoliniowych co 10 m. Rdice pomégdzy rzdnymi wysokdciowymi
wyprofilowanego podt#a i rzzdnymi projektowanymi nie powinny przekra¢zed cm, -2 cm.

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgch

powyzej powinny by naprawione poprzez spulchnienie debgkosci co najmniej 10 cm,

wyréwnanie i powtdrne zagzczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnieryleonane]
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00/¢@magania ogolne".
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiaru jest 1 fm(metr kwadratowy) wyprofilowanego i zeggczonego koryta zgodnie
z Dokumentagy Projektowa. Obmiar nie mge obejmowéa zadnych powierzchni nie
zaakceptowanych nagpnie przez layniera.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@¢magania ogoélne". Roboty uznaje gia
wykonane zgodnie z dokumentacja projekio®T | wymaganiami liayniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem odpowiedniej tolgialaty wyniki pozytywne. W przypadku
stwierdzenia usterek ignier ustali zakres rob6t poprawkowych do wykonaaisVykonawca
wykona je na koszt wtasny w ustalonym terminie.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgOllne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Platnd@¢ zgodnie z zasadami podanymi w ST D-00.00.00. ,Wyamga ogolne” wg jednostek
obmiaru okrélonych w p. 7 zgodnie z obmiarem oraz po sprawdegkasci robot.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnag¢ za wykonanie 1 nr koryta obejmuije:

a) prace pomiarowe i oznakowanie robot

b)wykonanie koryta bez odwozu gruntu ¢tojw ST D-02.01.01)
c) profilowanie koryta, ewentualne wypetnienie miggsmizonych,
d)zag:szczenie koryta, dow6z wody do zagczenia
e)utrzymanie koryta i jego ochrona,

f) przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i bialddoratoryjnych
g)odwiezienie sprgu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania praipektu

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. &zanie modutu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i padiprzez
obcigzenie ptyt

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résgnnawierzchni
planografem i tat



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB UDOWLANYCH
D-04.02.02. Warstwa odgczajaca.

1.0. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacintecznej ST $wymagania dotyege
wykonania i odbioru robét zwkanych z realizagjwarstw odsczapcych i podsypkowych w
ramach realizacji inwestycji pn. budowa drég osedich w osiedlu Kéciuszki w Wieluniu.

1.2 Zakres stosowania ST.

Szczego6towa specyfikacja techniczna ST stanowi ofxmjgca podstaw opracowania
dokumentacji przetargowej przy zlecaniu i realizeapot w ramach zadania inwestycyjnego —
budowa drdg w osiedlu Koiuszki w Wieluniu.

1.3 Zakres robot objetych ST.
Ustalenia ohjte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia robét aganych z

wykonaniem warstw odszapcych stanowicych czs¢ podbudowy pomocniczej pod nawierzchni

jezdni i chodnikéw.

1.4 Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
okresleniami podanymi w ST ,G#¢ ogdlna”

2.0MATERIALY. .

2.1  Ogodlne wymagania dotycrce materiatow.
Ogodlne wymagania dotygze materiatow podano w ST & ogolna”

2.2 Rodzaje materiatow.
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw gdspcych s piaski.

2.3  Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw agzapcych powinny spetnianasgpujace warunki
A/ szczelné¢ okreslony zalenaoscia:
D1g/dgs< 5 gdzie:
D15 — wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziaremstwy odcinajcej lub odgczapcej
Dgs — wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianemty podiaa.
Dla materiatdw stosowanych przy wykonywaniu warstigczapcych warunek szczeldo musi
by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest ukladana nastwae odcinajcej.
B/ zag:szczalnéci, okreslony zalenoscia:
U = do/di0> 5 gdzie:
U — wskanik roznoziarnistdci
dso — Wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszym@rzacego warstw odcinajca.
dio- wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% krusayworzcego warstw odcinajca.
Piasek stosowany do wykonania warstw odeaitygh powinien spetniawymagania normy PN-
B/11113[5] dla gatunku 1 i 2.

2.4  Skiladanie materiatow.

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyoczisacej nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpinzachodzi potrzeba jego sktadowania, to wykonawca
robGt powinien zabezpieczkruszywo przed zniszczeniem i zmieszaniem z innyaieriatami
kamiennymi. Podlze w miejscu skladowania powinnodsowne, utwardzone i dobrze
odwodnione.



SPRZET.
3.1.0g0Ilne wymagania dotycgce sprztu.
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w Sl ,,Cg¢ ogdlna”

3.2 Sprat do wykonania robot.

Wykonawca przyspujacy do wykonywania warstwy oalszapcej powinien wykazasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- spycharek uniwersalnych

- samochoddéw wywrotek

- walcow statycznych

- ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych

4.0. TRANSPORT.
4.1 Ogolne wymagania dotycgce transportu.
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST 62 ogolna”

4.2  Transport kruszywa.

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaah je
przed zniszczeniem, zmieszaniem z innymi materighlaagdmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5.0. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1 0Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonywania robét podano w STes€pgdlna”

5.2  Przygotowanie podtaa.

Podtaze gruntowe powinno spetdiavymagania okrdone w ST ,Koryta wraz z profilowaniem i
zag:szczeniem podi@”. Warstwa odgczapca powinna b§ wytyczona w sposéb umliwiaj acy
wykonanie zgodnie z dokumentagrojektows, z tolerancjami okigonymi w niniejszej
specyfikacji. Paliki lub szpilki powinny ldyustawione w osi drogi i w ednych rownolegtych do
osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany przepéiktora Nadzoru.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utiwia¢ nacikgnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robét w odgpach nie wgkszych ni co 10 m.

5.3  Whbudowanie i zagszczanie kruszywa.

Kruszywo powinno bg rozktadane w warstwie o jednakowej grétipprzy wyciu rowniarki z
zachowaniem wymaganych spadkéwedaych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy
luznego kruszywa powinna byaka aby po jej zagzczeniu osignac¢ grubaé projektowan. W
miejscach gdzie jest widoczna segregacja kruszykeiynprzed zagszczeniem wymiedimateriat
na materiat o odpowiednich vétawosciach. Natychmiast po keowym wyprofilowaniu warstwy
odsiczapcej naley przystpic¢ do jej zagszczenia. Zagszczenie nawierzchni o jednostronnym
spadku nalgy rozpoca¢ od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi czsciowo
naktadagcymi sk w kierunku jej gornej krawdzi. Nierowndci lub zagtbienia powstate w czasie
zag:szczania powinny kiywyréwnane na bigco poprzez spulchnienie warstwy kruszywa i
dodanie lub usurcie materiatu, ado otrzymania rownej powierzchni. W miejscach oegbnych
dla walcéw warstwa odszapca powinna by zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami
mechanicznymi. Zaggzczenie nalegy kontrolowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od 1,0 wg normalnej proby Proctora paepdzonej wedtug PN-B-0448 1 [1]
Wskaznik zag:szczenia naley okresli¢ zgodnie z BN-77/893 1-12 [8].

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna lByréwna wilgotnéci optymalnej z
tolerancy —20% do +10% jej wartgi. W przypadku gdy wilgotni@ kruszywa jest wisza od
wilgotnosci optymalnej kruszywo naty osuszy przez mieszanie i napowietrzanie.



W przypadku gdy wilgotn&& kruszywa jest mniejsza od wilgotu optymalnej, kruszywo natg
zwilzy¢ okreslong iloscia wody i dokladnie wymiesza

5.4  Utrzymanie warstwy odsiczajacej.

Warstwa odsczapca po wykonaniu a przed deniem nasjpnej warstwy powinna liyutrzymana
w dobrym stanie. Nie dopuszcza sichu budowlanego po wykonanej warstwieasdapcej.
Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olagia wykonawe robot.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1 Ogodlne zasady kontroli jakdci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST ,,G#¢ ogdlna”

6.1.1 Szerok&¢ warstwy
Szeroka¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i =5 cm

6.1.2 ROwnos¢ warstwy

Nierowndgici podiwzne warstwy odsczapcej naley mierzy¢ 4 metrowy fata zgodnie z normp BN-
68/893 1-04. Nierowni poprzeczne warstwy ocgtzapcej naley mierzyt 4 metrowy fata.
Nierowndgci nie mog przekracz&20 mm.

6.1.3 Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy adgapcej na prostych i tukach powinny dygodne z dokumentag;j
projektows z tolerancj +- 0,5%.

6.1.4 Rzedne wysokdciowe
Ra&znice wysokéciowe pomgdzy rzdnymi warstwy odgczapcej projektowanymi a gzinymi
wykonanymi nie powinny przekracza& 1 cmi—2 cm.

6.1.5 Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ceaj niz +- 3 cm

6.1.6 Grubosé warstwy

Gruba¢ warstwy powinna byzgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleraaci- 1 cm.
Jezeli warstwa ze wzgtlow technologicznych zostata wykonana w dwoch weash naley

mierzy¢ taczm gruba¢ tych warstw. Na wszystkich powierzchniach wadlitvymod wzgtdem
grubagci Wykonawca wykona naprawvarstwy poprzez spulchnienie warstwy nebgkasé co
najmniej 10 cm uzupetnienie nowym materiatem o @dpdnich wigciwosciach wyréwnanie i
ponowne zaggzczenie. Roboty te Wykonawca wykonuje na whasrsgkd?o wykonaniu tych robét
nasgpi ponowny pomiar i ocena grudm warstwy wg. wyej podanych zasad.

6.1.7 Zageszczenie warstwy

Wskanik zag:szczenia warstwy odcirgge] okrélony wg. BN-77/893 1-12 powinien byie
mniejszy nk 1,0. Jeeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosuje giorownanie
wartasci modutdw odksztatcenia, to wastostosunku wtdérnego do pierwotnego, gkvaych
zgodnie z norrp BN-64/893 1-02 nie powinna byvieksza od 2,2. Wilgotnd kruszywa w czasie
zag:szczania nale badd@ wg. PN-B-067 14-17. Wilgotrso kruszywa powinna kyréwna
wilgotnasci optymalnej z tolerangjod —20% do +10%.

6.2 Zasady posgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie ktére wykazawyvieksze odchylenia cech geometrycznych od dé&ngch w
p. 6.1, powinny b naprawione poprzez spulchnienie debgkasci co najmniej 10 cm wyréwnanie
| ponowne zagszczenie.



OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST ¢f€ngolna”

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow, warstwy odsczajcej jest M

7.00DBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w STeg&Engolna”

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumendgmjojektows ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oleji wg. punktu 6 daty wyniki pozytywne.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizanego mechanieznie.

1. Wstep.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotyeze wykonania i odbioru
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nméchaie w ramach budowy drég w osiedlu
Kosciuszki w Wieluniu zgodnie z Dokumentacja Projekjow

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktrperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia robét zwzanych z wykonaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nrechaie.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Stabilizacja mechaniczna- proces technologiczny polegey na odpowiednim zagzczeniu
kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotém optymalnej.

Pozostale ok&enia podane w niniejszej STa godne z obowzujacymi normami i STV-
00.00.00. "Wymagania ogolne".

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kich wykonania oraz za zgoditoz dokumentaagj
projektowa, ST i poleceniami liyniera. Ogolne wymagania dotyee rob6t podano w ST D-
00.00.00. "Wymagania ogolne".

2. Materiaty
Ogolne wymagania dotyaze materiatdbw podano w ST D-00.00.00. "Wymaganiarogj.
Kruszywo powinno spetnéawymagania normy PN-B-11111:1996 i PN-B-11112:1996.

2.1. Kruszywo drogowe tamane - mineralne

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyl@manego stabilizowanego mechanicznie
powinno by kruszywo tamane uzyskane w wyniku pokruszeniawoaoskalnego lub kamieni
narzutowych.

Kruszywo powinno b§jednorodne, bez zanieczyszezibcych i bez domieszek gliny.

Kruszywo przeznaczone na podbudgvowinno mi€ uziarnienie cigle mieszcace s¢ miedzy
krzywymi granicznymi dobrego uziarnienia.

2.2. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wg normy PN-S-06102 powinnazéé pomkdzy
Krzywymi granicznymi zawartymi poigj:

Sito kwadratowe [mm] Przechodzi przez sitd%]
31,5 100
20 78-100
16 69-94
12,8 61-86
8 51-75




6,3 45-68
38-59

2 26-42
19-32

0,5 14-24
0,25 8-16
0,125 5-12
0,075 2-10

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta. Wymiar najwtkszego ziarna kruszywa nie peo
przekracza 2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3. Wiaciwosci kruszywa
Kruszywo tamane ayte do podbudowy powinno spettinastpujace wymagania:
a) zawartd¢ ziarn ponkej 0,075 mm wg PN-B-06714-15:1991
b) zawartd¢ nadziarna wg PN-B-06714-15:1991, nieedj niz -
c) zawartd¢ ziarn nieforemnych wg PN-B-06714-16:1978, niecej nz
d) zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych wg PN-B-04481:1988 nie
wigcej niz
e) wskaznik piaskowy kruszywa 5-krotnie zeggczonego metad lub II
wg PN-B-04481:1988
f) scieralng¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42:1979
- §cieraln@¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw, nieasej niz-
- §cieraln@¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby obrotow, niegeej niz
g) nasikliwos¢, wg PN-B-06714-18:1977, nie yaej niz
h) mrozoodporn& po 25 cyklach zam#ania
wg PN-B-06714-19:1978, nie wiej niz i) zawartd¢ zwiazkow siark
w przeliczeniu na SO3
wg PN-B-06714-28:1978, nie wdej niz j) wskanik nasnosci przy
zag:szczeniu wgkszym od 1,03,
nie mniejszy ni

2.4. Woda do zagszczania

Woda do zagszczania powinna pochodzie zrodet nie budzcych zadnych watpliwosci lub

dobrze zbadanych. Stosowanie wody z wogpcinie wymaga bada Woda musi odpowiada

wymaganiom normy PN-B-32250.

3. Sprzt

Jakikolwiek sprzt, maszyny i urzdzenia nie gwarantage zachowania wymagagakaosciowych

robot zostam przez Irryniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do ros@rzt powinien by

zgodny z ustaleniami ST D-00.00.00. "Wymagania ogblDo wykonania podbudowy z kruszywa

tamanego stabilizowanego mechanicznie hattosowa:

- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki Znws wyposaone w uradzenia dozujce
wodk,

- rowniarki lub uktadarki kruszywa do rozktadania ervétu,

-walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczoe® zagszczania. W miejscach
trudnodostpnych powinny b¥ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne.

- inny sprzt zaakceptowany przez Ayniera zgodny z wymaganiami ST D-00.00.00. "Wymaaan
ogolne".

W miejscach bliskéci zabudowa unika zag;szczania walcami wibracyjnymi.

4. Transport



Transport kruszywa powinien odbywaie w sposob przeciwdzialgy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Kruszywo powinnocbghronione przed wptywami atmosferycznymi. Przyhuuc
po drogach publicznych pojazdy powinny speiniwymagania dotycice przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gsi na osie i innych parametrow technicznych.
Transport powinien odpowiadastaleniom ST D-00.00.00. "Wymagania ogéine".

5. Wykonanie robot
Wymagania ogolne wykonywania robot podano w ST 0®@O0. "Wymagania ogolne”.

5.1. Przygotowanie podiea

Wykonawca przedstawi hygnierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonograobat
uwzgkdniajace wszystkie warunki w jakichelzie wykonywana podbudowa z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie. Paadigod podbudowz kruszywa tamanego stanowi koryto
wykonane wg. ST D-04.01.01.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa o uziarnieniu zgodnym z krzywziarnienia i wilgotnéci optymalnej naley
wytwarza& w mieszarkach stacjonarnych gwaramtygh otrzymanie jednorodnej mieszanki. Nie
dopuszcza sgi wytwarzanie mieszanki przez mieszanie poszczegbinfrakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnatlyd razu transportowana na miejsce wbudowania.

5.3. Rozktadanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grétio takiej aby jej
ostateczna grué po zagszczeniu byta rowna grubd projektowanej. Spadki poprzeczne i
podiuzne wykonywanej podbudowy musby¢ zgodne z Dokumentacprojektovs. Kruszywo w
miejscach, w ktorych widoczna jest jego segregpojinno by przed zagszczeniem zagpione
materialem o odpowiednich wé@wosciach.

5.4. Zagszczenie

Natychmiast po zakazeniu profilowania warstwy kruszywa nayeprzystpic¢ do jej zagszczenia
przez watowanie.

Watowanie na powierzchniach o jednostronnym spautharzecznym naley rozpoczyné od
dolnej kravedzi i przesuwa sie pasami w strapigornej kravedzi podbudowy.

W miejscach niedogpnych dla walcéw podbudowa powinnalaag:szczona zagzczarkami
ptytowymi, matymi walcami wibracyjnymi lub ubijakarmechanicznymi.

Zageszczenie naky kontynuowd do osigniccia wskanika zagszczenia podbudowy nie
mniejszego od 1,03 wedtug normalnej préby Proctdfdgotnasé kruszywa podczas zeggczenia
powinna by réwna wilgotndci optymalnej. Materiat nadmiernie nawilgocony, pown zostéa
osuszony przez mieszanie razoej warstwy i napowietrzenie.slievilgotnos¢ materiatu jest
nizsza od optymalnej, materiat w rozémej warstwie powinien gyzwilzony wod i rbwnomiernie
wymieszany. Wilgotn& przy zagszczeniu powinna BBy réwna wilgotnéci optymalnej z
tolerancy +1%,-2%.

W miejscach bliskéci zabudowa unikat zag;szczania walcami wibracyjnymi.

6. Kontrola jakosci robot.
6.1. Zasady ogolne kontroli jakdci robot

Kontrola jakdci robot powinna b§ przeprowadzona zgodnie z zasadami ogolnymi podiawy8iT
D-00.00.00. "Wymagania ogolne".

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdnaadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania rob6t i przedstatmvyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoiva
wszystkie whaciwosci okreslone w punkcie 2 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie rob6t



Czestotliwos¢ bada kontrolnych w czasie robot przy wykonywaniu podbwdz kruszyw
tamanych stabilizowanych mechanicznie:

Lp. |Wyszczegodlnienie bada  |Czestotliwosé bada
Minimalna liczba badana [Maksymalna powierzchnia
dziennej dzialce roboczej |podbudowy przypadga
na jedno badanie [

1. |Uziarnienie kruszywa 2 600
2. |Wilgotnos¢ kruszywa
3. |Zaggszczenie warstwy
4. |ZawartG¢é zanieczyszcze
obcych
5 6. |Stopier przekruszenia ziarn|- 6000
7. |Zawartgé ziarn i przy kazdej zmianie
8. [nieforemnych zrodfa kruszywa

9. |Zawart@¢ zanieczyszczte
10. |organicznych

11. |Mrozoodpornéé

Scieralng¢

Wskaznik piaskowy

Wilgotnos¢ kruszywa powinna kiyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangi1 %, -2 %.
Zagzszczenie powinno odbywaic do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,03.
Wszystkie kruszywa nie spetnaap wymaga zostam przez Irkyniera odrzucone. Wbudowane
kruszywo musi posiada certyfikat zgodnii z norma. Certyfikat przedstawi Wykonawca
Inzynierowi.

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy
Réwnas¢ podiwzng podbudowy natiey mierzy¢ 4-metrovg tata co 20 m. Rown& poprzecza
nalezy mierzy¢ 4 m fat z czstotliwoscia co 10 m.
Nieréwnas¢ podbudowy nie powinna przekraézB) mm dla podbudowy zasadnicze;.
Spadki poprzeczne podbudowy powinny lzgodne z dokumentacprojektows z tolerancj + 0,5
%, naley je mierzy¥ na odcinkach prostych zgstotliwoscia co 50 m i na odcinkach tukowych co
najmniej w 5 miejscach kdego tuku.
Rzedne naley sprawdzéa co 20 m oraz na tukach pionowych co 10m,aniéa medzy rzdnymi
projektowanymi i wykonanymi nie powinna przekracz® cm i -1 cm.
Szerokaé¢ podbudowy natey sprawdza co 100 m. Szeroké podbudowy nie mee r&ni¢ si¢ od
szerokdci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Bezpdrednio przed odbiorem nalgwykona pomiary grubéci warstwy co najmniej w trzech
punktach, lecz nie rzadziejzniaz na 2000 f
Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédigpodbudowy nie powinny przekragza2 cm, a
pomiar naley wykonywa co 100 m.
Pomiary nénosci podbudowy naley wykona wedtug metody obgzen ptytowych. Obcizenia
nalezy wykona nie rzadziej miraz na 5000 fn lub wediug zalege Inzyniera. NGnosé
podbudowy dla ruchu etkiego powinna spetnéawymagania:
- pierwotny minimalny modut odksztatcenia mierzonygypuzyciu ptyty osrednicy 30 cm
OOMPa
-wtérny modut odksztatcenia- 120 MPa
Wskaznik zag:szczenia naley oznaczé dla co najmniej 10 probek dla zadania.
Zageszczenie podbudowy z kruszywa rigleizna za prawidtowe, gdy stosunek wtornego modutu
odksztatcenia do modutu pierwotnego (mierzony pciu ptyty osrednicy 30 cm) jest nie
wigkszy od 2,2 wg. procedury badgdnstrukcja bada poditaza gruntowego”.
Badania kontrolne Wykonawca powinien wykémazakresie i z ggtotliwoscia gwarantujca
zachowanie wymagedotyczcych jakaci robét. Inzynier dokonuje sprawdzenia zgodoorob6t z
dokumentagj projektowa i ST.



Poziom jakdéci wykonanej podbudowy nalg uzna& za zgodny z wymaganiami normy PN-S-
06102 i niniejszej ST, jeli wszystkie wyniki bad@aspetniaj wymagania podane vrgj. W
przypadku stwierdzenia uchylig wykonaniu, litynier zaleca wykonanie poprawek i okee
termin ich wykonania.

7. Obmiar rob6t
Ogodlne zasady obmiaru podano w ST D-00.00.00. "Wyane ogélne". Jednostlobmiaru jest 1

m” (metr kwadratowy) prawidtowo wykonanej i zagczonej podbudowy zgodnie z Dokumentacj
Projektowy i ustaleniami layniera. Obmiar przeprowadzony w terenie nie powindejmowa
jakichkolwiek dodatkowo wykonanych powierzchni migkazanych w Dokumentacji Projektowej
lub nie zaakceptowanych namiie przez layniera.

8. Odbiodr

Odbior wykonanej podbudowy powinien odbyingic zgodnie z wymaganiami okdlenymi w ST
D-00.00.00. "Wymagania ogolne".

Inzynier oceni wyniki badai pomiarow, przedione przez Wykonaweczgodnie z punktem 6.
Roboty uznaje si zawykonane zgodnie z Dokumenidejojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji daty wyniki pozytywne. W
przypadku stwierdzenia usterekymier ustali zakres robét poprawkowych do wykonaaia
Wykonawca wykona je na koszt wikasny w ustalonymieie.

9. Podstawa ptatnéci

Ptatng¢ za metr kwadratowy wykonanej podbudowy z kruszyamanego stabilizowanego
mechanicznie zgodnie z pomiarem w terenie i Dokuawa Projektow oraz po sprawdzeniu
dokumentaciji.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B  UDOWLANYCH

D-08.01.01 KRAWEZNIKI

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejveymagania dotyere wykonania i odbioru
robét zwhzanych z ustawieniem kraanikow w ramach budowy drég osiedlowych w osiedlu
Kosciuszki w Wieluniu zgodnie z Dokumentacja Projekiow

1.2. Zakres stosowaniaST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktiperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzowadzenia robét zwzanych z ustawieniem
kraweznikow 15x3 0x 100 na tawie betonowej z oporem nbetB-10.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji ggodne z obowgzujacymi normami i z ST D-
00.00.00. ,Wymagania ogolne".

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot  jest odpowiedzialny za j@kach wykonania oraz za zgodioz ST,
Dokumentagj Projektow i poleceniami layniera.

Ogolne wymagania dotyaze rob6t podano w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogélne"

2. Materiaty
2.1.Materiatami stosowanymi przy ustawianiu KegawikOw s
2.1.1.Krawezniki betonowe gatunku | o wymiarach 100x30x15 cndré winny by wykonane z
betonu klasy min. B-30 i posiad@ertyfikat zgodnéci z normy (kazda dostarczona na budew
partia) - zgodng z norng PN-EN 1340 ,, Krawzniki betonowe . Wymagania i metody bada
Zgodnie z norma wyglad zewretrzny gotowych wyrobow powinien charakteryzawaic
powierzchni bez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu. Krawdzie elementéw powinny Byrowne i
proste. Dopuszczalne wady:
- dhugcé¢ + - 1% z doktadngria do 1 mm , nie mniej ai4 mm i nie wgcej niz 10 mm
- inne wymiary z wyjtkiem promienia :

dla powierzchni + - 3 mm z doktadsta do 1 mm , nie mniej Bi3mm i nie wgcej niz

5mm

dla innych czsci + - 5 mm z doktadriwia do 1 mm , nie mniej Bi3 mm i nie wgcej niz

IOmm

Krawezniki nalezy sktadow& w pozycji wbudowania.

Sktadowanie krawznikbw powinno by zorganizowane w sposéb chrgoy materiat przed jego
uszkodzeniem mechanicznym i przed wplywem ewenyglln szkodliwych czynnikow
zewretrznych na beton.

2.1.2.Beton na law z oporem pod kragznik klasy B-15 powinien odpowiadavymaganiom
normy PN-88/B-06250.

2.13.Mieszanka kruszyw do betonu musi odpowadgmaganiom normy PN-86/B-06712 w
zakresie:



a) sktadu ziarnowego (zalecane narnPPN-88/B-06250 graniczne krzywe uziamienia

kruszywa do
betonu):
na sicie: 0,125 O###5%

0,25 2#H#10%

0,5 8H###20%

1,0 18##35%

2,0 25###50%

4,0 30###60%

8,0 50###80%

16,0 100%

b) inne cechy kruszywa musgpetnid@ nastpujace wymagania:
- zawartd@¢ ziarn nieforemnych viwirze 25 %,
- zawart@¢ pytdbw mineralnych w:

- piasku <4 %
- zwirze <2%
- zawartd¢ zanieczyszczeobcych <0,5 %.

Kruszywo naley  przechowywé&  zabezpieczaf  przed rozfrakcjonowaniem,
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z kruszywem in@gchitymentéw, klas petrograficznych,
marek i gatunkow.

2.1.4. Piasek na podsygkcementowo- piaskoav/l :4/ oraz zaprawy cementowo-piaskowe]
11:2/

powinien spetni@ wymagania normy PN-79/B-06711. Na podsymtosuje s mieszank
kruszywa naturalnego o frakcji 0-*8 mm, a do zagrawmentowo-piaskowej i wypetniania
spoin 0
frakcji 04 mm.

Piasek na podsygk cementowo-piaskoav powinien posiada nastpujace wihaciwosci
fizykochemiczne:

a) sktad ziarnowy

- zawart@¢ ziarn < 0,065 - do

- zawartg¢ frakcji powyzej 2 mm do 15 %
b) zawartd¢ zanieczyszczeobcych <0,1%
C) zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych barwa nie ciemniejszainwzorcowa
d) zawartd¢ zwiazkOw siarki <

1,0 %. Sktadowanie kruszywa jak w punkcie 2.1.3.

2.1.5. Do betonu B-15 na lagvi do podsypki cementowo-piaskowej (1:4) oraz npraae
cementowo-piaskogv(1:2) do spoinowania natg stosowé cement portlandzki klasy ,32,5"
zgodnie z PN-EN 197-1.

Wymaganiajakie powinien spetdiaement:

1 |Wytrzymalac¢ nasciskanie [MPa], po 7 dniach, nie mniegni |16
- cement portlandzki bez dodatkow
- cement portlandzki z dodatkam

2 |Wytrzymaltai¢ nasciskanie [MPa], po 28 dniach, nie mniegni {32,5
3 |Pocatek wigzania, najwczaiej po uptywie min. >=75
4 |Stalc¢ objetosci, mm, nie wecej niz <10

Cement uywany do betonu i zapraw powiniendgypki, bez zawartgi grudek. W normalnych
warunkach czas przechowywania cementu nie powitigh diuzszy od trzech miesty. W
przypadku, gdy czas przechowywania cemenidzie dieszy od trzech miesty, a take w



przypadku zawilgocenia i zbrylenia cementu, zmo go stosowa tylko wtedy, gdy badania
laboratoryjne wykaajego przydatn&t do robot.

Kazda dostawa cementu powinna postadaviadectwo zgodnii z norny ; nie zwalnia to
Wykonawcy z obowizku badania dla kalej dostawy czaséw wdania, statéci objetosci i 28-
dniowej wytrzymatéci cementu

2.1.6. Woda nie powinna pochodzize zrodet budacych watpliwosci i powinna odpowiada
wymaganiom normy PN-88/B-32250. Nie meowydziel#& zapachu gnilnego oraz nie powinna
zawierd& zawiesiny. Stosowanie wody z wodggil nie wymaga bada

2.1.7.Deskowanie - powinno zapewrsztywnd¢ i niezmienné¢ uktadu.

3. Sprzet

Jakikolwiek sprzt, maszyny i urgdzenia nie gwarantage zachowania wymaggakaosciowych
robét zostam przez Irkyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do rol®aoboty naley
wykonywa recznie. Sprzt, tzn. betoniarki do wytwarzania betonu, zaprawzoprzygotowania
podsypki cementowo-piaskowej powinien¢lmgodny z ustaleniami ST D-00.00.00. ,Wymagania
0golne”.

4. Transport

Krawezniki powinny by transportowane w pozycji pionowej (wbudowania)pachyleniem w

kierunku jazdy. Ponadto nale je transportow& w sposob chroacy przed uszkodzeniem
mechanicznym, pozostate materiaty w sposéb opisaryT D-00.00.00. ,Wymagania ogolne".
Transport betonu powinien dyorganizowany w taki sposob, aby urikrsegregacji sktadnikow,
zmiany sktadu mieszanki betonowej oraz zanieczysreze;.

5. Wykonanie robot

5.1. Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnegnam roboét
uwzgkdniajace wszystkie warunki w jakich edzie wykonywane ustawianie kramnikow.
Ustawienie krawznikdw sytuacyjnie i wysokiiowo naley wykona zgodnie z Dokumentagi
Projektowva.

5.2. Zakres rob6t do wykonania.
Roboty naley rozpoca¢ od wytyczenia linii krawznika.

5.2.1.Wykop pod taw naley wykona zgodnie z DokumentagjProjektows i norma PN-68/B-
06050. Wymiary wykopu powinny odpowiadaymiarom tawy w planie, przy uwzglnieniu w
szerokdci dna wykopu konstrukcji szalunku. Wskak zagiszczenia dna wykopu powinien
wynosk 0,97.

5.2.2.Nalezy przygotowa i ustawt deskowanie w sposob zapewn@j sztywnd¢ i niezmiennéé
uktadu. Pokry je srodkiem adhezyjnym.

5.2.3.Nastpnie beton B-15 naky recznie roZcieli¢ warstwami, wyrownai zagsci¢c mieszank
betonowy, po czym pielgnowa& beton wod.

5.2.4.Na wykonanej lawie betonowej naleustawt kraweznik o wymiarach 100x30x15 cm na 5
cm warstwie podsypki cementowo-piaskowej (1:4).

Kraweznik powinien by ustawiony zgodnie z dokumentacj

Szerokdc¢ spoin przy ustawianiu kraxnikow nie powinna przekracéd cm. Niweleta podina
kraweznika musi by zgodna z projektowamiwelet, jezdni.

Spoiny przed zalaniem zaprawalezry oczysci¢ i zmy wod.

Spoiny te po wykonaniu musby¢ pielggnowane wosl

6. Kontrola jakosci robét.
6.1.1. Ocere prefabrykatéw do wbudowania zgodnie z punktem Ripien wykona Wykonawca
jednorazowo dla kalej dostarczonej na budewartii materiatu.



6.1.2. Kontrola betonu - badanie wytrzymagp betonu nasciskanie po 28 dniach na probkach
sz&ciennych o boku 150 mm w Hoi 3 probki na zmiag nasakliwosci betonu na prébkach
betonu pobranych na stanowisku betonowania i odgorna dziatanie mrozu wg PN-B-06250.

6.1.3. Kontrola kruszywa do betonu musi obejméweszystkie cechy wymienione w punkcie 2 dla
kazdej partii kruszywa.

6.1.4. Kontrola cementu do betonu, zaprawy i podsypki nobgjmowa cechy wymienione w pkt.
2, czyli:

- wytrzymaltacci cementu ndciskanie wg PN-EN 197-1,

- zawartd¢ grudek nie dacych s¢ rozgnigc¢ w palcach, i nie dagych rozpgci¢ sie w wodzie,

- Czasu wazania,

- zmiany obgtosci.

6.1.5. Kontrola piasku do zaprawy i na podsygpgementowo-piaskogvpolega na kontroli cech
podanych w p. 2.1.3. dla kdej partii nie przekraczagej 250 t.

6.2.1.Sprawdzenie przygotowania pogido

Sprawdzenie wykonanych pod tawykopdw polega na ocenie:

- wskanika zagszczenia gruntu w dnie wykopu, z toleran2yo w stosunku do wymaganego,
- szerokdci dna wykopu z tolerangp2 cm.

6.2.2. Sprawdzenie wykonania taw.

Sprawdzeniu podlega:

- zgodndc¢ profilu podtiwznego gornej powierzchni faw z Dokumentagjopuszczalna tolerancja
+1 cm na 100 m fawy,

- wysoka¢ (grubaé) taw z tolerang +10 % wysokéci projektowanej, (pomiar w 2 punktach na

IO0Om),

- szerokaéc¢ gornej powierzchni taw z toleramct 20 % szerokei projektowanej, (pomiar w 2
punktach na 100 m),

- réwnas¢ gornej powierzchni fawy (pomiar w 2 punktach n® bd) - tolerancja praevitu ###1

cm,

- odchylenie linii taw od projektowanego kierunka toleranci +2 cm na 100 m faw.

6.2.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikow.

Sprawdzeniu podlega:

- odchylenie linii kraweznikdw w planie - max. odchylenie m® wynig¢ 1 cm (na kade 100 m),

- odchylenie niwelety - max. £1 cm (naziz 100 m),

- rbwnas¢ gornej powierzchni kraggnikdw - tolerancja przsvitu pod tat### cm (2 pomiary na
kazde 100 m), - sprawdzaegprzez przytaenie 3-metrowej taty,

- doktadnd¢ wypetnienia spoin - wymagane wypetnienie catkowWitdoadanie na kale 100 m),

- szerok@c¢ spoin nie mee przekraczal cm.

Jezeli wszystkie pomiary i badania daty wynik pozytywvmistawiony krawznik mozna uzna za

wykonany prawidtowo.

7. Obmiar robot.
Jednostlk obmiaru jest metr wykonanego keamika (facznie z tawg). Obmiar nie mge
obejmowa jakichkolwiek dodatkowych ilci nie zaakceptowanych przezymiera.

8. Odbior

Odbiér robot na zasadach podanych w ST D-00.00MI@magania ogolne" zgodnie z tolerancjami
podanymi w pkt. 6.

Inzynier oceni wyniki badai pomiarow oraz przedimne atesty na elementy betonowe.

W przypadku stwierdzenia usterekymier ustali zakres robot poprawkowych do wykonaaia
Wykonawca wykona je na koszt wikasny w ustalonymieie.



9. Podstawa pfatndci.
Ptatnag¢ za 1 m wykonanego kragnika (lacznie z tawa) nalgy przyja¢ zgodnie z obmiarem i
Dokumentagj oraz po sprawdzeniu jaka robot.

Cena wykonania 1 m kragnika betonowego obejmuje:

prace pomiarowe, oznakowanie robot,

przygotowanie robot, dostarczenie potrzebnych rizdésv i sprz:tu,
wykonanie wykopu pod tagv

ustawienie szalunku pod taw

rozscielenie i zagszczenie betonu,

pielegnacja betonu i rozbidérka szalunku,

przygotowanie podsypki, rézelenie, zagszczenie, ustawienie kramnikOw na podsypce
cementowo-piaskowej,

zaspoinowanie kragznikOw zapraw i pielegnacja wod spoin,
zasypanie zewgtrznejsciany gruntem i ubicie,

przeprowadzenie wymaganych pomiarow i biada

odwiezienie sprgu po zakéczonych robotach.

10. Przepisy zwazane

10.1.Normy

PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody bada
PN-EN 13369 Wspolne wymagania dla prefabrykatéw betonowych.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH
ST D-08.05.02 SCIEK Z KOSTKI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejvsymagania dotycce wykonania i odbioru
robét zwihzanych z uteéeniemscieku z betonowej kostki brukowej ktére zostamykonane w
ramach budowy drég w osiedlu kmuszki w Wieluniu zgodnie z Dokumentacja Projekio

1.2. Zakres stosowan&l

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktumeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
wykonaniu robo6t opisanych w podpunkdiel .

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem:
- sciekéw ulicznych przykrawznikowych szer. 10 cm z kostki betonowej typu Pokbru

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Sciek przykrawgznikowy - element konstrukcji jezdni scy do odprowadzenia wod
opadowych z nawierzchni jezdni i chodnikbw do pktpevanych odbiornikow (np. kanalizacji
deszczowe)).

1.4.2. Sciek midzyjezdniowy - element konstrukcji jezdni #gy do odprowadzenia wéd
opadowych z nawierzchni, na ktérych zastosowaneqgomune spadki poprzeczne.

1.4.3. Pozostate okidenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ykvagania ogolne™.

1.5. OgolIne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne".

2.2. Krawezniki

Do wykonania scieku naley stosowa krawezniki betonowe o wymiarach zgodnych z
dokumentagj projektowa Krawezniki powinny odpowiad& wymaganiom BN-80/6775-03/01 [9] i
BN-80/6775-03/04[10].

2.3. Beton na lawg

Beton uyty na tave pod kraweznik i sciek powinien odpowiadawymaganiom PN-B-06250. sle
dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, posvirto by beton klasy B-15.



2.4. Kruszywo do betonu

Kruszywo do betonu powinno odpowigdavymaganiom PN-B-06712. Kruszywo naje
przechowywa w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem
kruszywami innych asortymentow, gatunkow i marek.

2.5. Cement

Cement stosowany do betonu powiniert bgementem portlandzkim, odpowiadgm
wymaganiom PNB-19701.

Cement stosowany do zaprawy cementowej i na pogssgrkentowo-piaskogvpowinien by
klasy 32,5.

Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08.

2.6. Piasek

Piasek na podsypkcementowo-piaskoavpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712. Piasek
do zaprawy cementowo-piaskowej powinien odpowiasiamaganiom PN-B-06711.

2.7. Woda

Woda powinna by ,odmiany 1" i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.
2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbsikowej w budownictwie drogowym
jest posiadanie aprobaty technicznej.

2.2.2. Wyghd zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna lByzwarta, bez rys, gkni¢¢, plam i ubytkébw. Powierzchnia gorna
kostek powinna hyréwna i szorstka, a kragzie kostek réwne i proste, vekhiecia nie powinny
przekracz&

- 2 mm, dla kostek o gruba < 80 mm,

- 3 mm, dla kostek o gruba > 80 mm.

2.2.3.Ksztatt, wymiary i kolor kostki brukowej

W kraju produkowaneaskostki o dwoch standardowych wymiarach grédio

- 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nieprzezmgechodo ruchu samochodowego,

- 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.

Tolerancje wymiarowe wynosz

- na dtugdci £ 3 mm,

- na szerokéci £ 3 mm,

- na grubéci £ 5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju t@asy, ceglany, Klinkierowy, grafitowy i

brazowy.

2.2.4.Wytrzymalac¢ nasciskanie

Wytrzymatai¢ nasciskanie po 28 dniacBrednio z 6-ciu kostek) nie powinnadmniejsza ni 60
MPa.

Dopuszczalna najisza wytrzymatéé pojedynczej kostki nie powinna dynniejsza ni 50 MPa (w
ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).



2.2.5.Nashkliwosé

Nashkkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiéadavymaganiom normy PN-B-06250 i
Wynosk nie wiecej niz 5%.

2.2.6.0dpornd¢ na dziatanie mrozu

Odpornd¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinné bgdana zgodnie z wymaganiami
PN-B-06250. Odporrigé na dziatanie mrozu po 50 cyklach zasamsia i odmraania probek jest
wystarczajca, jezeli:

- prébka nie wykazujegkniec,

- strata masy nie przekracza 5%,

- obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaé&n probek nie zameanych nie
jest wiksze nik 20%.

2.2.7.Scieralng¢

Scieralngé kostek betonowych oké®na na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 powinna wignos
nie wigcej niz 4 mm.

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek braiech

2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej naky stosowa cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy niespgj
niz ,32,5". Zaleca s stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewiradpowiada
wymaganiom PN-B-19701.

2.3.2.Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadeg wymaganiom PN-B-06712. Uziarnienie
kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki baa), przy zataonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda

Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonatvkostek brukowych powinny
odpowiadé wymaganiom wg PN-B-32250.

2.3.4. Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow, zinoe
z recepd laboratoryjn.

Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wiksza wytrzymatcg¢, mniejsz nasakliwosc i
wigksza odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewkiostce trwate zabarwienie. Powinny ta blgarwniki
nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne".

3.2. Sprzt do wykonaniascieku



Roboty mana wykonywa recznie przy pomocy drobnego sgiz, z zastosowaniem:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz goiywania podsypki cementowo-piaskowej,

- wibratorow ptytowych, ubijakowecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajo
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uklaelg warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatdci betonu min. 0,7 R, kostki przewane sana stanowisko, gdzie specjalnedaenie
pakuje je w folg i spina tdma stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienarysaon
stanie. Kostki betonowe nmoa réwnie przewozté samochodami na paletach transportowych
producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-0000QMymagania ogoélne".

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do wykonaniécieku naley wytyczy lini¢ kraweznika i @ $cieku zgodnie z
dokumentagj projektows. Dlascieku umieszczonego ruzy jezdniami 6 scieku stanowi
wykopu pod taw.

5.3. Wykop pod tave

Wykop pod wspéla tawe dla scieku i kraweznika naley wykona zgodnie z dokumentag]
projektows i PN-B-06050. Jeeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej,njczsciej
stosowan ftawa pod sciek i kraweznik jest tawa z oporem. Dlacieku umieszczonego nuzy
jezdniami orazcieku terenowego stosowana jest tawa zwykta wigkeniem w ksztalcie trapezu.
Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerokiai
dna wykopu konstrukcji szalunku dla tawy z opor&itskaznik zag;szczenia dna wykopu pod taw
powinien wynost co najmniej 0,97, wg normalnej metody Proctora.

5.4. Lawa betonowa

Klasa betonu stosowanego do wykonania tawy powinydagodna z dokumentacprojektows.

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejznastosowatawy z betonu klasy B-15.
Wykonanie tawy betonowej powinno dyggodne z wymaganiami BN-64/8845-02 oraz warunkami
podanymi w odpowiedniej ST.

5.5. Ustawienie kravg¢znikow

Ustawienie krawznikOw na tawach betonowych powinnocbyykonane zgodnie z dokumentacj
projektows oraz z postanowieniami odpowiedniej ST.

5.6. Wykonaniescieku z kostki betonowej typu Polbruk



5.6.1. OgoIne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-0000QMymagania ogolne”.
5.6.2. Podiae

Podiazem pod projektowanécieki jest tawa betonowa i podsypka cementowo masklub w
przypadku konstrukcji istniegej podbudowy- podsypka cementowo-piaskowa w upmiped
odpowiednio przygotowanej konstrukcji nawierzchnstniepcej. Podiae gruntowe pod
nawierzchng powinno by przygotowane zgodnie z wymogami citomymi w odpowiedniej ST.
Wykonanysciek w okresie 7 dni natg pielegnowa przez pokrycie warstapiasku i zwikanie
woda. Po zakaczeniu pietgnacji piasek nalg usung.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine".

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robot, Wykonawca powinien sprawgdezy producent kostek brukowych
posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej ST.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powigeia¢c od producenta wynikéw hiecych
bada wyrobu nasciskanie. Zaleca gj aby do badania wytrzymaia nasciskanie pobiera6
probek (kostek) dziennie (przy produkcji dziennej @0 m2 powierzchni kostek wonych w
nawierzchni).

Poza tym, przed przygiieniem do robot Wykonawca sprawdza wyréb w zakregimaga
podanych w pkt 2.2.2 i 2.2.3 i wyniki badprzedstawia liynierowi do akceptacii.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podi@ i podbudowy

Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu ichdmpdci z dokumentagj
projektows i odpowiednimi ST.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétio wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch
polega na stwierdzeniu zgodiwoz dokumentaaj projektows oraz pkt 5.5 niniejszej ST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowéoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruiohvpolega na
stwierdzeniu zgodrigi wykonania z dokumentacprojektows oraz wymaganiami wg pkt 5.6
niniejszej ST:
- pomierzenie szerokoi spoin,
- sprawdzenie prawidtowai ubijania (wibrowania),
- sprawdzenie prawidtowai wypetnienia spoin,

sprawdzenie, czy przyty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.3.2. Wykop pod taw

Nalezy sprawdzd, czy wymiary wykopu szgodne z dokumentacprojektowy oraz zagszczenie
podtaza na dnie wykopu.



Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi = 2 cm. Zagzczenie podia powinno by zgodne z pkt
5.3.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania tawy

Przy wykonywaniu tawy, badaniu podlegaj

a) linia tawy w planie, ktéra mee sk rézni¢ od projektowanego kierunku o + 2 cm nad& 100 m
tawy,

b) niweleta gornej powierzchni tawy, ktora weosk rézni¢ od niwelety projektowanej o £ 1 cm na
kazde 100 m tawy,

c) wymiary i rownac¢ tawy, sprawdzane w dwoch dowolnie wybranych puctktaa kade 100 m
lawy, przy czym

dopuszczalne tolerancje wynasia:

- wysokasci (grubaci) tawy = 10% wysokéci projektowanej,

- szerokdci gornej powierzchni tawy + 10% szercko projektowanej,

- rownasci gornej powierzchni fawy 1 cm praeitu pomidzy powierzchri tawy a przytaong
czterometrow tata.

6.3.4. Sprawdzenie ustawienia kkgwika

Przy ustawianiu kragznika, badaniu podlegaj

a) linia kraweznika w plante, ktéra m sk rézni¢ o = 1 cm od linii projektowanej na kde 100 m
ustawionego kragznika,

b) niweleta krawznika, ktGra mae sk rézni¢ od niwelety projektowanej o = 1 cm nazka 100 m
ustawionego kragznika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kragznika, sprawdzana w dwoéch dowolnie wybranych purikiee
kazde 100 m dlugei, ktéra mae wykazywa przeéwit nie wigkszy niz 1 cm pomgdzy
powierzchna kraweznika a przytlaona czterometrow tata,

d) wypetnienie spoin, sprawdzane nazétgch 10 metrach ustawionego krgmika, przy czym
wymagane jest catkowite wypetnienie badanej spoiny,

e) szerokd¢ spoin, sprawdzana nazdych 10 metrach ustawionego krgimika, ktéra nie maze
by¢ wigcksza od 1 cm.

6.3.5. Sprawdzenie wykonanieieku

Przy wykonaniucieku, badaniu podlegaj

a) niweletascieku, ktéra mge r&ni¢ sic od niwelety projektowanej o =+ 1 cm nazka 100 m
wykonanegacieku,

b) rownas¢ podtuzna scieku, sprawdzana w dwoch dowolnie wybranych puwtktaa kade 100 m
diugdsci, ktéra mae wykazywa przewit nie wigkszy niz 0,8 cm pomgdzy powierzchry scieku a
lata czterometrow,

c) wypetnienie spoin, wykonane zgodnie z pkt 5, spraame na kadych 10 metrach wykonanego
scieku, przy czym wymagane jest catkowite wypetredmadanej spoiny,

d) grubas¢ podsypki, sprawdzana co 100 m, ktorazensk rozni¢ od grubdci projektowanejo + 1
cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00/¢magania ogolne".
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg jest m (metr) wykonanegieku.

8. ODBIOR ROBOT



8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.0QM¢magania ogoéline”.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenigajojektows, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
- wykop pod taw,



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH
D.08.02.02 Nawierzchnia z brukowej kostki betonogy

[.Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejveymagania dotyce wykonania i odbioru
robo6t zwihzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki betonolwiagi piesze oraz nawierzchnia na
wjazdach do posesji) w ramach budowy drog dojazdbwwy osiedlu Kéciuszki w Wieluniu
zgodnie z Dokumentacja Projektaw

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
robot wymienionych w pkt. 1. 1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia robot zawzanych z uteeniem
nawierzchni z kostki betonowej o grdiso8 cm na podsypce cementowo-piaskowej géab® cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Betonowa kostka brukowa - ksztalttka wytwarzana z betonu metodvibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowavuldwéch warstwach patzonych ze sab
trwale w fazie produkcji. Produkowana zgodnie z PNI-1L338.

Pozostate oki&enia podane w niniejszej S ggodne z obowzujacymi odpowiednimi normami i
ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne".

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz za zgodstoz Dokumentagj
Projektows, ST i poleceniami liyniera. Ogdélne wymagania podano w ST D-00.00.00.
~Wymagania ogolne".

2. Materialy
Wymagania ogoélne podano w ST D-00.00.00. ,Wymagagiane".

2.1. Kostka betonowa

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowsjkkbrukowej jest posiadanie aprobaty
technicznej lub produkcja zgodna z PN-EN 1338.

Struktura wyrobu powinna Byzwarta , bez rys,gini¢é, plam i ubytkédw. Powierzchnia gorna
kostek powinna byréwna i szorstka, a kragzie kostek rowne i proste.

Ksztalt i wymiary zgodnie z p. 5.2 normy PN-EN 1338

Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne zgodnie zp. 5.3 normyEN41338.

Kryteria oceny zgodriei podano w p.6 normy PN-EN 1338.

Do produkcji kostek nafgy stosowa cement portlandzki bez dodatkéw klasy niesmej nz 32,5
wedtug PN-EN 197-1

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712. Uziarnienie kruszywa powitig¢
ustalone w recepcie laboratoryjnej.

Woda powinna odpowiadavymaganiom wg. PN-B-32250.

Do produkcji kostki betonowej stosujeg splastyfikatory zapewniage wiksza wytrzymaitaeé,
mniejsz nasakliwos¢ i wickszy odporndé na niskie temperatury i sol.

2.2. Cement

Cement stosowany do podsypki powiniert bgmentem portlandzkim zwyktym bez dodatkéw
»32,5,, odpowiadacym wymaganiom PN-EN 197-1.

Cement powinien posiadaastpujace cechy:

-pocatek czasu wizania> = 15 mm

-zaktadana wytrzymakg nasciskanie po 7 dniach nie mnieprni6é Mpa



-zaktadana wytrzymaks nasciskanie po 28 dniach 32,5 Mpa
-zmiarg objetosci - nie wicej niz 10 mm.
Cement powinien posiadaertyfikat zgodnéci z norm.

2.3. Piasek
Piasek na podsypk cementowo-piaskay naley stosowé piasek gruby odpowiaday
wymaganiom normy PN-B-06712. Na podsyskosuje si mieszank kruszywa naturalnego o
frakcji (H8 mm, a do wypetniania spoin o frakcji{knm.
Piasek na podsypk cementowo-piaskay powinien posiada nasg¢pujace widciwosci
fizykochemiczne:
a) sktad ziarnowy

- zawartd¢ ziarn < 0,075 -do 5 %

- zawartd¢ frakcji powyzej 2 mm -do 15 %

- wskaznik piaskowy, wegkszy niz 65 %
b) zawart@¢ zanieczyszczaeobcych, nie wicej niz 0,1 %
C) zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych - barwa nie ciemniejsza wizorcowa
d) zawart@¢ zwiazkow siarki - nie wgcej niz 1,0%.
Sktadowanie piasku powinno byorganizowane w sposob chraey go przed zanieczyszczeniem,
przemieszaniem z innymi kruszywami lub nadmiernywiigoceniem.

2.4. Woda

Woda nie powinna pochodzze zrédet budzacych watpliwosci, powinna by ,odmiany 1", zgodnie

z wymaganiami normy PN-B-32250, nie powinna wydxietapachu gnilnego oraz nie powinna
zawierd& zawiesiny

3. Sprzet

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom ST D-00.00.00. ,Wymagania ogolne".

Sprzt uzywany przez Wykonawcpowinien uzyskaakceptagj Inzyniera. Jakikolwiek spk,

maszyny i urzdzenia nie gwarantage zachowania wymafygakosciowych robot zostanprzez

Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

Do wykonania nawierzchni z kostki najeuzywac:

- betoniarki do przygotowania podsypki cementowo-oas],

- urzadzenia do wyréwnywania podsypki

- wibratory ptytowe i lekkie walce wibracyjne, do jdnia kostki - po pierwszym ubiciu ubijakami
recznymi lub mechanicznymi z ¢&Cia robocz uniemaliwiajaca uszkodzenie kostki.

Do ukfadania kostki mama stosowamechaniczne uszlizenia uktadajce.

4. Transport

Wysokai¢ sktadowania (stosu) kostki nie aeoprzekraczal m.

Kostke betonovs mazna transportowatylko na paletach.

Kostke nalezy transportowaw sposob chronty przed uszkodzeniem mechanicznym, pozostate
materiaty w sposob opisany w specyfikacji ST D-0000. ,Wymagania ogélne"

5. Wykonanie robot

5.1. Zasady wykonania robot

Wykonawca przedstawi ignierowi do akceptacji projekt organizacjiharmonogram robot
uwzgkdniajace wszystkie warunki, wjakicheta uktadane nawierzchnie z kostki.

5.2. Przygotowanie podiea

Nawierzchnia ukladanagtizie na podbudowie z kruszywa tamanego stabilizegamechanicznie
0 grubgci 15 cm.

W miejscach, w ktorych jest to wymagane aglastawé krawezniki betonowe zgodnie z ST
D.08.01.01. lub obrza zgodnie z ST D.08.03.01. Po wykonaniu tych czyainmalezy przystpic
do uktadania podsypki cementowo-piaskowej 1:4 géol® cm, z materiatéw okéonych w
punkcie 2 niniejszej ST .

Podtaze powinno uzyskaakceptagj Inzyniera.



5.3. Wykonanie nawierzchni z kostki

Na przygotowas podbudow nalezy roztazy¢ podsyplk cementowo-piaskoav Grubdé podsypki
po zagszczeniu powinna wynasB cm. Podsypka powinna bywilzona wod zag;szczona i
wyprofilowana. Kostk o grubdci 8 cm naley uklad& na catej szerolkmi ciagu jezdnego i
opaski.

Kostke nalezy uktada w rzedy poprzeczne, prostopadte do osi drogi w taki 8ppaby szczeliny
migdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm.

Kostke nalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdy czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zagczeniu.

Po utazeniu nawierzchni szczeliny nalewypetni piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng
szczotkami¢cznymi lub mechanicznymi i przygti¢ do ubijania nawierzchni  wibratorami
ptytowymi. Po ubiciu nhawierzchni natg szczeliny uzupetdipiaskiem i zami& nawierzchng.
Wibratory ptytowe stosowane do ubijania powinmgipda ostony z tworzywa sztucznego dla
ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzenierrdWanie naley prowadzé od krawedzi
powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednoczanie w kierunku poprzecznym.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno wywat walca.

Kostka powinna b§po utazeniu dobrze ubita. Kostkiggnigte powinny by wymienione na cate.
Powierzchnia powinna ldyréwna i bez pofatdowa

6. Kontrola jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne".
Kontrola powinna dotyczyprawidtowaci wykonywania poszczegoélnych elementow , zgédno
wykonywanych robét z dokumentagjST. Sprawdzenie powinno odbygdvsic zarowno przed
rozpoczciem robot, jak i w trakcie ich wykonywania oraz zakaiczeniu robot.
Przed rozpocgxiem robot Wykonawca powinien sprawglzzy producent kostek brukowych
posiada aprobatechniczialub produkuje ja wg. obowzujacej normy PN-EN..
Niezaleznie od posiadanej aprobaty Wykonawca powirigtec od producenta wynikdéw bigcych
bada wyrobu nasciskanie. Zaleca siaby do badania wytrzymdla wyrobu nasciskanie pobra6
kostek dziennie przy produkcji do 600 m2 powierzefiykonanej nawierzchni z kostki.
Po za tym przed przygiieniem do robét Wykonawca sprawdza wyréb w zakrpsizostatych
wymaga podanych w punkcie 2 niniejszej ST.
W czasie wykonywania robét nalesprawdzé poditaze, podbudow, podsypk oraz wykonanie
nawierzchni.
Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu zgadna dokumentaagj projektowg
oraz odpowiednimi ST.
Sprawdzenie podsypki w zakresie grétio wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch
polega na stwierdzeniu zgodieoz dokumentagj projektows i punktem 5.2 niniejszej ST.
Sprawdzenie prawidtowéoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruiohvpolega na
stwierdzeniu zgodrigi z dokumentaagjprojektows oraz wymaganiami punktu 5.3 niniejszej ST ;
- pomierzenie szerokoi spoin
sprawdzenie prawidtovéai ubijania
sprawdzenie prawidtovgci wypetnienia spoin
sprawdzenie czy przstly desé i kolor nawierzchni jest zachowany
Cechy geometryczne powinny spethrastpujace wymagania :
nierowndgci podtwne nawierzchni mierzone fargodnie z norr BN-68/8931-04 nie powinny
przekracza 0,8 cm
spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacja projekipw tolerancy +
-0,5%
- réznice medzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ - 1 cm
szerokd¢ nawierzchni nie mee sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz + - 5 cm
dopuszczalne odchytki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekragza -1 cm
czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkkdsukowej powinna b§
dostosowana do powierzchni wykonanych robot



zaleca si aby pomiary cech geometrycznych wymienionych p@aypyty przeprowadzane nie
zadziej nk 2 razy na 100 m2 i w punktach charakterystyczngtzh niwelety lub przekroju
poprzecznego oraz wg¥zie tam gdzie poleci aynier.

7. Obmiar robot.

Jednostl obmiaru jest 1 f petnej konstrukcji i uwzgbnia wymienione w pkt. 5 elementy
skladowe, obmierzane wg tych samych jednostek. @bmic mae obejmowa jakichkolwiek
dodatkowych powierzchni nie zaakceptowanych praggniiera.

8. Odbior

Odbiér robét na zasadach podanych w SU0DO.00. ,Wymagania ogolne" zgodnie z
tolerancjami podanymi w pkt. 6.

Inzynier oceni wyniki bad@a i pomiaréw oraz przedione certyfikaty zgodrigi z normy na
elementy betonowe.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenigajojektowa, ST | wymaganiami layniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 6 niniejszej ST daty wynik
pozytywny.

W przypadku stwierdzenia usterekymier ustali zakres robot poprawkowych do wykonaaia
Wykonawca wykona je na koszt wikasny w ustalonymieie.

9. Podstawa ptatndci
Platng¢ za 1 ni wykonania nawierzchni z kostki naje przyja¢ zgodnie z obmiarem i
dokumentagj oraz po sprawdzeniu jakm robot.

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki betonabejmuje:

- przygotowanie robot i ich oznakowanie,

- dostarczenie wszystkich potrzebnych materiatovobdego sprau,
- rozscielenie podsypki piaskowej i jej zeggczenie,

- utozenie i ubicie kostki betonowej,

- wypetnienie spoin,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i iada

- odwiezienie sprgu po zakéczonych robotach,

- uporzdkowanie terenu robot.

10. Przepisy zwazane 10.1. Normy

BN-64/8845-01 Chodniki z ptyt betonowych. Warunki techniczne wykaia
i odbioru.

PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody lsada



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH
D-10.09.01. Regulacja studzienek ugdzen podziemnych

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejveymagania dotycice wykonania i odbioru
robét zwhzanych z regulagj skrzynek zaworéw wodoggowych, studni telefonicznych oraz
regulacj wtazow studzienek kanalizacyjnych w ramach budal§g w osiedlu Kéciuszki w
Wieluniu zgodnie z Dokumentacja Projektpw

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
robot wymienionych w pkt. . 1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzowadzenia robot zwzanych z wykonaniem
ewentualnej regulacji studzienek kanalizacyjnyctazorzaworow wodoggowych zgodnie z
dokumentagj.

Poziom wiazu studnidalz zaworu w powierzchni utwardzonej po regulacji, pgen by z nig
réwny, natomiast w trawnikach i ziédleach gérna kragdz wtazu powinna znajdowssie na
wysokasci min. 8 cm ponad poziomem terenu.

Zakres prac zwranych z regulagjwysokdaciowa studzienek rewizyjnych i wpustowych
obejmuje:

1 demonta wtazéwzeliwnych,

2. ustalenie r@nej wysokdciowej wkazow/krat studzienki,

3. wykonanie wylewki betonowej, podmuréwkiadi ustawienie prefabrykowanego dystansu
betonowego

4. monta wtazéw studni rewizyjnych do poziomu projektowanayvierzchni, a studni krat
wpustowych do radnych okrélonych w dokumentacji projektowe;j.

Zakres prac zvwgzanych z regulagjwysokaciowa zaworow wodocigowych obejmuje:

1. demonta pokrywy zaworu,

2.ustalenie radnej wysokgciowej zaworu,

3. przygotowanie podi@a pod zawory,

4. wykonanie wylewki betonowej, podmurowkiadi ustawienie prefabrykowanego dystansu
betonowego,

5. monta pokrywy zaworu do poziomu projektowanej hawierachn

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Wodocag - zespot wspoOtpracagych ze solp obiektow i uradzer inzynierskich,
przeznaczony do zaopatrywania luéitio przemystu w wog,

Pozostate oki&enia podane w niniejszej STa ggodne z obowizujacymi normami i ST D-
00.00.00. ,Wymagania ogolne".

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektows, ST i poleceniami liyniera. Ogdlne wymagania podano w ST D-00.00.00.
"Wymagania ogolne".

2. Materiaty
Warunki ogélne stosowania materiatéow podano w S@0IB0.00. "Wymagania ogélne".



2.1. Mieszanka betonowa

Mieszanka betonowa klasy B-30 o konsystenegitgplastycznej musi spehdiavymagania PN-B-
06250 :

- nasikliwos¢ nie wieksza nk 4%,

- przepuszczalng wody - stopié wodoszczeln&i co najmniej W8,

2.2. Mieszanka kruszyw do betonu
Kruszywo stosowane do betonu, powinno spétammagania normy PN-B—06712 dla kruszyw do
betondéw klas B-30 i wiszych.

2.3. Cement do betonu
Cement stosowany do betonu powinien spétmigmagania normy PN-EN 197-1. Dla uzyskania
betonu klasy B-30 naty stosowdé cement portlandzki (bez dodatkéw) klasy 32,5 1atb4

2.4 Piasek do zaprawy
Piasek do zaprawy cementowej powinien odpowdadgmaganiom PN-79/B-06711.

2.5 Woda
Woda powinna pochodzize zrédet nie budacych zadnych watpliwosci lub dobrze zbadanych,
zgodnie z wymaganiami normy PN-B-32250. Stosowamidy z wodocigu nie wymaga bada

2.6. Deskowanie
Deskowanie powinno odpowiaglwymaganiom okrdonym w PN-B-06251.
Deskowanie powinno zapewidiaztywnda¢ i niezmienné¢ uktadu.

3. Sprzt

Jakikolwiek sprzt, maszyny i urzdzenia nie gwarantyge zachowania wymaggakosciowych
robot zostaam przez Iryniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do rol&jtrzt powinien by
zgodny z ustaleniami ST D-00.00.00. "Wymagania g0l

4. Transport
Transport powinien odpowiadavymaganiom ST D-00.00.00. "Wymagania ogolne".

5. Wykonanie robo6t

Ogolne wymagania podano w ST D-00.00.00. "Wymagagd@ne".

Wykonawca przedstawi hgnierowi do akceptacji projekt organizacjiharmonogram robot,
uwzgkdniajace wszystkie warunki, w jakichetla wykonywane prace zwiaane z regulagi
studzienek i zaworow.

Roboty naley wykona zgodnie z BN-73/8984-05. Rdne pokryw studzienek néalg dostosowé
do rzdnych projektowanych nawierzchni. Przed przg&niem do wykonania robot nalezdjaé
pokrywe i ewentualnie rozebéauszkodzon gérm czg¢$¢ studzienki. Gruz z rozbiorki nadge
niezwtocznie wywiec poza teren budowy.

Deskowanie naley wykona w taki sposéb, aby ¢dne szalowanej studzienki wynikaty z
Dokumentacji Projektowej. Deskowanie nglgpokry¢ srodkiem adhezyjnym (np. Separbet).
W przygotowanym deskowaniu najeutozy¢ mieszank betonows i zagscié ja recznie lub w
miare mazliwosci wibratorem pogfzalnym. Betonowanie powinno byvykonane ze szczegaln
starannécia | mae by prowadzone w temperaturze niesaej nz +5°C. Powierzchnie
zewretrzne wykonanychKcianek powinny b gtadkie, a beton zwarty i jednorodny.

Roboty naley wykona& zgodnie z dokumentacprojektow.

Bezpdrednio po ukaczeniu betonowania zalecag¢ gpokrycie powierzchni betonu lekkimi
ostonami wodoszczelnymi. Piginacg betonu nalgy rozpoca¢ nie p&niej niz po 12 godzinach od
zakaczenia betonowania i prowadzi co najmniej 7 dni polewag beton wod minimum 2 razy
na dolg.

Pokrywe studni naley osadz¢ na zaprawie cementowej marki M7 zgodnie z PN-BO145



6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne wymagania podano w ST D-00.00.00. "Wymagagdne".

Kontrole jakaosci robot naley przeprowad@ w obecnéci przedstawiciela zagdcy uradzen
podlegagcych regulacji.. Jakg tych robdt musi uzyskaakceptagj tych instytuciji.

Kontroli podlega stabilni i wysokas¢ wyregulowanych zaworow i studzienek ( z tolerancjl
cm) oraz,

- jakos¢ wykonanych elementow dystansowych (wylewek, podiwek ndz kregdw
betonowych).

7. Obmiar robot

Jednosti obmiaru jest szt. (sztuka) regulacja studgkerkrateksciekowy eh/wpustowy eh i
zaworow.

Obmiar nie mae obejmowaé jakichkolwiek dodatkowych ikei nie zaakceptowanych przez
Inzyniera.

8. Odbidr robot

Odbior robot na zasadach podanych w ST D-00.00W@magania ogolne” i zgodnie z pkt. 6 ST.
W przypadku stwierdzenia usterekzynier ustali zakres robét poprawkowych do wykonamia
Wykonawca wykona je na koszt wikasny w ustalonymieie.

9. Podstawa ptatnéci

Platndg¢ za szt. (sztuka) regulacji studzienek, kratgkkowy eh/wpustowy eh i zaworow, naje
przyja¢ zgodnie z obmiarem i dokumentagjrojektows, po sprawdzeniu jakoi robot. Platnéc za
wykonanie obejmuije :

- roboty przygotowawcze, oznakowanie robot,

- dostarczenie na miejsce potrzebnych materiatowzesp

- regulacja wysokeiowa studzienek i zaworow,

- przeprowadzenie wymaganych pomiarow i iada

- odwiezienie sprgu po zakaczonych robotach.

10. Przepisy zwazane

10.1.Normy

PN-EN 1610 Budowa i badania przewodow kanalizaajny

Inne normy jak cytowane w specyfikacjach przywolpyeh w niniejszej ST.



