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1 CZESC OGOLNA - WYMAGANIA OGOLNE
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST), nazwa obl¢u budowlanego.

Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogélne odnasid® wymaga wspolnych dla
poszczegolnych wymagatechnicznych dotyegych wykonania i odbioru robot, ktore zosian
wykonane w ramach zadania: ,Budowa zetkrmego éwietlenia terenu we wsi Starzenice” na
dziatce nr ewid. 349 i 350 ol Starzenice, gmina Wiealu

1.1.1 Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawizgs¢ dokumentoéw przetargowych i naleje stosowa w
zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w punkcie 2

1.2 WyszczegOlnienie i opis prac towarzygszych i robot tymczasowych
Prace towarzysre g to prace nieziine do wykonania robét podstawowych:
- roboty ziemne,

- roboty dotycace wykonania prac pasdkowych,

1.3 Informacje o terenie budowy - Ogoine wymagania dotyzace robot.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgoditoz
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.3.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrédlonym w umowie o roboty budowlane przekgrotokolarnie
Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganynzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, dziennik budowy oraz dokumenigumpjektows i ST.

Wykonawca jest zobowrany zawiadondi 0 zamierzonym terminie rozpagZa robot
budowlanych Inspektora nadzoru, Projektanta i Inares

1.3.2 Dokumentacja Projektowa

Przetargowa Dokumentacja Projektowgdiie zawier& plan zagospodarowania terenu,
rzuty kondygnacji, charakterystyczne przekroje iisgpw zakresie wymaganym do opisu
przedmiotu zamdwienia na wykonanie robot budowlanyoraz informag dotyczca
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia.

Zamawiagcy przekae Wykonawcy po podpisaniu Umowy pgidokumentagj projektowy
pozwalajca w stopniu bardzo doktadnym i jednoznacznym nazaeg robot budowlanych.

1.3.3 Zgodnaé robot z Dokumentagj Projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, Specyfikacja Technicznaazordodatkowe dokumenty
przekazane przez Inspektora Nadzoru Wykonawcy stanazes¢é umowy (kontraktu), a
wymagania wyszczegolnione ¢ty w jednym z nich sobowizujace dla Wykonawcy, tak jakby
zawarte byly w catej dokumentacji. Wykonawca niezenavykorzystywa btedow lub opuszczew
dokumentacji projektowej, a o ich wykryciu powiniematychmiast powiadori Inspektora
Nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian lub pomlawW przypadku rozb#mosci opis
wymiarow waniejszy jest od odczytow ze skali rysunkow. Wszigstkvykonane roboty i
dostarczone materiatyetlys zgodne z dokumentagcprojektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEdy uwazane za wartai docelowe, od
ktorych dopuszczalne ®dchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji.

Cechy materialow i elementow budowli masby¢ jednorodne i wykazywa bliska
zgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@gzekracza dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.



W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedg w petni zgodne z dokumentagrojektowg
lub ST i wplynie to na niezadowadap jakos¢ elementu budowli, to takie materiatyeda
niezwtocznie zagpione innymi, a roboty rozebrane na koszt wykonawcy

1.3.4 Zabezpieczenie terenu budowy (ogrodzenia, zabezprge chodnikow i jezdni itp.)

Wykonawca jest zobowzany do przejie placu budowy, zabezpieczenie terenu budowy w
okresie trwania realizacji budowyz @o zakaczenia i odbioru ostatecznego robot, oznakowanie
zgodnie z wymogami prawa budowlanego.

Tablica informacyjna powinna zawiéra

1) okre&lenie rodzaju budowy,

2) adres budowy,

3) oznaczenie inwestora i wykonawcy robot, z icteadmi i telefonami,

4) imiona i nazwiska oraz adresy i numery teleforkd@vownika budowy, projektanta
I inspektora nadzoru budowlanego,

5) numery telefonéw alarmowych.

Tablice informacyjry umieszcza siw miejscu widocznym od strony drogi publicznej, na
WYys. nie mniejszej ii2 m.

Wykonawca opracowuje projekt zagospodarowania plamowy. Wykonawca dostarczy,
zainstaluje i1 bdzie utrzymywdé tymczasowe uggzenia zabezpieczge, w tym ogrodzenia,
tablice ostrzegawcze, wszelkie inftedki niezlgdne do ochrony robat.

Ogrodzenie terenu budowy wykonuje sv taki sposdb, aby nie stwarzato zagmoia dla
ludzi i uniemdaliwialo wejscie osobom nieupowaionym. Wysoké¢ ogrodzenia powinna
wynosk, co najmniej 1,5 m.

Wykonawca ponosi pednodpowiedzialné za utrzymanie placu budowy od momentu
przegcia placu budowy do odbioru koowego. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nieegad|
odrebnej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen umowry.

1.3.5 Ochronasrodowiska

Wykonawca ma obowrzek zna i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronysrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy ykaiczania robot
Wykonawca bdzie:

a) utrzymywa teren budowy w stanie bez wody gtgj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg¢ na celu stosowanie¢silo przepisow i norm
dotyczicych ochronyrodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oradzie unik& uszkodze
lub uchzliwosci dla osob lub whasrsai spotecznej i innych, hatasu lub innych przycpgawstatych
W nastpstwie jego sposobu dziatania. W mgigpostpu robot, plac budowy powinien &y
porzadkowany, usuwane ztne materiaty, spet i zanieczyszczenia.

Stosujic sk do tych wymaga, bedzie miat szczegolny wzgd na:
1. Lokalizacg sktadowisk i drég dojazdowych.
2. Srodki ostr@nosci i zabezpieczenia przed:
a) mazliwoscig powstania pgaru,
b) niszczeniem drzewostanu na terenie budowy erente przylegtym.
1.3.6 Ochrona przeciwpg¢arowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisow ochrony przeciwparowej. Wykonawca duzie
utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy wymagany przez odpowiednie przepisy na budowi

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepmisa



zabezpieczone przed dgsem osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaoie&rem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez persafvgkonawcy.

1.3.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwatyy sszkodliwe dla otoczenia, niecdly dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszczaguzycia materiatow wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oggéniu
wickszym od dopuszczalnego, o#lmego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty
odpadowe #yte do roboOt bda mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawnion
jednostk, jednoznacznie okéljace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdwa n
srodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, apkaczeniu roboét ich
szkodliwas¢ zanika (np. materialy pylaste), mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. zé8 wymagag tego odpowiednie przepisy,
Zamawiagcy powinien otrzymé& zgod: na uycie tych materiatbw od wiaiwych organdw
administracji pastwowe.

1.3.8 Warunki bezpieczéstwa pracy

Zapewnienie zatrudnionym na budowie pracownikomowdpdniego zaplecza socjalno-
sanitarnego. Na terenie budowy ngleurzadzic wydzielone pomieszczenia szatni na og#zie
robocz i ochronm, umywalni, jadalni i ugpow. W pomieszczeniach zamktyich naley
zapewné wymiare powietrza. Nie dopuszcgado pracy w warunkach niebezpiecznych i
szkodliwych dla zdrowia. Wykonawca (kierownik budgwmieszcza na budowie w widocznym
miejscu tablicy informacyjnej oraz ogtoszenie zaajpgre dane dotycre bezpieczestwa pracy i
ochrony zdrowia.

Podejmowanie niezloinych dziatd uniemaliwiajacych wstp na budow osobom
nieupowanionym. Osoby przebywagge na stanowiskach pracy nad poziomem terenu peiyn.,
zabezpiecza sibalustrad, ktéra powinna si sktadd z deski krawdziowe]j o wys. 0,15 m. i
poreczy ochronnej umieszczonej na wys. 1,1 m. \Wghrnzestrzé miedzy desk krawedziowg a
poreczg wypetnia s¢ w sposob zabezpieczay pracownikow przed upadkiem z wysékb

1.3.9 Warunki dotyczce organizacji ruchu

Stosownie do zatwierdzonego projektu organizaghuwdla zapewnienia bezpieéséva
publicznego i 0séb zatrudnionych na terenie budaWykonawca instaluje tymczasowe goizenia
zabezpieczafe oraz harmonogram i terminarz wykonania robaikzaptowany przez Inwestora.

Na terenie budowy obowzujs szerokéci i nachylenia drog i pochylni komunikacyjnych dla
wozkow i taczek.

1.4 Okreslenia podstawowe - definicje paggé i okreslen w celu jednoznacznego rozumienia
zapisow Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Tetinicznej wykonania i odbioru
robot budowlanych.

Inspektor Nadzoru - osoba wyznaczona przez Zamaweigp, upowzniona do nadzoru nad
realizacy robot i do wysgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania Robotami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robot, zgodne z dokumentacpjektowy
I Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pimspektora Nadzoru.

Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenmzekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru w formie pisemnej dotygz sposobu realizacji robot lub innych spraw szanych z
prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizychgdaca autorem dokumentacji projektowe;.
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Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ichidio(przedmiar) w kolejn&i technologicznej ich
wykonania.

1.5 WYMAGANIA DOTYCZ ACE WLA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH -
MATERIALOW.

1.5.1 Zrédta uzyskania materiatow

Materiaty stosowane do wykonywania robot powinny¢ bygodne z dokumentag)
projektows, ST i obowizujacymi normami, posiadaodpowiednie aprobaty techniczne, atesty i
swiadectwa dopuszczenia daygia, oraz akceptagjInspektor Nadzoru. Przed wbudowaniem
materialu Wykonawca powinien uzyskakceptagj od Inspektora Nadzoru.

1.5.2 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadyerdo czasu, gdycbla one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaly swojakacsé i
wiasciwos¢ do robot i byty dosgone do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowaniedh zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terebadowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawe.

1.5.3 Materiaty nieodpowiadajce wymaganiom

Materiaty nieodpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy. Kady rodzaj robot, w ktérym znajdujsic niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, iczsi z ich nie przyciem i niezaptaceniem.

1.5.4 Wariantowe stosowanie materiatéw

Jeili Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglupazliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawmowiadomi Inspektora Nadzoru o
swoim zamiarze, co najmniej 1 tydai@rzed ayciem materiatu, albo w okresie dkrym, jgli
bedzie to wymagane dla batlaprowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezadoy¢ pézniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

1.6  WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN

Wykonawca zobowizany jest do zywania tylko takiego spetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spgz uzywany do robot powinien gy
zgodny z ofeyg

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniabhspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umow.

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma By
utrzymywany w dobrym stanie i gotoww do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie do&ntéw potwierdzarych
dopuszczenie spgu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
odpowiednich norm zostamrzez Inspektora Nadzoru niedopuszczone do robot.

1.7 WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonawca stosowa sig bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na 6 przy
transporcie materiatow/spitzi na i z terenu robot.
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Wykonawca jest zobowkany do stosowania tylko takickrodkéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatdw.

Srodki transportu nieodpowiadgie warunkom dopuszczalnych ofiei na osie mog byé
uzyte przez Wykonawg pod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotneggtkowanych
odcinkow drog, placéw na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biegaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

1.8 WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH.
1.8.1 Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgmidnie z Umow oraz za jaké
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, @a Zgodné¢ z dokumentagj projektows,
pozwoleniem na budayy uzgodnieniami, wymaganiami ST, projektu organizambot,
wymaganiami technicznymi dla poszczegoélnych rodazajobot wyszczegodlnionych wlepym
kosztorysie oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ustanawia Kierownika budowy posigdego przygotowanie zawodowe do
petnienia samodzielnych funkcji technicznych w bud@twie (do kierowania, nadzoru i kontroli
robét budowlanych).

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci wszystkich elementow robo6t zgodnie z wymiarankire§lonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi przez Inspektora Nadzo

Nastpstwa jakiegokolwiek ldu spowodowanego przez Wykonaww wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostanjesli wymaga tego ledzie Inspektora Nadzoru, poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot wylznaczenia wysokai przez
Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpoigndci za ich doktadng.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
roboét kpda oparte na wymaganiach sformutowanych dokumenpaojektowej i w ST, a tate w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjipkisora Nadzoru uwzedini wyniki bada
materiatéw i robdt, rozrzuty normalnie wygptijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
dodwiadczenia z przeszioi, wyniki bada& naukowych oraz inne czynniki wpltywsge na
rozwazarng kweste.

Polecenia Inspektora Nadzorgds wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawpod grgbg zatrzymania roboét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

1.9 OPIS DZIALA N ZWI AZANYCH Z KONTROL A JAKOSCI ROBOT

Za jaka¢ wykonywanych rob6t oraz zastosowanych elementowmateriatow -
odpowiedzialny jest Wykonawca robét. W zakresieojedpowpzkdédw przed przegiem terenu
budowy jest opracowanie i przedstawienie do akogiptawestora projektu organizacji robot
zawierajcego: maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne oraz zamigyz sposéb
wykonania rob6t zgodnie z projektem i szfududowlan.

1.9.1 Projekt organizacji robét

Do obowizkéw Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspakto
Nadzoru projektu organizacji robét, w ktorym przmeé on zamierzony sposob wykonywania
robét, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarauejwykonanie rob6t zgodnie z
dokumentagj projektowy, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanynmepr Inspektora
Nadzoru. Projekt organizacji rob&dzie zawieré&:

a) cz$¢ 0golm opisupca:



- organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaewbot,
- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- BHP,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowa@¢ wykonania poszczegoélnych elementéw
robot,

- system (sposo6b i procedliproponowanej kontroli i sterowania jakt wykonywanych robot,
1.9.2 Zasady kontroli jakgci robot

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiaggng¢ zatazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jak@ci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, stz zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezkdne do pobierania probek, badanateriatdbw oraz robét. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektora Nadzomwoze zagdac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanizg poziom ich wykonywania jest zadowalay.
Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialtbw oraz robot zstetliwoscig
zapewniajca Stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentaciji projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badach czstotliwos¢ s3 okreslone w ST, normach
I wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one takmeslone, Inspektora Nadzoru ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapeéwviykonanie robo6t zgodnie z Umaw

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem Badsateriatbw ponosi
Wykonawca.

1.9.3 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru me dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaCertyfikat
na znak bezpiecastwa, wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepisow i
dokumentow technicznych, deklaraggodndci lub certyfikat zgodn&ci z Polslky Normg lub
Aprobat, techniczi, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowidPalskiej Normy, jeeli
nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1. i ktore spetnigjwymogi Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenjywg/magane przez ST, kda partia
dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposdéb, jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami ba@lavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badagda
dostarczone przez Wykonagvinspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnjaych wymaga beda odrzucone.
1.9.4 Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovaggzujagcym Zamawiajcego
i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kibnca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzial§ioza prowadzenie Dziennika budowy zgodnie z obaujgcymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w Dzienrikdowy lgdg dokonywane na bigco i
beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpiegg®va ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej
strony budowy.

Zalgczone do Dziennika budowy protokoty i inne dokunyeb¢da oznaczone kolejnym
numerem zakcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zaliczagsoprocz w/w, nagpujace dokumenty:
— pozwolenie na realizacgadania budowlanego,



— protokoty przekazania terenu budowy,

— umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umasywilnoprawne,
— protokoty odbioru robot,

— protokoty narad i ustaie

— korespondengjna budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiged
zabezpieczonym. Zagiuie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianeprawem. Wszelkie dokumenty budowy
bedg zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawione do aegl na zyczenie
Zamawiajcego.

1.10 WYMAGANIA DOTYCZ ACE OBMIARU ROBOT
1.10.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentagj projektows i ST w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiabdt dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Madn zakresie obmierzanych robét i o
terminie obmiaru, co najmniej 3 dni przed tym tarem. Wyniki obmiaru &dg wpisane do rejestru
obmiarow.

Jakikolwiek bjd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wiepym kosztorysie
lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych raevalnia Wykonawcy od obowzku
ukonczenia wszystkich rob6t. 8dne dane zostanpoprawione wedtug instrukcji Inspektora
Nadzoru na gmie.

1.10.2 Zasady okrelania ilosci robot i materiatow

Dokonywanie obmiaréw metodami dostosowanymi doaiktaru obliczanych ikei robot.
1.10.3 Urzgdzenia i spret pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy stosowane w czasie obmiaru robétab
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.agtlrenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone
przez Wykonaweg. Jezeli urzadzenia te lub spez wymagay bada atestujcych, to Wykonawca
bedzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie
przez caty okres trwania robot.
1.10.4 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedg@eziowym lub ostatecznym odbiorem robét, azak
w przypadku wysipowania dhiaszej przerwy w robotach.

Obmiar robo6t zanikagych przeprowadza giw czasie ich wykonywania. Obmiar robot
podlegagcych zakryciu przeprowadzasrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzdrda wykonywane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru obmiardivrazie braku miejsca szkice mplycé
dolgczone w formie oddzielnego zaknika do Rejestru obmiarow, ktorego wzér zostanie
uzgodniony z Inspektora Nadzoru.

1.11 OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Celem odbioru jest sprawdzenie zgogtriovykonania rob6t z umoavoraz okrélenie ich
wartasci technicznej. W zalanosci od ustalé odpowiednich ST roboty podleganastpujacym
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etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi kaxcowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu (pogwarancyjnemu).
1.11.1 Odbiér robot zanikagcych i ulegagcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redaliz ulegny zakryciu. Odbior roboét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdmwviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og@nms¢pu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebBaika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzorudbi@ kedzie przeprowadzony
niezwtocznie, jednak nie paiej niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Naz

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikow badea laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumejatpcojektowy, ST i uprzednimi ustaleniami.

1.11.2 Odbiér czsciowy

Polega na ocenie #oi i jakosci, ktoére stanows zakaiczony element catego zadania,
wyszczegoblniony w harmonogramie robaot.

1.11.3 Odbiér kaicowy robot

Odbioér kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykidaaobot w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartasci.
Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostateczneggdrzie stwierdzona

przez Wykonawg wpisem do Dziennika budowy z bezzwlocznym powiadonem na pgimie o
tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbioru kaxcowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zaajgwégo W obecrii
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalacowej na podstawie przedionych
dokumentow, wynikéw badai pomiarow, oceny wizualnej oraz zgodobwykonania robot z
dokumentagj projektowg i ST. W toku odbioru kicowego robot komisja zapozna i realizacy
ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania robot uzupehaigjch i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pogoavych lub robdt
uzupetniagcych komisja przerwie swoje czynimb i ustala nowy termin odbioru koowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka&¢ wykonywanych robot w
poszczegoblnych asortymentach nieznacznie odbiegayathganej dokumentacprojektows i ST
Z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniajc pomniejszog wartags¢ wykonywanych
robét w stosunku do wymafygrzyjetych w dokumentach umownych.

1.11.4 Dokumenty do odbioru kécowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaégo robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawdapo. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobge@iny przygotowanastpujace dokumenty:

1. Dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata
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sporadzona w trakcie realizacji umowy.

2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z umowy.iegmpetniaice lub zamienne).
3. Dokumenty zainstalowanego wypgsaia.
4. Dzienniki budowy i Rejestry obmiarow (oryginaty)

5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batla oznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew.
projektem organizacji robot.

6. Deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z ST i ew.
projektem organizacji robot.

7. Opink technologicza sporazdzory na podstawie wszystkich wynikow bada pomiarow
zalgczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodrid 2 projektem organizacji robot.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towszgrych (np. na przekenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowg&jyeetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazariych
robot wigcicielom uradzen.

9. Instrukcje eksploatacyjne

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie kedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaimi z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru kaewowego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetniag lxda zestawione
wedtug wzoru ustalonego przez Zamaweajgo. Termin wykonania robot poprawkowych i robot
uzupetniagcych wyznaczy komisja.

1.11.5 Odbiér ostateczny (pogwarancyjny)

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych rawdgzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér
pogwarancyjny édzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

1.11.6 Tok posepowania przy odbiorze

Roboty do odbioru Wykonawca zgtasza zapisem w Duken budowy i jednoczmie
przekazuje Inwestorowi kalkulacjkosztowys w zakresie zgtoszonych robdt przy odbiorach
czesciowych i kompletny operat kalkulacyjny @&oows kalkulacp kosztow) przy odbiorze
koncowym.

Odbioru kacowego dokonuje komisja powotana przez Inwestodasé!i jakosé
zakaiczonych rob6t komisja stwierdza na podstawie opekalkulacyjnego oraz oceny stanu
faktycznego i oceny wizualnej. Komisja stwierdzaaiga¢ wykonanych robét z dokumentac]
projektowg oraz z protokotami dotygezymi wprowadzanych zmian w dokumentacji projektowej
granicach tolerancji i nie mgjych wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne dokonuge si
odbioru.

W przypadku stwierdzenia wkiszych odsfpstw, magcych wptyw na cechy eksploatacyjne
dokonuje s} potrcen jak za wady trwate.

J&ili Komisja stwierdzi,ze jaka¢ robot znacznie odbiega od wymaganej w dokumentacji
projektowej - to roboty te wytza z odbioru.

Rozliczenie robdt nagpuje na zasadach oktenych w umowie i w harmonogramie
rzeczowo-finansowym. Roboty dodatkowe zaakceptoviarmealnie w odpowiednich protokotach,
rozliczane s na podstawie ikkzi wykonanych faktycznie rob6t i ceny jednostkowgjeslonej dla
poszczegolnych rodzajow robot w kosztorysie. Cembgjmup wszystkie czynnéi konieczne do
prawidtowego wykonania robot.

1.12 OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA
1.12.1 Ustalenia ogdlne
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Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykamgara jednostk
obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowodgtavy platngci jest wartdc
(kwota) podana przez Wykonagvwes danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmgowej ldzie uwzgédnia
wszystkie czynngci, wymagania i badania sktadeg¢ se na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty
w Specyfikacji Technicznej i w dokumentacji projekij.

Szczegotowe ustalenia sposobu rozliczenia wg umowy.
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2 CZESC SZCZEGOLOWA

W czsci szczegOtowe] omowioneg sposzczegolne elementy robot z uwezigieniem n/w
sktadowych ustawy z dnia 2 wiggga 2004 r. (Dz.U. Nr 202 poz. 2072) jak:

- wymagania dotycge wiaciwosci wyrobow budowlanych oraz niegine wymagania
zZwigzane z ich przechowywaniem, transportem, warunktosiawy, skladowaniem i konteol
jakaosci — poszczegdlne wymagania odnogidd postanowié norm

- wymagania dotycge sprztu i maszyn niezinych lub zalecanych do wykonania robot
budowlanych zgodnie z zatong jakascia.

- wymagania dotycgce srodka transportu
- wymagania dotycge wykonania robot

— opis dziata zwigzanych z kontrel, badaniami oraz odbiorem hk@owym wyrobdw i robot
budowlanych.

- wymagania dotycgce przedmiaru i obmiaru robot
— opis sposobu odbioru robot budowlanych
— opis sposobu rozliczenia robot tymczasowych i poa@rzysacych

— dokumenty odniesienia

2.1 Specyfikacja Techniczna dotycaca robot w zakresie wykonania zewgtrznego
oswietlenia terenu.

2.1.1 Przedmiot

Przedmiotem niniejszej ST gswymagania dotyeare wykonania i odbioru robot
polegajcych na wykonanie zewtrznego éwietlenia terenu.

2.1.2 Zakres robot

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuyvszystkie czynn&i umazliwiajgce i
majce na celu wykonanie zewtnznego éwietlenia terenu.
2.1.3 Ogolne wymagania dotygze robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kowykonania robot, ich zgod&é z
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.1.4 Materialy.
- kabel ziemny typu YKY 3x6mm?2 zasilanie stupow

— stupy aluminiowe, anodowane — kolor inox typu SAB40 prod. ROSA dgrednicy 114 mm
przy gruncie, stupy bez fundamentu

— oprawy gwietleniowe wykonane w technologii LED typu ELBA DE38W
- tablica bezpiecznikowa TB - skrzynka dwgnipwa 2x12 modutéw typu RWN "Legrand”
2.1.5 Sprzt.

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t powinien wykazasic maozliwoscig
korzystania z nagpujacego spretu: koparki, tadowarek, podaoik, zagszczarek, samochodéw
ciezarowych i dostawczych.

2.1.6 Transport.
Transport materiatdw na i z budoéspodkami transportu.

Przewaony tadunek zabezpieczyprzed spadaniem i przesuwaniem.
2.1.7 Wykonanie robot.
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Zasilanie stupdéw dwietleniowych - wykon& kablem ziemnym typu YKY 3x6mm?
wyprowadzonym z tablicy bezpiecznikowej w budynkabel naley wprowadz¢é do
projektowanej tablicy bezpiecznikowej TB - skrzynllavurzdowa 2x12 modutéw typu RWN
"Legrand” lub rownowzna. Tabli¢ bezpiecznikow nalery zasil¢ jednofazowo z istniggej
skrzynki rozdzielczej zlokalizowanej w budynku psoglami YDY 3x10mm?2 w rurach
instalacyjnych RS (w listwach instalacyjnych LS).ab€l zabezpieczy bezpiecznikiem
nadpgdowym CLS6-B10 w istnigrej skrzynce rozdzielczej. Tab$icTB nalery wyposayc w
aparatu¢g modutowg zgodnie ze schematem. Kabkewetleniowe naley utozy¢ w rowie kablowym
zgodnie z trag pokazan na projekcie zagospodarowania terenu. Nalgozostawé zapas kabla
przy stupach o diugai min. 3 m przy budynku oraz przyidym stupie éwietleniowym od S1 do
S5. Projektowany kabel uktagléinia falista z zapasem 1 % + 3 % w rowie kablowym na podsypce
z piasku o grubi 10 cm na dnie wykopu na ¢flokasci 50 cm od powierzchni ziemi.
Projektowany kabel @vietleniowy zasypa 10 cm warstw piasku oraz 25 cm warsgngruntu
rodzimego, kt&s nalezy przykry¢ niebieslg folig energetyczp Wykop zasypagruntem rodzimym
I zagsci¢. Podczas skrzpwania linii kablowej z wodoggiem kabel naley chront za pomog
rury ostonowej DVR50/2m. Przy przeju przezsciare budynku kabel uloy¢ rowniez w rurze
ostonowej DVR50.

Stupy cswietleniowe - wykonac @wietlenia terenu przy ayciu stupow aluminiowych,
anodowanych — kolor inox typu SAL-4/B60 dz prod. $0osrednicy 114 mm przy gruncie, stupy
bez fundamentu, wkopywane bezpmnio w grunt, diug& stupa 4 m, dlug@ czesci wkopanej
0,8 m. Stupy wyposg¢ w oprawy dwietleniowe wykonane w technologii LED typu ELBA DE
38W w kolorze inox lub rownowae.

Sterowanie dwietleniem - reczne lub automatyczne poprzez sterowngkvietlenia PSO-02P.
Sposdb zaprogramowania godzinweetlenia naley uzgodné z wytkownikiem obiektu.
Sterowanie fwietleniem naley zaprogramow& za pomog cyfrowego programatora
astronomicznego PSO-02P. Sugeruje mprogramowanie sterownika w okresach wiosna, lato
jesiem od zmierzchu do godziny 22:00. Zabezpieczenie wpra stupach bda stanowé
bezpieczniki topikowe zwtoczne 6A waekach stupowych montowanych we ¢kach stupdw.
Zasilanie opraw wykortaprzewodem YDYo 3x2,5 mm2 o wytrzymakai izolacji 750V.

2.1.8 Kontrola jakasci robot.

Kontrola polega na ocenie wizualnej jagbwykonanych robot i ich zgodici z SST, oraz
na sprawdzeniu wymiaréw, lokalizacji stupéw, poriar
2.1.9 Obmiar robot

Jednostki obmiarowymi - zgodnie z umpw
2.1.10 Odbidr robot

Wszystkie roboty olgfe zakresem zadania podlegagsadom odbioru robot zanikeych.
2.1.11 Podstawa ptatngci

Po odbiorze kiacowym, wediug umowy.
2.1.12 Przepisy zwjzane

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2Q03v sprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dzzldn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401) oraz
Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 winéa 1997 r. w sprawie ogoélnych przepiséw
bezpieczéstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz.1650).

PN - 68 B-06050 Roboty ziemne budowlane Wymaganizakresie wykonywania i badania przy
odbiorze

PN-E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe



