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D.07.07.01. GBWIETLENIE ULICZNE
1. WSEP

1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghteécznej § wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robo6t zgaanych z wykonaniem przebudowy linii
napowietrznej niskiego nagmia oraz éwietlenia ulicznego w zadaniu ,Budowa

parkingu z budow placu zabaw” w Kadtubie dziatka nr 51 gm. Wielu

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST.

Specyfikacja szczegobtowa jest stosowana jako dokuprezetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w p 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBUYCH SST

Niniejsza SST obejmuje swym zakresem opracowardau oswietlenia
ulicznego parkingu wraz z drogami dojazdowymi etaiacego obiekt
przeds¢wziecia pod nazw : Budowa parkingu wraz z budgqwlacéw zabaw
na dziatce nr.51 w Kadtubie gm. Wiélu

Projekt obejmuje swoim zakresem ;

PRZEBUDOWE ODCINKA LINII NAPOWIETRZNEJ
ROZDZIELCZEJ NISKIEGO NAPI _ECIA

Istniejgce stupy linii rozdzielczej nn biegnna trasi projektowanego
parkingu lub drogi dojazdowe] .

Usunkcie kolizji polega na :

Usunkcie kolizji polega na przei@niu na now trag odcinka
kolidujacego linii napowietrznej. Zgodnie ze wspetinymi geodezyjnymi
nalezy wykopa doty pod stupy. Po ustawieniu stupéw rgi@odwiest nowy
przewdd typu AsXSn 4x35+25ntm zamontowawysiegniki z oprawami z
demontau oraz wykoné& nowe przydcza napowietrzne przewodem typu
AsXSn 4x25mmdo bud. na dziatce.

Wszelkie prace wykonywapod nadzorem przedstawiciela RE Wielu
zgodnie z porozumieniem o przebudohmii. Na wykonywanie prac nad dreg
krajowa nalezy uzysk& decyzg o zagciu pasa drogowego — Wykonawca Robot



ROBOTY DEMONTA ZOWE

Kolidujacy odcinek linii podlega demortawi. Zgodnie z ustaleniami , €&
materiatbw — stupy nie uszkodzone stupglbetowe i przewody podlegaj
zwrotowi do magazynu RE Wialu Koszty transportu obgiaja Wykonawe
robét. Po zdemontowaniu, oprawy nie uszkodzone guagl ponownemu
montazowi. Wysiegniki nalezy wymienic na nowe.

Pozostate materialy pozostate po demamta stanowq odpady Wykonawcy
Robét i podlegaj utylizacji na koszt Wykonawcy. Sposoby rozliczenia
przekazania odpadow do utylizacji — atremowa na realizagjrobot.

BUDOWA ZALICZNIKOWEJ LINII KABLOWEJ O  SWIETLENIA
TERENU PLACOW ZABAW

Ze zhcza napowietrznego ( wykona RE Wiglunalezy wykona odcinek

linii napowietrznej na stup z lampswietleniong gdzie kkdzie zabudowana
szafka steruca cwietleniem. Z szafki sterage] naley wyprowadzé

obwody kablowe typu YKY 4x10mm dla pagdkenia stupdéw
oswietleniowych typu SAL-9,8 z projektorami typu OFLIOOD MVP

506/400 W.

1.4. OKREBLENIA PODSTAWOWE.

Okreslenia podane w niniejszej SS4 zjodne z obowkujacymi normami,
~Przepisami budowy ugdzen elektrycznych” wydanie 1988 r oraz z SST D-M-
00.00.00. ,, Wymagania ogolne”

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYZZE ROBOT

Wykonawca Robdét jest odpowiedzialny za jgkoobot oraz za zgod&é z
dokumentagj projektows, SST i poleceniami ltyniera.

Ogodlne wymagania dotygee robét podana w SST D-M-00.00.00.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca zgtosi fakt przysénia do robot do
RE w Wieluniu ul.Sieradzka w celu ustaleniagpsiego harmonogramu
wytaczen linii SN i nn, czasu i zakresu robot, ewentuamyeg/itaczen urzadzen
elektrycznych spod nagmia, uziemid@, polecé na prae¢ lub nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne
Wymagania ogoélne podano w SST D-M-00.00.00.

2.2. Stosowane materiaty
2.2.1. Piasek do uktadania kabli w ziemi i wykonyveakaw fundamentowych
powinien odpowiadawymaganiom BN-87/6774-04.



2.2.3. Woda powinna By,odmiany 1” zgodnie z wymaganiami PN-88/B-32250
Woda wodocigowa mae by uzywana bez badalaboratoryjnych.

2.2.4. Folia kalandrowana z uplastycznionego PQ\bgici 0,5mm gat. |
koloru niebieskiego lub czerwonego. Folia powispatnid wymagania
normy BN-68/6353-03.

2.2.5. Przepust kablowe powinnydyykonywane z materiatdw niepalnych z
tworzyw sztucznych, wytrzymate mechanicznie, chemiei odpornych na
dziatanie tuku elektrycznego. Przepusty kablowe jpadni zgodnie z
dokumentagj projektows:

z rur AROTA typu DVK i A zgodnie z wymaganiamimay PN-80/C-89205.
Rury izolowane na przepusty kablowe riglerzechowywa na utwardzonym
placu w nienastonecznionym miejscu i zabezpiégeyrzed uszkodzeniem.
2.2.6. Bednarka stalowa ocynkowana 25 x 4mm wg/BM-92325.
2.2.7.Stupy energetyczrielbetowe wirowane typu E- 10,5 m o wytrzymiaio
10kN - jak w projekcie orazswietleniowe typu SAL-9,8. .

2.2.8. Oprawy éwietleniowe - projektory typu OPTIFLOOD MVP 506/4090.

3. SPRZT.

Wykonawca przyspujac do wykonywania robot — usuwania kolizji sieci
rozdzielczej winien wykazasic mazliwoscia korzystania z nagbujacych
maszyn i sprgu gwarantujcego wiaciwa jakosé robot :

- zurawia samochodowego 6 —12 t z vegsem 25m

- Koparka jednonaczyniowa kotowa 0,252m

- wibromiot elektryczny 4,5kW

Sprzt powinien by zgodny z ustaleniami SST D-M-00.00.00

4. TRANSPORT

Wykonawca przyspujacy do wykonywania usuwania kolizji sieci rozdzied¢
oswietleniowej winien wykazasie mazliwoscia korzystania z nagbujacych
srodkéw transportu:

koparka jednonaczyniowa 0,25m

- podndénik montazowy PHM na samochodzie

- przyczepa ditycowa

- przyczepa do przewozu kabli

- samochod samowytadowczy

- Samochdd skrzyniowy do 5t

- Samochod specjalny z platfogmbalkonem

- Samochdd dostawczy.

- Spawarka elektryczna transformatorowa do 500A

- Zespot pgdotworczy

- Zo6raw samochodowy



Nasrodkach transportu przewone materiaty i elementy powinny ®y
zabezpieczone przed ich przemieszczeniem, uktartgoanie z warunkami
transportu wydanymi przez wytwea@rdla poszczegdlnych elementow.
Transport powinien odpowiadavymaganiom SST D-M-00.00.0

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne.

Wymagania ogoélne podano w SST D-M-00.00.00.

Prace zwqzane z przebudaywodcinka linii SN -wymagajwytaczenia spod
napkcia .

Wstepny i Zasadniczy harmonogram Wgkten , Wykonawca na swoj koszt
ustali terminy wykonywania robot i warunki techmez wymagania
bezpieczéastwa pracy, termin gotowoi linii do zahczenia i ewentualne inne
szczeqoly | zasady wspotpracy i spmizi protokét z ustale

zahczenie odcinka linii mze nasipi¢ na podstawie pisemnego stwierdzenia
przez upowanione osoby Wykonawcy o braku usterek.aZaanie odcinka linii
pod napgcie — po odbiorze gZciowym, nie zwalnia od dokonania formalnego
odbioru po zakfaczeniu catéci prac.

Przy planowaniu harmonograméw wyte i prac montaowych uwzgédnic
przepisy wynikajce z Rozporgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia
2002r w sprawie szczegbétowego zakresu i formy plarpieczastwa o
ochrony zdrowia oraz szczegotowego zakresu rodzepmdt budowlanych,
stwarzagcych zagraenie bezpieczsstwa i zdrowia ludzi.

Przed przysipieniem do wykonywania robot ziemnych ,Wykonawceaipgen
zapoznd sk z przebiegiem urdlzen podziemnych, wyspujacych na odcinku
prowadzonych robét. Przebieg tych adzen Wykonawca oznaczy trwale w
terenie za pomacznakdw, zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.
Zabezpieczenie skrzgwan wykopu z urzdzeniami podziemnymi, powinno
by¢ wykonane w sposob uzgodniony z/tkownikiem tych uradzei i powinno
by¢ uwzgkdnione w stawce jednostkowej robét. Z uwagi na @adeenie robot
na terenie parku miejskiego, prace winny bgnakowane osobami
zabezpieczone przed dgstm osdéb trzecich.

W odlegtaci 2m z kadej strony urzdzenia podziemnego Wykonawcy nie
wolno prowadzi rob6t ziemnych za pomasprztu mechanicznego, nawetlje
ustalona gibokasé istniepcych przewoddw podziemnych jest poza granicami
robot w ptaszczinie pionowej. Wykonawca nie me bez zgody Inspektora
przekroczy ustalonej granicy prowadzenia robot w ptaszoiy poziome).

5.2. Zakres wykonywania robot.
5.2.1. Roboty rozbiérkowe.
Rozbidrka chodnikéw i nawierzchni utwardzonychtojw projekcie.



Petra odbudowa chodnikow efia jest w specyfikacji iléci robot.
Materiaty rozbiérkowe nieprzydatne winny zastesunéete poza teren budowy.

5.2.2. Roboty demontawe. W ramach roboét przewiduje slemonta do
przewodow i stupdéw linii napowietrznej.
Szczegobtowy zakres robot demataarych okréla dokumentacja.

5.2.3. Wykonywanie wykopow

Przed rozpoagiem robdt ziemnych natg wytyczy¢ istniegce i inne
ewentualne uzbrojeni oraz dok@énadpowiedniego oznakowania, aby nie
doprowadzt do jego uszkodzenia. Wymiary wykopdw powinny lzgodne z
dokumentagj projektows .

Szczegdla uwag: nalery zwréck na gebokas¢ wykopu, ktéra powinna iy
zgodna z dokumentagcprojektows i powinna uwzgidnia rzedm terenu
projektowan z tolerancy _+ 3cm.

Odchylenia odlegixi krawedzi wykopu na dnie od ustalonej z planie i osi
wykopu nie powinno przekracza+0,05m.

Wykonujac wykop naley zachowad naturaln struktug gruntu dna wykopu.
Nadmiar ziemi — gruntu stanowi wiasididNykonawcy i powinien by usuwany
sukcesywnie poza Teren Budowy.

Rowy kablowe na skrzpwaniu naley wykonywa recznie po wyiczeniu
kabli z pod napicia, zwracac uwag na uzbrojenie podziemne ( patrz
wymagania ogolne)

Przegcia kablem pod nawierzchindrogi naley wykonywa przekopem
otwartym na gibokasci minimum 1,2m od projektowanej nawierzchni jeizdn
Jako rury ochronne przy przejach pod drog stosowa rury izolowane
ZAROTA” typu DVK; A- 50 mm — specjalne do przéjpod jezdmni.

Wykopy kabli w pobliu stacji trafo natey dokonywa& szczegolnie ostimie
recznie pod nadzorem s RE Wielth po wyhczeniu ich spod nageia.

5.2.7. Uktadanie kablisvietleniowych nn-0,4kV.

Kable naley uktada zgodnie z norm PN-76/E-05125

Kable uktada w rowie kablowym na podsypce z piasku gridi®,1m. Utezone
kable przykry¢ warstwg piasku 0,1m i warstwvgruntu rodzimego o grulsoi
0,25m, naley przykry je folia ostrzegawcgkoloru czerwonego i zasypa
gruntem rodzimym, zagzczajc poszczegolne warstwy. Kable powinny by
utozone w wykopie lim falista z zapasem 1-3% diugm wykopu,
wystarczajcym na skompensowanie ahiovych przesungé gruntu. Na kable co
10m, przy ziczach, rurach ochronnych i wprowadzaniu kabli n@t
Wykonawca zatgy opaski informacyjne o téei przyktadowej w projekcie.
Ostatecza tres¢ opaski nalgy ustalt ze stuba eksploatacyja Inwestora

5.2.4.Monta stupa kablowego



Montaz stupa wykonywé mechanicznie przyayciu dzwigu. Odchytka osi
stupa od pionu po jego ustawieniu niezady¢ wicksza ni 0,01 diugdci
stupa. Stup montowaw gotowym wykopie . Na stupie zamocaosdeonstrukcje
I projektor.

Po ustawieniu stupa nalezasypé wykop warstwami ziemi gruntowej z
zageszczeniem.

5.2.4.Uziemienia.

Uziemienie stupa kablowego wykohezwart, zyta kabla. Uziemienie
prowadz¢ od szafki steragcej do stupow. Wymagana opo&éaiziemienia <
30,(). w przypadku osigniccia wartgci wickszej naleyta zmniejszy poprzez
dobicie uzioméw pgtowych.

KONTROLA JAKSCI ROBOT.

Ogolne zasady kontroli jakoi podano w SST D-M-00.00.00.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca uzyska od producentaiyfileaty
zgodndci | bezpieczastwa stosowanych materiatow i adzen.

Po wykonaniu wykopu natg sprawdzt jego lokalizac — sprawdzenie trasy, i
czy pod wzgidem ksztattu i wykaczenia odpowiada wymaganiom wg p.5
niniejszej SST i dokumentaciji projektowe,;.

W czasie wykonywania i po zakezeniu robot kablowych nate

przeprowadz nastpujace pomiary:

- gkebokas¢ wykopu dotu pod stup kablowy

- gkebokas¢ zakopania kabla z tolerandcm.

- grubas¢ podsypki piaskowej nad i pod kablami z tolerariccm

- koloru i odlegtdci folii od kabla z tolerangj5cm,

- rezystancji izolacji i cigtosci zyt kabla

- prawidtowdci zatazenia opasek kablowych

Pomiary naley wykonywa: co 10m budowanej linii kablowej za vaykiem
pomiarow rezystywngei i ciagtosci zyt, ktore naley wykona dla kazdego
odcinka linii kablowej.

Ponadto naley sprawdzt stopieé zag;szczenia gruntu nad kablami.
Otrzymane wyniki nie magby¢ gorsze od wartei podanych w dokumentacji .

Wszystkie wyniki pomiardw ochronnych najezamieci¢ w protokole
pomiarowym ochrony przeciwpaot@niowe).

7. OBMIAR ROBOT

Ogole wymagania dotygze obmiaru robét podano w SST —D-M-00.00.00.
Jednostlk obmiaru jest:



1mb - dla rowow kablowych, rur ochronnych, kapbdsypki z piasku,
uziomow,
- 1 nm? — wykopy jamiste
- 1 szt. — oznaczniki kablowe, zabezpieczenia&w rur ostonowych
Zgodnie z dokumentacprojektowa nalezy wykona:

PRZEDMIAR ROBOT
Wedtug zadcznika

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne wymagania dotygee odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00.

Przy przekazywaniu do eksploatacji drogi Wykonawahowhzany jest

dostarczy Inspektorowi Nadzoru nagiujace dokumenty:

- aktual powykonawcz dokumentagj projektowg

- geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz

- protokdty z dokonanych préb i pomiarow

- protokoéty pomiaréw skuteczgol ochrony przeciwpotaeniowej

- protokéty odbioru robot zanikagych — krytych

- protokét odbioru robét z RE Wielu

9. PODSTAWA PLATNSTI

Ogoblne wymagania dotygee ptatnéci podano w SST D-M-00.00.00.

Ptatn@¢ na podstawie jednostek obmiaru wg p.7 zgodnienziatem i ocen

jakasci wykonanych robot.

10.PRZEPISY Z\¥ZANE.

10.1PN-76/E — 05125 Elektroenergetyczne i sygnayine linie kablowe.

Projektowanie i budowa.

- PN-92-/E-05009 — Ochrona zapewngs bezpieczestwo.

- PRAWO BUDOWLANE — Ustawa z dnia 7 lipca 1994r

10.2. Inne dokumenty

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budawd- montaowych,
cz¢é¢ V — Instalacje elektryczne wyd.1988r
Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow
Budowlanych w sprawie bezpiedstwa i higieny pracy przy wykonywaniu
rob6t budowlano — montawych i rozbiérkowych. Dz. U. nr 13 z 10.4.1972r

- Plan zagospodarowania terenu — projekt drogowy

Opracowat :
MgrznMaciej Woijterski



