SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB  UDOWLANYCH

D-03.02.01a
Regulacja pionowa urzdzen obcych w jezdni

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSfwymagania dotycze wykonania i odbioru
robot zwhzanych z wykonaniem regulacji pionowej agizex obcych w ramach budowy drogi gminnej - ul.
Debowa w miejscowéci Wielun.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych

z wykonaniem i odbiorem przypowierzchniowej regjilpmnowej uradzer obcych w jezdni (np.
studzienek rewizyjnych, wpustdéw ulicznych, zawori@asuw).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Studzienka kanalizacyjna - udzenie paiczone z kanalem, przeznaczone do kontroli

lub prawidtowej eksploatacji kanatu.

1.4.2.Studzienka rewizyjna (kontrolna) - ydzenie do kontroli kanatow nieprzetazowych, ich $emvaciji
i przewietrzania.

1.4.3.Wpust uliczny (wpusfciekowy, studzienkaciekowa) - uradzenie do przefia wod opadowych
Z powierzchni i odprowadzenia poprzez przykanatikdnalizacji deszczowej lub ogélnosptawnej.
1.4.4.Wtaz studzienki - elemenieliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych sigigek rewizyjnych,
umazliwiajacy dostp do uradzer kanalizacyjnych.

1.4.5.Kratkasciekowa - urzdzenie, przez ktére wody opadowe przedastiajod gory do wpustu
ulicznego.

1.4.6.NasadaZeliwna) z wlewem bocznym (w krasniku) - uradzenie, przez ktére wody opadowe
przedostaj sic w ptaszczynie kraweznika do wpustu ulicznego.

1.4.7.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obovizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymaganigolne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycce robot

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogo[agpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycge materiatdw

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, para

w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania regulacji pionowej uszlbdzonej studzienki kanalizacyjnej

Do przypowierzchniowej regulacji ugdzea obcych naley uzy¢:

a) materiaty otrzymane z rozbiérki

b) materiaty nowe, dilace materiatem uzupetnigiym, tego samego typu, gatunku i wymiarow,

jak materiat rozbiorkowy, odpowiadae wymaganiom:

- ST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specyfikagj przypadku materiatow potrzebnych

do utazenia nowej nawierzchni.

3. SPRZT

3.1. Ogdlne wymagania dotycge sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1{ Bk

3.2. Sprzt stosowany do wykonania regulacji pionowej urzdzen obcych

Wykonawca przyspujacy do wykonania regulacji, powinien wyka&zsic mozliwoscia korzystania
Z nasgpujacego spretu:

— pity tarczowej,

- miota pneumatycznego,
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- sprzarki powietrza,

- dzwigu samochodowego,

— zag;szczarki wibracyjnej,

— sprz:tu pomocniczego (szczotka, topata, szablon itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjgd1] pkt 4.

4.2. Transport materiatdw

Transport nowych materiatéw do wykonania regulgepwinien odpowiadawymaganiom

okreslonym w:

a) ST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specaftik, w przypadku materialéw wykorzystywanych
do wykonania nowej nawierzchni.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00000My/magania ogolne” [1] pkt 5.

5.2. Zapadnkcia urzadzen, podlegapce regulaciji

Regulacja urgdzeh podziemnych wyspuje, gdy ré@nica pozioméw pornedzy:

— kratka wpustu ulicznego a géarpowierzchnma warstwyscieralnej nawierzchni wynosi povsgj 1,5 cm,
- wlazem, obudow zaworu i zasuwy a gégrpowierzchna nawierzchni wynosi powagj 1 cm.

5.3. Zasady wykonania naprawy

Wykonanie naprawy poleggjej ha regulacji pionowej ugdzenia obcego, obejmuje:

1. roboty przygotowawcze

- rozpoznanie uszkodzenia,

—wyznaczenie powierzchni podlegegj naprawie,

2. wykonanie naprawy

- regulacg zanzonej obudowy przed uk@niem nowej nawierzchni.

5.4. Roboty przygotowawcze

Rozpoznanie uszkodzenia polega na:

— ustaleniu sposobu deformacji obudowy,

- okredleniu stanu nawierzchni w bezZpednim otoczeniu,

— wstepnym rozpoznaniu przyczyn uszkodzenia,

- rozeznaniu mgdiwosci wykorzystania dotychczasowych elementowgdeenia.

5.5. Wykonanie regulacji wtazéw, wpustéw i obudow

Jezeli ST nie przewiduje inaczej, to wykonanie przypenechniowej regulacji uegzenia obcego,
obejmuje:

1. zdgcie przykrycia (pokrywy, wiazu, kratkciekowej, nasady skrzynki) u@zenia podziemnego,

2. sprawdzenie stanu konstrukcji i oczyszczeniagj@zsci (np. nasady wpustu, komina wlazowego) z
ew. uzupetnieniem ubytkdw,

3. w przypadku niewielkiego zapadaia - poziomowanie gérnej ¢xi komina wiazowego, nasady wpustu
itp. przy wyciu zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadkeksaych - wykonanie deskowania oraz
utozenie i zagszczenie mieszanki betonowej klasy co najmniej Ba&jtug wymiarow dostosowanych
do rodzaju uszkodzenia i poziomu planowanej powlenzjezdni, a take rozebranie deskowania,

4. osadzenie przykrycia studzienki, krat&iekowej oraz obudowy zasuwy istrieych zaworu z
wykorzystaniem istniagych lub nowych materiatéw oraz ew. wyrGwnaniemraap cementow.

W przypadku znacznych zapaehi wynikajpcych z uszkodze(zniszczé) korpusu studzienki,
kanatow, przykanalikow, elementow dennych, wymygrantu itp. - Sposob naprawy najeokresli¢
indywidualnie i wykona ja wedtug osobno opracowanej specyfikacji technicznej

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolfig’pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzyska& wymagane dokumenty, dopuszexa wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@av
(certyfikaty na znak bezpieazstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodmodeklaracje zgodrei,
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ew. badania materiatbw wykonane przez dostawcay itp

- sprawdzé cechy zewatrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykowaeh.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad¥/ykonawca przedstawiadynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow, ktére naley wykona w czasie robot

podaje tablica 1.
Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie robo6t

Lp. |Wyszczegdlnienie bada pomiarow | Czstotliwos¢ bada

Wartasci dopuszczalne

uszkodzenia i
decyzja o sposobie naprawy

1. Wyznaczenie powierzchni lraz Niezlgdna powierzchnia
przeznaczonej
do wykonania naprawy
2. | Roboty rozbiorkowe lraz Akceptacja
nieuszkodzonych
materiatow
3. | Szczegodtowe rozpoznanie lraz Akceptacja kyniera

Regulacja urglzenia Ocena gifa

Wg pktu 5.5

5. Pot@enie uradzenia w stosunku do 1 raz
planowanej nawierzchni

Kratkasciekowa ok. 0,5

cm

ponizej, wkaz studzienki,
obudowa zasuw

- W poziomie nawierzchr

6.4. Badania wykonanych robét
Po zakaczeniu robdt naley sprawdzt wizualnie:

- wyglad zewrgtrzny wykonanej regulacji w zakresie wydu, ksztattu, wymiaréw, desenia nawierzchni

typu kostkowego,

— poprawng¢ profilu podhwznego i poprzecznego, najacego do planowanej nawierzchni

i umazliwiajacego sptyw powierzchniowy wod.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00806nagania ogolne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowa jest 1 obiekt wykonanej regulacji .
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0Q/@magania ogolne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z ST | wymaganianiyimera, jeeli wszystkie pomiary

i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 datyikiypozytywne.
8.2. Odbior rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- roboty rozbiérkowe,

- regulacja studzienki.

Odbidr tych robét powinien dyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-00.00.00 ,Wymagani

ogolne” [1] oraz niniejszej ST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w ST D-00.00.00 [1] ,Wymagania
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0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 szt. regulacji pionowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robdt,

- roboty rozbiérkowe,

- dostarczenie materiatow i spta,

- wykonanie regulacji uggdzenia obcego,

- odwiezienie nieprzydatnych materiatow rozbiorkowyehsktadowisko,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. D-00.00.00 Wymagania ogolne
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