SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB  UDOWLANYCH

ST D-01.01.01.
Odtworzenie trasy i punktow wysokdciowych

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj wymagania dotycze wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wyznaczeniem trasy i odtworzeniem punkwysokaciowych ktore zostanwykonane
budowy drogi gminnej - ul. Ebowa w miejscowsri Wielun zgodnie z Dokumentacja Projektaw

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpmetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robét zwanych z wszystkimi
czynnagciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu pro@knego
utwardzenia oraz patenia obiektéw towarzyszych.

W zakres rob6t pomiarowych, zygianych z odtworzeniem utwardzenia i punktéw wysolawych

wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystdkavego punktéw gtdbwnych utwardzenia i punktow

wysokasciowych,

b) uzupetnienie krawdzi utwardzenia,

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysésiowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrimhaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne - punkty zatamania krgdei utwardzenia, punkty kierunkowe itp.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania gl

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z Dokumentag)
Projektova, ST i poleceniami layniera.
Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam ST D-00.00.00
~“Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtdwnych nale stosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dhagicokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny

mie¢ srednie; od 0,15 do 0,20 m i dlugéod 1,5do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
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okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istadej nawierzchni bolce stalowseednicy 5 mm i diug€i
od 0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mie diugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spra:tu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” .
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego punktéw gtownych i pomk wysokdciowych naley stosowd nasgpujacy
Sprat:
— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Stosowany spgg powinien gwarantow@auzyskanie wymaganej doktadioo pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrejo
4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-0000QMymagania ogoélne”.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Wykonawca przedstawi #gnierowi do akceptacji projekt organizacji i harnognam robot, uwzghbiniajace
wszystkie warunki, w jakich dolzie wykonywane odtworzenie punktéw gtébwnych i pidmk
wysokasciowych.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami Gtownego Uezlu
Geodezji i Kartografii (GUGIK).

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien pegejod Zamawigicego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktéw gtéwnych oraz reperow.

W oparciu o materialy zawarte w Dokumentacji Prigelej Wykonawca przeprowadzi obliczenia i pomiary
geodezyjne niezlline do szczegdétowego i zgodnego z Dokumenptdupjektova wytyczenia roboét i
zastabilizuje w terenie punkty konieczne do pramidigo ich wykonania (w tym repery robocze). Tyceeni
nalezy wykona dla catego utwardzenia.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagta odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lgblach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowep sgodne z
rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #0ia Sie
od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Ireyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinng mieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji
przez Irkyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynik@g z rénic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i ezinych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostam wykonane na
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koszt Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim
przypadku obeiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez lryniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne byaopatrzone w oznaczenia oftegace w sSposob wyray i
jednoznaczny charakterystyki potozenie tych punktéw. Forma i wzoér tych oznatzpowinny by
zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robdt. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez ZamawiEjo zostan zniszczone przez
Wykonawe $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéese konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne divigtowej realizacji rob6t nate do obowizkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osasy i punktow
wysokdéciowych

Punkty gtéwne powinny lyzastabilizowane w sposéb trwaly, przgyciu pali drewnianych lub stupkéw
betonowych, a tate dowhzane do punktéw pomaocniczych, padaych poza granicrobét ziemnych.
Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robét. Jako repery roboczemaonvykorzysté punkty state
na stabilnych, istniegych budowlach. O ile brak takich punktow, repeshacze naley zatary¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stafoh, osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzgj
osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperdw roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwojra w nawizaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigraj wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;j.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych naty prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00830nagania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovwg jest m2 odtworzenia.

Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obe&yagojakichkolwiek dodatkowo wykonanych prac,
nie zaakceptowanych przezyjmiera.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q0/0@magania ogolne”.
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8.2. Sposob odbioru roboét

Odbidr robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokdtu z kontroli gerginej, ktore Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Pfatng¢ powinna nagpi¢ zgodnie z ST D-00.00.00. ,Wymagania ogoélne” na spadie jednostek
obmiarowych wg punktu 7, zgodnie z obmiarem, poade robét zgodnie z punktem 8.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena 1 m2 wykonania rob6t obejmuje:

a) dostarczenie materiatow i sgia,

b) wyznaczenie punktéw gtownych i punktéw wysédiowych,

¢) uzupetnienie dodatkowymi punktami,

d) wyznaczenie dodatkowych punktow wyséatiowych,

€) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualwytyczeniem dodatkowych
przekrojéw,

f) zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaty, octardch przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiage odszukanie i ewentualne odtworzenie,

h) prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,

i ) odwiezienie sprgu po zakaczeniu robdt,

j) oznakowanie robét i jego demonta

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykomyavarac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugaestycji, Gtowny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowagoodj GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsekaciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjnd3E 1983.
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