SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH

ST D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
KOD CPV: 45000000-7 Roboty budowlane

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna D-00.00.00 - Wymagania @gdadnosi € do wymaga wspoélnych dla
poszczegoblnych wymagatechnicznych dotyezych wykonania i odbioru Robot, ktore zostan
wykonane w ramach przebudowy drogi i parkingoworest. Wysziyiskiego w Wieluniu zgodnie
z Dokumentacja Projektaw

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanewcze$¢ dokumentow przetargowych i nale je stosowa w
zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1

1.3. Zakres robot obgtych ST

Przedmiotem ST jest przebudowa drogi i parkingdw asaSt. Wysziskiego w Wieluniu i
obejmuje nagpujacy zakres robot do wykonania:
- Roboty przygotowawcze :
a/  odtworzenie trasy
b/ roboty rozbiérkowe (stara nawierzchnia, staewvezniki i obrzeza, ograniczniki stalowe)
¢/ regulacja zasuwy na sieci wodgowej
d/  wycinka drzew
e/  zabezpieczenie kabli energetycznych
- Roboty ziemne wraz z frezowaniem (profilowaniestgrej nawierzchni i ute@niem geosiatki
- Wykonanie progu zwalniagego, krawznika, podbudowy i nawierzchni
- Roboty wykaczeniowe

1.3.1. Wymagania ogoélne naje rozumie€ i stosow& w powizaniu z nkej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysésiowych

D-01.02.04 Rozbidrka elementéw drog

D-02.01.01 Roboty ziemne w gruntach I-1V kategviykopy

D-04.01.01  Wykonanie koryta

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stalibhn@go mechanicznie
D-04.03.01 Oczyszczenie i skropienie podbudowy

D-04.05.01 Stabilizacja 2,5 MPa

D-08.01.01  Krawzniki

D-08.03.01 Obrzeaa

D-05.03.05 A i B Nawierzchnia z BA



D-10.09.01 Regulacja wysokmowa uradzer podziemnych

1.3.2. Niezalenie od postanowie Warunkéw Szczegdélnych, normy fsawowe, instrukcje i
przepisy wymienione w Specyfikacjach Technicznyethlstosowane przez Wykonagva jezyku
polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione popej okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie dalacy budynkiem, stanowcy catg¢ techniczno-
uzytkowa (drog) albo jego czs¢ stanowsca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny czet).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstiynod jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchuplogtoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urgzdzeniami technicznymi zwtanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem
ruchu.

Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona wdur
pojazdow obstuguapych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayyuizeana do usurcia po
jego zakaczeniu.

Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obaa&ujacymi przepisami, stanowagy
urzgdowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz rzaflai okolicznaici zachodzcych w
toku wykonywania robot.

Jezdnia- czs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonaywgpowaniona do kierowania robotami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamisgmai awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.
Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgzenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami
rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celwzehia w nim konstrukcji
nawierzchni.

Rejestr obmiarow - akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robot w formie wyliggeszkicow i ew.
dodatkowych zakznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez fyniera.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakseg@bhe przez Zamawigjego,
niezlezdne do przeprowadzenia wszelkich biadarob zwhzanych z ocenjakosci materiatOw oraz
robot.

Materiaty - wszelkie tworzywa nieziolne do wykonania roboét, zgodne z dokumentpopjektows
I specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pireyniera.

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw sheych do przejmowania i rozktadania op@n od
ruchu na podize gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.



a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b@gegaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstw Scieralm a podbudow,
zapewniagjca lepsze rozlenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sfga do wyréwnania nierowidoi podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stifaca do przenoszenia ohgen od ruchu na podie.
Podbudowa mie sktadé sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona sktadasie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagéZ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodpzmi przenikaniem estek podiaa.
Moze zawierd warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtdwnyaaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu uniefiwdienia przenikania castek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchnizgcej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa skyca do odprowadzenia wody przedostej sk do

nawierzchni.

Niweleta - wysokd@ciowe | geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio ymrana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodndé¢ - zgodndé¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami,
a jesli przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przecgitnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowyzmadwniez obejmowé teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy usdzer chronacych ludzi i srodowisko przed uekliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywaaske pojazdow,
umieszczenia ugdzenh bezpieczéastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,zada
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

Podtoze ulepszone- gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w
celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Irzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przezniera, w formie
pisemnej, dotycxe sposobu realizacji robot lub innych spraw szanych z prowadzeniem
budowy.

Inzynier - osoba wyznaczona przez Zamawaiago, upowzniona do nadzoru nad realizacpbot
I do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczr@ldra autorem dokumentacji projektowej.

Przedsewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego g#enia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geomefrych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniepcego padczenia.
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Przeszkoda naturalna - elementsrodowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagndarite.

Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowtce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad droga, kolej, rurag itp.

Przetargowa dokumentacja projektowa - cz$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterystyl&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

Rekultywacja - roboty majce na celu uporzlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkciji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania \Wlahego.

Rejestr obmiaréw - akceptowany przez igniera rejestr z ponumerowanymi stronamizsty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych Robo6t w formie wyliézeszkicow i
ewentualnie dodatkowych aaknikow. Wpisy w Rejestrze Obmiarow podleggotwierdzeniu
przez Iryniera.

Slepy kosztorys- wykaz robét z podaniem ich #ci (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej
ich wykonania.

Zadanie budowlane - cz$¢ przedsgwziecia budowlanego, stanowda odebna catasé
konstrukcyjra lub technologiczs, zdolra do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-aytkowych. Zadanie ma polegd na wykonywaniu rob6t zwrkanych z budow
modernizacj, utrzymaniem oraz ochrarmudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za ich zgodito z
dokumentagj projektows, ST i poleceniami liayniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeleWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyadministracyjnymi, dziennik budowy
oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i damplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzia$da@a ochron punktow pomiarowych do chwili
odbioru kaicowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagae Wykonawca odtworzy i
utrwali na wtasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa, kiZamawiajcy przekae Wykonawcy po podpisaniu umowydzie
zawierd&: rysunki, opisy i dokumenty, zgodne z wykazem poaa w szczegoétowych warunkach
umowy, uwzgédniapcym podziat na dokumentagprojektow:

— Zamawiajcego

— sporadzom przez Wykonaweg (Projekt organizacji ruchu na czas robét )

1.5.3.Zgodna¢ robot z dokumentagjprojektows | ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynpraekazane przezipniera Wykonawcy
stanowi cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione w @nojednym z nich g obowhzujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokuntae;ji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow ohpwe kolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mge wykorzystywa bledéw lub opuszczew Dokumentacji Projektowej, a o ich
wykryciu powinien natychmiast powiadoéninzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian lub
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poprawek. W przypadku rozlieosci opis wymiarOw waniejszy jest od odczytow ze skali
rysunkow. Wszystkie wykonane Roboty i dostarczoretematy keda zgodne z Dokumentag]
Projektovg i ST.

Dane okrelone w dokumentacji projektowej i w STeda uwazane za wartei docelowe, od
ktérych dopuszczalney®dchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementéw budowli muazby¢ jednorodne i wykazywiazgodndé z okr&glonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekraczé&dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagrojektows lub ST
I wptynie to na niezadowalkgja jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostarastpione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie oszk Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieoiwyd w okresie
trwania realizacji kontraktuzado zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawdyinierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zargdem drogi i organem zadzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. Veézpasci od potrzeb i pogpu robdt projekt
organizaciji ruchu powinien kyaktualizowany przez Wykonawaa bieaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynstaiuje i kkdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urgdzenia zabezpieczae. Wykonawca zapewni state warunki widocamow
dzien i w nocy zapor i znakdw, dla ktorych jest to nizodne ze wzgldow bezpieczgstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne uwdzenia zabezpieczgie kxda akceptowane przeziyniera.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach sciéeh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych #& bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice
informacyjne leda utrzymywane przez Wykonawov dobrym stanie przez caty okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &i ze jest
wtaczony w cen umowry.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna@ i stosowé& w czasie prowadzenia robdét wszelkie przepisy

dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcazbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg¢ na celu stosowaniegsilo przepiséw i nhorm
dotyczcych ochronysrodowiska na terenie i wokoét terenu budowy orazlde unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub wiasrdgi spotecznej i innych, a wynikgych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢stivie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgd na:

c) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovegalojazdowych,

d) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

-zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytéub substancjami toksycznymi,
-zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
-mozliwoscia powstania pzaru.

12



1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bkdzie przestrzedga przepisy ochrony przeciwparowe]. Wykonawca dulzie
utrzymywa sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nantere
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,sakalnych i magazynach oraz w maszynach
I pojazdach. Materiaty tatwopalneda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisa
zabezpieczone przed dgstm osob trzecich. Wykonawcadzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane parem wywotanym jako rezultat realizacji robot alpozez personel
Wykonawcy.

1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwahy szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dozycia. Nie
dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wickszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiabpadowe iyte do
robét kxda mialy aprobai techniczm wydarn przez uprawniom jednostk, jednoznacznie
okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdw snedowisko. Materiaty, ktéreas
szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robo6t, azpkarczeniu robot ich szkodliwgg zanika (np.
materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavii@j powinien otrzymé zgod:
na wycie tych materiatow od wkgiwych organéw administracji patwowej. Jeeli Wykonawca
uzyt materiatébw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawya|

1.5.8.0chrona wiasriei publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za ddzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzlabych wig&cicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wda@iwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyieim
instalacji i uradzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwzasowy dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzer podziemnych
na terenie budowy i powiadotinzyniera i wkadze lokalne o zamiarze rozpgga robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonavbeazzwiocznie powiadomi hyniera i
zainteresowane wiladze orazdaie z nimi wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawedze odpowiadéaza wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na p@shni ziemi i urzdzeh podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezdaapcego.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazeobcihzenia na € przy transporcie
materiatldw i wyposzenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie njdnb zezwolenia od wiadz
co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w gpogiagly bedzie o kadym takim
przewozie powiadamiat #yniera. Pojazdy i fadunki powodige nadmierne obgienie osiowe nie
beda dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy | Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawvszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodeleceniami
Inzyniera.

1.5.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedbie przestrzegaprzepiséw dotycgrych bezpieczestwa i
higieny pracy.
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W szczegllnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowiaz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni i dazie utrzymywat wszelkie usglzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orkz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.

1.5.11.0chrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materialy i wdzenia aywane
do rob6t od daty rozpoeeia do daty zak@czenia rob6t (do wydania potwierdzenia zakaenia
przez Irzyniera).

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoigirmo by

prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa déjilelementy byly w zadowalggym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tgniera powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centramejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktorg & jakikolwiek sposob zwizane z robotami idalzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, proepiswytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca kdzie przestrzega praw patentowych i dolzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anizea lub
metod i w sposob ggty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstaatakopie
zezwolé i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgkstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi shéaeg informacje dotycce
proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tycateriatow i odpowiednie
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia priregniera.

Zatwierdzenie partii materialtdw z daneg@dta nie oznacza automatyczrnie, wszelkie materiaty
z danegarédia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia ba&da celu udokumentowaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegrddta w sposdb ggly spetniaj wymagania ST w czasie pegti robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozviobel wiacicieli i odngnych wiadz na pozyskanie
materiatdbw z jakichkolwiek zrédet miejscowych wdczapc w to zrodla wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowgrany dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacijtrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentag@awieragca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych
oraz proponowanprzez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazymierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymaga ilosciowych i jak@ciowych
materiatéw z jakiegokolwiekrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
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zwigzane z dostarczeniem materiatébw do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, ukopOw i miejsc pozyskaniaskigai zwiru
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgwacji terenu po uki@czeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@nterenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do robot lub odwiezione na odkfad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazalnzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegdzie prowadz zadnych
wykopOw w obgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszokeigne w dokumentach
umowy.

Eksploatacjarodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi

na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwaérni materiatow

Wytwornie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia

zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamibbR materiatbw mog byc¢

pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wynik tych kontroli kkdzie podstaw akceptaciji

okreslonej partii materiatow pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy liynier kedzie przeprowadzat inspekojytwoérni, beda zachowane nagiujace

warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnionwspoétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw

W czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni, gdzie odbywa

si¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realiaatjowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawe wywiezione z terenu
budowy, ldz ziozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy
na wycie tych materiatdw do innych robét,znie dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatdw zostanie przewastmowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktdrym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykcaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane na&¢edo czasu gdydola one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczerraohowaty swaj jakos¢ i wtasciwos¢ do robot

I byty dostpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiatoedab zlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zdynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgavenych
przez Wykonawe.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglupozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powrad Inzyniera 0 swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem materiatu, albo w okresie dirym, jéli bedzie to wymagane
dla bada prowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiakimoze by
pdézniej zmieniany bez zgody gniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgmi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké& wykonywanych robét. Spet uzywany do rob6t powinien gy
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zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgétdem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robbgakceptowanym przez Zyniera; w
przypadku braku ustalew takich dokumentach smitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Irzyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@ przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazanidabkyniera w terminie przewidzianym
umowa.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsai do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami
dotyczcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie spitn do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidupozliwosé wariantowego iycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji liyniera, nie mge by
pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy, zostasm przez lrryniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie taki§fodkéw transportu, ktdre nie wptyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robo6t i wktiwosci przewaonych materiatow.
Liczbasrodkéw transportu dzizie zapewni@prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dreymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazagaospetnid@ wymagania dotycce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych giséi na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiad@e warunkom dopuszczalnych opei na osie mog by¢
dopuszczone przez 4yiera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnegytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rokhgbdnie z umow oraz za jak&
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, cda 2godné¢ z dokumenta@j projektows,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robotzqualeceniami layniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgsoi
wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami ¢dreymi okr&lonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kidu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu
robét zostay, jesli wymaga: tego kedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawna wtasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysakoprzez Irkyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadngt.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementolbot kxda oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umakumentacji projektowej i w ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjynier uwzgkdni wyniki bada
materiatdw i robot, rozrzuty normalnie wgptijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na
rozwazam kwestk.

Polecenia layniera keda wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
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otrzymaniu przez Wykonawg pod gragba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowihzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyiviera programu
zapewnienia jakii, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykearyia robot, maiwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaramej wykonanie robét zgodnie z dokumendac]
projektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymepirzyniera.

Program zapewnienia jaé@ bedzie zawieré:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizagg wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

— organizaci ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

- bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz o0soOb odpowiedzialnych za jakoi terminowad¢ wykonania poszczegolnych

elementow robat,

— system (sposo6b i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalom wykonywanych

robot,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratoriumashego

lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zigcowadzenie badd,

— sposob oraz form gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiardw,
nastaw mechanizmow stegaych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany épasforne przekazywania tych
informacji Inzynierowi;

b) cz$¢ szczegoOtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

— wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgzioraz

wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iaglzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkow przedtauidn wiasciwosci w czasie
transportu,

sposob i proceddr pomiaréw i badad (rodzaj i cazstotliwosé, pobieranie prébek,
legalizacja i sprawdzanie widzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrsiementow robot,

Sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zatazong jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok robét i jakdci materiatdow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezkdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier maze zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanizg poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca kdzie przeprowadZapomiary i badania materiatbw oraz robdt zstatliwoscia
zapewniajca Stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i ST
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Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tame@lkne, Inzynier ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewnivykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane udzenia i spret
badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiasglaj
wymaganiom norm okktajacych procedury bada

Inzynier kegdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier kxdzie przekazywéa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nie@gnicciach
dotycacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. deli niedocagniccia te leda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na
wyniki bada, Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robot badanych materiatow i dépiye do
uzycia dopiero wtedy, gdy niedagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jéktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ldadaaterialtbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kxda pobierane losowo. Zalecaegsstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadziege wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdmy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Iayniera Wykonawca dulzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,
ktore budz watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez
Wykonawe usunete lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodati«ch bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterekpraeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiagcy.

Pojemniki do pobierania prébekeds dostarczone przez Wykonagvd zatwierdzone przez
Inzyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawdo badé wykonywanych przez lkyniera teda
odpowiednio opisane i oznakowane, w SposOb zaakeepity przez layniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetta przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adkp,
gdy normy nie obejmugjjakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosow@zna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane pnzigmlera.

Przed przysipieniem do pomiarow lub bafla Wykonawca powiadomi kyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonamiomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji kyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportéw z wynikami baflgak najszybciej,
nie p&niej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakn

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprayowh.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatdwradta ich wytwarzania i zapewniona medie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrobbidt prowadzonego przez Wykonayc
bedzie ocenid zgodnd¢ materiatdbw i robot z wymaganiami ST na podstawiniwow bada
dostarczonych przez Wykonagvc
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Inzynier maze pobieré probki materiatow i prowadéibadania niezafmie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to tiynier
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych bada albo oprze si wytacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgécino
materiatdbw i robdét z dokumentacjprojektows i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych baflapobierania probek poniesione zostgnzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktGre posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiedmdwa wykazujcy, ze zapewniono zgodd&é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodni z:
— Polsks Normg lub
— aprobai techniczm, w przypadku wyrobdéw, dla ktorych nie ustanowioRolskiej
Normy, jezeli nie & objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty v8ymagane przez ST, k@da partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami ba@lavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem olaawacym Zamawigjcego i Wykonawe w

okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy dmc& okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohbwicymi przepisami

spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowygda dokonywane na bigco i lbeda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu

bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra

dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy dua

czytelne, dokonane trwatechniky, w porzdku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim,

bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumdmida oznaczone kolejnym numerem

zahcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i liyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolnsi:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia jakoi harmonograméw robat,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementow robét,

— przebieg robot, trudrdai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w
robotach,

— uwagi i polecenia layniera,

— daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiorow robot zanik@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i
ostatecznych odbiorow robot,
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— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatur powietrza w okresie wykonywania robot podlegggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym wazkii z warunkami klimatycznymi,

— dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv itrakcie
wykonywania robdét,

- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia rob6t,

— dane dotycgce jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegodlnych elementéw budowli z pude, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowylabprzediaone

Inzynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageisz zaznaczeniem ich

przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie

jest jednak strapnumowy i nie ma uprawnfedo wydawania pole@éeWykonawcy robot.

2. Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwadgj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z
elementéw rob6t. Obmiary wykonanych robét przepdmease w sposéb cigly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

3.Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodn&ci materiatdbw, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikidan Wykonawcy lgda gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia jako Dokumenty te stanowizahczniki do
odbioru robo6t. Winny by udostpnione na kade zyczenie Irkyniera.

4.Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nrgstace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawry cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

5. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawiced
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduggoj@atychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Irtyniera i przedstawiane do vaglu na
zyczenie Zamawiagego.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokntacy
projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pouwiaiéniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmmnigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych wélepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obgzku ukaczenia wszystkich robot. &ine
dane zostanpoprawione wg instrukcji ktyniera na gimie.

Obmiar gotowych robot dulzie przeprowadzony z ¢ztcécia wymagalm do celu miesicznej
ptatncci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera.

7.2. Zasady okrdélania ilosci rob6t i materiatow

Diugasci i odlegtaci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;j.

Jali ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaggo inaczej, obtosci beda wyliczone w ni jako
dlugas¢ pomnaona przezredni przekrg.

llosci, ktre mag by¢ obmierzone wagowo,¢lda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzgdzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie uradzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgilatraakceptowane
przez Irzyniera.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclereli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.
Wszystkie uradzenia pomiarowedda przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywd to wyposaenie zapewniag w sposob aigly zachowanie doktadsoi wg
norm zatwierdzonych przezAyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a
takze w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikagych przeprowadzacesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtizzésda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W rdmeku miejsca szkice mady¢ dolczone w
formie oddzielnego zat¢znika do rejestru obmiarow, ktérego wzoér zostanmgodniony z
Inzynierem.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbioér robo6t zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie$db i jakosci
wykonywanych robét, ktdre w dalszym procesie realjizulegra zakryciu.

Odbior rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagbéinego posgpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje fynier.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcemzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem zimiera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pozniej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolaydi powiadomienia
o tym fakcie Irtyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ktynier na podstawie dokumentow zawigcgch
komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z
dokumentagj projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr casciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakasci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego
robét dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dbirob6ét dokonuje
Inzynier.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzecapgo wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegadzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwilocznym powiagomimem na pimie o tym
fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez hyniera zakaéczenia robot i przgcia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznagzprzez Zamawiagego w obecrii
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbier@a roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie
przedizonych dokumentéw, wynikow baflai pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodoio
wykonania rob6t z dokumentagprojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozaa sealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania roboét
uzupetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pegeoavych lub rob6t uzupemniagych w
warstwie scieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komispe jakaé wykonywanych robdt w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] ndekiacy projektows i ST z
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uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszon wartaé¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymafygrzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégo robot jest protokdt odbioru

ostatecznego robét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpvesli zostata

sporadzona w trakcie realizacji umowy,

specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdowy i ew. uzupetniage lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baglaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ,

deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew.

PZJ,

oping technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiarow

zakhczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodrisd z PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towsrxgych (np. na przekenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejwieetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robét widcicielom uradzes,

9. geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

oahwn

N

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego négla
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozomie Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetngp leda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavdieggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychotrozwihzanych z usulciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyoialw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektiwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0Odbior ostateczbgtfo

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxnaa jednosti& obmiarowg
ustalory dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodptave ptatngci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawav danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmowe] ledzie uwzgédniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania skladeg¢ st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w ST i w
dokumentaciji projektowe].

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tip obejmowa:

— robocizre bezpdrednh wraz z towarzysgymi kosztami,
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wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,
wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysecymi kosztami,
koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢c podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymaga warunkow umowy i wymaga ogolnych zawartych w
D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki o{ome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazddéw i organizaghu obejmuje:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgazacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczenlapii projektu Ireynierowi i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodineynikajacych z pos{pu robaét,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowanigwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietzteva
ruchu,

(c)optaty/dzietawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukat tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakowa i
drenéau,

(f) tymczasowy przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaejhu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustai tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier §wiatet,

(b)utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizagjchu obejmuje:

(a)usun¢cie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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