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CZESC OGOLNA
0.0. INFORMACJE WSTEPNE.
0.1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest speagfia techniczna wykonania i odbioru robot
budowlanych przewidzianych do realizacji w emim zamierzenia inwestycyjnego p.t.: ,Remonti
adaptacja zabytkowego budynku Ratusza w Wielurlag Razimierza Wielkiego 1”

Zakres opracowania jest zgodny z Rozgdweniem Ministra Infrastruktury w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacijijgtowej , specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru robo6t budowlanych oraz programu fuokejno — aytkowego.

0.2. Podstawa opracowania.
Niniejsza specyfikagg opracowano w oparciu o:
- umowe nr........ zawagt pomkedzy Inwestorem a Projektantem inwestycji

- projekty wykonawcze z przedmiarami robot ohgpoe wszystkie nieziolne brane
opracowane w firmie ZNB “INBUD” Kazimierz BigasWielunia.

- Katalog pt. Wspolny Stownik Zamowie

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.200w sprawie szczegOtowego zakresu
i formy dokumentacji projektowej, specyfikadgchnicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalnozytkowego. (Dz. U. z dnia 16.09.2004 r)

1.0. INFORMACJE SZCZEGOLOWE.
1.1. Nazwa zaméwienia nadana przez Inwestora.

Gmina Wielwh jako Inwestor projektowanego zamierzenia lwdoego nadata nagtujaca
nazwe: ,Remont i adaptacja zabytkowego budynku Ratus¥sieluniu, Plac Kazimierza Wielkiego
1"

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych.

W zakres projektowanej inwestycji wchadz

1) Roboty budowlane obejmuge:

- remont kominéw

- wymiare obrobek blacharskich, rynien i rur spustowych

- drena
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- izolacjg pionowy systemow muréw ponizej poziomu terenu
- odnowe elewacji
1.3. Opis prac towarzysgcych i robot tymczasowych.

Nie wystpuja.

1.4. Informacje o terenie budowy
1.4.1. Dane dotyagre lokalizacji inwestyciji.
Prace remontowe prowadzongdip na budynku Ratusza w Weluniu, pl. Kazimierza WIk.1
1.4.2.0rganizacja_robét budowlanych kyinieryjnych.
Wykonawca robét powinien prowadzvszelkie prace nie utrudnigj pracy urzdu.
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CZESC OGOLNA

2.0. OGC')I’_NA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT

(wymagania wspoélne dotycz ace wszystkich rob6t budowlanych

obj etych przedmiotem zamowienia)

DZIAL ROBOT

45000000-7 Roboty budowlane
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WYMAGANIA WSPOLNE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ogolnej specyfikacji technicznej.
Przedmiotem ogdlnej S|k svymagania wspoélne dotygze wykonania i odbioru robot
remontowych, instalacyjnych i wykozeniowych dla remontu budynku Ratusza..
1.2. Podstawa opracowania
Ogodlm specyfikagt technicza opracowano na podstawie umowy zawartej z Inwesto
1.3. Okreslenia podstawowe.
Zgodne i zawarte w obowtujacych PN, przepisach prawa budowlanego, atestaaliadectwach
dopuszczenia, aprobatach technicznych, wytycznych watiani odbioru robét budowlano—
montaowych, literaturze technicznej.
1.4. Wspolne wymagania dotycgce robot.
1.4.1. Przekazanie placu budowy i dokumentac;ji.
1.4.1.1. Inwestor przekazuje Wykonawcy plac budengatcci.
1.4.1.2. Inwestor przekazuje Wykonawcy w dwoch egaarzach :
* dokumentagj projektows,
1.4.2. Obowizki Wykonawcy.
1.4.2.1.Wykonawca jest zoboygiany do prawidlowego wykonania prac remontowych i
adaptacyjnych w czasie pracy ¢olm.
1.4.2.2. Wykonawca ponosi pglmdpowiedzialnéé za utrzymanie placu budowy w
zadawalajcym stanie i poradku od momentu przggia do czasu odbioru
koncowego. W miag postpu robot plac budowy i jego otoczenie powinné by
uprzatane z nadmiaru materiatow, konstrukcjigdbego spratu i zanieczyszcze
1.4.2.4. Wykonawca jest odpowiedzialny zagplezzéstwo robot.
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca :
* umieszcza tablice zawiegae podstawowe informacje o budowie. serenformaciji i
lokalizacg tablic Wykonawca ustala wediug zadzenia (1)
* uzgodni z Inwestorem plan organizacji i zabezpieizzeobo6t w okresie ich trwania
pracy urzdu.
1.4.2.5. Wykonawca przestrzédmdzie zasad ochroriyodowiska na placu budowy i
poza jego olbem. W szczegdlrdoi Wykonawca powinien poa odpowiednie
srodki zabezpieczage przed :
e zanieczyszczeniem powietrza, gazami i pytami,
» przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
* mozliwoscia powstania pzaru,
1.4.2.6. Przed rozpoeziem robo6t Wykonawca ma obayzek podj¢ niezlzdne
kroki w celu zabezpieczenia instalacji i anlzer nadziemnych
przed ich uszkodzeniem.
1.4.2.7. Wykonawca ponosi petodpowiedzialné¢ za opiek nad wykonanymi robotami,
przygotowanymi do wbudowania materiatami i gpem w okresie od przggia placu
budowy do odbioru kitccowego robot.
1.4.2.8. Wykonawca zobow#dany jest do ochrony przed uszkodzeniem lub znesrem
wiasndci publicznej lub prywatnej.
1.4.2.9. Podczas realizacji zadania budowlanegodivglca powinien zapewi
zatrudnionemu na budowie personelowi odpowiedrigdzenia socjalne i
sanitarne i nie dopuszazdo pracy w warunkach niebezpiecznych i szkodliwych
dla zdrowia.

2.0. MATERIALY.
Wszystkie ayte do wykonania rob6t materiaty powinny posiadaajowa deklaraci zgodndci z
Polska Norrma Wyrobu lub aprobat techniczn. Producent wyrobow skltada takleklaracg
na swag odpowiedzialngg.

3.0. SPRAET | MASZYNY
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Dobor sprztu i maszyn do wykonania robét przewidzianychamtkakcie powinien gwarantowa
jakaos¢ robot okrélona w dokumentacji projektowej, PN , warunkach technych i ST.

4.0. TRANSPORT.
4.1.SzczegOla uwag: nalery zwrock na dobokrodkow transportu do przewozrodkow
chemicznych.
4.2. Ograniczenia obegjzenia osi pojazdow.
Wykonawca powinien dostosowaie do obowazujacych ogranicze obchzen osi
pojazdow podczas transportu materiatéw po drogaditigznych.

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Wszystkie roboty oljte kontraktem powinny kyzgodne z obovdazujacymi PN, dokumentagj

projektowa, wymaganiami technicznymi i ST dla poszczeg6lnych rodaajorobdt

wyszczegolnionych w projektach wykonawczych kgumiarach robét.

Wykonawca ponosi pedrodpowiedzialnéc za jaké¢ wykonania wszystkich elementow

i rodzajow robét wchodeych w sktad zadania budowlanego.

Wykonanie kadego rodzaju robot powinno dpdnotowane w dzienniku budowy, ewentualnie

w protokole odbioru, w dokumentach b@adapomiarow.

5.1. Dokumenty budowy.

W okresie realizacji kontraktu Wykonawca zobawrany jest do prowadzenia, przechowywania i

zabezpieczenia nagujacych dokumentow budowy :

e dziennika budowy

» certyfikatow i aprobat technicznych wbudowangtdmentéw budowlanych,

» protokotéw odbioru robét.

Pomiary i wyniki badé musz by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach i podpisane przez

Wykonawe, i Inwestora.

5.1.1. Dziennik budowy jest to zeszyt opatrzorgcpicia Inwestora z ponumerowanymi
stronami, stdacy do notowania wydaraezaistniatych na budowie w czasie wykonywania
zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odwioodo6t, przekazywania poletce

innej korespondenciji technicznej pawohzy Inwestorem , Wykonawa Projektantem.
Zapisy w dzienniku budowy powinny &glokonywane na bigco i chronologicznie
w odniesieniu do wyspujacych na budowie przypadkow wymag@ajch odnotowania.
Kazdy zapis w dzienniku budowy powiniendgaopatrzony w dati podpis osoby
dokonupcej zapisu z podaniem imienia i nazwiska stanowstieebowego oraz nazwy
instytucji, ktog reprezentuje.
Prawo do dokonywania zapisow w dzienniku budowygtmguje rownie :
* przedstawicielom pestwowego nadzoru budowlanego,
» osoly wchodzcym w skiad personelu Wykonawcy, ale tylko w zakresie bez#estwa
wykonywania rob6t budowlanych.
Prowadzenie dziennika budowy nalalo obowiazkdéw Kierownika Budowy.

6.0. KONTROLA | BADANIE WYROBOW | ROBOT.
6.1. Ogolne wymagania dotycgce jakosci robot.
Za jaka¢ zastosowanych materiatdw i wykonanych roboét oraz ich zgédrz wymaganiami
odpowiedzialny jest Wykonawca robot.
6.1.1. Do obowizku Wykonawcy nalgy ustalenie kolejngci wykonania robot, mdiwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaragg@jwykonanie robot zgodnie z projektem.
Do obowihzkéw Wykonawcy w zakresie jaka materiatdw mgdzy innymi naley :
» wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materiaidpowiedniej jakéci,
» przestrzeganie takich warunkéw transportu i przechowyavamateriatdbw ktore
zagwarantuj zachowanie ich jakoi i przydatndci do planowanych robot,
* prowadzenie systematycznej kontroli jakiootrzymywanych materiatow,
Wszystkie wykonane roboty izyte materiaty powinny b§zgodne z projektem, Polskimi Normami
(aprobatami technicznymi), warunkami technicznyimspecyfikaci technicza.
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6.2. Koszty bada kontrolnych.
Jezeli wyniki dostarczonych przez Wykonagvioada zostalm uznane prze Inwestora za
niewiarygodne, to m on zaadac powtorzenia bada
Jezeli wyniki si¢ potwierdz i spetna wymagania PN to koszty tych batlgonosi Inwestor. W
przeciwnym razie koszty ponosi Wykonawca.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Przedmiar robot wykonano wg zasad podanyclodpowiednich Katalogach Naktadow
Rzeczowych .

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.
Odbidr robdt jest to ocena rob6t wykonanych przekdvawe przeprowadzona przez Inwestora.
8.1. Podziat odbioréw.
8.1.1. Odbidr robot zanikgych i ulegajcych zakryciu.
Jest to finalna ocena #oi i jakosci wykonanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji
zanikap lub ulegag zakryciu.
8.1.2. Odbidr cgciowy.
Jest to ocena ikzi i jakosci wykonanych robot, stanowgych zak@éczony odebny element
konstrukcyjny , budowlany itp. wymieniony w korkcae.
8.1.3. Odbidr kacowy.
Jest to ocena ikwi i jakosci caldsci wykonanych robdét, wchodeych z zakres zadania
budowlanego, wraz z dokonaniemikowego rozliczenia finansowego.
8.1.4. Odbidr ostateczny (pogwarancyjny).
Jest to ocena zachowania wymaganej §gkelementéw robét w okresie gwarancyjnym oraz
prac zwazanych z usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.
8.2. Dokumenty do odbioru robét.
8.2.1. Wykonawca przygotowuje do odbiorovesdowych i odbioru kacowego
nastpujace dokumenty :
* dokumentagj projektows i ST,
e dziennik budowy,
» certyfikaty , aprobaty techn. wbudowanych elerderitonstrukcyjnych i
budowlanych .
8.3. Badania i pomiary w odbiorach robaot.
8.3.1. Podstawdo oceny jakéci i zgodndci odbieranych robot z dokumentac)
projektows 53 badania i pomiary wykonywane zarOwno w czasidzagii jak i po
zakaczeniu robét oraz ogliziny podczas dokonywania odbioru.
8.3.2. Podstawdo odbioru g oglkdziny dokonywane przez Inspektora i korisglbioru.
8.4.Zgtoszenia do odbioru Wykonawca dokonuje zapiserdziennika budowy.
8.5.0dbioru kaxcowego dokonuje komisja powotana przez Inwest@iacsd i ilosé¢
zakaiczonych rob6t komisja stwierdza na podstawie przadm na ocenie wizualnej.
Komisja sprawdza zgodd®wykonania robot z dokumentagyrojektows i ST.
8.6. Jezeli komisja stwierdzaze jakas¢ wykonanych roboét nieznacznie odbiega od wymaganej w
dokumentaciji projektowej i ST z uwzglnieniem tolerancji lecz nie ma wkszego wplywu na
cechy eksploatacji obiektu, to dokonuje po#h jak na wady trwate.

8.7.Jezeli komisja stwierdzize jaka¢ robot znacznie odbiega od wymaganej dokumentacii
projektowej i ST, to wycza te roboty z odbioru.

9.0. PRZEPISY ZWIAZANE — PODANE W SPECYFIKACJACH TECHNICZNYCH
ASORTYMENTOWYCH.

1) Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej | ®@wudictwa z dnia 15.12.1994r w
sprawie dziennika budowy oraz tablicy inforyjaej.

2) Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budiotwa z dnia 15.12.1994 r
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w sprawie rodzajéw obiektdéw budowlanych piagrych realizacji jest wymagane
ustanowienie inspektora nadzoru inwestorskiego.

4) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie splodw deklarowania zgodsia
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowanka znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198,
poz. 2041).

5) Poradnik majstra budowlanego. Wyd. Arkadyw& 2003 - 2004

CZESC SZCZEGOLOWA
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH.

1.0. ROBOTY RUSZTOWANIOWE

1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczf8jl) & wymagania dotycze wykonania i
odbioru rusztowa budowlanych pr&ciennych z rur stalowych. Rusztowania #epszeznaczone
do wykonania robot tynkowych, malarskich.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakanst czs¢ dokumentacji technicznej przy
realizacji i odbiorze robét wymienionych w pll

2.0. MATERIALY.

Stojaki stalowe , ptyty pomostowe znormalizowasezenia stalowe pionowe i poziome,
daszki ochronne , odbojnice , drabiny ,agizenia piorunochronne, podktady pod stojaki ,
zakotwienia.

3.0. SPRZT.
Ztacza wzdlane , klucze dosrub.

4.0. TRANSPORT.
Samochodowy

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Podktady pod stojaki uktadlana przygotowanym podita prostopadle ddciany budowli,
dopasowa ich ukfad do siatki konstrukcyjnej ggkiej” dla ktorej rozstaw stojakdéw wynosi
2,0m w kierunku podiinym i 1,35 mw kierunku poprzecznym. Wys@kdkazdej kondygnacji
rusztowania winna wynasi2,0 m wyjtkowo 1,80 m.

Stezenia poziome nahy rozmieszcza na catej diugi rusztowania w sposob zapewadg)
nieprzesuwng weztdw. Pierwsze skenie poziome zaktadaegspod pierwsz kondygnagj nad
podiazem , naley je montowa bezpgrednio do stojakow rusztowania.

Zewrxtrzne stojaki rusztowa nalezy taczy¢ skzeniami pionowymi na catej wysoi®
rusztowania. Liczba @ten pionowych nie mze by mniejsza od 2 na kdej kondygnacji
rusztowania a odlegidé miedzy polami s{zen nie mae by wigcksza nk 10 m.

Konstrukcja rusztowania winna dykotwiona dosciany budynku w sposob zapewn@j
stateczné¢ i sztywnd¢ konstrukcji. Wielké¢ sity odrywajcej rusztowanie przypadap na

1 kotwe nie mae by mniejsza m 2,50 kN. Zakotwienia natg umieszcz& symetrycznie na
cate] powierzchni rusztowania , przy czym otdég migdzy kotwieniami w poziomie nie
powinna przekracZa5,0 m,a w pionie na wysala wienca.

Dopuszczalne odchytki wymiarowe zmontowanegseztmwania nie powinny przekracza
wielkosci podanych w ,Warunkach technicznych wykomaniodbioru robo6t budowlano-
montaowych”, Wyd. Arkady W-wa 1989 r

Pomosty robocze powinny niieszeroké¢ nie mniejsz od 1,0 m.

Piyty pomostowe i bale nale uklad& szczelnie , aby uniemlwi¢ spadanie jakichkolwiek
przedmiotow na nsze pomosty. Kala konstrukcja winna mieutozone co najmniej dwa
pomosty tj. pomost roboczy i pomost zabezagcy.

Konstrukcja rusztowania powinna doyiziemiona w sposéb podany w PN na wykomywa
urzadzeh odgromowych.

6.0. KONTROLA , BADANIE WYROBOW | ROBOT.
Kontrole jakasci - kierownik budowy lub upowaiony do tych czynn@i pracownik techniczny.
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7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
Wg wymaga wspolnych.

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT.
Roboty odbiera inspektor nadzoru na podstaxgipisbw w dzienniku budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Nie wystpuja

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-71/B-50510 Rusztowania robocze , stojakoweurz stalowych , zcza.
Ogdblne wymagania i badania.

PN-71/B-50505 Rusztowania robocze , stojakoweurz stalowych , zicza.
Ogdlne wymagania i badania i eksploatacja.

2.0. DRENAZ WOKOL BUDYNKU
1.Wstep.
1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej.
Przedmiotem specyfikacji technicznej wymagania dotyexe wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem drena
1.2.Zakres robot objetych specyfikadpchnicza.

Budowa drenau z wlotem do kanalizacji deszczowej obejmoéwgdzie wykopy jamiste i

liniowe zwikzane z wykonaniem :

- rozebrania nawierzchni chodnikéw z kostki netwej

- wykopow liniowych pod kolektory deszczowe wkmsie osrednicy 125mm

- zabezpieczenia istnigiego uzbrojenia,

- studzienek drenarskigh315 systemowych Vawin

- ulozenie drenzu opaskowego wokét budynku z NPCM o srednicy 125mmvinicciem

witékning

- zasypanie wykopow

- wywO0z nadmiaru gruntu

- odtworzenie chodnikow z kostki betonowej

2. Materialy.

- rura drenarska PVC - 125

- studzienki drenarskie 315
materialty pomocnicze wg zestawienia materialbvprojektu technicznego

3. Sprzt.
Koparka podsbierna, spycharka , zrywarka , ubijak mechanicpmgecinarka do rur z tworzyw
sztucznych.

4. Transport.
Samochod skrzyniowy do 5-—10t, samochdd saaolowczy ,zuraw samochodowy.

5.Wykonanie robot.
Rozebré nawierzchnie chodnikow.Wytycgzytrag drenau oraz lokalizag studzienek. Wykorga
wykopy pod drena Posadowi zgodnie z projektem technicznym studzienki.

Ulozenie gczkéw podtunych.

- wykonanie wykopu podaszek podiany - metoda wykonania wykopu drenarskiego
(reczna lub mechaniczna) powinnac¢bgostosowana do ggokasci wykopu, danych
geotechnicznych i posiadanego sfuwzmechanicznego.

- ulozenie podsypki - na oczyszczonym dnie haleykon& podsypk z piasku o grub.
5cm
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- ulozenie drenu - zalecagswykona& niezwilocznie po wykonaniu rowka. Perforowane
rurki karbowane drenarskie najetaczy¢ za pomog specjalnie produkowanych
ztaczek

- zasypywanie ruroggu - naley wykona& materiatem filtracyjnym zgodnie z
dokumentagj projektows. Zasypywanie powinno bBywykonane w sposob nie
powodujcy uszkodzenia przebiegu mémego ruroeigu warstwg 10 cm nad wierzchem
rurki. Warstwy nalgy zagsci¢ ubijakiem po obu stronach przewodu a q¢pasé
uktada& kolejne warstwy filtracyjne o grub. 25 cmlekkim ubiciem.

- podhczenie sczka - naley wykona& do studzienkisciekowej poprzez wykonany
otwor w scianie studzienki

Tolerancja wykonania

- odchylenie wymiaréw szeroko i gtebokasci rowka + 10 cm

- pochylenie skarp wykopu nie powinnozm& sk wigecej niz +5%

- odchylenie spadku utonego drenas od przewidywanego w dokumentacji projektowej
nie powinno przekracza

a) przy zmniejszonym spadku - 5%

b) przy zwgkszonym spadku + 10 %

odchylenie projektowanej grufm warstw zasypek filtracyjnyck 25%

Wykona podhczenia do kanalizacji deszczowej z dranapaskowego. Zasypavykopy zasypk
piaskowa, a nasfpnie gruntem rodzimym zesgczeniem warstwami. Przewody ukiada temp.
5-30°C w suchym wykopie.

6. Kontrola jakosci robot.
Kontrola polega na sprawdzeniu zgogmowykonanego przgtza z projektem technicznym ,
sprawdzeniu patzen.

7. Przedmiar i obmiar robot.
Jednostlk obmiaru jest [mb] wykonanego drena

8. Sposob odbioru robdt.

Roboty odbiera inspektor nadzoru oraz przedsital wiaiciciela sieci deszczowej na podstawie
zapisow i ewentualnych szkicow w dziennikud@wyy z zachowaniem warunkow niniejszej
dokumentaciji.

9. Rozliczenie rob6t tymczasowych i towarzygeych.
Przy wykonywaniu dreria robotami tymczasowymigha prace zwjzane z zabezpieczeniem
oraz oznakowaniem wykopow —wg ceny ryczattowgkonawcy.

10.Przepisy zwazane.

BN-83/88 36-02 Przewody podziemne. Roboty mem wymagania i badania przy odbiorze.
PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizagyjn

PN-B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

3.0. CHODNIKI

1. Wsip.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem specyfikacji techniczngj wymagania dotyexe wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbiérka i odbudawhodnikéw.

1.2. Zakres robot okjych specyfikag technicza.

- rozebranie nawierzchni chodnikéw z kostki betwaj w zakresie niezbednym do wykonania
drenau i izolacjiscian piwnic.

- wykonanie podbudowy zuzla wielkopiecowego gr. 10cm

- wykonanie chodnikéw z kostki betonowej brukowejdzysku



STR. 12

2. Materiaty.
- zuzel wielkopiecowy

3.Sprzet.
- wibrator powierzchniowy
- pita do ciecia kostki

4. Transport.
- samochdéd skrzyniowy do 5-10t

5.Wykonanie robot

Rozebranie istnigtego chodnika

Wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego.
Podtoze
Podtaze¢ podbudowy stanowi warstwa adgapca
Kontrola jakosci wykonania podiaza
Kontrola jakdci wykonania podin polega na sprawdzeniu zgodcia
a) spadkéw poprzecznych , pochylpodiwnych oraz réwnei podiaza —w sposéb gty
b) zagszczenia podi@a - co najmniej w dwoch przekrojach z wymageni dla podiga

wedtug dokumentacji projektowej i SST

W przypadku stwierdzenia przekroczenia tolgranausterki w wykonaniu podia naley
usurnyg.
Przygotowanie kruszywa tamanego.
Polega na nadaniu dobrze wymieszanemu kruszyilgotnasci optymalnej. Kruszywo natg
zwilzy¢ w czasie wytwarzania go w kruszarce luldgzas mieszania.
Transport i rozscielanie kruszywa.
Nalezycie wymieszane i zwibne kruszywo dostarcZyna budow w warunkach
zabezpieczagych je przed wysychaniem i segregadfruszywo rozcietat po sprawdzeniu
prawidtowaci wykonania podia wedlug w/w kontroli jakii
Profilowanie.
Przed zagszczeniem razxielane kruszywo profilowado spadkow poprzecznych i pocliyle
podiuznych wymaganych w projekcie. W czasie profdmia naley wyrowna lokalne
zagkbienia.
Zageszczenie
Podbudow nalery zagszcz& wibratorami powierzchniowymi. Zagzczenie podbudowy naile
wykonywa warstwami o grubmi odpowiadajcej srodkom zagszczagcym przy zachowaniu
wilgotnosci optymalnej. Zagszczenie podbudowy powinno doydwnomierne na catej szergkq
a nanos¢ podbudowy powinna odpowiatan/w warunkom.

Wykonanie nawierzchni chodnikéw

Zakres wykonywanych robot

Wysoka¢ obrzea nad nawierzchaichodnika winna wyno&i5 do 6 cm przy chodniku
wykonywanym bezpwednio przy jezdni, a przy chodniku samodgiel obrzee winno by
obnizone w stosunku do poziomu skrajnej ptytkoahikowej o 1 cm z réwnoczesnym
uformowaniem terenu po zewrznej stronie obrza na poziomie obadbnym o 5cm w
stosunku do gornej powierzchni obrae&sSpoiny o szerokoi nieprzekraczagej 1 cm wypehd
piaskiem. Obramowanie woko6t drzew oraz innyotdzen wykona& przy ustawieniu gornej
krawedzi obrzea o jeden cm mej od poziomu chodnika. Po aémiu nawierzchni, szczeliny
pomkdzy elementami nawierzchni zasyppiaskiemsrednioziarnistym, a naginie nawierzchmi
zagscic pityta wibracyjra. Po wykonaniu zagzczenia nawierzchpiinaley uzupetnt zasyply
piaskowy oraz 2- krotnie potawod.

6. Kontrola jakosci robot.
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Kontrola jakdci wykonania profilowania i zagzczania podia.
Kontrola réwndci podiaza polega na sprawdzeniu w sposdéigtgi zgodndci z dokumentagj
projektows pochylé podtwnych i spadkéw poprzecznych.
Kontrola jakdci utozenia gczka drenarskiego.
W czasie ukladaniaaszkéw naley zbada:
a) zgodné¢ wykonania gczka z dokumentagj
b) zachowanie dopuszczalnych odchytek
c) prawidiowe wykonanie podsypki
d) prawidiowe utgenie drenu
e) prawidtowe wykonanie zasypki filtracyjnej
f) prawidlowe whczenie gczka do studzienksciekowej
Kontrola jakdci wykonania podbudowy.
Badania kontrolne przed wykonaniem podbudowy
Obejmup one:
a) kontrok jakasci materiatbw w okresie dostaw i przygotoveamieszanki
b) kontrok jakasci wykonania podiza
Kontrola jakdci podbudowy w czasie budowy.
Zakres badan
Badania w czasie budowy polegaja sprawdzeniu na hkigo, w miag postpu robot, jakéci
uzywanych materiatdbw i zgoddo wykonywanych robot z projektem i SST.
Kontrola grubosci poszczegdlnych warstw podbudowy.
Polega ona na bezpednim pomiarze w kmowe] fazie zagszczenia, co najmniej w dwoch
miejscach na Kalej dziennej dzialce roboczej. Grébowvarstw powinna hky zgodna z
dokumentagj projektow.
Kontrola jakdci wykonania nawierzchni z kostki.
Kontrola polega na sprawdzeniu zgodmoutozenia kostki z wymogami zatonymi w
projekcie.

7.Przedmiar i obmiar robot.
1) Syczki podhine - jednostk obmiarow saczka jest 1 m wykonanegacgka
2) Podbudowa i nawierzchnia - jednastdbmiarow jest 1 m

8. Sposob odbioru robot.
Wszystkie roboty drogowe odbiera Inspektor 2dmd Inwestorskiego na podstawie zapisow i
ewentualnych szkicbw w dzienniku budowy.

9. Rozliczenie rob6t tymczasowych i prac towayszcych.
Nie wystpuja

10.Przepisy zwazane.
PN-87/S-02201 Drogi samochodowe - Nawierzchniegowe - Podziat, nazwy i okfenia

4.0. ROBOTY BLACHARSKIE

1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi§jl) s wymagania dotycze wykonania i
odbioru robot blacharskich.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakanst czs¢ dokumentacji technicznej przy
przygotowaniu , realizacji i odbiorzebo6t wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robot obgtych specyfikacp techniczm.
- wymiana obrobek blacharskich wokét kominow
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2.0. MATERIALY.
obrébki blacharskie z blachy miedzianej, rynnyryr spustowe z blachy miedzianej, hakicziniki.

3.0. SPRZET | MASZYNY
Sprzt dla robo6t dekarskich z blachy.

4.0. TRANSPORT.
Reczny

5.0. WYKONANIE ROBOT.

Elementy wystajce ponad dach podlegeg¢ obrobce to kominy. Po rozebraniu obrébek
blacharskich, rynien i rur spustowych naglevykona nowe z blachy miedzianej, zamontawsgnny i
rury spustowe.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Sprawdzenie materiatdw nale przeprowadzi na podstawie zapisOw w dzienniku budowy i
zakcznikbw wg wymaga wspolnych.

Sprawdzenie umocowania blachy, rynien, rur spugth.

Sprawdzenie obrobek blacharskich.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpisow do dziennika
budowy.

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Roboty rusztowaniowe ¢tg w oddzielonej pozyciji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Aprobata techniczna dotygza blachodachowki.

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlanelachy stalowej ocynkowanej i cynkowej.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

5. ROBOTY TYNKOWE
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi§jl) & wymagania dotycze wykonania i
odbioru zwizane z uzupetnieniem uszkodzonych tynkémian.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakinat czs¢ dokumentacji technicznej przy
przygotowaniu realizacji i odbiorzeb6t wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robot obgtych specyfikacp techniczm.
Roboty obejmuy nasgpujace czynnéci :
-odbicie zniszczonych tynkow
-wykonanie tynkow systemowych

2.0. MATERIALY.
Materiaty wg PN-90/B-14501

3.0. SPRZET | MASZYNY
Rusztowania i pomosty robocze , stoliki tynkas wzorniki , taty , mieszatka do zapraw.
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4.0. TRANSPORT.
Reczny.

5.0. WYKONANIE ROBOT.
Cokot — tynk systemowy
-Odkucie zniszczonych tynkow ponad poziomem tedmwysokdci 80cm do zdrowego muru.
Krucha zaprawe fugowa skut do gkbokcsci 2 cm, kruche kamienie odnoti Mury dokfadnie
wyczysci¢ na sucho np. szczatklruciar, a nastpnie usunaé¢ kurz np. spgzonym powietrzem.
-Wykona hydrofobizacg powierzchni czystych i suchydtian z kamienigrodkiem hydrofobowym
dwukrotnie poprzez naniesierfimdka w odsipach 10 minut. Nanaspreparat szczotk
-Zagruntowa powierzchng srodkiem gruntujcym.
-Wykona tynk podktadowy metog natryskows gr. ok. 0.5cm z zaprawy o widaiwosciach
hydraulicznych poprawiagy przyczepnéé podtaza, w taki sposéb, aby podte byto jeszcze widoczne
(okoto 50-70% pokrycia). Tynk naktagl&arzyzowo recznie lub maszynowo.
-Zagkbienia, ubytki i inne nieréwnii nalezy uzupeiné lub wyréwna zaprawa podkiadovy
wyréwnawcz gr. ok.1cm.
-Wykona dwie warstwy tynku hydraulicznego z zaprawy renowacyjnegrekoporowej o digj
wytrzymataci o gr. 3cm. Zatogiw tynku mag . Filcowa tynk
Sciany — tynk systemowy
-Odkucie zniszczonych tynkow ponad poziomem tedmwysokdci 80cm do zdrowego muru.
Krucha zaprawe fugowa skut do gkbokcsci 2 cm, kruche kamienie odnoti Mury dokfadnie
wyczysci¢ na sucho np. szczatklruciar, a nastpnie usunaé¢ kurz np. spgzonym powietrzem.
-Wykona& hydrofobizacg powierzchni czystych 1 suchychécian z kamienia srodkiem
hydrofobowym.dwukrotnie poprzez naniesiedredka w odstpach 10 minut. Nano&ipreparat
szczotk.
-Zagruntow@ powierzchng srodkiem gruntujcym.
-Wykona tynk cienkowarstwowy cementowo-wapienny z dodatkigtokien zbrogcych gr. 2cm.
Przy osadzeniu maty natgé cienka warstwe tynku, zatopimat , a nas¢pnie natay¢ kolejne
warstwy tynku. Filcowéatynk.
-Powierzchnie tynku wytrawisrodkiem do trawienia i czyszczenia powierzchni tynRreparat
naktad& na suchy tynk. Po nateniu preparatu powierzclenzmy¢ woda.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.
Kontroli dokonuje insoektor nadzoru

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie dokumentacji oraz
wpiséw do dziennika budowy

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH.
Nie wystpuja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wagania i badania przy odbiorze.
PN-65/B-14503 Roboty tynkowe. Zaprawy budowlamsnentowo-wapienne.
PN-79/B-06711 Roboty tynkowe. Piasek do tynkawykiych.

5. ROBOTY MALARSKIE
1.0. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)
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Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi§jl) s wymagania dotycze wykonania i
odbioru robo6t malarskich elewacyjnych.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakanst czs¢ dokumentacji technicznej przy
przygotowaniu , realizacji i odbiorzebdét wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robot obgtych specyfikacp techniczm.

Roboty obejmuy nastpujace czynnéci :

a) oczyszczenie podta starego tynku

b) wykonania zagruntowania powierzcKoian

c) wykonanie malowania elewacji farbami systemowymi

2.0. MATERIALY.
Farby i podktady elewacyjne systemowe

3.0. SPRZET | MASZYNY
Szczotki druciane , skrobaczka , zaciernice wstlpgdzle , odkurzacz , agregat do natryskiwania
farby: rczny i mechaniczny , drabiny.

4.0. TRANSPORT.
Reczny i mechaniczny

5.0. WYKONANIE ROBOT.

- Powierzchniescian i cokotu oczyszczone z zanieczyszgzetarej farby naley zagruntowa
srodkiem gruntujcym pod malowanie.

- Sciany malowa farba hydrofobows elewacyjm na bazie silikatowej odpogmna dziatanieswiatta.
Pierwsza warstwa rozdiezona rozpuszczalnikiem, nggha warstwa nierozaiezona.
Farky nanost pedzlem. watkiem lub aparatem natryskowym.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Powierzchnie powtok powinny bybez uszkodze, smug, przevitéw , plam isladow gdzla.
Nie dopuszcza sipekania , tuszczenia gipowtoki , odstawania od podid oraz widocznych
taczen i poprawek.

7.0. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wg. wymaga wspolnych

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty obgte ST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego podstawie wpisow do dziennika
budowy.

- sprawdzenie materiatbw na podstawiea@ainych deklaracji zgodia

- sprawdzenie wygtu zewrtrznego jak w p. 6

9.0. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWA RZYSZACYCH
Nie wystpuja.



