SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D-05.01.03
Nawierzchniawirowa

1.Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwsymagania dotycice wykonania i odbioru
robét zwhzanych z wykonaniem nawierzchiwirowej w ramach przebudowy drogi gminnej we
wsi Rychlowice gm Wielti na dwoch odcinkach o adznej dtugéci 398,25 m zgodnie z
Dokumentacja Projektayw

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanewcze$¢ dokumentdw przetargowych i nale je stosowa w
zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1

Dotyczy odcinkow: 1: od km 0+000 do km 0+204,69
2: od km 0+000}do 0+193,56

1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia robot zwzanych z wykonaniem
nawierzchnizwirowej na zjazdach gospodarczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Nawierzchniazwirowa

Nawierzchnia zaliczana do twardych nieulepszony&hdrej warstwascieralna jest wykonana z
mieszankiwirowej bez uycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.2 Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowazujacymi odpowiednimi normami i
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania g3

1.5. Ogolne wymagania dotycgee robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kech wykonania oraz za zgodstoz Dokumentagj
Projektowva, ST i poleceniami Ilayniera. Ogo6lne wymagania podano w ST D-00.00.00.
~Wymagania ogolne”.

2. Materialy
Wymagania og6lne podano w ST D-00.00.00 ,Wymagagizne”.

Mieszankazwirowa powinna mié optymalne uziarnienie . Krzywa uziarnienia miggagowinna
miesci¢ si¢ w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia.

3. Sprzet

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom ST D-00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

Sprzt uzywany przez Wykonawc powinien uzyska akceptag Inzyniera. Jakikolwiek sped,
maszyny i urzdzenia nie gwarantgfe zachowania wymaggakaosciowych robét zostanprzez
Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

Do wykonania nawierzchni Wykonawca powinien dyspeao:
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- koparka i tadowarka do odspojenia i wydobycia ganunt

- spycharka, rowniarka lub sgtzolniczy do spulchnienia, rozktadania, profilovanmieszania
- przewane zbiorniki na wog

- walec statyczny tréjkotowy lub dwukotowy lekki ldbedni

- walec wibracyjny

4. Transport

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajo
Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegaah
przed zanieczyszczeniem, nadmiernym zawilgocenieysuszeniem.

5. Wykonanie robot

5.1.Zasady wykonania robot

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnognam robot
uwzgkdniafce wszystkie warunki, w jakicheda uktadane nawierzchniewirowa na zjazdach
gospodarczych.

5.2. Przygotowanie podiea
Poditaze pod nawierzchrizwirowa powinno spetni@wymagania okrdone w ST D-04.01.01.

5.3. Wykonanie nawierzchni

Mieszankazwirowa powinna b¥ rozktadana w warstwie o jednakowej grétioprzy wyciu
rowniarki lub koparko-spycharki.

Gruba¢ roztazonej mieszankizwirowej powinna by taka aby po jej zagzczeniu osgreta
grubai¢ projektowan.

Wilgotnos¢ mieszankizwirowej w czasie zagzczenia powinna miewilgotnos¢ optymaln,.

6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

Kontrola powinna dotyczy prawidtowaci wykonywania poszczegolnych elementow , zgddno
wykonywanych robo6t z dokumentacj ST. Sprawdzenie powinno odbydvaie zaréwno przed
rozpoczciem robot , jak i w trakcie ich wykonywania oraz pakaiczeniu robot.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykénaadania kruszywa przeznaczonego
do wykonania mieszankivirowe;.

Spadki poprzeczne nawierzchni zjazdu powinng byodne z projektowanymi z toleraact - 0,5
%.

Szerokag¢ nawierzchni nie powinnagirozni¢ od projektowanej o wcej niz—5 cm i+ 10 cm.
Grubas¢ warstwy naley sprawdzé przez wykonanie dotkbw kontrolnych w potowie szexwi
nawierzchni. Dopuszczalna odchytka + - 1 cm.

7. Obmiar robdét.
Jednostk obmiaru jest 1 mwykonanej nawierzchni. Obmiar nie peoobejmowa jakichkolwiek
dodatkowych powierzchni nie zaakceptowanych pragyniera.

8. Odbior

Odbior robot na zasadach podanych ST D.00.00WWymagania ogolne” zgodnie z tolerancjami
podanymi w pkt. 6.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, ST | wymaganiami liyniera,

104



jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 6 niniejszej ST daly wynik
pozytywny.

W przypadku stwierdzenia usterekzymier ustali zakres robo6t poprawkowych do wykonamia
Wykonawca wykona je na koszt wiasny w ustalonymieie.

9. Podstawa ptatnéci

Ptatng¢ za 1 m§ wykonanej nawierzchni zgodnie z obmiarem i dokntaej oraz po sprawdzeniu
jakaosci robot.

Cena wykonania 1 m2 obejmuije:

—  przygotowanie robot i ich oznakowanie,

— dostarczenie wszystkich potrzebnych materiatbwobdego sprgu,
— spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie podta

— dostarczenie i wbudowanie mieszaidrowej

- wyréwnanie do wymaganego profilu

- zag:szczenie

- przeprowadzenie pomiaréw i bada

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
PN-B-11111 Kruszywa mineralngwir i mieszanka.
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Piasek

BN-64/8931-01 Oznaczanie wskeka piaskowego.
BN-68/8931-04 Pomiar rowloi nawierzchni planografem i tat
BN-777/8931-12 Oznaczenie wskaéka zagszczenia gruntu.
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